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Vyndlez se tyké tryskového stavu, ktery obsahuje zenddeci Ustroji k zandSeni dtku pe-
prekem tekutiny do proslupu, prifem# prohoz sestévé 2 féze volného letu & z nésledujici
Péze odmiFeného letu dtkové nitd, déle zedriovaci dstroji tvoFenéd trubkovym dflem, které
zadriuje tdst potrebné délky dtkové nitd pred prohozem, ddle zachycoveci dstroji, které
uzevird p¥ivod dtkové nitd do zené¥eciho dstrojf a uvolnuje jej bZhem prohozu itku, & vo-
dici dstrojf, které vede iitkovou nit za trubkovym d{lem zadrZovactho ustrojd.

Ve .znémych tryskovych stavech dochdzi bhem prohozni féze k néhlym zméném nap&ti, kte-
ré plisobf na dtek odtahoveny z trubkového dflu zadrfoveciho dstrojf do prohozni trysky.
K vysvétleni tohoto jevu je na obr. 1 zekreslemo b&Zné uspotddénf Sésti mechanismu pro ze-
néSen{ Utku, kterd Jje umist¥na t&snd u vstupnfho konce pro¥lupu a vyvolévé prudké zmEny
nap&tl dtku. Gtxové nit X, ovinuté n¥kolikrét kolem odmﬁi*ovaciho véledku _g a vodictho vé-

ledku 12, které odm&ruji délku dtku pot¥ebnou pro Jeden prohoz proéldpem, vstupuje do zedr-
fovaciho vstroji 20.

ZadrZovaci ustroji 20, slouZicf k vytvofeni zésoby dtkové nit¥ Y p¥ed vnesenim do pro-
%lupu, je tvoreno trubkovym dflem 14, ktery mé ve znézornéném obvyklém proveden{ tém&* po
celé délce protdhly vyrez 22. Utkové nit Y je zavédd¥na vstupni trubidkou 16 do zadriovact
komory 148 v trubkovém dflu 14 upevniném v drZéku 18 do kxterého se vzduchovou privodni
trubkou 188 zaevédl tlekovy vzduch. V radrZovac{ komofe 142 proud{ vzduch ve sm&ru Bipky A
a und3f s nednéd{ dtkovou nit Y. U konce zadrZfovaci komory lde se ttkové nit I obraci zpht-
ky a vystupuje protéhlym vyfezem 22, tekfe vytvori v podstat¥ ostré V, jek je znézorn¥no
polohou oznadenou t;.

Poté prochézi ﬂtkovﬁ nit Y vodicim dstrojim 24 do zachycovactho ustroji 26, kde se
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opakuje zachyceni a uvolndni dtku, a pfes druhé vodic{ dstrojf 28 do trysky j0a zemédSeci-
ho dstrojf jO, kterd prohazuje dtkovou nit I proflupem. Na vnit¥nim koncl protéhlého vy-
Yezu 22 je umist¥na zardfke 32, kterd zastavuje pohyb dtkové nit¥ ¥ v polohdch oznalenych

Ly 8 g

Jakmile nastene okemZik pro prohoz udtkové nitd Y, to znemend ;jalmile ze¥ne prohozni
féze, uvolni zachycovaci udstrojfi 26 dtkovou nit Y bezprostPednd poté, co z trysky 30a
vyst¥ikne voda nebo vzduch. Utkové nit Y je zend¥ena peprskem vody nebo vzduchu z trysky
308 do prolupu a je piitom odtehovéna ze zadrZovaciho ustroji 20. Po skonZeném prohozu
sevie zachycovaci ustrojf 26 utkovou nit Y pFed tryskou 308; soudasn¥ vytvd¥i dtkovéd nit
X, dodévand spojit¥ odm&Fovecim vélelkem 10 8 undSend proudem vzduchu, v zadrZovacim dstro-
J1 20 novou zésobu pPipravenou pro nédsledujicf prohoz; pritom je tkové nit ¥ udrfovéna
v podstatd ve tvaru pfsmene V mezi zadriovecim ustrojim 20 e vodicim dstrojim 24.

Délka dtkové nitd Y zedrZfené v zadriovecim udstroji 20 a% do nésledujiciho prohozu je
nep¥ikled asi 2/3 délky odpovidajfci celému prohozu, prifemZ se zedr¥fend délka samoziejmd
1181 podle precovni rychlosti tryskového stavu. Na za¥étku prohozu Jje vtkovéd nit Y odtehové-
na ze zadrioveciho Ustrojf 20 vysokou rychlostf, zatfmco do zadrZfovaciho ¥stroji 20 je
privédéna pom¥rn¥ nizkou rychlosti. To mé za nésledek, Ze zdsobe utkové nit¥ Y v zedriova-
ci{m dstrojf 20 se umen¥uje, takZe Utkové nit Y se postupné premist{ z polohy L do polohy
35, v niZ je nataZena jsko rovné &éra mezi zerdfkou 32 a vodicim dstrojim 24.

Pohyb dtkové nit& Y do tohoto okem¥iku bude v daldim nazjvén "volny let" utkové nitd
Y. Po skonZeni volného letu jde dtkové nit I od odm&Fovaciho véle¥ku 10 pies trubkovy dfl
14 zadr¥ovecfho Ustroji 20 do trysky 30a zenéSeciho ustrojf 30, ani? by byle zadriovéna
8 tvorila zdsobu v zedr¥ovac{ komote l4a, a8 je p¥imo zendlena do prodlupu. Pohyb udtkové
nitd Y v tomto intervalu bude v nédsledujicim textu uvéddn Jako "odm&Feny let". Pohyb dtko-
vé nité Y do prodlupu tedy sestdvé z volného letu & z ndsledujficiho odm¥Feného letu. BEhem
odm¥teného letu mé rychlost pohybu dtkové nit& I stejnou velikost jako odm&¥ovaci rychlost
odm¥¥ovactho vdle¥ku 10Q. Rychlost Wdtku prochédzejiciho tryskou 3J0a tedy poklesne, tekZe
dtkovd nit Y se bdhem prohaezovéni pro¥lupem nemidZe vlinit a tvorit smyZky.

V okemZiku pPechodu volného letu v odm&¥eny let se rychlost dtkové nit& Y prochdzeji-
c{ tryskou 308 zmens{ velmi prudce, Jak jasn¥ ukezuje obr. 4, kde &dsti k¥ivky oznalené
%y -} ; odpovideji rychlosti Utkové nit& I v polohdch oznafenych t, aZ 35 ne obr. t.
v okamliku tohoto prechodu se utkové nit Y natéhne mezi zardzZkou 32 & vodicim dstrojfm 24
do polohy 3‘5 na obr. 1, kdy%Z ptedtim pro¥la polohou 3,4 gak¥ivenou pisobenim setrvaZnosti.

V disleku toho se rédzem zvitE{ napdti plsobici ne dtkovou nit Y, tak¥e je nebezpels,
%e se Utkové nit Y pretrhne nebo jejdf jednotlivé vldkénke popraskajf. Mimo to v p¥ipedd
pneumatického stavu mé tento néhly pokles rychlosti pohybu dtku p¥i priichodu tryskou j0s
tu nevyhodu, Zfe predni konec Wtkové nit& Y prochdzejic{ proSlupem se chvéje a mdni smér,
&fm% se zhor3uje poloha UWtku vzhledem k osnovnim nitim.

Ke stejnému prudkému poklesu rychlosti dtku dochéz{ i u stevd se zadrZfovacim dstrojim
Jiného provedeni, napi¥. podle obr. 2 nebo 3. .

Trubkovy 411 14° zadrfovaciho uYstrojf 20 podle obr. 2 mé dva protilehlé protdhlé vy-
Yezy 228, 22b, kterymi prochdzi tkovéd nit Y z neznézorn¥ného odm¥foveciho vélelku a je
zadrfovéna ve tvaru pismene V pisobenim vzduchu proudicfho ve smdru 3ipky A. B¥hem odm¥te-
ného letu je utkové nit Y nataZene mezi zardikou 32 & vodicim ustrojim 24. V okemZiku,
kdy volny let prechdzi v odm¥Feny let, se tedy nap¥ti pisobici na dtkovou nit Y néhle zvy-
&1,

ZedrZovaci dstrojf podle obr. 3 sestévéd z plochého trubkového dilu 14°°, do kterého
vstupuje dtkové nit Y vstupni trubilkou 16’ & vystupuje vystupn{ trubilkou 16°°. Utkové
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nit ¥ v trubkovém d{lu l&" je unéSena proudem vzduchu ve sm¥ru Sipky A a vytvé¥{ tek smy¥-
ku, kterd mé tvar pismene U & b¥hem volného letu se postupnd zmenSuje. BEhem odm&Feného
letu dtkové nit Y je nepnute na nejkrat3f vzdélenosti mezi vstupni trubi&kou 16" a vystup-
nf trubifkou 16°°. Je tedy zrejmé, ¥e i v tomto pFipadd zadne pisobit ne dtkovou nit Y
néhle velké nap&t{ v okem¥iku, kdy se volny let m&n{ na odmZFeny let.

UZelem vyndlezu Je odstrenit popsené nevyhody u tryskovych stavi, vybavenych rdznymi
typy zedrZovecich Ustrojf, o znemonit prudky pokles rychlosti dtku prochdzejicfho tryskou
v okemZiku prechodu volného letu na odm&feny let.

Podstata vynélezu spo¥ivé v tom, Ze mezi trubkoviym dflem zadrZfovaciho dstroji a vo-
dicim dstrojim je uloZeno t¥eci odporové uistroji vytvé¥ejici b¥hem volného letu dtku kluz-
n§ t¥eci odpor proti pohybu dtkové nitd¥, které je tvof¥eno bud protéhlym odporovym ¥lenem
rovnob&%nym s trubkovim dilem a omezenym zekiivenou plochou, po ni% se kluzn& pohybuje
dtkové nit a je% se ve sm¥ru tohoto pohybu tkové nit& postupnd zv&t3uje, nebo které sesté-
vé ze dvou pevnjch ty&ek, po nichZ klouZe tkové nit, a z pohyblivé tylky k pritlalovéni
dtkové nitd na pohyblivé tydky b&hem volného letu alespon do zaldtku odm¥Feného letu.

Vlivem kluzného ti¥ectho odporu se rychlost dtkové nit¥ ke konci volného letu zmen3u-
je, takZe piechod z rychlosti volného letu na rychlost odm&Feného letu je mirny a nevyvolé-
vé prudké zmény napdti Gtku, které by mohly podkodit wWtkovou nit nebo Ji vychylit z rovné
drdiky pifi prohozu.

Vynélez bude vysvétlen nea n¥kolike p¥ikladech provedenf v souvislosti s vykresy, kde
znadfi:

obr. 1, 2, 3 pldorys znémych dstrojf k zanéSeni dtku v tryskovém stevu s rdznou kon-

struke{ zadrZfovaciho dstroji,

obr. 4 graf ukazujici v zévislosti na Zase rychlost dtkové nit& prochdzejic{ tryskou
prohoznfho dstrojf tryskového stavu z obr. 1,

obr. 5 schematicky pidorysny pohled ne zendeci Ustroji tryskového stavu podle vynd~
lezu,

obr. 6 odpovidejic{ bokorys,

obr. 7 pohled ve sm&ru 8ipky X 2z obr. 6,

obr. 8 graf znézornujic{ charskteristiky osnovni nit& ve stavu z obr. 5, kde odpor
* pisobfci na ttek vliivem odporového Ustroji Je zndzorné&n v horn{ &4sti obr. 8 a rychlost
dtkové nit¥ prochézejici tryskou prohozniho dstroji je zndézorn¥na v dolni ¥ésti odbr. 8,

obr. 9 schematicky pidorys daldfho vyhodného provedeni vynélezu,

obr. 10 bokorys odpovidajici obr. 9,

obr. 11 Yez vedeny rovinou II-II z obr. 9,

obr. 12 graf enslogicky s grefem podle obr. 8, znézornujici viak charakteristiky itko-
vé nit¥ ve stavu z obr. 9,

obr. 13 Pez zndzornujfci vyhodny pirfklad zadriovaciho ustroji,
¥
obr. 14 Yez znézornujfc{ del¥{ vyhodny prikled zadriovaciho ustroji,

obr. 15 sxonometricky pohled ukazujfci dal3f vyhodny p¥iklad zadrZovaciho dstrojf,
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obr. 16 #ez vedeny rovinou III-III & obr. 17 ¥ez vedeny rovinou IV-IV z obr. 5,

obr. 18 schematicky zndzornuje podeprenf odporového ¥lenu ve stavu podle vyndlezu,

~ obr. 19 schematicky pﬁdo'rys daldtho vyhodného provedeni tryskového ‘stavu podle v&m&-
lezu, . :

obr. 20 odpovidajic{ nérys a
obr. 2! axonometricky pohled na dstrojf z obr. 20.

Ne obr. 5, 6 a 7, kde stejné vztehové znalky jako nae obr. | ozna¥uji stejné souddsti
a symboly, Jjsou znézorn&ny nejdileXit&js{ Edsti dstrojf{ pro vnédSenf dtku v tryskovém staevu,
Podle vynédlezu je tryskovy stav opat¥en odporovym dstrojfm 34 vytvérejicim kluzny t¥ect
odpor proti pohybu dtkové nit¥ Y b&hem volného letu. Odporové \ustrojf 24 pisobici mezi ze-
réZkou 32 a vodicim dstrojim 24 sestdvé z protéhlého odporogého %lenu 35, ktery je uloZen
s mezerou vedle trubkového dilu 14. Odpéorovy ¥len 35 mé obecnd tvar dutého t¥less, které
by vzniklo roz¥iznutim dutého kuZele na dv¥ ¥dsti rovinou prochédzejic{ osou kuele.

V pohledu podle obr. 5 mé tedy odporovy &len 35 tvar trojuhelnike, jeho% zdkladna B
leZ{ v blizkosti drZdku 18 zadrZovaciho udstrojf 20. Prvni konec E, odporového &lenu 33,
odpovidajic! zdkladnd B trojihelnika, mé v prifezu podle obr. 7 tver kruhového oblouku.
Neznézorn&né podélné osa odporového &lenu 35 je v podstatd rovnob&¥nd s podélnou osou L
trubkového dflu 14 zedrZfovaciho dstrojl 20. Odporovy &len 35 mé protéhlou zak¥ivenou plo-
chu §c’ Jeji% podélnd osa je v podstat® rovnob&Znd s podélnou osou L trubkového dflu 14.

Takovy tvar odporového &lenu 35 vznikne nap¥fkled tim, Ze se ohebndé deske ohne pomo-
el Zroubu 36 a matice Jj8, zadroubovend do dréZek tohoto Zroubu, zplisobem neznafenym na
obr. 7. Sroub 36 prochézf obima okraji 35 ., 35b ohebné desky. Odporovy &len 35 je opatten
konzolou 40, kterd je pripevn¥na k jeho druhému konci _§2 odvrdcenédmu od dr¥dku 18. Konzo-
la 40 je piipevn¥na Sroubem 44 k dald{i konzole 42, je% Je p¥ipevn¥ne &roubem 46 k rému 48
tryskového stevu. Poloha odporového &lenu 35 je tedy nastavitelnd tfim, %e se m&ni poloha
Sroubd 44 a 46 v otvorech 9, & 0,

Jak je patrnmo z vykresld, pohybuje se utkové nit Y mezi zadrZfovecim dstrojim 20 a vo-
dicim Ustrojim 24 po zak¥ivené plode 8. odporového ¥lenu 35 kluzn¥ z polohy £ do polohy L,
pritem¥ odpor proti pohybu je vyvoldvén klugnym t¥enim mezi wtkovou nit{ & povrchem zak¥ive-
né plochy 8, Je ziejmé, %e odpor proti pohybu, vyvoldvany kluznym t¥enfm mezi pohybuji-
ci se dtkovu niti ¥ a zek¥ivenou plochou §c, se postupn® zv&tduje s pohybem dtkové nitd I
z polohy £ do polohy ), to znemend s pokradujicim prohozem dtkové nit® Y proilupem, po-
névadf vyske H horni plochy 8, (obr. 6) odporového ¥lemu 35 vi¥i hornf plo#e rému 48 vzris-
té, Jak se dtkovéd nit Y kluzn¥ pohybuje zprava doleva. )

Horn{ plocha rému 48 .je v podstatd rovnob3%ind s podélnou osou L trubkového dflu i4
zadrZoveciho ustroj{ 20. Jek Je patrno z obr. 6, zedfnd styk dtkové nit¥ Y se zski¥ivenou
plochou Se odporového &lenu 35 v bod¥d P, ktery leff v rovind prochézejfcf protdhlym vyte-
zem 22 trubkového dflu 14, prifem# tato rovina je rovnobd¥nd s horm{ plochou rému 48. Jak
rovnd% ukezuje obr. 6, je protéhly vyrez 22 v tomto pripadé tvofen po délce podélné osy L
trubkového dilu 14 a je .obrécen k odporovému ¥lenu 35.

Je z¥ejmé, %e jak se postupn® horni plocha 51: odporového ¥lenu 35 p¥ibliZuje k prvni-
mu konei _§1 odporového &lenu 35, postupn® se od bodu P zvy¥uje, ¥imZ se postupnd zvitiuje
délka dtkové nitd I, kterd se dotfkd zak¥ivené plochy §c odporového &lenu 35.

Kdy% dtkovéd nit I prijdé do bodu P podle obr. 6 bshem volného letu, zadne se kluznd
pohybovat po zak¥ivené ploZe S, odporového Slenu 35. Anslogicky se odpor proti pohybu
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Utkové nit¥ Y postupn& zv&t3uje, jak ukezuje horni graf ne obr. 8, od bodu P ne horn{ plo-
%e odporového ¥lenu 35, pondvad%f Jjak sty¥ny tlek tek sty¥né délke itkové nit& Y ne zaki¥ive-
né plode 8, se zvy¥uj{ tim, %e se zvit¥uje vjSka H a 3{rka ¥ odporového &lenu 35. To mé

za nésledek, %e rychlost dtkové nit¥ Y, prochézejici tryskou 30a, se postupn¥ sniZuje ke
konci obdobi volného letu, jek je znézorn¥no plnou Zarou v dolnf ¥dsti grafu na obr. 8,

kde prerudovensd gdra udévd rychlost udtkové nitd Y v priped$ zadrZovaciho udstroji podle

obr. 1.

V disledku této upravy podle vynélezu se rychlost utkové nit¥é Y prochézejici tryskou
308 nezmen¥{ prudce a tedy napdtf pisobfci na utkovou nit nevzroste skokem. Mimo to utko-
vé nit ¥ nemdfe p¥ekmitnout do polohy oznafené na obr. 1 34, ponévad% protisetrvaénos‘ti
pohybujici se utkové nité Y plsobi kluzny styk na zakPivené plode §codporového glenu 35.
To zna&n§ prispivéd k tomu, %e nemiZe dojit k pretrfenf dtkové nit& amni k popreskéni vldké-

nek tvo¥fefch tuto nit bdhem prohozu dtkové nit¥ Y z trysky j0a do prodlupu.

Je zfejmé, %e se tim znemoZni i viivny pohyb pohybujici se dtkové nit& Y bZhem proho-
zu pro¥lupem. I kdy% je tryskovy stav pneumatického typu, kde ke vneseni dtku do pro&lupu
slou%f paprsek vzduchu, znemo¥ni uvedend postupn® men3f rychlost pohybu udtkové nit& chvéni
pPedniho konce dtku bshem prohozu proslupem, &{m¥ se zlep3f polohs celého itku v proZlupu.

Z predchoziho je z¥rejmé, Ze' vhodnou volbou polohy odporového &lenu 35 lze ¥{dit nebo
m&nit charekteristiky odporu pisobicfho proti pohybu utkové nité i polohu bodu B, v n¥m%
za¥ind kluzny styk dtkové nitd Y a zakPivené plochy §c odporového &lenu 35.

Jakmile je prohoz dtkové nit¥ Y proZlupem skon¥en, je Utkové nit Y zachycena zechycova-
cim dstrojfm 26, ¥im% se zastavi jejf p¥ivod do tryskové zeméSec{ jednotky. Potom se odm¥-
¥4 a pripravi pomoci odm&¥ovacfho védlefku 10 p¥fsludnd délke dtkové nité Y pro dal3f pro-
hoz a zavede se do zadr¥ovacfho ustrojf 20, se kluzn& pohybuje po zekPivené ploZe S, od~
porového ¥lenu 35 ve sm¥ru 3ipky A podle obr. 5, tedy v opefném sm&ru neZ bZhem prohozu.
Otkové nit Y je zedrfovéna a udrfovéna v poloze £ podle obr. 5 tek dlouho, nel zaéne nésle-
dujfci prohoz prodlupem.

Obr. 9 a% 12 znézornuji dal¥f vyhodné provedeni tryskového stavu podle vynélezu. 0d-
porovy &len 35 této varianty je podobny jako odporovy &len podle obr. 5 pouze s tim roz-
dilem, Ze Jeho prvni konec E, privréceny k dr¥#dku 18 se od nejdirsd{ &4sti By, postupné zu-
fuje a mé& tedy v pddoryse (obr. 9) zmendujici se 3itku ¥ a v ndryse (obr. 10, 11) zmensu-
jici se vyZku H ned hornf plochou 488 rému 48. Jinak se odporovy &len 35 jek co do E{¥ky
W tek co do vysky H zvdt3uje stejnd jamko v provedenf podle obr. 5 od druhého konce 1:3_2 k nej-

vyBEL Eésti By .

Ndsledkem toho se odpor proti pohybu dtkové nit¥ Y postupnd zv&t3uje od bodu B, ve
kterém Utkové nit Y se za¥ne kluzn¥ pohybovat po zak¥ivené plo3e §c b&hem volného letu.
Kdyz Gtkové nit Y klouzajici po zakiivené plode §, prejde pres nejvy38{i &ést By zaéne se
odpor proti jejimu pohybu postupni zmenZovat.

PFi této upravé podle vynélezu se rychlost dWtkové nit& Y, kteréd prochdzi tryskou joa,
postupné zmenduje do okemZiku kdy Wtkové nit Y klouzajfc{ po zekPivené plode S, pFejde za
. tést By, ne zek¥ivené plode S b&hem prohozu pro¥lupem. Potom se odpor proti pohybu dtko-
vé nitd Y ze¥ne zmen¥ovat bezprostiednd pred koncem volného letu, takZe utkové nit ¥ neni
vystavene pr{li¥ velkému odporu proti pohybu, vyvolanému kluznym t¥enfm bZhem intervalu
odm&¥eného letu. V ddsledku toho se odpor proti pohybu ttkové nit¥ Y a jeji rychlost p¥i

prichodu tryskou 30a m&ni tak, jek ukazuji horni i dolni gref na obr. 12.

V didsledku popsané \pravy nemiZfe dojit k takzvanému nedoletu neboli nedplnému vneseni
Ytkové nit& do prolupu: nedolet nestédvé zpravidla tehdy, kdy% proti pohybu dtkové nit¥
plisobf p¥ili¥ velky odpor bdhem odm¥reného letu, kdy je rychlost Gtkové nit¥ prochézejici

i
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tryskou 308 nezbytn& nizkd. I v provedeni podle obr. 9 a% 12 se po skonfeném prohozu proslu-
pem idtkovéd nit Y, pfivédEnd z odm¥fovacfho véle¥ku 10 do zedrZoveciho ustroji 20, kluznd
pohybuje po zekiivené plode 8, odporového &lenu 35 ve sm¥ru 3ipky A, a pek je zadriena

v poloze £ podle obr. 9.

TrebaZe odporovy &len 35 je ve své Zdsti By vy88L, probihd pohyb utkové nit& Y ve smi-
ru 3ipky A naprosto hladce plsobenim vzduchového paprsku, ktery je vyfukovdn protdhlym
vyFezem 22 vytvorenym na postrenni plode trubkového dilu 14 zadr¥ovaciho ustrojf 20. Je
z¥ejmé, Ze tento kluzny pohyb dtkové nit¥ Y ve sm¥ru 3ipky A lze podpo¥it tim, Ze se od-
porovy &len 35 posune dold v okemZiku, kdy se tkové nit Y pohybuje ve sméru ¥ipky A.

Obr. 13 znézorfinje vyhodné provedeni trubkového dflu 14, kde protéhly vytez 22 Je
omezen hornim okrajem 30 a dolnim okrajem 52, jef jsou k sob& pifivréceny. Horni okraj 50
Je zeoblen sm&rem nshoru @ je vytvoien v prifezu jako okruhovy oblouk. Zaobleny hornt
okraj 50 probfhé po celé délce protédhlého vyfezu 22. Pondved? v tomto prfpad® tkovd nit
X, vytehovand z trubkového dilu 14, se dotyké zaoblené plochy 502 hornfho okraje 50, nemd-
fe se podkodit tF¥enfm p¥i pohybu po pom¥rn& ostré horn{ hren& protéhlého vydezu 22. Tento
zaobleny hornf okrej 50 jJe velice vyhodny zejméne tehdy, kdy% je wdtkovéd nit Y tvorena jem-
nym vléknem, napfikled acetétovym. Alternativn® mi%e byt vytvoren odd&lend od trubkového
dflu 14 vodici &len 54 (obr. 14), ¥{m% se doséhne stejného W¥inku jesko u zaobleného horni-
ho okraje 50.

Aby bylo moZno pFizpisobit charaekteristiky odporu proti pohybu dtkové nitd Y podle po-
vehy pouZité nit¥, lze odporovy &len 35 vytvorit ohnutim pru¥né kovové desky, kterd se
ohybd pomoci Zroubu 36 prochézejicfho ob¥me okraji 35a, 35b, = matice 38 na¥roubované na
tomto 3roubu. PFi tomto provedeni odporového &lenu 35 lze m&nit vysku horni plochy zakiivend
plochy 8. tim, %e se pi¥itdhne matice na ¥roubu 36.

Obr. 15 a% 17 zndzornujl dalsi vyhodné provedeni trubkového dfilu 14 zadrZovaciho ustro-
Ji 20, kde protéhly vytez 22 je vytvoren ve tvaru spirély, tekZe se postupnd premis¥fuje na-
horu v té mife, jak se pfidbliZuje k prvnimu konci 21 odporového &lenu 35. Pri¥ez trubkové-
ho dilu 14 se tedy m¥ni z tveru znézorndného na odr. 16 do tvaru zndzorn&ného na obr. 17,
kdy%Z se protéhly vytez 22 bli¥f k prvnimu konci E, odporového ¥lenu 35.

I u tohoto provedenf se t¥eni uWtkové nit¥ Y o okraj protéhlého vyfezu 22 podstatnd sni-
%{ a zmen3{ se tedy i nebezped{ pretrZfeni \tku. P¥i této Upravd lze regulovat p¥itladny
tlek a pFitladnou délku \tkové nit¥ Y na zaek¥ivené plode S, odporového ¥lenu 35, to zneme-
néd odpor pisobici proti pohybu Ytkové nit¥ Y ne zakfivené plose 8. zm&nou polohy protéhlé-
ho vytezu 22.

Obr. 18 znézornuje vyhodné upevnini odporového ¥lenu 35. Druhy konec §2 odporového
glenu 35 je vykyvn& uloZen na fepu 56 p¥ipevnZném k rému 58. Prvni konec _E_‘ odporového
&lenu 35 je uloZen na elestamernim t¥lese £Q, které Jje pripevn¥no k rému 48 stavu pres
desti¥ku 62, kterd je pripevn&na k dolni ploZe odporového &lenu 35. Kdy% dtkové nit X,
pohybujici se kluzn& po zak¥ivené plode 8, odporového &lenu 35, je vystavena nadm&rnému
nap¥tl, dochézi ke stlaleni elastomerniho t¥lesa 60, které se zdeformuje, tekZe odporovy
%len 3% se natoli kolem Zepu 56 proti sm&ru pohybu hodinovych rufek. V disledku toho se
nep¥tl pdsobici na utkovou nit Y zmen¥f, tak¥e nemlfe dojit k jejimu pretrieni nebo posko-
zeni.

TfebaZe v piedchozim popise byl popisovén & na vykresech zndzornin odporovy &len 35,
JehoZ prifez m&l tvar kruhového oblouku k vytvoFeni zek¥ivené plochy S, PO které se kluz-
n& pohybuje dtkovd nit Y, Je semoz¥ejmé, fe odporovy ¥len 35 mi¥e mit plochy tver a jeho
povrch, po kterém klouZe idtkové nit ¥, mbZe byt rovny. Rovnd plocha odporového &lenu 3%
mus{ pak byt vytvorena tek, aby se odpor proti pohybu udtkové nitd Y, vyvolany kluznym t¥e-
nim postupn& zvy¥ovel s pribliZovénim itkové nit¥ Y k dr¥dlw 18 zadr¥ovaciho Gstroji 20.
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V tomto p¥{pad¥ je vyhodné vytvorit na rovné plode nebo i na zakPivenych plochédch odporové-
ho ¥lenu 35 soustavu neznézorn&nych dréZek. Mimo to je rovn¥Z vyhodné zdrsnit zakiivenou
plochu §c odporového &lenu 35, aby se zvy3il odpor proti pohybu dtkové nité& Y.

Na obr. 19 a% 21 je zndzornZno daldfi vyhodné provedeni tryskového stavu podle vynélezu,
kde uUstroji 34 vytvérejici odpor proti pohybu uWtkové nit¥ I sestévéd z dvojice pevnych tylek
64, 66, je% jsou upevn¥ny na nosné destidce 68 a jsou v podstatd rovnob&¥né s podélnou
osou L trubkového dflu 14 zedr¥fovactho dstroji 20, & z pohyblivé ty¥ky 10, kterd prochézi
otvorem 682 nosné destilky 68 a je p¥ipevn¥na k jednomu konci kyvného remene 72. Tylky
64, 66, 10 jesou zekiivenéd, jak ukazuje obr. 21. Kyvné remeno 72 je vikyvné& uloZeno na Ze-
pu 1, neseném dvojici konzol 76.

Ne druhém konci je kyvné remeno ]2 opet¥eno kladidkou 72, kterdé je predpjate ve sm&ru
proti pohybu hodinovych ru¥ek pru%inou 80, tekZe se dotykd ve¥kové plochy va¥ky 82. Valka
82 je upevn¥ne na oto¥ném h¥fdeli 84, ktery se oté&{ rychlosti synchronizovanou s pracov-
ni rychlostf stavu. Valkovéd plocha vadky 82 mé vystupek 828 pom&rné zns¥né vyZky a prohlu-
ben 82b, kterd je pom&rnd hluboké. Velke 82 je uloZena tak, %e kdyZ se kladiZka 78 dotykd
vystupku 82a, k¥ifuje pohyblivé ty¥ka 70 pevné ty¥ky 64, 66 v bo¥nim pohledu na tryskovy
stev podle obr. 20; kdyZ se naopek kladi¥ka 78 dotyké prohlubn& 82b valky 82, pohybuje se
kyvné rameno J2 proti pohybu hodinovych rudek a vykyvne pohyblivou tyfku 70 sm&rem nehoru
vzhledem k obr. 20, takZe pohyblivéd tyZke J0 prestane k¥iZovat pevné ty&ky 64, 66. Pritom
je vedka 82 uloZene tak, %e se kladi¥ka J8 dotykéd vystupku 828 b&hem volného letu a pojfZ-
d{ po prohlubtni 82b vadky 82 v obdobf od konce odm&Feného letu do zaddtku ndsledujici fa-
ze, ve které tkovéd nit Y do odm¥¥ovecfho vdledku 10 zadne byt zadrZovéna v zadriovacim .
dstrojfi 20.

P#i této konstrukei tryskového stavu prochézf dtkovéd nit Y do zadrZovaciho Ustroji
20 mezi pohyblivou ty¥ku 70 & pevnymi ty¥kemi 64, 66, piitom se ohybé a plisobf na ni odpor
proti pohybu, jak znézornuji polohy m & p na obr. 21. Ti{m se znemoini néhly pokles rychlos-
ti dtkové nit¥ Y, prochdzejfci tryskou 302 zand¥eciho ustroji 30, ne konci volného letu.
Kdy% za¥ne obdob{ odm¥teného letu, piijde dtkovd nit Y ze zadrfoveciho ¥strojf 20 do polo-
hy L podle obr. 21, v ni¥ je natafena mezi zardéikou 32 & vodicim Ustrojim 24, takZe na
ni neplsob{ tém¥t ¥ddny odpor proti pohybu vyvoldveny tienim ne tyfkéch 64, 66, 10.

04 konce odm¥teného letu do za¥dtku zadrfovéni zadrfovecim dstrojim 20 je pohyblivé
ty&ka J0 vykyvnuta nehoru proti pohybu hodinovych rudek, tskZe se nek¥i¥uje s pevnymi tyd-
kemi 64 & 66. Kdy% je tedy dtkové nit Y zadrfena v zadrfovénim dstroji 20 a pr¥ijde z polo-
hy 1 do polohy £ podle obr. 19 po skonleném prohozu proflupem, nepisobi na ni prakticky
¥8dny odpor proti pohybu & miZ%e se vysunout z prostoru mezi ty¥kemi 64, 66, 10.

7 predchoziho je zPejmé, ¥e uvedend ustroji vytvérejici odpor proti pohybu dtkové ni-
+% mohou byt aplikovéna na tryskovy stav podle obr. 1. Ustroji vytvéiejic{ odpor & znézorni-
néd na obr. 5 a% 7, 9 a% 11 a 13 % 18 mohou byt upravena v trubkovém dflu 14°° zedriovaci-
ho dstroji 20 podle obr. 3. V tomto pripad¥ miZe byt dstroji 34 vytvédfejfci odpor proti
pohybu Gtkové nit¥ pFipevnéno ne vnit¥ni ploSe trubkového dilu 14°° nebo miZe byt uloZeno
Xluzn¥ & mife byt stavitelné pomoci fixa¥niho dstrojf, které umoZnuje jeho zafixovéni zvndjs-
¥u trubkového dflu 14°°. ‘

OstrojLl 34 vytvétejic{ odpor proti pohybu dtkové nit¥ I & zndzorn¥né na odbr. 19 ai
21 mdZe byt upraveno mezi v¥stupni trubiZkou 16°° a vodicim dstrojim 24. V tomto pripadd
mi%e pliscbit proti pohybu dtkové nit¥ zne¥n¥ velky odpor, ponévad% tvar vadkové plochy
vadky 82 lze zvolit tak, aby pohyblivé ty¥ke J0 hluboko k¥iZovela pevné ty&ky 64, 66
(obr. 21) b&hem volného letu udtkové nit& Y.
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PREDMET VYNALEZU

1. Tryskovy stav, obsehujic{ zand¥eci dstrojf k zandSeni Wtku paprskem tekutiny do
proZlupu, pri¥em# prohoz sestévé z féze volného letu & z nésledujfc! Pféze odm&¥eného letu
_ Utkové nit¥, ddle zadrZovaci dstrojf tvo¥ené trubkovym d{lem, které zedriuje &dst potieb-
né délky Wtkové nit& p¥ed prohozem, déle zachycovaci ustrojf, které uzevird ptivod dtko-
vé nit& do zand3eciho dstroji a uvolfiuje jej b¥hem prohozu dtku, a vodici ustroji, které
vede dtkovou nit za trubkovym dflem zadr¥ovaciho dstroj{, vyznalujfcf se tim, %e mezi
trubkovym dflem (14) zadrfovaciho dstroJi (20) a vodicim Ustrojim (24) je uloZeno t¥eci
odporové ustroji (34) vytvé¥ejici b¥hem volného letu Wtku Xluzny t¥ecf odpor proti pohybu
dtkové nit¥, které Je tvoreno bud protéhlym odporovym Zlenem (35) rovnobdZnym s trubkovim
dilem (14) & omezenym zek¥ivenou plochou (Sc), po ni% se kluznd pohybuje dtkové nit e Jei
se ve sm&ru tohoto pohybu utkové nitd postupn¥ zvitduje, nebo které sestévéd ze dvou pevnych
ty¥ek (64, 66), po nich¥ kloufe Wtkové nit, a z pohyblivé tydky (70) k pFitlaovéni Wtko-
vé nité na del¥{ pohyblivé ty¥ky (64, 66) b¥hem volného letu slespon do zalétku odmérend-
ho letu. R

2. Tryskovy stav podle bodu 1, vyznadujici se tim, %e zak¥ivend plocha (Sc) odporové-
ho ¥lenu (35) je pilkulelové, pri¥em% jejf vrchol le(f u v¥stupniho konce trubkového dflu
(14) zedrZfovaciho dstrojf (20) a zdkladna u dr¥dku (18) trubkového dflu (14).

3. Tryskovy stav podle bodu 2, vyznaiujici se tim, %e zakiivend plocha (Sec) odporo-
vého ¥lenu (35) sestédvé z ohebné desky, jejimi¥ okraji prochéz{ stehovaci Zroud (36) zajis-
t¥ny matict (38). o

4. Tryskovy stav podle bodu 1, vyzna¥ujici se tim, Ze vySka (H) zekfivené plochy (Sc)
odporového &lenu (35) 'se od bodu (Ph), ktery odpovidé konci volného letu Wtkové nit¥, ve
sm&ru pohybu dtku postupn® zmenduje ke sniZovédn{ kluzného t¥eciho odporu b&hem odm&feného
letu ttkové nité&.

5. Tryskovy stav podle bodu 2 a% 4, vyzna¥ujici se tim, Ze odporovy &len (35) je sta-
viteln& upevn¥n na rému (48) stevu k nastavovdni vzdjemné polohy trubkového dflu (14) a
odporového &lenu (35).

6. Tryskov} stav podle bodu 1, vyznedujicl se tim, Ze odporovy &len (35) je uloZen
Jednim koncem vykyvn¥ ne rému (48) stavu a druhfm koncem pohybliv¥ ne elastomernim télese
(60) upevnéném ne rdmu (48) k vyrovndni nadm&rného nap&tf Wtku.

7. Tryskovy stav podle bodu 1 a¥ 6, vyzne¥ujici se tim, ¥e trubkovy afl (14) mé pro-
téhly vyitez (22) probfhejict ve sm3ru jeho podélnd osy & obréceny k odporovému Zlenu (35).

8. Tryskovy stav podle bodu 7, vyznadujfci se tim, %e protdéhly virez (22) je spirdlo-
vy, prifemZ vyska jednoho konce protéhlého wjfezu (22) nad osou trubkového dflu (14) je
vE&tE3{ ne? vyika druhého konce.

9. Tryskovy stav podle bodu 7, vyznadujfci se tim, %e horni okraj (50) protéhlého v§-
tfezu (22), po kterém klouZe tkovéd nit, md zaoblenou plochu (50e).

10. Tryskovy stav podle bodu 7, vyznedujici se tim, %o mezi protdhlym vyfezem (22)
trubkového dflu (14) a zekFivenou plochou (Sc) odporového ¥lenu (35) je uloZen vodicf ¥len
(54) se zaoblenou plochou ke znemofn¥ni pohybu dtku po hran& protéhlého vyrezu (22).

11. Tryskovy stav podle bodu 1, vyznalujici se tim, Ze pohyblivéd ty¥ka (70) odporového
dstrojf (34) je uloZena na kyvném remeni (72), jehof druhf konec nese kledi¥ku (78) zebi-
rajfcl s velkou (82), JejiZ oto¥ny pohyd je odvozen od precovniho cyklu stavu,
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12, Tryskovy stev podle bodu 11, vyznadujici se tim, ¥e vafka (82) je opatfena vystup-
kem (82a), jeho¥ délka odpovidé trvéni volného letu & odm&rencho letu utkm, a prohlubni
(82b), odpovidejici dob¥ od konce odmEFeného letu do zaddtku dal3iho pracovniho cyklu stevu.

7 1listd vykresid

Severografia, n. p., zavod 7, Most
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