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(54) Vyhodnocovaci zafizeni s inkrementdlnim
¢idlem a mikropoditacem pro pasovou vdhu

(57) Vyhodnocovaci zatizeni s inkremen-
tdlnim ¢idlem & mikropo&itadem pro paso-
vou vahu vyuzivd pro vyhodnoceni zatize-
ni--pasu dopravovanym materidlem a rych-
losti pasu digitdlni ¢idlo. Vychylka me-
chanického vdziciho systému je odmé&fové-
na inkrementdlnim ¢idlem uZivanym téz
pro odméfovdni soufadnic poloh funkénich
¢dsti numericky fizenych obrdbé&cich stro-
jb. Toto €idlo dovoluje zcela linedrni a
ptesné vyhodnoceni zatiZeni vdZiciho lse-
ku. Digitédlni{ informace o poloze vdZici-
ho systému a rychlosti pasu zpracovdvd
mikropocita¢ na informaci o okamzitém
dopravnim vykonu a proslém mnozstv{ ma-
teridlu. Redeni je vhodné nejen pro kon-
strukci novych pasovych vah, ale téz pro
rekonstrukce mechanickych pasovych vah
na vdhy elektronické schopné spoluprdce
s nadfazenymi kontrolnimi nebo regulaé-
nimi systémy.
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Vyndlez se tykd vyhodnocovaciho zafizeni s inkrementdlnim &idlem a mikropotitacem

pro pasovou vdahu.

Pro vdzeni dopravovanych sypkych hmot se pouzivaji pasové vdhy, u nich? se zatiZeni
vdziciho dseku vyhodnocuje bud mechanicky s pfimym ukazatelem okamZitého dopravniho vyko-
nu a mechanickym integrdtorem proslého mnoZstvi materidlu nebo elektricky s vyuZitim
tensometrickych snima&l, odporovych vysila&l nebe jinych analogovovych &idel. Indikace
okamZitého dopravniho vykonu a registrace pro3lého mnoZstvi materidlu je zabezpe&ena
elektronickymi obvody. Obvykle je informace o zatiZeni a rychlosti pasu zpracovdvana ana-
logové, ndsobek obou velitin vyjadfuje okamzity vykon dopravniku a integraci této velidi-
ny za jednotku Casu je docileno vyjddieni dopravovaného mnoZstvi materidlu. Zndms jsou
téz feSeni, kde analogovd informace z &idla je nejprve pfevddéna na frekvenci a informa-
ce pak ddle zpracovdvéna digitdlné. {idla zabezpetuji pfevod mechanické veliéiny na veli-
¢inu elektrickou, pracujici na analogovém principu jsou zatiZena vlastni chybou napt. pfi
zméndch okolni teploty, pfipadné vykazuji jistou nelinearitu. Také pfi dalsim zpracovani
analogovych signdld dochdzi k neZddoucim driftdm.

Uvedené nevyhody zndmych technickych fe3eni odstranuje vyhodnocovaci zafizeni s in-
krementdlnim ¢idlem a mikropofitagem pro pasovou vdhu, jehoZ podstata spotivd v tom, Ze
na mechanicky vézici systém je mechanicky vézdno inkrementdlni &idlo, na jehoz vystup je
ptipojen vstup obvodu pro odmé&fovéni soufadnice, jehoZ vystupni sbérnice je pfipojena
na sbérnici mikropocitace, ktery je svym vystupem spojen s fidicim vstupem obvodu pro od-
méfovani soufadnic, pfi €emZz na vstupu mikropotitale je ptipojeno svym vystupem &idlo
rychlosti pasu a na vystup mikropofitade je zapojen vstup zobrazovaci jednotky.

Vyhodou vyhodnocovaciho zafizenf s inkrementdlnim ¢idlem a mikropodita&em pro paso-
vou vdhu je to, Ze vychylka mechanického védZiciho systému dmérnéd zatiZeni dopravovanym
materidlem je pfimo inkrementdlnim Cidlem vyjddfena digitdlné& dvéma sériemi impulsd vy-
sflanych posuvem 90 stupnl elektrickych. Po zpracovéni vstupni informace integrovanym
obvodem pro odmé&fovadni saufadnic, ktery rozli8i sm&r odchylky a reversibilnim &itacem vy-
Jjddfi na sbérnici diskrétné okamZitou vychylku, je k disposici digitdlni informace neza-
tiZend drifty a nelinearitou. S vyhodou lze vyuZzit inkrementdlni fotoelektrickd &idla pro
odméfovani soufadnic polohy funk&énich €dsti numericky fizenych obrébécich strojb. Tato
€idla jsou schopna vyjddrit odchylky s rozliSenim na tisiciny milimetru. Aplikace zafi-
zeni podle vyndlezu je také moZznd na existujici vdZici mosty mechanickych pasovych vah.
Je jednoduchd a dovoli snadnou rekanstrukci na vdhu elektronickou vhodnou k napojeni
na kontrolnf{ a regulaéni systémy. Cena takto upravené vdhy je podstatng niZ3i nez nédkla-
dy na pofizeni nové elektronické pasové vdhy tradiéni konstrukce. Také informace o rych-
losti pasu je digitédlni a ndsledné zpracovdni obou vstupnich informaci jednoipovym
mikropotitacem je piesné, dostateind dynamické a s moZnosti snadného naprogramovini kon-

stant pfi cejchovdni vdhy.

Na obrdzku je uvedeno blokové schema vyhodnocovaciho zafizeni s inkrementdlnim
gidlem a mikropo&itacem pro pasovou vdhu podle vyndlezu.

Na mechanicky vdZici systém 6 je mechanicky vazédno inkrementdlni &idlo 1, na jehoZ
vystup 12 je pfipojen vstup 21 pro odmé&fovdni soufadnic 2, jehoZ vystupni sbérnice 23 je
pfipojena na sbérnici 31 mikropo&itace 3, ktery je svym vystupem 33 spojen s fidicim
vstupem 22 obvodu pro odméfovdni soufadnic 2, ptictemZ na vstup 32 mikropocitace 3 je
ptipojeno svym vstupem impulsni &idlo rychlosti pasu 5 a na vystup 34 mikropotitate 3 je
zapojen vstup 41 zobrazovac{f jednotky 4.

Vyhodnocovaci zafizen{ s inkrementdlnim &idlem a mikropo&itacem pro pasovou vihu

podle vyndlezu pracuje ndsledovné:
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Zati?en{ mechanického vdZiciho systému dopravovanym materidlem zplsobi na jeho pi-
kovém mechanismu mechanickou odchylku Umérnou hmotnosti materidlu na vdZicim dseku.
Na pédkovy mechanismus je mechanicky vézdno inkrementdln{f &idlo 1, na jehoZ vystupu je
k dispozici dvoufédzovd digitdlni informace o smyslu a velikosti odchylky. V navazujicim
obvodu pro odmé&fovdni soufadnic 2 je provedeno vyhodnoceni smyslu odchylky a reversibil-
nim &itadem je registrovdno &iselné vyjddieni polohy odmé&fované pohybujici se soutdsti
véziciho mechanismu od referentniho bodu. Vystupn{ sbé&rnice 23 obvodu pro odmé&fovéni
soufadnic je pfimo spojena se sbérnici mikropo&itade 3. Vystupem 33 mikropo&itale 3 je
Fizen vstup 22 obvodu pro odméfovédni soufadnic 2, &im? je zabezpefeno nulovdni &itace
pti prichodu ¢idla referenénim bodem a fizen eyklus zdpisu polohy &idla reversibil-
nim ditadem a &teni vysledkl mikropo&ita&em pro daldi zpracovdni. Na vstupu 32 mikropo-
titate 3 je pfipojeno impulsni &idlo rychlosti pasu. Programem mikropo&itafe 3 je zabez-
pefeno vyjddfeni okamZitého dopravniho vykonu véhy t/hod a integrovaného mnoZstvi pro$lé-
ho materidlu v t prostfednictvim zobrazovaci jednotky 4 pfipojené svym vstupem 41 na vy-
stup 34 mikropogitade 3.

PREDMET VYNALEZU

Vyhodnocovaci zaffzeni s inkrementdlnim &idlem a mikropoZitafem pro pasovou véhu
vyznadené tim, Ze na mechanicky védzici systém (6) je mechanicky vézdno inkrementdlni
gidlo (1), na jehoZ vystup (12) je pfipojen vstup (21) obvodu pro oméfovdni soufadnic
(2), jehoz vystupni sb&rnice (23) je ptfipojena na sbérnici (31) mikropo&itage (3), kte-
ry je svym vystupem (33) spojen s fidicim vstupem (22) obvodu pro odmé&fovdni soufadnic
(2); ptiéemz na vstup (32) mikropo&itate (3) je pfipojeno svym vystupem impulsni €idlo
rychlosti pasu (5) a na vystup (34) mikropo&ita&e (3) je zapojen vstup (41) zobrazovaci
jednotky (4).
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