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Wynalazek dotyczy ulepszenia urza-
dzenia do samoczynnego okreslania ele-
mentéw strzalu opisanego w patencie nr
13 698, ktére sluzy do okreslenia kazdora-
zowego kata wyprzedzenia, czasu lotu po-
cisku oraz odlegloéci do punktu trafienia.

W tym znanym urzgdzeniu celowni-
czym, ktére oparte jest na samoczynnym
rozwigzywaniu przyblizonego réwnania dla
ba—_zz» , gdzie
z jest odlegloécia do punktu trafienia, zasd
a i b dwa parametry, przy czym za narzad
przestawiajgcy stosuje si¢ sznur, ktéry
jest niedogodny, poniewai jego zmienna
rozciggliwoéé powoduje zmniejszenie do-

czasu lotu pocisku ¢t =

kladnosci przeniesienia ruchéw nastaw-
czych. Précz tego konstrukcja narzadu do
uwzgledniania wektora szybkosci celu, sto-
sowana w znanym urzadzeniu, nie pozwa-
la na nastawienie go w kazdym dowolnym
kierunku.

Wynalazek niniejszy zapobiega tym
wadom w ten sposéb, 2e pomiedzy wekto-
rem szybkodci celu, nastawianym recznie
wedlug wielkosci i kierunku, a recznie
uruchomianym urzgdzeniem - do ciaglego
nastawiania nastepujscych po sobie po-
miaréw odlegloéci do celu umieszczony
jest dwudzielny wal kardanowy o zmien-
nej dlugodci, ktérego tylna capdé, polaczo-
ra kardanowo z narzgdem sterowniczym



wektora szybkoéci celu, wykonana jest ja-
ko wrzeciono Srubowe z gwintem o duzym
skoku, zabezpieczone przed osiowym prze-
suwem, podczas gdy przednia czesé, pola-
czona z urzgdzeniem do nastawiania odle-
ghosci do celu, wykonana jest w postaci
nakretki Srubowej, osadzonej na tym wrze-
cionie, zabezpieczonej przed przesuwem
osiowym i polaczonej za pomoca przegubu
kardanowego z réwnolegla do osi lufy bro-
ni palnej osig obrotu walcowego bebna, na
ktérego powierzchni znajduje si¢ logaryt-
miczna linia Srubowa, stuzgca za wskaznik
nastawczy, ktérej punkt styku z podzialtka
dla odleglosci do celu, réwnolegla do osi
bebna i dajgca si¢ przesuwaé w kierunku
osiowym, okresla za kazdym razem warto-
Sci mierzonych odleglodci do celu, przy
czym ta podziatka przesywana jest w kie-
runku osiowym jednoczefnie z bebnem o
dlugoéé zaleing od czasu lotu pocisku.
Przy tym urzadzenie sterownicze do na-

stawiania wektora szybkoéci jest tak wy'~.{

konane, Ze wektor ten moze by¢ nastawio-
ny w. :przestmm w dowolnym kxerunku 1
posiadaé dowolng wielko&é.

Na rysunkach przedstawiono przyklad
wykonania wynalazku. Fig. 1 przedstawia
wykres mechanicznych zaleznoéci, fig. 2 —
taki sam wykres z uwzglednieniem pm
prawki linijnego parametru b i schematem
nastawiania odlegloéci do celu, fig. 3 —
cale urzgdzenie w przekroju pionowym
-przez érodek, fig. 4 — urzgdzenie do na-
stawiania wektora szybkosci celu w piono-
wym przekroju poprzecznym, fig. 5 — po-
ziomy przekréj podlugny, walu kardanowe-
go, fig. 6 — przekréj poprzeczny przed-
niego przegubu kardapowego.

W wykresie mechanicznych zaleznoéci
wedlug fig. 1 w tréjkecie 92 — 95 — 91
punkt 92 oznacza brof palng, punkt 95 —
cel w chwili strzalu, & wigc odlegloéé
92 — 95 stanowi najpbéniej zmierzong i w
urzedseniu nastawiong odlegloéé do celu.
Od chwili strzalu ecel przebywa podczas

czasa ¢ Jotu pocisku z szybkobcig v odle-
glodt 95 — 91, réwng iloczynowi v.t do
miejsca 91 trafienia pocisku w cel, tak iz
odlegloéé 91 — 92 stanowi odlegloéé z do
punktu, w ktérym cel zostaje trafiony. Po
narysowaniu tréjkata przeciwleglego 92 —
90 — 96, podobnego do tréjkata 92 — 95

‘— 91, w ktérym odcinek 90, 91 przyjety

jest za liniowy parametr b, a bok 96, 90,
réwnolegly do boku 91, 95, zostaje ozna-

‘czony przez av, otrzymuje si¢ z podobien-
stwa tych dwéch tréjkgtéw proporcje:

az
stad t = b7

To réwnanie daje jednak przy stalych pa-
rametrach a i b tylko przyblizone warto-
§ci dla czasu ¢ lotu pocisku, wzietego z ta-
beli strzelniczej i odniesionego do odle-
glosci z do punktu trafienia, ktérag mozna
jednak skorygowaé przez samoczynng
zmiane parametru b o wielko§é¢ A b we-
dlug wielkeéci z tablicy strzelniczej czasu
t lotu pocisku dla odlegloSci 2 strzatu.
Przyjmujac tréjkgt 90 — 92 — 96 (fig.
2) za tr6jkat szybkodci, a czas a za wapél-
- czynnik proporejonalno$ci, okazuje si¢, ze

v:z—=av:(b—2z),a

bok 90, 92 — %i jest proporcjonalny do
£redniej szybko$ci pocisku wzdluz cieciwy
z toru lotu pocisku, a bok 92, 96 :ﬂi

jest proporcjonalny do szybkosci fikcyjne-
go pocisku, ktéry w czasie t przebylby
odlegloé¢ pomiarowa z. W ogéle mozna na-
pisaé, ze

klog.z — klog.—ii—-i— k log.t,
przy czym k jest tak dobrane, ze:

klog.t + & b="b— " =odleglodi 91, 9,

skgd wynika:
klog.t::p—.% —Ab, a wige:



k log.x:klog.%+ Q—%_—Ab.

Jezeli wige podzialka odlegloéci celu wyko-
nand jest logarytmicznie wedlug réwna-

nﬁ;_klog.:c:klog.f—-l—kl(_)g.t,todru-

_gi skladnik musi byé utworzony za pomo-

‘cy obracajacej si¢ okolo punktu 91 tarczy

. krtywkowej, ktérej wektory idagce w- kie-

runku promieni odpowiadaja poprawkom
A‘_b =b _,ftz,_ — k log . t dla kata obro-

fq proporcmnalnego do % . Jezeli wiec po-

dziatka odleglosci do celu bedzie we wlasci-

.wym kierunku przesunieta osiowo o te
l__.wartosm A b, réwnolegle do odcinka 90 —

92, to odlegloi¢ do celu x moze by¢ prawi- K

diowo nastawiona, gdy za jej warto$¢ na

skali odpowiednio do fig. 2 przyjaé punkt’

przeciecia si¢ X odcinka 90, 91 z linig

_&érubowg, narysowana na powierzchni wal-

ca o premieniu 7, dajgcego sie obracaé
okolo osi utworzonej przez odcinek 90, 91,
ktéra to linia Srubowa dla katéw obrotu

-2 -f_ posiada odciete 92, X — k

r

-3

log f Wtedy odpowiednio do fig. 2 otrzy-

muje sie zalezno§¢:

klog.x =k log.-- +klog t.

Wskutek nastawienia na tej podzialce,
przylegajacej do powierzchni tego walca
wzdluz jego tworzgcej, odleglosci do celu
za pomocy linii sSrubowej, narysowanej na
walcu, zostaje samoczynnie nastawiony
kat 7, zawarty pomiedzy linig 90, 92,
okreslajgcg kierunek na punkt trafienia, i
linig celowania 96, 92. Wiec przez wycelo-
wanie na cel w kierunku 96, 92 za pomo-
cg odpowiednich mechanizméw broni pal-
nej oé lufy tej broni doprowadzona zostaje
w polotenie umozliwiajgce trafienie w cel,

‘rownicza,

jeteli o§ lufy bedzie przy tym odehylom
ukoénie do géry od kierunku 90 — 92 o
kgt celownika, odpowiadajgcy MI
do punktu trafienia i jego katowd polate-
nia. Nastawienie kata celownika naﬂqne,]
mozna wykonaé wedlug znp,nego

przez pionowe przestawienie ‘swnktu 96

linii celowania 96 92 o w1elkoéé— od-

‘'powiadajgcg wysokosci k opadama _;'pocls-

ku podczas czasu ¢ lotu mcmku

Przyklad wykonanlmpmdmwtu wyna-
lazku uwidoczniony na fig. 3 — 6 mote
byé zastosowany réwniez w dzialach kie-
rowanych przez dwéch celowniczych, ' 2
ktérych jeden, patrzgc przez lunete kie-
Sledzi cel dzialajac mechaniz-
mem podniesiep, a drugi — mechanizmem

"'klerunkowym

Na kolysce, osadzopej na poziomyeh
czopach w lozu dziata, Jest przymocowana
plyta lozyskowa 1, zaopatrzona w prowad-
nice suwakows, rownolegla do osi lufy. Na
plycie 1 osadzony jest suwak 2, posiada-
jacy zebatke 29 z ukoénymi zebami, z kté-
rymi zazebia sie §limak 3a wrzeciona 3,
osadzonego obrotowo w plycie 1 i zabezpie-
czonego przed przesuwem osiowym. Wrze-
ciono 3 posiada jeszcge drugi Slimak 3b,
zazebiajgcy sie z kolem Slimakowym 4,
umocowanym na poprzecznym walku
¢ obok tarczy krzywkowej 5. Do tej tarczy
krzywkowej 5 dociskany jest za pomocsg
sprezyny Srubowej 10 krgiek 9, osadzony
obrotowo na sworzniu 8 w widelkach 7,
zabezpieczonych od obracania sie. Widelki
7 dajg si¢ w stosunku do logarytmicznie
podzielonej podziatki odlegloéciowej 12
przesuwaé za pomocg sworznia 11, posia-
dajgcego z jednej strony prawy, a z dru-
giej — lewy gwint. Na suwaku 2 sg osa-
dzone dwa waporniki zawierajgce lozyska
2a i 2b, w ktérych s3 osadzone czopy
bebna 13, na ktérego walcowej powierzch-
ni znajduje sie logarytmiczna linia érubo-
wa 13a, sluigea za wskafnik nastaweczy.



Wydra2ony czop 130 t{ego bebna 18 za-
opatrzony jest wewmgtrz w pare poprzecz-
nych czopéw 18¢, na ktérych osadzony
jest obrotowo piericiei kardanowy 14,
posiadajgcy pare czopbw 14a (fig. 5),
umieszczonych prostopadle do czopéw
J8c. Na czopach 14a osadzona jest obro-
towo tuleja 15, w ktérej daje si¢ przesu-
waé wrzeciono 16, zaopatrzone w dwa Sru-
bowe rowki o duzym skoku. W kaidy z
tych rowkéw srubowych wchodzi koniec
czopa 14a, osadzonego w otworze poprzecz-
nym tulei 15. Bezposrednio do tej tulei
15 przylega czolowa powierzchnia drugiej
tulei 17 o kwadratowym przekroju, daja-

cej si¢ przesuwaé na wrzecionie 16. Tule-

ja 17 zabezpieczona jest przed obrotem
przez osadzenie jej w szczelinach, znajdu-
Jacych sie w dwéch prowadniczych paia-
kach B B,. Te palgki BB, osadzone
83 obrotowo na dwéch parach pro-

stopadlych do siebie czopéw 2¢ i 2d,
umieszczonych na przedluzeniu lozy-
ska 2b, z ktorych czopy 2d polozo-

ne s3 poziomo. Wrzeciono 16 oprécz dwoéch
Srubowych rowk6éw posiada jeszcze réwno-
legly do osi rowek 16a, w ktéorym, w celu
zabezpieczenia wrzeciona 16 przed obraca-
niem sie¢, umieszczc- a jest wpustka 17a
umocowana w tulei 17. Na tylnym koncu
wrzeciona 16 osadzony jest obrotowo
krzyzak kardanowy 18 (fig. 5), ktory za
pomocg pary czopéw 18a osadzony jest
obrotowo w widetkach kardanowych 19,
ktére za pomocag czopa 19a osadzone s3
obrotowo w otworze wykorbionej gléwki
pionowego preta sterowniczego 20. Punkt
przecigcia si¢ o0si czopéw 18a z osig pozio-
mego czopa 19« widelek 19 tworzy punkt
96 tr6jkgta szybkosci 90 — 96 — 92,
ktérego wierzcholek 92 utworzony jest
przez punkt przecigcia sie o0si czopbw
18¢ z prostopadig do niej osia czopéw
14a. Wierzcholek 92a trojkata 92a —
95 — 91 (fig. 3), kiéry teoretycznie po-
krywa si¢ z punktem 62 (fig. 1), oddalo-

ny jest ze wzgledéw konstrukcyjnych
umySslnie o odlegloéé ¢ (fig. 3) od przyna-
leznego wierzchotka 92 tréjkgta 92 —
90 — 96, przy czym wierzcholek 92a
utworzony jest przez normalny rzut punk-
tu zerowego 0 logarytmicznej linii 73a na
oS obrotu bebna 13, pokrywajgca sie z bo-
kiem 91 — 92 (fig. 2). Jezeli wreszcie
vrzez Srodek krgzka 9 przeprowadzié pro-
stopadlg do tej osi obrotu, to ta prostopa-
dla odcina na boku 91 — 92a tréjkata od-
cinek ) b = 91, 91, ktéry, jak to juz bylo
wymienione, przez przesuniecie osiowe po-
dzialki 12, okreslajgcej odleglos¢ do celu,
o warto$é¢ A b daje poprawke czasu, ktéry

ba_z: jest

okreslony w sposéb przyblizony.

Do nastawienia wektora szybkosci celu
w oslonie 21, dajacej si¢ obracaé na pio-
nowym czopie 2la, umocowanym na lozu
dziala, osadzono obrotowo dwoje widelek
24 1 24, posiadajacych odpowiednio pozio-
me czopy 22 lub 22‘ i kola zebate 23 lub
<3, W widelkach 24 i 24 osadzone s3
obrotowo srubowe wrzeciona 25 lub 25°,
zabezpieczone przed przesuwem osiowym.
Na kazdym z tych wrzecion 25 lub 25 osa-
dzona jest wewnatrz widelek nakretka 26
lub 26°, zabezpieczona przed obracaniem
sie, a na zewngtrz widelek przymocowane
jest do kazdego wrzeciona stozkowe kolo
zebate 27 lub 27¢, zazebiajgce si¢ z odpo-
wiadajacym mu wiencem zebatym 28 lub
28' podwéjnego kola zebatego, przy czym
drugie wience z¢bate 29 lub 29 tych kél
zazebiajg si¢ z kolem zgbatym 360, zaklino-
wanym na wale 82, na ktérym obok tego
kola zebatego 30 osadzone jest luzno dru-
gie kolo zebate 81. Na tym wale 82 umo-
cowana jest wskazéwka 33, zaopatrzona
w uchwyt i sluigca do nastawiania szyb-
kodci v celu na podzialce 34 tarczy, przy-
mocowanej do kola zgbatego 31. Takie ss-
mo kolo z¢bate $1‘ z tarczg zaopatrzong
w podziakke 84‘ oraz wakazéwks 33° oss-

cdpowiednio do réwnania ¢t —



dzone jest na drugim koscu walu 82. Ko-
lo sebate 31° zaggbia si¢ z kolem z¢batym
28“, umieszczonym wspblosiowo z kolem
sebatym 23 i sprzedonym z nim za pomocg
przystawki 23a. Kola zebate 28 i 23 mo-
gs byé obracane za pomocg uchwytéw
35 i 35°, podobnych do strzalki i przymo-
cowanych de czopéw 22 i 22*. Kaida z obu
nakretek 26, 26° zaopatrzona jest w pozio-
my csop #6a lub 26‘a, wchodzgcy w jeden
z dwéeh otwordéw draika sterowniczego
20, prowadzonego w kierunku pionowym
priez dwa réwnolegle ramiona korbowe
r (fig. 8), przy czym wykorbiona giéwka
tego dratka podtrzymuje opisany jut wy-
2ej przegub kardanowy 18 — 18a —
19 — 19a. To urzadzenie jest przymocowa-
ne do kolyski w taki aposéb, ze przy na-
stawieniu szybkoéci celu v — 0 za pomocg
wskazéwek 33, 33‘ na podzialkkach 34, 34
oraz odleglosci do celu z — 0 na nieuwi-
docznionym na rysunku nastawniku war-
toédci obnizenia pocisku pod osig lufy éro-
dek kardanowy 96 zajmuje polodenie na
o0si 90 czopéw dzisla. Obnitenie si¢ pocisku
musi byé brane ‘pod uwage przy nastawia-
niu kata podniesienia lufy. Polgczenie pio-
nowego czopa 2l1a z nastawnikiem wyso-
koéci opadania, nastawianym recznie lub
przymusowo jednoczeSnie z nastawianiem
odlegloéci do punktu trafienia, naletzaloby
zatem w ten sposéb dokonaé, zeby érodek
kardanowy 96 byl wzniesiony ponad o$
90 czopéw deiala o kaidorazowg szybkoéé
a—: . W ten sposéb
uwidoczniony na fig. 1 i 2 kat wyprzedza-
nia ¢ osi lufy dziala wzgledem linii celo-
wania, odpowiadajgcy prostolinijnemu to-
rowi lotu pocisku, zostaje poprawiony z
uwzglednieniem poprawki kata polotenia.
Wedlug fig. 3, 5 i 6 ten poprawiony ket
wyprzedzenia rozlotony zostaje za pomo-
cg obydwéch palgkéw prewadniczyck
B B, na kgt wyprzedzenia bocznego i kat
wypraedsenia na wysokoéé, ¢ ktérych ket

obnizania si¢ pocisku

wyprzedzenia na wysokeéé prremossomy
jest za pomocy czopa K, (fig. 5 i 6), maj-
dujgcego si¢ na paigku B, i réwnoleglego
do czopbébw 2d, oraz dratka przegubewego
S, na narzyd, oddzialywajscy w kierunku
pionowym na lini¢ celowania lunety ce-
lowniczej, podczas gdy kst wyprzedzenia
bocznego zostaje przenoszony na lumete
celowniczg za pomocy czopa K,, znajduje-
cego si¢ na palgku prowadniczym B, i po-
{o2onego réwnolegle do czopbéw .2c, oraz
za pomocs drgika przegubowego 5,. Na
zewnetrznej szynie prowadniczej plyty Jo-
2zyskowej 1 znajduje sie podzialkka odle-
glodciowa z, na ktérej za pomocg wska-
z6wki Z, znajdujgeej si¢ na suwaku 2,
mozna odczytaé odlegloéé do punktu tra-
fienia, potrzebng do nastawienia zapalni-
ka pocisku i ewentualnie do recznego na-’
stawienia nastawnika wartodci obnizenia
si¢ pocisku.

Dzialanie tego urzadzenia jest naste-
pujgce. Najpierw przez obrécenie wska-
zéwki 33 lub 33‘ nastawia si¢ na podzial-
ce 34 lub 34 wymierzong lub oszacowang
na oko szybkoéé celu, wskutek czego za
pomocg két zegbatych 80 — 29 — 29° zo-
stajg obrécone stozkowe kola zgbate 28 —
27 i 28° — 27°, a zatem i wrzeciona $ru-
bowe 25, 25 co powoduje przesuniecie
nakretek 26, 26° proporcjonalnie do szyb-
koéci celu. Kierunek w przestrzeni tego
przesuniecia, przeniesiony przez drgzek
sterowniczy 20 na Srodek 96 przegubu i
powodujgcy jego przesuw w stosunku do
punktu zerowego 90, lezgcego na pionowej
osi oslony 21, jest réwnolegly do prze-
strzennego kierunku obu uchwytéw 35,
35, wykonanych w postaci strzalek, kté-
rych zmiana kata nachylenia przenosi si¢
na wrzeciona Srubowe 25, 25° czefciowo
bezpoérednio, cagéciowo zak za pomocs kél
z¢batych 23, 23a, 23, 31, 28°, przy czym
réwniez obrécone zostajg tarcze z po-
deiatkkami szybkoéci 34, 3§ Igcznie =ze
wekasbéwkami 33, 36°. Praez nastawienie



wehwytéw 35, 35° w kierunku lotu celu
nastawiony zostaje bok 90 — 92 (fig. 1, 2,
4) tréjketa w taki eposéb, ie of rowko-
wanego wrseciona 16 musi przechodzié
przez cel 95, jeteli ten cel ma byé trafiony
w punkcie 91.

Nastawianie szybkoéci celu i uchwytéw
w postaci strzalek w kierunku lotu celu
naledy do kierujgcego strzelaniem, podczas
gdy drugi czlowiek przez obracanie korby
J¢ przesuwa suwak 2 i niezaleinie od tego
- podzialke odlegloéci w taki sposéb, zeby
obracajgca sie linia srubowa 13e dotyka-
la si¢ do tej podzialki w miejscu kreski
podzialowej z‘ odpowiadajgcej wlasnie
smierzonej odlegloéci  do celu. Trzeci
czlowiek zajety jest nastawianiem zapalni-
kéw rozpryskowych pociskéw odpowiednio
do odlegloéci do punktu trafienia, odczy-
tanej za pomocg wskazéwki Z, podczas
gdy czwarty czlowiek nastawia dzialo za
pomocg mechanizméw podniesien i kierun-
kowego w taki sposéb, zeby cel mozliwie
jak najczesciej widoczny byl na linii celo-
wania, w ktérych to chwilach powinno sie
dawaé strzal.

Uwzglednienie wplywu szybkoéci po-
czgtkowej pociskéw, zaleznej od kazdora-
zowych warunkéw atmosferycznych oraz
od zuzycia si¢ lufy, na odlegloéé strzalu i
czas lotu pocisku zostaje dokonane wprost
przez przestawienie podzialki z dla odle-
glosci do celu za pomocg sworznia 11, po-
siadajacego podwéjny gwint, obracajgc go
podlug nieuwidocznionej na rysunku po-
dzialki kgtowej, dzieki czemu dlugoéé
k log .t (fig. 2) zostaje zmieniona, co od-
powiade pomnozeniu wszystkich czasé6w
lotu pocisku przez jednakowy wspélczyn-
nik.

Zastrzeienia patentowe,.

1. Urzgdzenie do mechanicznego okre-
slania elementéw strzalu do ostrzeliwania

ruchomego celu, opierajgce si¢ na mecha-

nicznym roswigzaniu prayblitonego réw-
nania dla czasu lotu pocisku t = bf‘,
w ktérym to urzgdzeniu kgt wyprzedeenia
¢ otrzymuje si¢ w znany sposbéb priez
reczne nastawienie odlegloéci do punkiu
trafienia oraz wektora szybkoéci ruchu ce-
lu (av), okreflonego w dowolny spoaéb co
do wielkoécei i kierunku, znamienne tym,
Ze pomiedzy tym wektorem szybkoéci ru-
chu celu (av = 90, 96) a urzadzeniem
(2 — 134) do nastawiania stale mierzonej
odlegloéci (xz) do celu umieszczony jest
wal kardanowy o zmiennej dlugoéci (96,
92), ktérego czeéé polgczong kardanowo z
urzgdzeniem sterowniczym wektora szyb-
kosci ruchu celu stanowi wrzeciono (16),
zaopatrzone w Srubowy gwint o duzym

'skoku i zabezpieczone przed obrotem osio-

wym, podczas gdy cz¢sé walu kardanowe-
go, polgczong kardanowo z urzgdzeniem
do nastawiania odlegloéci do celu, stano-
wi tuleja (15), osadzona na tym gwincie o
duzym skoku w taki sposéb, ze przez kaz-
dg zmiane dlugoéci walu kardanowego, a
wiec przez kazde przesunigcie si¢ wrzecio-
na w tej tulei nakretkowej, spowodowane
zostaje odpowiednio proporcjonalne jej
przekrecenie si¢ wraz z polgczonym z nig
kardanowo bebnem (13), zaopatrzonym
w krzywa linie, sluzgcg za wskaznik na-
stawezy.

2. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, zna-
mienne tym, ze krzyws lini¢ na powierzch-
ni bocznej bebna (13) stanowi linia srubo-
wa (13a), ktéra dla kgtéw obrotu bebna

¢ = % posiada odciete (92, z) propor-

cjonalne do log . % i ktérej punkt zetknie-

cia si¢ z podzialkg (12) odlegloéci, dajgcs
si¢ przesuwaé wzdluz tworzgcej tego
bebna, sluty za punkt nastawczy dla chwi-
lowej odlegloéci (z) celu, prey cxym prze-
suniecie tej podziatki o wielko#é (A D),
zaletng od csasu (¢) lotu pocisku i odle-



gloéci (z) do punktu trafienia, dokonywa-
ne zostaje samoczynnie.

8. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, zna-
mienne tym, fe do nastawiania wektora
szybkoéei celu posiada dajacy si¢ obracaé
dookola pionowej osi oslone (21), w kté-
rej jest osadzony dajacy si¢ przesuwaé w
kierunku pionowym drazek sterowniczy
(20), zaopatrzony na gérnym koricu w
kardanowy przegub (18, 18a, 19, 19a) i
podtrzymywany w pionowym polozeniu
przez dwa réwnolegle do siebie ramiona
korbowe o zmiennej, jednak réwnej mie-
dzy sobg dlugoéci (r — av), ktéra jest
nastawiana za pomocg wskazéwki (33)
przynajmniej na jednej tarczy z podzial-
ks (34).

4. Urzgdzenie wedlug zastrz. 1 i 2,
znamienne tym, Zze w celu rozlozenia kgta
wyprzedzenia, otrzymanego mechanicznie
przez schwytanie celu na lini¢ celownicza
za pomocg mechanizméw podniesieni i kie-
runkowego przy nastawionej odleglo-
8ci do celu i wektorze szybkodci jego
ruchu, na skladowe katy wyprzedzenia w
kierunku pionowym i poziomym, na tyl-
nym lozysku (2b) bebna (13) umieszczo-
ra jest para czopéw (2d), réwnoleglych
do czopéw broni palnej, 2z osadzonym na
nich prowadniczym palgkiem (B,), posia-
dajacym szczeline, oraz druga prostopadia
do nich para czopéw (2¢) z osadzonym
réwniez na nich obrotowo prowadniczym
palgkiem (B,), posiadajacym szczeling,

ktére to palgki za pomocs przeprovadzo-
rej przez ich szczeliny osi kardanowej
(92 — 96 lub 15, 16), tworzgcej 1z osig
bebna (18) kazdorazowy kst wyprzedze-
nia ( ¢ ), tak sg obracane, iz tworzg w sto-
sunku do swych poérednich polotefi szu-
kane skladowe katy kata wyprzedzenia,
polozone w prostopadlych do siebie plasz-
czyznach i przenoszone na kardanowo ulo-
zyskowang lunete celowniczg (F).

5. Urzgdzenie wedlug zastrz. 1 — 4,
znamienne tym, #e posiada podzialke dla
czaséw lotu pocisku lub odpowiadajgcych
im odlegloéci do punktu trafienia, umie-
szczong na suwaku (2) lub na nieruchomej
czeSci (1) broni palnej, ktéry to suwak
przy nastawianiu zmierzonej odlegloéci do
celu przesuwa si¢ réwnolegle do osi broni
palnej, przy czym odpowiednio na jednej
z tych czeSci umieszczony jest wskaZnik.

6. Urzadzenie wedlug zastrz. 1 i 2,
znamienne tym, ze pomiedzy dajacg sie
przesuwaé podziatka (12) odlegloéei i na-
rzgdem (5) do jej przestawiania umie-
szczony jest sworzen (11), zaopatrzony
na koficach odpowiednio w prawy i lewy
gwint, ktérego obrét umozliwia dodatko-
we przesuniecie tej podzialki.

Oesterr.-Ung. Optische
Anstalt C. P. Goerz
Gesellschaft m.b. H.

Zastepca: inz. J. Wyganowski,
rzecznik patentowy.
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