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PATENTNI ZAHTJEVI

1.

10.

11.

12.

13.

Brava cilindra s jezgrom (2) cilindra 1 kué¢istem (1) u kojoj su priévric¢ene osovinice s oprugom sadrZze osovinice
(3) kucista 1 osovinice (4) jezgra cilindra su osigurana za prepoznavanje narezanih utora (17, 18) koji se nalaze na
kljucu, pri ¢emu se osovinice (4) jezgra cilindra oblikuju na kraju ispupcenja u utoru (7) za klju¢ kao senzorskih
nastavaka (8) koji su uZi od promjera osovinice (4) jezgra cilindra i koji su orijentirani u uzduZnom smjeru utora
(7) za klin, pri ¢emu najmanje dvije osovinice (4) jezgra cilindra imaju senzorske nastavke (8) koji su medusobno
razli¢iti 1 koji su postavljene bilo centralno uzduZzne ravnine utora (7) za klju¢ ili su povucene na razmaku
paralelnom s njim u lijevo ili u desno, navedena ispuplenja nastavaka su osigurana za prepoznavanje narezanih
utora (17, 18) na uzoj strani (s) (15) kljuca, naznaena time §to su provrti osovinica jezgra rasporedeni priblizno
paralelno na barem jednoj strani utora (7) za kljug, su osigurani, navedeni provrti osovinica jezgra imaju elasti¢no
napete osovinice (6) jezgra sa senzorskim prorezima (9) koji strSe u utoru (7) za klju¢ i1 zavr§avaju se na razmaku
od sredid$nje uzduZne ravnine, navedeni senzorski bregovi su osigurani za detektiranje narezanih Zljebova (16) na
rubu(ovima) uZe strane/(a) (15) kljuca, pri ¢emu je razmak senzorskih bregova (9) od sredi$nje uzduzne ravni vece
od razmaka senzorskih nastavaka (8) osovinica (4) jezgra cilindra postavljenog pomaka u lijevo ili u desno
sredisnje uzduZne ravni, pri ¢emu su u uzduznom smjeru utora za klju¢ senzorski bregovi (9) pomaknuti na
minimum u odnosu na odgovarajuéi susjedni senzorski nastavak (8).

Brava cilindra sukladno patentnom zahtjevu 1, naznafena time S§to osovinice (6) jezgra sadrZe najmanje jedan
utor (10) za oslobadanje na bo¢nim stranama udaljenim od utora (7) za klju¢ za zahvacanje senzorskog klina (11)
elementa za zaklju¢avanje (12) 1 pri cemu je taj element za zakljuéavanje (12) pridruZzen zapornom udubljenju (13)
ku¢ista (1) cilindra.

Brava cilindra sukladno patentnom zahtjevu 1, naznacena time §to je jedan odgovarajuci red osovinica (6) jezgra
koji ima senzorske bregove (9) osiguran na najmanje jednoj strani utora (7) za kljué, pri ¢emu su najmanje dvije,
preporuéljivo pet, osovinica (6) jezgra sa senzorskim bregovima (9) rasporedene u redu na jednoj strani utora (7)
za kljué.

Brava cilindra prema patentnim zahtjevu 1 ili 2, naznacena time $to najmanje jedna osovinica (4) jezgra cilindra i
osovinica (6) jezgra sa senzorskim bregom (9), preporucljivo dvije osovinice (6) jezgra sa senzorskim bregovima
(9), su rasporedene u podruju senzorskog polozaja (19), pri ¢emu je brava konstruirana tako da u podruéju ovog
polozaja najmanje dva, preporucljivo tri, narezana utora (16, 17, 18) mogu biti detektirana na uskoj strani (s) (15)
kljuca.

Brava cilindra sukladno jednom od patentnih zahtjeva 1 do 3, naznalena time $to su senzorski nastavci (8)
osovinica (4) jezgra cilindra konfigurirani kao izbocenja koja se mogu rasporediti na normalnom razmaku,
paralelno sa sredi$njom uzduznom ravni ili centralno duZ sredi$nje uzduZne ravni.

Brava cilindra sukladno jednom od patentnih zahtjeva 1 do 5, naznafena time §to osovinice (4) jezgra cilindra
imaju bo¢ne produzetke koji su rasporedeni u odgovaraju¢im utorima u jezgru (2) cilindra, pri ¢emu je sprije¢eno
uvijanje osovinica (4) jezgra cilindra.

Brava cilindra sukladno jednom od patentnih zahtjeva 1 do 6, naznaden time §to taj utor (7) za klju¢ na svom
ulaznom otvoru sadrZi kontrolnu Sirinu (24) koja je postavljena pod kutom koji je veéi od 0° 1 manji od 90° na
vertikalu i koji je konstruirana za suradnju sa kontrolnim radijusima (25, 26) postavljen na vrhu kljuca (23).

Ravan klju¢ za bravu cilindra sukladno jednom od patentnih zahtjeva 1 do 7, pri ¢emu je ravan klju¢ preporucljivo
konfiguriran kao povratni klju¢ s dvije ravne strane (14) kljuca 1 dvije uske strane (15) kljuca, 1 pri ¢emu ravan
klju¢ ima narezane utore (16, 17, 18) promjenljive dubine na najmanje jednoj uskoj strani (15) kljuca,
preporuéljivo na dvije uske strane (15) kljuca i opcijski jo§ kontrolnih povrsina, uvucenih dijelova ili kontrolnih
staza na ravnim stranama (14) kljuca, pri ¢emu su u popreénom smjeru uske strane kljuéa predvidena najmanje tri
razli¢ita rebrasta regionalna podrucja utora, pri ¢emu su narezana udubljenja (16, 17, 18) uza od uske strane (15)
klju¢a 1 postavljene bilo centralno ili na normalnom razmaku paralelno sredis$njoj uzduznoj osi kljuca, pri ¢emu su
u podruéju senzorske pozicije (19) najmanje tri narezana Zlijeba (16, 17, 18) u poprecnom smjeru kljuca poredane
jedna uz drugu, naznacena time §to u uzduznom smjeru tog kljuca senzorske pozicije (19) narezanih utora (16)
postavljene na rubnoj strani pomaknute su jedna na drugu na minimalnu razinu u odnosu na narezane utore (17,
18) postavljene blize sredi$njoj uzduZznoj ravni.

Ravan klju¢ prema patentnom zahtjevu 8, naznalen time §to je barem tri, preporudljivo pet, narezanih zlebova
(16, 17, 18) omoguleno, spomenuti narezani Zlebovi se razlikuju jedan od drugih na njthovom normalnom
rastojanju od centralne uzduZzne ravni i opciono preklapaju jedan drugi.

Ravan klju¢ sukladno patentnom zahtjevu 9, naznaden time §to su narezani utori (16) postavljeni na rubnoj strani
uZi po 8irini od narezanih utora (17, 18) postavljenih blize srediSnjoj uzduZnoj ravni.

Ravan klju¢ sukladno bilo kojem od patentnih zahtjeva 8 do 10, naznalen time §to narezani utori (16, 17, 18)
imaju kontrolnu povrSinu u obliku kruZznog luka.

Ravan klju¢ sukladno bilo kojem od patentnih zahtjeva 8 do 10, naznaden time $to je najmanje jedan narezani utor
(17, 18) pokriven na jednoj strani pomocu dva rebra (20) preostalog materijala kljuca.

Ravan klju¢ sukladno bilo kojem od patentnih zahtjeva 8 do 11, naznaden time $to je viSe narezanih utora (16),
preporuéljivo pet narezanih utora, rasporedeno na rubnoj strani uske strane kljuca u obliku kontrolnog brijega.
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Ravan klju¢ sukladno patentnom zahtjevu 12, naznacen time $to kontrolni brijeg narezanih utora (16) postavljen
na strani ivice ima uvodnu brazdu (21) na vrhu kljuca koja ima veéi kut u odnosu na uzduznu os nego uvodna
brazda (22) kontrolnih povrSina postavljenog bliZe sredi$njoj uzduznoj ravni, i u tome $to je njihov kraj na strani
vrha smjesten u blizini uzduzne osi kljuca.

Ravan klju¢ sukladno jednom od patentnih zahtjeva 8 do 14, naznacen time $to su kontrolni radijusi (25, 26)
osigurani na kljué¢nom vrhu (23), navedeni kontrolni radijusi su oblikovani da suraduju s kontrolnom brazdom (24)
na ulaznom otvoru cilindar brave 1 tako poboljsavaju pravilno centriranje ravnog kljuca tijekom umetanja.
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