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Vynélez YeSi zafizeni na urtovéni- mag-
netickych parametrd, zejména magnetické
osy, fokusafni a defokusani roviny kva-
drupélu, pouZivaného jako elektromagne-
tickd CoCka, kterd plsobi na svazek pohy-
“ bujicich se &astic.

Podstata vynédlezu spodivda v tom, Ze
v prostoru osy kvadrupdlu je umistdna né-
doba s ferokapalinou, upevn&nd vedenim
na kvadrupél, V' jedné a druhé st&n& néado-
by je vytvofen jeden a druhy otvor, v nichZ
je umistén plovdk prochdzejici néadobou.
Na jedné i druhé stran& plovdku je nasazen
nemagneticky rota¢ni kotoué, umistény me-
zi 'vnitfnimi p6ly a vné&j§imi p6ly magnetic-
kého obvodu opatfeného trvalymi magnety.
Magneticky obvod je upevnén na jedné
a druhé st&né& néadoby.
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Vynédlez fe$i zafizeni na urovAni mag-
netickych parametrii, zejména magnetické
osy, fokusatni a defokusa&ni roviny kva-
drupéblu, pouZivaného jako -elektromagne-
tickd Cotka, ktera plisobi na svazek pohy-
bujicich se éashc

Dosud zndmé zafizeni na uréovém mag-
netickych parametrdt - kvadrupélu obvykle
vyuZivaji . elektrickych principdi, napfiklad
Hallovy sondy s maximaélni citlivosti a tep-
lotni kompenzaci spolu se samofinnym za-
- pisovadem a soufadnicovym zafizenim. Jind
feSeni vyuZivaji pohybu diamagnetickych
84stefek v nemagnetické kapaling doplné-
né optick§m zafizenim na sledovani shluku
téchto &&stetek v okoli magnetické osy.
Uvedend zafizeni, kterd musi spliiovat vy-

soké niroky na pfesnost méfeni, jsou velmi

komplikovand ‘s ndrofnou obsluhou a f{i-
nanéné velmi ndkladn4,

 VySe uvedené nedostatky odstraﬁuje za-
Fizent na uréovéani miagnetickych parametrd
kvadrupélu podle vynédlezu. Jeho podstata
spoiva v tom, Ze v prostoru osy kvadrupo-
lu je umistdna néddoba s ferokapalinou,
upevnénd vedenim na kvadrupdl. V jedné
~a druhé st&n& néadoby ]e vytvofen jeden
a druhy otvor, v nichZ je umistdn plovék
prochéazejiel nédobou Na jedné a‘' druhé
. stran& plovdku je nasazen nemagneticky
rotadni kotoué, umist&ny mezi vnitFnimi
pdly a vn&j8imi p6ly magnetického obvodu
opatfeného trvalymi magnety. Magneticky
_ obvod je upevnén na jedné a druhé sténé
nédoby.

Déle je podle vynélezu vfhodné, jestliZe
. plovdk je mezi nemagnetickymi kotouti na
jedné a druhé stran& plovdku opatfen ra-
menem, na ndm% je upevnén polohovy mag-
net, jehoZ smér magnetizace je kolmy na
osu plovdku. D4le je podle vynélezu vyhod-
né, jestlize plovdk je mezi nemagnetickymi
rotaénimi kotoudi na jedné i druhé strand
plovdku opatfen ramenem, na némZ je
upevnéna polohové civka, jejiZ magnetickd
osa je kolméd na osu plovdku a vinuti polo-

hové civky je propojeno pruznym1 prlvody :

se zdrojem proudu.

Nemagneticky rotadni kotou¢ mezi vnéj-
§im a vnitfnim pélem magnetického obvodu
buzeného trvalym magnetem tvofi souasné
axidlni loZisko plovdku a ucpé&vku plovéaku
proti tniku ferokapaliny z nddoby. Sila
dand tlakem ferokapaliny a nemagnetické
tekutiny na stran& kotoude proti vnitfnimu
p6lu je v rovnovdze se silou na stran& ne-
magnetického rota&niho kotoude proti vnéj-
§imu poélu, pFidemZ tyto piFetlaky prakticky
urdené vyskou ferokapaliny v nddobg& jsou
v rovnovdze s pPetlakem na prstenci fero-
kapaliny, umisténym mezi vn&jsim podlem

.a nemagnetickym rotaénim kotoufem, vy-

volanym magnetickymi silami. Magnetické
sily vyvolané na prstencich ferokapaliny
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a prend$ené na nemagnetické rotatni ko-
toude, jeZ jsou spolu pevné& spojeny pfes
plovék, nedovoli, aby se tyto nemagnetické
rotaéni kotoude dotykaly.vnit¥nich ani vnéj-
§ich pé6lt, a udrZuji tak plovdk v urcité
stfedn{ poloze. Tato kombinace ucpévky
a loZiska umoZiiuje vyvedeni plovdku mimo
nadobu, a tim i jeho pfimé zaméfen! pfi
praktickém vylouéeni .ruSivych sil na plo-
vék, nebot vySe popsand konstrukce ucpév-
ky a loZiska dovoluje volny pohyb plovdku
v radidlnim sméru a do uréité miry i nakla-
n&ni plovdku. Pfed vlastnim m&Fenim se pak
kontroluje, Ze vdha plovdku je v rovnovaze
s objemem ferokapaliny vytlafené plova-
kem. Tento objem se p¥i pohybu plovaku
nesm{ mé&nit, coZ lze p¥i tomto usporfddéani
zajistit.

PouZiti plovdku ve t\naru dutého vélce
s prihlednymi €elnimi clonami s oznafenim
osy plovéku umoZiiuje snadné a pFesné
zaméfeni osy kvadrup6lu pomoci jednodu-
chych pfidavnych za¥Fizeni.

Na polohovy magnet trvale zmagnetovany
nebo polohovou civku napéjenou elektric-
kym proudem pruZnymi privody, jeZ jsou
upevné&ny pomoci ramena na plovék, budou
plisobit elektromagnetické sily vyvolané
magnetickym polem kwadrupélu. KdyZ jsou
jejich magnetické osy pfesn® kolmé na osu °
plovdku, natateji vyvolané sily plovdkem
do polohy, kdy je magnetickd osa poloho-
vého magnetu &i civky shodnd se smé&rem
magnetické indukce ve sledované oblasti
kvadrupélu. Ziskany sm&r uddvd potom
polohu roviny fokusatni, pfipadn& defoku-
saéni, podle smyslu magnetické osy polo-
hového magnetu ¢i civky. Plovdk s ramenem
a polohovym magnetem nebo civkou nutno
staticky vyvéZit protizdvaZim nebo na opac-
né strané umistit shodny polohovy magnet
i civku.

Za¥izent podle vynélezu umozﬁu]e sledo-
vani stfedni polohy osy kvadrupdlu, kterd
pfedstavuje prakticky pouZitelny smér osy,
usnadiiuje ovd&feni vlivu napfiklad budicich
proudt kvadrupélu na polohu osy, resp.
fokusadni a defokusadni- roviny, a -déle
umoZiiuje do urdité miry soucasné sledovani
osy a rovin, zvla§t& pak pii pouZiti poloho-
vych civek, které lze preruSenim proudu
vyFadit z funkce, p¥ipadn® obricenim smé-
ru proudu sledovat druhou z hledanych
rovin.

Nepiiznivy vliv ferokapaliny v prostoru
ma&Feného magnetického pole lze omezit na
prakticky zanedbatelnou miru volbou fero-
kapaliny s mens$i hodnotou magnetické po-
larizace. Uplné vyplndni prostoru uvnit¥
kvadrupdlu ferokapalinou omezi jeji nepiiz-
nivy vliv na rozloZeni magnetické indukce
v pracovni oblasti kvadrupélu. Nepfiznivy
vliv vnitfnich -a vng&j§ich péli a trvalého
magnetu jedné a druhé ucpdvky se omezi



" jejich minimdlnimi rozmé&ry a umistdnim
mimo pracovni oblast kvadrup6lu.
Vynaélez a jeho vyhody jsou bliZe objas-
nény na prikladu jeho provedeni pomoci
. pfipojenych vykresl, na nichZ obr. 1 zna-
zorfiuje konkrétni usporfadéani zafizeni podle
vynélezu, ‘obr. 2 znazoriiuje umistdni polo-
hovych magnetd na plovaku a obr. 3 znéa-

zorfiuje umist&ni polohové civky na plovaku.

- PomocI vedeni 1, viz obr. ‘1, je uchycena
nddoba 2 v otvoru kvadrupélu 3. Plovdk 4
ponofeny ve ferokapaling 5 uvnitf néddoby

2 prochédzi otvory v jedné a druhé sténé 6 °

a 7.a jeho poloha ve sméru radidlnim oproti
ose 8 plovéku 4 je urCena pouze vysledny-
mi magnetick§mi silami vybuzenymi magne-
tickym polem méreného kvadrupdlu 3. Vy-
loudeni vlivu gravitaénich sil se dosdhne
vyvdZenim plovdaku 4 p¥i nabuzeném kva-
drupdlu 3. Nemagnetické rotaéni kotoude 9
nasazené na jedné a druhé stran& plovédku
4 se v radidlnim sméru voln& pohybuji mezi
vnitfnim a vnéjdim pdlem 10 a 11, které
jsou Castmi magnetického obvodu buzeného
trvalym magnetem 12. Vnitini pély 10 jsou
upevngny na jedné a druhé st&n& 6 a 7 na-
doby 2. Danou axidlni polohu plovéku 4
zajiStuji prstence 13 ferokapaliny drZené
magnetickymi silami ve vzduchové mezefe
mezi vn&jSim pélem 11 a nemagnetickym
rotaénim kotoutem 9. Soudasn& prstence

13 ferokapaliny vyrovnavaji pretlak nemag-
netické tekutiny 14, napfiklad vzduchu,
tlatené ferokapalinou 5. Ke zmenZeni roz-
méru nemagnetickéhg rotadniho kotouce 9
je umist€na mezi vn&jdi a vnitfni pél 11
a 10 nemagnetickd viozka 15. K umoZn&ni
snadnéjstho- zaméreni osy 8 plovdku 4 jsou
v duting plovdku 4 umistény prihledné &el-
ni clonky 16 s oznatenim polohy osy 8 plo-

.vdku 4. Nemagnetické rotadni kotoude 9

dovoluji v uréitfch mezich naklan&ni osy.
8 plovdku 4 bez nepriznivého vlivu na jeho
spravnou funkci.

Ke stanoveni polohy fokusadni a defoku-
satni roviny se na plovadk 4 upevni pomoci
ramene 17 podle obr. 2 polohovy magnet
18 napriklad vélcového tvaru, jeho¥ mag-

. netickd osa je kolmd na osu 8 plovdku 4.

K vylouCeni vlivu gravitatnich sil se na-
pfiklad-na protilehlou stranu plovdku umis-
ti shodné rameno s druhym polohovym
magnetem a nebo protizdvaZim. Namsfend
poloha fokusa&ni, resp. defokusaéni, roviny
se odeCte pomoci stupnice 20 upevnéné na
kvadrupdlu 3 a rugi¢ky 21 na levé &i pravé
stran& plovdku 4. Ke stejnému udelu slouf
uspofadani s polohovou civkou 19 na obr. 3
upevnéné na ramenech 17 a napéajené oheb-

-nymi pfivody vedenymi napriklad dutym

plovdkem 4 ke zdroji proudu mimo nddobu 2.

PREDMET VYNALEZU

1. ZaFizen! na urfovani magnetick§ych para-
metr kvadrupélu, vyznadujici se tim,
Ze v prostoru osy kvadrupblu (3) je
umisténa nédoba (2) s ferokapalinou
(5), upevnénd vedenim (1} na kvadru-
pél (3), v jejiZ jedné a druhé stdn& (6
a 7} je vytvofen jeden.a druhy otvor, ve
kterych je umistén plovdk (4) procha-
zejici . nddobou (2), pFifemZ na jedné
a druhé strané plovdku (4) je nasazen
nemagneticky rotacéni kotou& (9), umis-
tény mezi vnitfnimi pély (10) a vn8j¥imi

poly (11) magnetického obvodu opatie-

ného trvalymi magnety (12), pFitemZ
magneticky obvod je upevnén na jedné
a druhé stran& (6 a 7) nadoby (2).
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2. Zarizen! podle bodu 1, vyznadujici se
tim, Ze plovak (4) je mezi nemagnetic-
kymi rotatnimi kotouéi (9) na jedné
i druhé strané plovdku (4) opatfen ra-
menem: (17}, na né8mZ je upevnén polo-
hovy magnet (18), jehoZ smé&ér magneti-
zace je kolmy na osu (8) plovaku (4].

3. ZafFizeni podle bodu 1, vyznadujici se
tim, Ze plovdk (4) je mezi nemagnetic-
kymi rotatnimi kotouéi (9) na jedné
i.druhé stran& plovaku (4] opatfen ra-

menem (17}, na némZ je upevnéna polo- - .

hova civka (19), jejiZ magnetickd osa je
kolméd na osu {8) plovdku (4) .a vinuti
polohové civky (19) je propojeno pruZ-
nymi piivody se zdrojem proudu. -
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