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Uelem vynédlezu je vyredeni konstrukce
uvedeného vinuti,kteréd je scho%na volng
dilatovat, av3ak zdroven zaJistovat jeho
dlouhodobou stabilizacl pi#i velkém tepel~
ném a mechanickém naméhani pdlovych nas-
tavel pi¥i rozbdhu.

Rozb&hové vinuti je tvoreno vodivymi
segmentovitymi p¥ilozkami, spojenymi své-
vem s delnimi plochami gblovych nastaved.

presahujici konce piilozek strany pbdlovych

ndstaveu jsou v mezipblovém prostoru spo-
jeny dilatujici spojkou, kterd je uchyce-
- na upevhovacim 3roubem ke hiideli rotoru.
Podstatou vynadlezu je celkovy funkdni
tvar dilatujici spojky koncl sousednich
priloZek a tvar podpdrné podloZky upevio-

vaciho Sroubu dilatujici spojky ke hiideli

rotoru.
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Vynélez se tyka& rozb&hového vinuti synchronnich stroju vel-
kjch vykonu, zejména stroju s vysokou obvodovou rychlosti.

Dosud znadmd rozb&hova vinuti uvedenjch stroju jsou realizo-
vana vzdjemnym spojenim Selnich stran polu ruznymi zpusoby. Bj-
vaji naprklad tvoTena vodivymi styinimi deskami segmentovitého
tvaru, pevné vodlve spojenjmi s Zely polovych nédstavcl nap¥i-
klad svarem a k nlmz je pripevnén Srouby kruh nakratko. V jiném
pripadé€ je kruh nakratko vytvo¥en z Fady segmenti, pFifemZ jeden
konec kaEdéh&fsegmentu je pFiva¥en na Telni plochu polového.
nastavce a druhy volny konec segmentu je pFipevndn k sousednimu
segmentu Srouby, zavrtanymi do polového nédstavce, jak je uvede-~
no v AO 192 834. PFiklad upevndni rozbdhového vinuti proti puso-
beni odstFedivych sil pomoci radidlnich tydi &i svorniku v mezi-
polovém prostoru je uveden v sovdtském AS 289 479.

Nevyhodou té€chto znamjch TeSeni je jejich nedostateCna
schopnost volné dilatace. PFi velkém tepelném a mechanickém na-
méhéni polovich nastavet b&hem rozbdhu stroje dochézi tepelnymi
dilatacemi k posunum stydnjch ploch segmentu mezi sebou nebo me-
zi vodivymi styCnymi deskami a pF¥ilehlym kruhem. Tyto Casti se
frvale.deformujf, jejich vzajemny styk se zhorSuje a postupné se
tak znehodnocuje cely rozbBhovy systém. Je sice znédmé FeSeni,
kde konce vodiv§ch segmentu jsou v mezipolovém prostoru spojo-
vany napfFiklad pruZnymi vfstvenjmi spéjkami s moZnosti dilatace,
av3ak toto provedeni nems dostatednou pevnost a vyhovuje jen po-

- malub&Znym strojim.

Uvedené nevyhody jsou odstranény rozbéhovjm vinutim syn-
bhronnfch stroju velkych vykonl podle vyndlezu, tvoFenjm vodi-
vimi segmentovitymi pFiloZkami, pevn¥& vodivE€ spojenymi s Celnimi
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plochami polov§ch néstaveu, jeZ po obou’ stranich tangencidlnd
pFesahuji a v mezipéloQém prostoru jsou tyto pFesahujici konce
dvou sousednfch. pFiloZek propojeny dilatujicimi spojkami, které
jesou uchyceny upevnovacimi Srouby ke h¥ideli rotoru. Podstatou
vynédlezu je, Ze dilatujici spojka je vytvoFena obloukovit® ohnu-
t§m pasem z vodivého- materidlu a jeji oba rovné konce jsou opa-
t¥eny podélnym z8Fezem. V kaZdém z obou z&¥ezu je uloZen a pevné
vodivE s pFilehlymi plochami spojen jeden konec dvou sousednich
pFiloZek. V obloukovité Tasti dilatujfel spojky je umisténa po-
dlo¥ka tvaru poloviny vélce, jejiZ rovné plocha tvoFi podpdru
hlavy upevnovacfho Sroubu, radlalne prochazealcfho souosymi
otvory podlozky a dilatujiei spoaky ke h¥ideli. Rovné konce di-
latujici spoaky sviraji Ghel, jehoZ vrchol leZfi v axialnf ose
rotoru.

RozbShov§m vinutim podle vyndlezu je umoZnéno zvysit obvo-
dovou rychlost synchronnich stroju velkych vikonu na 100 a%

120 ms1, oproti dosud vyrabénym strojum s m&d&nymi kruhy, kde

je tato rychlost omezena JeJiCh pevnosti na 80 az 90 ms1. Toho-
to zviSeni je dosmZeno vhodnym tvarem a upevnovaci konstrukei
ldll&tUJlClch spojek, které umoZnuji jeho volnou dilataci pri
tepelném a mechanickém naméhani, ale zéroven zpevnual cely
rozb8hovy systém proti vlivu odstFedivfch sil. ReSeni za318¥u-
je dlouhodobu stabilizaci rozbdhového vinuti a tim 1.Vy§51 Spo-
lehlivost a Zivotnost stroje.

Na. pFipojeném vykresu je uveden pFiklad provedenl rozb&ho-
vého vinuti podle vynédlezu, kde jJe zZnézorné&no vza;emne propojeni
Celnich stran dvou polovych néstaveu a upevnenf dll&tUJlCl
spojky ke h¥ideli.

KaZda z Celnich stran pélovich néstaveu je opatFena pri-
loZkou 4 z m&di, tvaru dvou vedle sebe umistEn§ch spojenych seg-
menta a je z polovim néstavcem T pevné spojena vodivym svarem.
Konce prllozek tangencialn@ pFesahuji Cela polovich néstaveu 1
av mez1polovem prostoru jsou tyto konce pFiloZek 4 sousednich
polu propojeny dilatujici spo jkou 1 Dilatujiei spojka 1 Jje
vytvoTena z obloukovit®d ohnutého medeneho pasu, jehoZ oba rovne
konce jsou opatTeny podélnym zéTezem 6 a sv1ra31 finel, jehoZ
vrchol le¥i v axiélni ose rotoru. Do ka¥%dého zhFezu 6 je vsazen
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konec jedné ze dvou sousednich pF¥iloZek 4 a jejich vzédjemné sty-
kové plochy jsou pevn¥ spojeny vodivou pajkou. V obloukovitéd
Casti dilatujiel spojky 1 je umistdna podloZka 3 tvaru poloviny
vélce, jeji% rovnd plocha tvoFf opdru hlavy upevnovaciho Sroubu
2, prochézejfciho radidln¥ souosjmi otvory podloZky 3 a dilatu-
jici spojky 1 ke h?fdeli'i rotoru, kde je jeho konec uchycen.
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1. RozbBhové vinuti synchronnich gtroju velkjch vfkonu tvoFené
vodivimi seggentovitymi pFflo¥kemi, pevnd vodivE spojenymi
s Belnfmi plochemi polovych néstaveu, jejichZ ob& strany tan-
gencialnd pFesahuji a v~mézip610vém prostoru jsou tyto pFesa-
hujiei konce dvou sousednich pFilo¥ek spojeny dilattjfcimi spoj-
kami, které jsou uchyceny upeviovacimi Srouby ke hrideli roto-
ru, vyznaSené tim, Ze dilatujici spojka (1) je vytvofena'oblou—
kovit¥d ohnutfm pasem z vodivého materiélﬁ, jeho% oba rovné konce
jsou opatFeny podélnymi zéFezem (6), a do t8chto dvou zaFezu (6)
jsou jednotlivé vsazeny a pevnd vodivd s pFilehljmi plochami
spojeny konce sousednich pFiloZek (4), pFiBem¥ v obloukovité
Basti dilatujici spojky (1) je umist®na podloZka (3) tvaru polo-
viny vélce, jejiZ rovnéd plocha tvo¥i podpéru hlavy upevnovacihoi
Sroubu (2), radiélnd prochézejiciho souosymi otvory podloZky (3)
a dilatujicf spojky (1) ke hFideli (5) rotoru. :

2. Rozb8hové vinuti podle bodu 1, vyznafené tim, %e rovné konce

dilatujici spojky (1) svirajf ihel, jehoZ vrchol le¥f v axidlnf

ose rotoru.

1 vykres






	BIBLIOGRAPHY
	DESCRIPTION
	CLAIMS
	DRAWINGS

