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(54) Zariadenie na kontrolu rovinnosti kotiiCovych pil

-

Vynalez riedi zariadenie na kontrolu rovinnosti
kotacovych pil, vhodné pre vyrobu i opravy pil.

Doteraj8i sposob kontroly rovinnosti kotado-
vych pil vo vyrobe pri rovnani pil sa robil pomo-
cou ocel'ového pravitka. Pravitko sa jednym ro-
hom prikladalo k pile a pozorovanim vzniknutej
Strbiny oproti pozadiu sa usudzovalo na velkost
a tvar odchyliek priamosti od ocel'ového pravitka.
Pravitkom sa v rovine kotti¢a pooto&ilo niekol'-
kokrat, aby sa zistili odchylIky priamosti v inych
miestach. Myslenym spojenim vietkych odchyliek
‘priamosti sa usudzovalo na tvar a vel’kost' odchy-
- liek rovinnosti. Spdsob bol subjektivny, namaha-
vy, vyZadoval dlhodobé zapracovanie, pritom bol
vel'mi zdlhavy a nepresny. Preto sa nepouival
pri opravéach pil u spotrebitel’a, pily museli byt
opravované u vyrobcu.

Uvedené nevyhody stiasného stavu odstraniuje
zariadenie na kontrolu rovinnosti kotti¢ovych pil
- podl'a vynalezu, ktorého podstata spociva v tom,
Ze pozostdva z dosky upevnenej na stojane, na
ktorej s upevnené elektrické kontakty, spojené
so Ziarovkami indika&ného pristroja a zdrojom
pradu, priom vzdialenost’ medzi rovinou dorazu
umiestneného v strede dosky na dutom Cape a ro-
vinou elektrickych kontaktov sa rovna velkosti
dovolenej odchylky. . '

Vyhoda zariadenia podl'a vynalezu je vtom, ze
umoZiuje rychle a objektivne kontrolovanie ro-
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vinnosti kota€ovych pil pri sG¢asnom odstraneni
namahavej prace a malych ndrokoch na zapraco-
vanie a odbornost', '

Priklad prevedenia zariadenia je na pripoje-
nych obrazkoch, kde obr, 1 predstavuje celkovy
pohl'ad na zariadenie, na obr. 2 je detail elek-
trického kontaktu.

Zariadenie na kontrolu rovinnosti kotii¢ovych

- pil pozostava z dosky 2, upevnenej na stojane 1,

na ktorej st pripevnené elekirické kontakty 3,
V strede dosky 2 je duty €ap 6, na ktorom je
doraz 11, pila 5 a bajonetova rukovit' 9. Stredom
dutého &apu-6 prechddza piestna ty¢ 8 pneuma-

.tického valca 7. Elektrické kontakty 3 na obr. 2

s v doske 2 uchytené pomocou izolatnej trubky
16. Elektrické kontakty 3 na obr. 1 st vodi¢mi 4
a kdblom 13 spojené so Ziarovkami 15 indikaéné-
ho pristroja 14. Druhé konce voditov zo ziaroviek
vedl do zdroja pradu 12, ktorého vyvod 17 je
spojeny s doskou 2. :

Vlastnd kontrola rovinnosti pily sa robi tak,
Ze na dutom Cape 6. nasunuta pila 5 sa pritlaéi
na doraz 11 pomocou bajonetovej rukovite 9
pneumatického valca 7 ovladaného dvojcestnym
ventilom 10. Pila sa dotkne elektrickych hrotov 3
len v tych miestach, kde jej prehnutie je viliie
ako rozdiel medzi hribkou dorazu a vyskou elek-
trickych hrotov, ktory je rovny dovolenej odchy!-
ke rovinnosti. Tym sa elektricky prad zo zdroja



12 vedie k Ziarovkam 15, ktore sa rozsvietia a tym
mdlku]u prekroceme dovoleneJ odchylky rovin-

nosti.
Zarlademe na kontrolu rovinnosti kotucovych

pil podl'a vyndlezu néjde vyuzZitie najma u vyrob-
cov koti€ovych pil a d'alej u vietkych drevospra-
cu1uc1ch a nabytkarskych podnikov pn kontrole
rovinnosti kotiéovych pil.

PREDMET VYNALEZU

1. Zariadenie na kontrolu rovinnosti kotGovych
pil, vyznaéuj\’xc_e sa-tym, Ze pozostava z dosky
(2) upevnenej na stojane (1), na ktOrej st
uchytené elektrické kontakty (3) spOJene s0
¥iarovkami (15) indikainého pristroja (14)
a zdrojom pridu (12), pricom vzdialenost

medzi rovinou dorazu - (11) umiestneného

v strede dosky (2) na dutom Cape (6) a rovi-
nou elektrickych kontaktov (3) sa rovna vel'-
kosti dovolenej odchylIky.

2. Zariadenie na kontrolu rovinnosti kotG&ovych
pil, podl'a bodu 1, vyznadujlce sa tym, Ze elek-
trické kontakty (3) s uchytené na doske (2)
pomocou izolaénej trubky (16).

2 vykresy

Tilag JCT 1 — Kés 2,40
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