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Opfindelsen vedrgrer en maskine med en arktrans-
portgr til dannelse af arksat bestdende af flere pd hin-
anden lagte ark, med pladser til arkstakke og organer
til overfgring af arkene enkeltvis fra stakkene til et
plan, pa& hvilket settene dannes, og hvor arktransportg-
ren omfatter langsgdende bjzlker, der er reciprocer-
bare i bjelkernes langderetning, og som er lodret beva-
gelige mellem en stilling, hvor de ligger i flugt med
eller under det nevnte plan, og en i forhold til dette
lgftet stilling.

Fra tysk patentskrift nr. 337 567 kendes der en
arksammenlagningsmaskine, der omfatter et ristagtigt
underlagsplan og en bevagelig ristplade, der under-
stgtter arkene til fremfgring af disse. Denne maskine
mangler imidlertid hjzlpemidler til opretning af arke-
ne, hvilket er en vasentlig ulempe.

Fra tysk fremlaggelsesskrift nr. 1 133 738 ken-
des der en indretning til fremfgring af materiale, der
skal forsynes med silketryk. Materialet hviler pa et
bord, hvorpd det glider under transporten, hvorfor
materialet er udsat for at blive statisk elektrisk,
hvilket p& flere mdder kan vare farligt under de se-
nere behandlinger.

Fra den kendte teknik adskiller maskinen ifglge
opfindelsen sig ved, at der pd de langsgdende bjalker
er som medbringere tjenende tappe, der er indrettet
til at stikke op over planet og ligge an mod arkenes
bagkant i en aktiv del af bevagelsen og at ligge
under planet under et returslag, og at de langsgden-
de bjalker er indrettet til at bringes i den lgfte-
de stilling, efter at tappene i begyndelsen af den
aktive bevagelse er traddt i anlzg mod arkene.
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Herved opnés, at bjalkerne fgrst bevager tappe-
ne, sd at arkkanterne bringes til at flugte, hvoref-
ter bjalkerne haves og transpbrterer de flugtende ark
uden glidning p8 underlaget. Arkene bliver sdledes
ikke statisk elektriske, foruden at de som navnt bli-
ver bragt til at flugte i stakkene.

De som medbringere tjenende tappe kan vare i
aftageligt indgreb med de langsgdende bjzlker, og dis~
se kan vere reciprocerbare med mindst to forskellige
slaglangder. Maskinens anvendelighed udvides her-
ved, idet der kan samles arksat med flere eller farre
ark og med stgrre eller mindre ark.

Opfindelsen forklares nermere i det fglgende

under henvisning til tegningen, hvor

fig. 1 og 2 viser en udfgrelsesform for maskinen

if¢lge opfindelsen, nemlig henholdsvis ved fremfgrin-
gens begyndelse og afslutning, og med indretninger til
dannelse af s®t af mindre stgrrelse,
fig. 3 en detalje i stgrre skala af et arrange-
ment svarende til fig. 1, men med en stgrre transport-
lengde, dvs. til brug i forbindelse med stgrre ark,
fig. 4 et tvarsnit i stgrre skala efter linien
Iv-IVv i fig. 1, '
fig. 5 et snit i stgrre skala efter linien
v-v i fig. 3, og
fig. 6, 7 og 8, 9 vandrette billeder af arran-
gementet med stillingen af forskellige trykte formu-
larer og ark under arbejdsbetingelser i henhold til

fig. 1, 2 og 3.

I en rammé 1l er der,udformet pladser til stak-

ke af ark, der skal samles, og i fig. 6 og 7 er der
vist ti s3danne pladser til ark af lille stgrrelse,

hvilke pladser er markeret med P;, P2 = Piy. Den for—-
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ste eller den sidste af pladserne anvendes ikke, nar
der skal dannes st med maksimalt ni ark, eksempelvis
trykte formularer med indlagte carbonark. Hver af
pladserne afgreznses - for opndelse af en regelmessig
placering af stakkene - af en sidekant 3 og af ende-
stop 5 samt af en indstilleliqg vinkel 6. Udstyret
omfatter sadvanligvis ved hver -plads, og saledes ved
hver stak i maskinen, transportorganer i form af suge-
gribere 7, som fra den med 7A 1 fig. 4 markerede
stilling fgres over til en stilling 7B for at trans-
portere enkelte ark fra stakkene i henhold til pilen
f, i fig. 4 til stillinger, hvor arkene i fig. 6

og 7 er markeret med F,;, Fp, F3 - Fg og eventuelt
Fi1p9. ©Sugetransportorganerne i stillingen 7B pla-
cerer arkene, som angivet med Fi1, F» - Fg 0g even-
tuelt Fio, P& en trintransportgr 10, som skal for-
klares nermere i det fglgende. Transportgren er ind-
rettet som vist i fig. 1, 2, 4, 5, 6 og 7 til gennem-
fgrelse af en trinvis fremfgring, som fremgar ved
sammenligning mellem fig. 6 og 7, dvs. en fremfgrings-
lzngde, der passer til stgrrelsen af pladserne til
stakkene P; - P,, af lille stgrrelse. Transportg-
ren er ogsd indrettet til at behandle ark af stgrre
stgrrelse, som det skal beskrives narmere i det fgl-
gende.

Transportgren 10 omfatter et plan 12, der
hazlder nedad fra den langsgiende kant narmest den for-
reste kant af pladserne for stakkene P; = Pj,, Og som
i den viste udfgrelsesform for opfindelsen har tre
langsgdende slidser,hvorfra transporttappene 14 stik-
ker frem til gennemfgrelse af et transportslag mod ar-
kene, der er placeret i en stilling som vist med F,

i fig. 4, efter at disse er transporteret hertil fra
respektive stakke ved hjzlp af sugegriberne 7A, 7B.
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En sidekant 12A danner et stop for den forreste
kant af arkene under transportbevagelsen ifglge pilen
f; ved hijelp af sugegriberne 7A og 7B. Tappene 14
er monteret aftageligt p& bjazlker 15, der er forbun-
det med tvarbjalker 15A til dannelse af et bevage-
ligt aggregat. Dette er ved hjalp af understgtnin-
ger 16 forbundet med en glideskinne 18, der er
indrettet til at glide i kulisser 20, som er bevage-
lige i en hovedsagelig lodret retning og er under-
stgttet af korte plejlstaznger 22, der kan vippe i
faste lejer 22A i rammen 1. Kulisserne 20 be-
veges i hovedsagelig lodret retning ved svingninger
af plejlstazngerne 22 ved hjalp af stanger 24,
der er ledforbundet med arme 26 pd en aksel 28.
Denne aksel kan drejes frem og tilbage ved hjalp af
et stangsystem, der er angivet med 30 og drives
af en vippearm 32 (se navnlig fig. 4), der er dre-
jelig i et midterleje 34 og drives af en knast-
skive 36 p& en aksel 38, som kan 1gbe kontinuer-
ligt. Med dette arrangement bestemmer vippearmen
32 lgftningen og sankningen af glideskinnen 18,
hvorved lgftningen og sankningen af bjalkerne 15
og tvarbjalkerne 15A kan bestemmes og dermed ogsa
bevaegelsen af tappene 14 mellem en fremspringende
stilling og en tilbagetrukket stilling i forhold til
det skrd plan 12. Denne lodrette bevagelse er syn-
kron med den langsgdende bevegelse af aggregatet,
ndr glideskinnen 18 glider i kulissen 20.
Glideskinnen 18 og dermed bjalkerne 15 og
15A samt tappene 14 drives i en reciprocerende,
langsgdende glidende bevagelse ved hjalp af en aksel
40, fig. 2, 3 og 4, der bringes i synkron bevagelse
med akslen 38 ved hjzlp af en drivmekanisme omfat-
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tende en ledforbindelse 42, en vippestang 44 med
et leje 46 pa rammen 1 samt et plejlstangs- og
krumtapakselsystem 48 mellem vippestangen 44
og akslen 40, Plejlstangs- og krumtapakselsystemet
omfatter en krumtaparm 50, hvis krumtap 52 for-
binder en plejlstang 54 med armen 44 ved hjalp
af en hengseltap 56. Krumtappen 52 er indrettet
til at placeres i to stillinger ved enderne af en
slids 50A i krumtaparmen 50, s& at excentriciteten
af krumtappen 52 kan indstilles. Hangseltappen 56
mellem plejlstangen 54 og armen 44 kan ligele-
des forskydningsindstilles i slidser 44A i armen 44.
Arrangementet af plejlstangs- og krumtapsyste-
met 48 har en indstillelig excentricitet, der
muligggr variation af vinkelbevagelsen af armen
44 og dermed af det langsgdende slag af aggregatet
14, 15, 15A for transportgren 10. Det er ligeledes
muligt at indstille fremfgringsslaget for arkene, der
er blevet placeret pd planet 12. N3r excentricite-
ten er minimum, som vist i fig. 1 og 2, begranses
transportgrens aktive slaglangde af vinkelbevegel-
sen o, fig. 1, for armen 44, der overfgrer bevagelsen
gennem stangen 42 til glideskinnen 18. N&r bevagel-
sen af glideskinnen 18 og dermed af aggregatet
14, 15, 15A gennemfgres i henhold til pilen £,, l¢f-
tes styretappene af systemet 36, 32, 30 og medtager
derved kanten af arkene eller samlingen af ark, der
er placeret p& planet 12 foran hver af arkstakkene
P; - Pg. Dette bevirker under det aktive slag i hen-
hold til pilen £f2, at tappene 14 haves, og arke~
ne transporteres et trin frem ad planet 12, Denne
fgrste bevegelse af tappene 14 ma finde sted, nar
arkene endnu hviler p& planet 12. Umiddelbart her-
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efter og under den sidste del af lgftningen af tappe-
ne 14 kan ogsd bjaikerne 15 bringes til at sprin-
ge frem fra slidserne i planet 12, hvorved arket
eller arkene haves, s& at de ikke glider p& planet
12. P& denne m&de opndr man ved begyndelsen af tap-
penes fremspring en flugtning af de kanter af arkene,
hvorp& tappene indvirker, idet arkene hviler pd pla-
net og glider pa dette med friktion. Umiddelbart
herefter heves arkene fra planet 12 ved hjzlp af
bjelkerne, og ulemperne ved glidevirkningen undgéas.
Efter gennemfgrelse af det aktive slag i henhold

til pilen £, sankes tappene, idet aggregatet 14,
15, 18 sankes, og returslaget af armen 14 péabe-
gyndes igen synkront under en vinkel svarende til

den minimale excentricitet for plejlstangs- og krum-
tapakselsystemet 48. Det bemzrkes, at afstanden
mellem tappene 14 1 de efter hinanden fglgende
rakker er noget stgrre end den maksimale stgrrelse

af arkene og svarer til afstanden mellem efter hin-
anden fglgende sidestykker, sa at arkene altid er
centreret og holdes i mellemrummet mellem efter hin-
anden fglgende rakker af tappe 14, hvorved den regel-
messige overfgring af arkene eller de gradvis dannede
arkset p& planet 12 sikres, selv om overfgrings-
hastigheden og dermed arkenes acceleration er for-
holdsvis stor. Arkene, der beveges af deres egen rak-
ke af tappe, vil ikke have tendens til og kan ikke
overlappe arkene i den foranliggende rakke pa grund
af tilstedevarelsen af tappene, som holder arkene

og hindrer en delvis overlapning af disse. Selv om der
imidlertid skulle opstd uregelmessigheder i place-
ring af arkene; vil den efterfglgende lgftning af
tappene i mellemrummene mellem arksattene efter £3
operationer igen adskille arkene i &t sat fra det hos-

liggende.
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En bevagelse, der gennemfgres ved et vinkelslag
o af armen 44, svarer til en bevagelse mellem efter
hinanden fglgende stakke P; - Py, ndr maskinen er
indstillet til en arkstgrrelse svarende til stakkene
P, - Py. Maskinen, og navnlig transportgren, mulig-
ggr dog ogsd behandling af ark af stgrre stgrrelser,
helt op til det dobbelt af den stgrrelse, der svarer
til pladserne for stakkene P; ~ Pg. Til gennemfgrelse
af denne @ndring kraves der nogle f& operationer. Fgrst
og fremmest er det ngdvendigt at fjerne nogle af side-
kanterne 3 for at give plads til stakke af ark
P11, P12 etc. op til P15, fig. 8 og 9, af en stgrrelse
op til to gange den stgrrelse, der muligggres af plad-
serne for stakkene P; - Py. Tappene, der svarer til
de nu manglende sidekanter 3, md8 ogsd fjernes, sa
at der kan blive plads til arkene F;; = F;s5 i mel-
lemrummene mellem tappene i det bevagelse fremfgrings-—
aggregat, hvilke tappe periodisk stikker frem og
bevages frem langs det skrd plan 12. Endvidere er
det ngdvendigt at @ndre slaglzngden af det bevagelige
aggregat for tappene 14, simpelthen ved at andre
excentriciteten af plejlstangs—- og krumtapakselsy-
stemet 48 ved at flytte krumtappen 52 fra
stillingen svarende til minimal excentricitet til
stilling svarende til maksimal excentricitet langs
slidsen b50A, og at l&se tappene igen i den ny stil-
ling. Denne operation ma kombineres med en midlerti-
dig l¢gsning af hangseltappen 56 fra den stilling,
som den havde i slidsen 44A under betingelserne
i fig. 1, 2 og 6, 7, s& at stillingen af transpor-
tgren svarer til den andrede excentricitet. Tappene
52 og 56 1lgsnes fra henholdsvis slidserne 50A og
447, excentriciteten zndres p& navnte mide, hvorved
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hengseltappen 56 glider i forhold til armen 44, der
holdes i sin stilling, hvorefter hangseltappen 56
l&ses igen i den nye stilling, som den nu indtager
efter andringen af excentriciteten af krumtappen 52
langs slidsen 44A., Til hver aktiv bevagelse svarer
der en svingning af armen 44 gennem en vinkel B,

der er forgget i forhold til vinklen o pé grund af
forggelsen af excentriciteten af plejlstangs—- og krum-
tapsystemet 48, og som svarer til en stgrre frem-
fgringslengde (i henhold til pilen £3 1 fig. 3) af
tappene 14, hvilket er ngdvendigt for arkene og stak-
kene i overstgrrelse pd maskinen, der nu er indstillet
+il at behandle denne nye stgrrelse af ark.

Endringen af transportgren gennemfgres meget
let, s& at maskinen let bringes til at arbejde med
forskellige stgrrelser, idet der kan arbejdes med to
typer af fremfgring og to forskellige stgrrelser mel-
lem et maksimum og et minimum. Det er ogsd muligt
at @zndre udstyret til at arbejde med en mellemstgrrel-
se med hensyn til fremfgringslangden til specielle

formil.

PATENTZXRAV

1. Maskine med en arktransportgr til dannelse
af et arksat bestfende af flere pa hinanden lagte
ark (F; - Fi,) med pladser (P; = Pio) til arkstakke
og organer (7) til overfgring af arkene enkeltvis
fra stakkene til et plan (12), p& hvilket sattene
dannes, og hvor arktransportgren omfatter langsgdende
bjzlker (15), der er reciprocerbare i bjzlkernes lang-
deretning, og som er lodret bevagelige mellem en stil-
ling, hvor de ligger i flugt med eller under det navn-
te plan (12), og en i forhold til dette lgftet stil-
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ling, kendetegnet ved, at der pd de langs-
gdende bjalker (1l5) er som medbringere tjenende tap-
pe (14), der er indrettet til atstikke op over pla-
net (12) og ligge an mod arkenes bagkant i en aktiv
del af bevagelsen og at ligge under planet under et
returslag, og at de langsgdende bjzlker (15) er ind-~
rettet til at bringes i den lgftede stilling, efter
at tappene (14) i begyndelsen af den aktive bevagelse
er tradt i anlag mod arkene.

2. Maskine ifglge krav 1, kende teg -
net ved, at de som medbringere tjenende tappe
(14) er i aftageligt indgreb med de langsgdende
bjalker (15), og at disse er reciprocerbare med mindst
to forskellige slaglzngder.

Fremdragne publikationer:

DE fremlzggelsesskrift nr. 1133738
DE patent nr. 337567
GB patenter nr. 396936, 725418, 1446271,
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