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(54) Zapojeni pro simulaci stavd rotujiciho usmériiovage bezkartadovych
budicich souprav synchronnich strojt

{57) NavrZené zapojeni simuluje stavy

v rotujfcim usmErnovadi bezkartdlovych

budicich systémi pro zkousdky funkce Y
diagnostickych systémi bezkarté&ovych

budicich souprav. Redlné signdly, které

se ziskédvaji z &idel bezkartdlovych

budicich souprav synchronnich strojd jsou
simulovédny pomoci programovatelnych pamé&-

t{ s p¥isludnou ¥{dic{ elektronikou. Zmé&-

nou programu t&chto pam&tf{ lze snadno

simulovat nejrizn&jsi poruchové stavy.

Zapojeni sestdvd z gener&toru hodinovych

pulsld, bloku &ftadld pulsh, obvodu Fizeni

¢itadh pulst, ddle z bloku programovatel-

nfch pam&t{, signaliza&nfho obvodu a ~h b2
z diagnostiky bezkartddovych budicich
souprav synchronnich stroji.
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Vyndlez se tyk& zapojenf pro simulaci stavd rotujfcfho usmériovade bezkartéovych
budic{ch souprav synchronnfch strojid.

A% dosud bylo nutno zkoudet diagnostické za¥fzen{ bezkarti&ové budici soupravy ve
spojen{ ge synchronnim strojem, ktery je osazen p¥isluZnymi &idly. Nevyhodou tohoto zpisobu
je nemoZnost zkouenf budici soupravy na zkudebn& nebo v laborato?i bez fyzické p¥{tomnosti
synchronniho stroje, nehledé na obtf¥nost simulovén{ riznych poruchovych stavi, vdetnd
pofadavkd na energii p¥i provozovdni synchronniho stroje a nutnost pfitomnosti jeho provoznf-
ho persondlu. ’

Uvedené nevghody odstrafiuje zapojeni pro simulaci stavit rotujiciho usmériiovade bezkarté&-
govgch budicich souprav synchronnfch strojd podle vyndlezu, jeho¥ podstata spotivé v tom,
%e vystup generédtoru hodinovych pulsd je pF¥ipojen na vstup bloku &itadd pulst, na jeho¥
¥{dicf vstupy jsou pfipojeny vystupy obvodu Yizenf &fta&d pulst. Vystupy bloku &ftadd pulsi
jsou p¥ipojeny jednak na vstupy pro méfeni polohy rotoru synchronniho stroje diagnosticky
bezkart4&ovych budicich souprav synchronnich strojii, jednak na adresové vstupy bloku progra-
movatelnych pam&tf a jednak na vstupy signaliza&nfho obvodu. Datové vystupy bloku programo~
vatelnych pam&ti jsou p¥ipojeny na datové vstupy diagnostiky bezkart&&ovgch budicich souprav
synchronnich strojd. :

V¥hoda zapsjeni podle vyndlezu spofvd v mo¥nosti zkou¥eni diagnostického za¥izenf
bezkartd&ové budici soupravy, bez nutnosti Jejftho spojeni se synchronnfim strojem v moZnosti
snadné simulace rfizngch poruchovych stavi jednoduchou zm&nou programu v bloku programovatel-
nych paméti popisovaného zapojent.

P¥{klad praktického provedeni zapojeni pro simulaci stavi rotujfcfho usmériiovae bez-
karté&ovych budicclh souprav synchronnich stroji je zndzorn&n blokovym schematem na p¥iloZe-~
ném vykresu.

Zapojeni podle vyndlezu je sestaveno z generdtoru 1 hodinovych pulsd, jeho# v¥stup
1.1 je p¥ipojen na vstup 2.1 bloku 2 ¢{taldl pulsd, na jeho¥ ¥fdict vstupy 2.3 jsou p¥ipojeny
vystupy 3,1 obvodu 3 Ffzenf &ftadd pulsd. Vystupy 2.2 bloku 2 titadd pulsh jsou p¥ipojeny
jednak na vstupy 6.1 pro m&¥enf polohy rotoru synchronnfho stroje diagnostiky 6 bezkartd&o-

v¥ch budicich souprav synchronnich strojd, jednak na adresové vstupy 4.1 bloku 4 programova-
telnych pam&ti a jednak na vstupy 5.1 signaliza&niho obvodu 5

. Datové vystupy 4.2 bloku
4 programovatelnych pamé&tf jsou p¥ipojeny na datové vetupy 6.2 diganostiky 6 bezkart4dovgych
budicich souprav synchronnich strojt.

Zapojeni podle vyndlezu pracuje tak, %e na vystupech 2.2 bloku 2 &ftadd pulsl ziskavame
signdl v bindrnim kddu, kteryg simuluje polohu rotoru synchronnfho stroje a je zaveden na
vstupy 6.1 pro m&fenl polohy rotoru synchronnfho stroje diagnostiky 6 bezkart&&ovych budicich
souprav synchronnich stroji. Soudasnd je udaj o poloze dekddovdn a zobrazen pomoc{ signalizad-
niho obvodu 5. Sign4l z vystupG 2.2 bloku 2 &ftadd pulst je ddle zaveden na adresové vstupy
4.1 bloku 4 programovatelnych pam&tf{. Na jeho datovych vystupech 4.2 se objevujf impuly,
jejich% sekvence je déna programem vlioZenym do pam&ti v bloku 4 programovatelnych pam&tf.
Rychlost vybavovdni t&chto impulsd je déna frekvenc{ generdtoru 1 hodinovych pulst. Obvod
3 ¥fzen{ &itadd pulst je ur&en k ¥{zeni sméru &1itanil, dévkovdni v¢stupnich pulsl, zastaveni
v poZadované poloze rotoru apod.

Zapojeni pro simulaci stavu retujfciho usmérfiovade bezkartddovych budicich souprav
synchronnich stroji slou%{ ke zkouSkdm diagnostického zaffzeni bezkartd&ovych budicich
systémi, bez nutnosti fyzické p¥{tomnosti synchronnfho stroje.
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Zapojeni pro simulaci stavi rotujicfho usmérfovade bezkartddovych budicich souprav
synchronnich stroji, sestdvajic{ z generdtoru hodinovych pulsd, bloku &itadd pulsd, obvodu
fizeni &itall pulslti, bloku programovatelnych pam&ti, signaliza®niho obvodu a diagnostiky
bezkartd&ovych budicich souprav synchronnich stroid, vyznadené tim, Ze v¢stup (1.1) generé-
toru (1) hodinovych pulsld je pfipojen na vstup (2.1) bloku (2) &ftad&d pulsl, na jehofZ ¥{dici
vstupy (2.3) jsou ptipojeny vystupy (3.1) obvodu (3) ¥fzenf &ftadl pulsl, p¥idem¥ vystupy
(2.2) bloku (2) &f{tadlh pulsd jsou p¥ipojeny jednak na vstupy (6.1) pro m&¥eni polohy rotoru
synchronnfho stroje diagnostiky (6) bezkart&&ovych budicich souprav synchronnich strojd,
jednak na adresové vstupy (4.1) bloku (4) programovatelnych pam&ti a jednak na vstupy (5.1)
signaliza&nfiho obvodu (5), zatimco datové vystupy (4.2) bloku (4) programovatelnych pam&ti
jsou p¥ipojeny na datové vstupy (6.2) diagnostiky (6) bezkartdovych budicich souprav syn-

chronnich stroji.

1 vykres
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