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Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie do jed-
noczesnego giecia rur i ksztaltownikéw wediug
dwéch promieni z wielokrotnoscia w jednej i/lub
w kilku plaszczyznach zestawiane z dwéch podsta-
wowych zestawbébw roboczych.

Stosowane dotychczas przyrzady do recznego gig-
cia oraz maszyny i urzgdzenia do giecia rur i ksztal-
townik6w wedlug okre§lonych promieni, posiadaja
niewielkg wydajno$é, gdyz giete sa pojedyncze pro-
mienie w kolejnych operacjach. Wyjgtek stanowi
giecie na prasach zaopatrzonych w odpowiednie
oprzyrzagdowanie, przy czym, w wypadku znacznych
diugosci gietych elementéw w kilku plaszczyznach
w postaci przestrzennej, operacje giecia podwéjnych
promieni sg niemozliwe.

Celem wynalazku jest umozliwienie gigcia rur
1 ksztaltownikow jednocze$nie wedtug dwoéch pro-
mieni w jednej lub kilku ptaszczyznach, w ukladzie
przestrzennym, a zadaniem opracowanie konstruk-
cji dwéch podstawowych zestawéw roboczych pra-
cujacych niezaleznie i/lub dajgcych powigzaé¢ sie w
jednym urzgdzeniu, w wymaganej iloSci, przy czym
jeden zestaw wykonuje prace jednoczesnego giecia
wedtug dwéch promieni w jednej plaszczyznie,
a drugi- wykonuje prace jednoczesnego giecia we-
diug dwoch promieni w dwéch ptaszczyznach réw-
nolegtych, w ktérych dany element giaé mozna pod
dowolnym katem wzgledem plaszczyzny- pracy ze-
stawu pierwszego.

Cel ten zostal osiggniety dzieki przeniesieniu na-
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pedu hydraulicznego zebatek na parq zazghiajacych
sig ko6l zgbatych w zestawie roboczym wykonujgcym
prace gigcia w jedne] plaszczyZmie, oraz ma pare
réwnoleglych k6! zebatych w zestawie roboczym
wykonujagcym prace gigcia w dwoch plaszczyznach
réwnoleglych.

W obu zestawach, napedzane kola zebate, zazgbia~
jace sie i réwnolegle, w osi obrotu posiadajg nie-
ruchome wzorniki okre$lajace wielko$é gietych pro-
mieni, a w poblizu wieficow zebatych, posiadajg za-
mocowane sworznie, na ktérych osadzone sa kostki
gnace lub rolki i listwy gnace.

O stosowaniu kostek gngcych lub rolek i listew
gnacych decyduje gladkosé powierzchni gietych ele-
mentéw. W wypadku giecia elementéw o powierz-
chni utrudniajgcej poslizg kostek gngcych, w miej-
sce ich stosowaé¢ mozna rolki i dodatkowo luZne
listwy gnace zakladane bezpoSrednio na giety ele-
ment. Nacisk na element giety pochodzi wéwczas
od przylegajacej listwy, na ktérg sile wywiera rolka
osadzona mna sworzniu i §lizgajgca sie lub toczaca
po zewnetrznej stronie listwy gnacej.

Z zastosowania powyzszego urzadzenia wymnikajg
korzysci ekonomiczne, wyrazajace sie skréceniem
czasu operacji giecia, podwyzZszeniem jakoSci ele-
mentéw gietych oraz przy zastosowaniu napedu hy-
draulicznego, prostg i tamig jego budowsg, niskim
kosztem eksploatacji i mozliwoscig automatyzowa-
nia proceséw giecia. Techniczne korzyS$ci polegaja
na mozliwosci giecia elementéw w kilku plaszczyz-
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nach w Jednej operacji, nawet przy skomplikowa-
nych ksztaltach przestrzennych o duzych gabary-
tach.

Schemat podstawowych zestawéw roboczych we-
dtug wynalazku uwidoczniony jest na zalgczonym
rysunku. o

Rysunek fig. 1 przedstawia przekrdj osiowy, wi-
dok z gbéry i odmiane w widoku z géry, oraz fig. 2
przedstawiajgcy widok z gbry, przekrédj osiowy i od-
miane przekroju osiowego. ‘

Na rysunku fig. 1 przedstawiono zestaw do jedno-
czesnego giecia wedtug dwoéch promieni w jednej
plaszczyznie. Zebatka 1 otrzymuje ruch prostolinio-
wy od silownika hydraulicznego 2 i pozostaje w
zazebieniu z dolnym wienicem zebatym podwdjnego
kota zebatego 4. Podwojne koto zebate 4 wspoipra-
cuje w jednej plaszczyZnie z kotem zgbatym 3. Oba
kota zebate osadzone sg na nieruchomych watkach
pionowych 5. W osi obrotu ko6t zebatych 3 i 4 osa-

. dzone 3 nieruchome wzorniki 7, wedlug ktérych
wykonywane sg zgdane promienie giecia.

Elementy gngce w zestawach roboczych stanowig
kostki gnace 8 osadzone na sworzniach 6 lub rolki 9
osadzone na sworzniach 6 i luzne listwy gnace 10
przylegajace bezpo$rednio do elementéw gietych.
Kostki gngce 8 i luZne listwy gnace 10 osadzone s3

~wzgledem sworznia 6. niesymetrycznie, przy czym
dtuzsze ramie elementé6w gnacych posiada minimum
dwukrotnie wigkszg diugo$é na czynnym odcinku
od czynnego odcinka ramienia krétszego. Dluisze
ramie elementéw gngcych stanowi ramie natarcia
podczas giecia i jest skierowane w kierunku prze-
mieszczajgcego sie gietego odecinka.rury. lub ksztal-
townika.

Rysunek fig. 2 przedstawia zestaw do jednoczes-
nego giecia wedlug dwéch promieni w dwoch pia-
szczyznach réwnolegltych wzgledem siebie, przy
czym gigcie elementéw moze odbywaé sie pod do-
wolnym katem w stosunku do plaszczyzny gigcia
zestawu przedstawionego ma rysunku fig. 1. Zebatka
1 otrzymuje ruch prostoliniowy od sitlownika hy-
draulicznego 2 i zazebia si¢ z kolem Srodkowym 11
osadzonym ma watku 13. Na koncach watu 13 osa-
dzone sy réwnolegle dwa kotla zebate 12 wspolpra-
cujgce z wzajemnie réwnoleglymi kotami zebatymi
14. Przemieszczajgca sie zebatka 1 powoduje obra-
canie sie k6t 14, w osi obrotu ktérych na poziomych
watkach 15 osadzone sg mieruchome wzorniki 7, we-
dlug ktérych wykonywane sg promienie giecia.
Sworznie 6 oraz elementy gngce 8, 9 i 10 sg analo-
giczne jak na rysunku fig. 1.
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Laczenie w urzgdzeniu obu zestawdédw roboczych
w odniesieniu do ich iloSci i wzajemnego polozenia
jest dowolne, uwarunkowane jedynie okre§lonym
rozwigzaniem konstrukcyjnym gietych wyrob6w.

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie do jednoczesnego giecia rur i ksztal-
townikéw, wedtug dwéch promieni z wielokrotno$cig
w jednej i/lub w kilku plaszczyznach, znamienne
tym, ze posiada dwa podstawowe zestawy robocze,
jeden o wspélpra»cuja'cyléh kotach zebatych (3) i (4)
do wykonywania jednoczesnego giecia wediug dwéch
promieni 'w jednej plaszczyZnie i drugi o dwéch
kolach zebatych réwnolegtych (14) do wykonywania
jednoczesnego giecia wedlug dwb6ch promieni w
dwbch ptaszezyznach réwnoleglych, przy czym ze-
stawy mogg pracowaé niezaleznie lub mogg byé
1gczone w dowolnej ilo§ci w jednym urzgdzemiu.

2. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, posiadajgce ze-
staw roboczy o dwéch wspblpracujagcych kolach ze-
batych (3) i (4), znamienne tym, ze kota (3) i (4)
wspblpracujag w jedne]j plaszczyZnie i posiadajg ele-
menty gnace (8) lub (9) i (10) osadzone na sworz-
niach (6), ktére wykonuja prace giecia podczas prze-
mieszczania si¢ wok6t osi obrotu tych kél, w prze-
ciwnych kierunkach wzgledem siebie.

3. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, posiadajgce ze-
staw roboczy o dwbéch réwnoleglych kotach zeba-

‘tych (14), znamenne tym, ze kola (14) posiadajg

wspblny naped, wspélpracujac w dwéch plaszczyz-
nach réwnoleglych i posiadaja elementy gnace (8)
lub (9) i (10) osadzone na sworzniach (6), ktére wy-
konuja prace giecia podczas przemieszczania sie w
zgodnych kierunkach wzgledem siebie, wok6l osi
obrotu tych két.

4. Urzadzenie wedlug zastrz. 2 lub 3, posiadajgce
kostki gngce (8) lub rolki (9) i listwy gngce (10), zna-
mienne tym, Ze elementy gnace osadzone sg miesy-
metrycznie wzgledem sworznia (6) i posiadajg diuz-
sze ramie natarcia skierowane w strone gietego od-
cinka rury lub ksztalttownika, przy czym ramie¢ ma-
tarcia swoim ksztaltowym zarysem jest styczne lub
lezy w plaszczyznach réwnolegtych do stycznej pro-
mienia giecia podczas pracy a promienie giecia sg
okres§lone nieruchomymi wzornikami (7) osadzony-
mi w osi obrotu k6t zebatych (3) i (4) oraz k6t ze-
batych (14).
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