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Automatizovany meraci pristroj polohy
kyvadlového zdvesu je uréeny pre dlhodobé
sledovanie médklonu objektov na mestabil-
nych podloZiach.

Podstata pristroja spoliva v tom, Ze po- e 8 7 Y
zostdva z dvoch krokovych motoréekov, u- a ;
pevnenych na horizontdlne pohyblivych su- (
portoch v draZkach, vytvorenych v mnosnej
doske, pri¢om horizontdlne pohyblivé supor-
ty st opatrené redukinymi zdvitovkovymi AR
prevodmi spojenymi so skrutkou a krokové
motorfeky s elektricky vodivo spojené s e T T I I
impulznym generdtorom cez spinaci logicky P
i
{

obvod, s dekadickym poditaom, zapisova-
¢om a vypinacom.

Automatizovany meraci pristroj polohy
kyvadlového zdvesu moZno vyuZit na nepre-
trZité meranie nédklonu mnaklafiajicich sa O
stavebnych a strojovych objektov. ‘
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Vyndlez sa tyka automatizovaného mera-
cieho pristroja polohy kyvadlového zavesu.

Doteraz sa ndklon stavebnych a strojovych
objektov meria pomocou rufne ovladatel-
nych kyvadlovych zdvesov s elektrickym
kontaktovanim a vizudlnym od&itavanim na-
meranych hodnot na meracej stupnici pri-
stroja. Nevyhodou pritom je, Ze tietx pri-
stroje vyZaduju pritomnost pracovnika, kto-
ry priebeZne zaznamendva mamerané hod-
noty zvétSovania ndklonu meraného objek-
tu.

Uvedené nedostatky wodstrariuje automa-
tizovany meraci pristroj polohy kyvadlové-
ho zavesu podla vyndlezu, ktorého podstata
spotiva v tom, Ze pozostdva z dvoch kroko-
vych motoréekov, upevnenych mna horizon-
tdlne pohyblivych suportoch v drdZkach, vy-
tvorenych v nosnej doske, pri¢om horizon-
tdlne pohyblivé suporty st opatrené reduké-
nymi zavitovkovymi prevodmi spojenymi so
skrutkou a krokové motoréeky su elektric-
ky vodivo spojené s impulznym generato-
rom cez spinac! logicky obvod, s dekadic-
kym poéitatom, zapisovatom a vypinatom.

Vynalez automatizovaného meracieho pri-
stroja polohy kyvadlového zdvesu umoZiiuje
meranie a zdznam nameranych hodnét né-
klonu stavebnych a strojovych objektov bez
sustavnej pritomnosti pracovnika na sledo-
vanom objekte.

Automatizovany meraci pristroj polohy
kyvadlového zdvesu je zndzorneny na pri-
pojenych vykresoch, kde na obr. 1 je zné-
zorneny v po6dorysnom pohlade, na obr. 2
v ndryse a na obr. 3 je schematicky znézor-
nené elektrické zapojenie jedného krokové-
ho motorcdeka.

Pristroj sa skladd z dvoch krokovych mo-
toréekov 1, upevnenych na pohyblivych su-
portoch 7, umiestnenych v drédZkach vytvo-
renych v nosnej doske 2, ktord je pevne
spojend s meranym objektom. Redukéné
zavitovkové prevody 3 a 4 od krokovych
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motoréekov 1 si ovladatelné skrutkami 5,
upevnenymi na zikladovej doske 6. Kovovy
kyvadlovy zaves 8 zataZeny zdvaZim 9 je za-
veseny cez 3tvorcové otvory 10 a 11 vytvo-
rené v zékladovej doske 6 a nosnej doske
2. Justatné skrutky 12 si naskrutkované v
troch rohoch zékladovej dosky 6. Reduké-
né zavitovkové prevody 3 a 4, ako aj stipa-
nie zavitov skrutiek 5 a impulzy krokovych
motoréekov 1 st zosiladené s tdajmi de-
kadického poéitata 15, zaznamendvajiceho
zmeny kyvadlového zédvesu 8 v stotindch
milimetra. Elektricky obvod zapojenia pr-
vého krokového motoréeka 1 je uzavrety
vypinatom 13 cez spinaci logicky obvod 18,
impulzny generdtor 14, dekadicky pocitad
15 impulzov spojeny so zapisovaom 17. E-
lektrické zapojenie druhého krokového mo-
toréeka 1 je obdobné. Automatizovany me-
raci pristroj sa zapina do &innosti vypina-
¢om 13. Pri merani sa najskOr nastavia su-
porty 7 do nulovej polohy. Po zapnuti elek-
trického obvodu cez spinaci logicky obvod
16 zalne impulzny generdtor 14 vysielal e-
lektrické impulzy do jedného z krokovych
motordekov ‘1, ktory zacne posuvat svojim
suportom 7 aZ dotial, kym sa suport 7 ne-
dotkne kovového kyvadlového zdvesu 8. V
tomto okamihu sa krokovy motoréek 1 vy-
pne a impulzny generdtor 14 za&ne vysielat
elektrické impulzy, zaznamenavané v poci-
tati 15 do zapisovata 17. Pohyb krokového
motoréeka 1 preruSuje dotyk suportu 7 s
kontaktom vypinaca 13, ktory je umiestne-
ny na zékladovej doske B, prifom sa si-
¢asne vynuluju aj udaje z dekadického po-
¢itada 15 impulzov a pristroj je pripraveny
k nasledujicemu meraciemu cyklu druhym
krokovym motoréekom 1, ktory je obdobny.

Automatizovany meraci{ pristroj polohy
kyvadlového zdvesu moZno vyuZit pri ne-
pretrZitom merani{ ndklonu naklaiiajicich
sa stavebnych a strojovych objektov.

PREDMET VYNALEZU

Automatizovany meraci pristroj polohy
kyvadlového zédvesu vyznadujici sa tym, Ze
pozostdva z dvoch krokovych motoréekov
(1), upevnenych na horizontdlne pohybli-
vych suportoch (7) v dréZkach, vytvore-
nych v nosnej doske (6), priom horizon-
tdlne pohyblivé suporty (7) si opatrené re-

duk&nym zédvitovkovym prevodom (3, 4) spo-
jenym so skrutkou [5) a krokové motoréeky
(1) st elektricky vodivo spojené s im-
pulznym generdtorom (14) cez spinaci lo-
gicky obvod (16) s dekadickym poéitatom
(15), zapisovalom (17) a vypinaCom (13].
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