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'Vynélez se tykd zplsobu nastaveni inkrementd1lnfho odm$Fovani pohyblivé &dsti vidi pev-
nénu referendnimu Udaji bro vyhodnocovaci elektroniku, zejména sedla Yezalky papiru,

Oam$rovédni polohy sedla je jednim z hlavnich funkénich uzld v3ech PYezalek papiru.
v souéasné‘dobé zoela pPevliddajl alegtronické odmd¥ovaci systémy. Ekonomicky nejvihodnéjsi
- jsou systémy zalo%ené ne pouZiti inkrementdlniho snimade polohy. Inkrementdlni snimad mé
t¥i zdkladni vjstuphi signdly. Jednak jsou to dva fdzovd posunuté ( o 90° elektrickych)
poiohové.signély a jednak tzv. nulovy impuls, ktery snimad vySle jednou za otdSku pFi ﬁr-
gité (konstantni) poloze rotoru. Polohové signdly jsou ve vyhodnocovaci elektronice zpra-
covdny na poditaci impulsy vpFed a vzad, které jsou pak obvykle pFivedeny na vstupy kas-
kddy reversibilnich &itadd, 5ejichi vystupy pék urduji polohu sedla Fezadky papiru. Nulo-
vy impuls slouéi,k‘nastaveni vyhodnocovaci elektroniky (nap¥. zmindnych reversibilnich
éitaéﬁ) do urditého vychoziho stavu, ktery odpovidé uréité_referenéni_poloze sedla Fezad-
ky. Nastaveni elektroniky je nutné z toho divodu, %e po vypnuti se ztrati ddaj o poloze
sedla, tak%e po op&tném zapnuti je nutno‘stav vyhodnocovacich obvodd uvést do souladu se
skutednou polohou sedla. Nastavovdni refgrenéniho ddaje se provédi u sbuéasnjch odmé¥ova-
cich systémd nejéaatéji pomoci nulového julzu'iﬁkrementélniho snimade,

Nevyhodou vySe popsaného zplisobu nastaven{ inkrementdlniho odm8¥ovédni je nutnost za-

jistit, aby byl vyhodnocovéh vidy jen jedén nulovy impuls snimade na celé drdze posuvu sed-
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1a. To se “elif obvykle pomoengym snimaem referendniho bodu, ktery je sepnut pribli#né po
dobu prejezdu sedla po iseku drdhy odpovidajfcimu jedné otdSce inkrementdlniho snimale.
V¥stupnim signdlem tohoto pomocpého snimade referendniho bodu jsoﬁ pak hradlovdny nulova-
ci impulzy z inkcementdlniho snimaéa, tak¥e do vyhodnocovaci elektroniky se dostane pouze
jediny nulovy impuls, a to v okamziku,,kdy se sedlo nachéz{ viidy ve stejné poloze, V oka=
miikn tohoto nulového pulzu se vyhodnocovaci obvody nastavi ne Udaj odpov1da11c£ této po-
loze sedla a od ‘tohoto oksm¥iku je vyhodnocovaci elektronika nastavens a% do vypnuti.
Referendni ddaj je nufno pPi sestavovédni celého systému zjistit., ¥ tomu dlelu je je-
ho hodnota nastavitelnd - obvykle pomoci otolnych ¢islicovych spinadii, P#i instalacl odmé-
$ovacfho systému na Yezafku papiru se pak provéadi postupné korigovéni tohoto ddaje tak
dlouho, a¥ poloha sedla po piejezdu refereniniho bodu souhlasi s ddajem elektronického od-
mé%ovdni. Tento postup je doeti zdlouhavy a pracny. Nav{c je nutno pouZit otodnyjch &isllco-
vych epinadil, co¥ znedn¥ komplikuje konstrukcl elektronické vyhodnocovaci jedrotky & zvyius

je jeji cenu,
Uvedené nevyhody jsou odstraniny u zpisobu nastavovdn{ inkrementdlnfho odmg¥ovéni

podle vyndlezu, jeho¥ podstatou je, ¥e se pohyblivd ddst nastav{ do. polohy odpovidajici
pevném referendnimu ﬁdaji&;a pak se rotorem snimade otd8{, a%¥ je signalizovén nulovy im-
puls, a v této poloze se f&tor snima%e zajisti vi&i pohyblivé Idsti.

Wostaveni polohy sedla Yezalky do prfesné polohy odpovidajfci pevnému referendnimu
\Wdaji, se provede nap¥iklad pomoci hodinkového indikdtoru. MoZnost otédSeni rotorem snima-
de p¥i pevné poloze sedla =& nésledné zajidtdni polohy rotoru vidi poloze sedla je moZno
provést nikolike zndmymi zpisoby podle charakteru napojeni snimade na sedlo. Indikace nu-
lového pulzu mi¥e byt provedena velmi jednoduse, nap¥iklad pomoci diody LED, napojené pFes -
elektronicky spinad na signdl nulového pulzu.

Vfhodou nastaveni inkrementdlniho odmd¥ovdni podle vyndlezu je podstatné zjednodu- :
Seni celé operace seFizeni systému a jednak moZ “nost pou¥it{ pevného referendniho ddaje,
co¥ znadnd sjednoduduje zapojeni a konstrukini provedeni elektronickdé vyhodnocovaci jed-

notky.

pEepufr vYNLLEZU
Zplsob nestaveni inkrementélniho odmerovdni polohy, zejména sedla feza&ky papiru, po-7
hyblivé Gdstl vidi pevnamu referendnimu ddajl pro vyhodnocovaci elektronlku. zejména tlm, ’
%e se pohyblivd Cdot nasﬁavi do nolohy odpov1da3101 pevnemu refarencnlmu ﬁdaji, pak se ro-=
torem enimnde otdS{, a¥ je signalizovdn nulovy imguls, a v_této poloze ge rotor snimacde '

zajietd vidi pohyblivé Zdati.
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