ook | POP1S VYNALEZU | 199 838

REPUBLIKA

(19) s - - (11) (B1)
K AUTORSKEMU OSVEDCENI
(61)
(23) Vystavni priorita (51) Int.CI> D 03 D.51/00

(22) Prihladeno 23 08 77
(21) PV 5530-77

/32//31/33/ prévo prednosto od 23 08 76
/ 34049/ '

Bulharské lidovéd republika

URAD PRO VYNALEZY :
(40) Zvetejnéno 30 11 79

A OBJEVY (45) Vydéno 30 08 82

(75)
Autor vynélezu TZVETKOV KRUM KOSTOV,

SHTEREV NIKOLAJ JORDANOV,
TZEKOV SIMEON DIMITROV, SOFIA /BLR/

(54) systém pro programové ¥izeni skupiny tkalcovskych stavi a.pletacich strojd

Vynédlez se tyka systému pro progremové ¥fzemi tkelcovskych stavll a pletacich strojd.

Je zndwmo Ffzeni tkalcovsekych stavi a pletacich strojd d&rnou péskou nebo fotopéskou,
2 ni¥ je progream snimdn elektrickou nebo fotooptickou eestou,

Déle je zndmo Pizeni strojd nebo technologickych pochodd prostiednictvim automatld s
peméfovym dstrojim, v ném? je zaznamenén program, urleny k providini,

Existujl mechanické s fotooptické rozmnoZovaci stroje, které rozmnozuji nosile progra-
mu, zeznemenené na Ad¥rné pésce nebo fotopdsce., Pro sniméni takto zaznsmensné informeece jsou
pro ke¥df{ *{zeny stroj nutné jednotlivé automaty, Systémy pro Fizeni skupiny strojd jednim
progremovym eutomatem & jednim nosilem programu nejsou znémé, ObtiZe p¥i FeSeni tohoto
problému spodivaji v tom, Ze v3echny stroje musi pragovat synchronné,

Okolem vyndlezu je navrhmout systém. pro programové Ffzeni skupiny tkalcovskych stevd
e pletacich strojfi, ktery pomoci Jjednoho programu ¥1d{ skupinu strojl, v ni¥ neni nutné,
sby stroje pracovaly synehronnZ a odpadd tek nutnost, aby byl keZdy stroj vybven nosilem
programu,ursenym pro tento stroj, e snimacim ustrojim, které jsou obzvla3tE pro Zskdrovou
txaninu a Zakdrové uplety.

Tento kol je vyreSen systémem pro Fizeni skupiny tkelcovskych stavi a pletacich stro-
j& pro Z%ekdrovou tkeninu & Zakérové uplety, ktery obsahuje vstupni blok, ferritovou pemé¥,
k nf{% je pripojen &iteé, ktery je‘spojen 8 generitorem impulsl, & nastavovaci orgény,
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r{zené elektronickymi prepfna¥i s registrem adres a fotosnima¥i, ktery se vyznsduje tim,
Ze mezi ferritovou pam&t{ a elektronickymi prepfnadi pro ka¥dy nastavovac{ orgén je piipo-
jen pam&fovy registr. Je d¥elné je-li pam&fovy registr proveden jeko vybavovaci matice,
kterd zdvojoje obsah ferritové pam&ti,

V¥hody systému podle vyndlezu spodivajf ve vzdjemné nezdvislosti tkelcovskych stavid
respektive strojd, ve zjednodudeném reZeni a univerzdlnim provedent.

Vyndlez je bliZe vysv&tlen na pffkladu provedeni, ktery je znézorn¥n na vyobrazeni,
které predstavuje blokové schema systému,

Systém obsahuje vstupni blok ], ferritoveu pam¥f 2, k n{Z je pripojen ¥f{ta¥ 4, ktery
Je spojen s generatorem 5 impulsd, nastavovaci orgény 10, které jsou rfzeny elektronickym

pfepinalem 8 s registrem 9 adres a fotosnimalemll, prilem? mezi ferritovou pam¥t{ 2 a elek-
tronickymi prepinalf 8 pro keXdy nastavovaci orgén 10 je pripojen paméfovy registr 3, ktery
zdvojoje ferritovou psmdi 2, Pro keZdy tkalcovsky stav resp, stroj jeou elektronicky pile~
pina% 8, registr 9 adres, nastavovac{ orgén 10 a fotosnimal 11 jeko za¥fzeni 7 uspor&ddny
zv143t¥ na tkalcovském stavu resp. atroji.

Systém prachje nédsledujicim zpisobem: Vyobrazeni nékresu rek4tové tkeaniny je pirenese-
no ne &tverelkoveny papir a je zakddovéno proatFednictvim vstupniho bloku zavedeno do ferri-
tové pam¥ti 2, jeji% obsah je zdvojen v pam¥lovém registru 3. Informace, uloZend prostied-

nietvim vstupniho bloku 1 do ferritové pam&ti 2 a pamdfového registru 3, je prendsena ke
kazdému stroji pomoci registru 9 adres a elektronického prepinale 8 jednotlivych nastavove-
cich orgénd 10. Vystupy pam¥fovych registrd 3 jsou za timto ud¥elem piipojeny pomoci skupin
kédovacich p¥ipojnic 6 pFipojeny k elektronickym prepinaddm 8. Volba Fedy matice, kterou
pFendsi elektronicky prepina? 8 nastavovacimu orgdnu 10 stroje nebo tkalcovského stavu
/ktery neni na vykrese znézorn¥n/, je urdovédna registrem 9 adres. Obsah registru 9 adres

se m&n{ po ka%dé provedené ¥ad¥ vykresu pomoci fotosnima¥e 11, ktery je pripevndn na kliko-'
vé h¥{deli stroje nebo tkalcovského stavu,

VyuZiti informace prostfednietvim bloku 8, 9, 10, individudlnich pro keXdy stroj, je
zévislé a synchronni préce t¥chto blokd nenf nutné, P¥i nastaveni nebo p¥i pokozeni jedno~-
ho stroje pokradujf ostatni stroje ve své préci. Zastaveny stroj mi¥e pokrafovat ve své
préci beze zmEny svého programu, nebo, &ni? by dbrénil v préei ostatnim strojdm.

Polet soulasn¥ rizenych tkalcovskych stavi a pletacich strojd je ur&ovén pouze moZno-
stmi rozdvojeni podle prvkld a mi%e se ménit od desftek do set.

P¥i vypnuti systému v priped¥ havérie je celd informace z ferritové matice zaznemend-
véna znovu jednu ¥edu po druhé do pam&fového registru 3 pomoel &itale 4 a generdtoru 5
impulsd, ktery je,po havarijnim vypadku proudu eutometicky zapindn,
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PREDMET viNLLZU

1. Systém pro programové ¥Fizen{ skupiny tkalcovskych stavl a pletacich strojﬁ, ktery
obsshuje vstupn{ blok, ferritovou pam¥f, k ni¥ je pripojen &{ta¥, ktery je spojen s gene-
rédtorem impulsd, a nastavovaci orgdny, ¥fzené elektronickymi prepinadi s registrem adres
a fotosnime¥em, vyzne¥eny tim,%e mezi ferritovou pamdt{ /2/ a elektronickymi prepfnadi /8/
je ke ka¥dému nastavovecimu orgénu /10/ p¥ipojen pam¥fovy registr /3/.

2. Systém podle bodu 1, vyznadeny tim, %e pam&¥ovy registr /3/ je proveden jako vy-

bavovac{ matice, kterd zdvojuje ferritovou pamdf /2/,

1 vykres
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