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(57) Abstract: The invention relates to a dishwasher (1), in particu-
lar a domestic dishwasher, comprising a washing chamber (4), a con-
troller (100) for running a washing program from a number of wash-
ing programs, and an automatic metering device (110) for automatically
metering a plurality of metering quantities from a supply of cleaning
agent provided as a solid material into the washing chamber (4), where-
in the controller (100) is designed to clean the automatic metering de-
vice (110), actuate the automatic metering device (110) so as to switch
same to a cleaning state, and run a washing program from the number of
washing programs, said program being designed to clean the automatic
metering device (110).

(57) Zusammenfassung: Die Erfindung betrifft eine Geschirrspiilma
schine (1), insbesondere eine Haushalts-Geschirrspiilmaschine, mit ei-
nem Spiilraum (4), einer Steuerungsvorrichtung (100) zum Durchfithren
eines Spiilprogramms aus einer Anzahl von Spiilprogrammen und mit
einer automatischen Dosiervorrichtung (110) zum automatischen Do-
sieren einer Mehrzahl von Dosiermengen aus einem Vorrat eines als ein
Feststoff vorliegenden Reinigungsmittels in den Spiilraum (4), wobei
die Steuerungsvorrichtung (100) zum Reinigen der automatischen Do-
siervorrichtung (110) dazu eingerichtet ist, die automatische Dosiervor-
richtung (110) zum Wechseln in einen Reinigungszustand anzusteuern
und ein zum Reinigen der automatischen Dosiervorrichtung (110) spe-
zifisches Spiilprogramm aus der Anzahl von Spiilprogrammen durch-
zufithren.

[Fortsetzung auf der ndchsten Seite]
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Geschirrspulmaschine, Verfahren zum Betreiben einer Geschirr-

spulmaschine und Computerprogrammprodukt

Die vorliegende Erfindung betrifft eine Geschirrspilmaschine, ein Verfahren zum Betrei-

ben einer Geschirrspiilmaschine und ein Computerprogrammprodukt.

Es sind Geschirrsplilmaschinen bekannt, die eine automatische Dosiervorrichtung aufwei-
sen. Eine solche automatische Dosiervorrichtung ist dazu eingerichtet, eine Menge eines
Reinigungsmittels zu bevorraten und wahrend der Durchfihrung eines Spilprogramms
eine Dosiermenge des bevorrateten Reinigungsmittels dem Spiilraum der Geschirrsplil-

maschine zuzufiihren.

Eine derartige automatische Dosiervorrichtung kann bewegliche Bauteile aufweisen, um
die automatische Dosierung der Dosiermenge zu erzielen. Aufgrund von Verschmutzun-
gen kann es zu einer Funktionsbeeintrachtigung der automatischen Dosiervorrichtung

kommen. Eine Reinigung des Spllguts ist dann nicht mehr gewahrleistet.

Vor diesem Hintergrund besteht eine Aufgabe der vorliegenden Erfindung darin, eine ver-

besserte Geschirrsplilmaschine vorzuschlagen.

Gemal} einem ersten Aspekt wird eine Geschirrsplilmaschine, insbesondere eine Haus-
halts-Geschirrspilmaschine, mit einem Spllraum, einer Steuerungsvorrichtung zum
Durchflihren eines Spilprogramms aus einer Anzahl von Spulprogrammen und mit einer
automatischen Dosiervorrichtung vorgeschlagen. Die automatische Dosiervorrichtung ist
zum automatischen Dosieren einer Mehrzahl von Dosiermengen eines ein Mehrfaches
der Dosiermenge umfassenden Vorrats eines aus einem Feststoff bestehenden Reini-
gungsmittels in den Spllraum eingerichtet. Zum Reinigen der automatischen Dosiervor-
richtung ist die Steuerungsvorrichtung dazu eingerichtet, die automatische Dosiervorrich-
tung zum Wechseln in einen Reinigungszustand anzusteuern und ein zum Reinigen der

automatischen Dosiervorrichtung spezifisches Spilprogramm durchzufiihren.

Diese Geschirrsplilmaschine weist den Vorteil auf, dass die automatische Dosiervorrich-

tung einfach und umfassend gereinigt werden kann. Insbesondere kann damit die Funkti-
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on der automatischen Dosiervorrichtung sichergestellt werden. Ferner kann die Reinigung
der automatischen Dosiervorrichtung automatisch durchgefiihrt werden, ohne dass ein

Benutzer der Geschirrsplilmaschine die Reinigung durchzuflihren hatte.

Die Steuerungsvorrichtung kann hardwaretechnisch und/oder softwaretechnisch imple-
mentiert sein. Bei einer hardwaretechnischen Implementierung kann die Steuerungsvor-
richtung zum Beispiel als Computer oder als Mikroprozessor ausgebildet sein. Bei einer
softwaretechnischen Implementierung kann die Steuerungsvorrichtung als Computerpro-
grammprodukt, als eine Funktion, als eine Routine, als Teil eines Programmcodes oder

als ausfiihrbares Objekt ausgebildet sein.

Die automatische Dosiervorrichtung ist zum automatischen Dosieren einer Mehrzahl von
Dosiermengen des Reinigungsmittels eingerichtet. Hierunter wird insbesondere verstan-
den, dass die automatische Dosiervorrichtung bei einer Ansteuerung, beispielsweise
durch eine Steuerungsvorrichtung der Geschirrsplilmaschine, eine Dosiermenge des Rei-
nigungsmittels in den Spllraum dosiert. Hierzu umfasst die automatische Dosiervorrich-
tung beispielsweise eine Entnahmeeinheit zum Entnehmen der Dosiermenge aus dem
Vorrat des Reinigungsmittels. Der Vorrat wird in der Geschirrspllmaschine vorgehalten.
Die entnommene Dosiermenge kann anschliefdend direkt in den Spllraum zugegeben
werden oder auch Uber eine zwischengeschaltete Vorrichtung, insbesondere einen Zuga-
bekanal, der vorteilhaft zum fluiddichten Trennen der Entnahmeeinheit und des Spiil-

raums eingerichtet ist.

Die automatische Dosiervorrichtung ist insbesondere zum Aufnehmen eines Vorrats des
Reinigungsmittels eingerichtet, wobei der Vorrat eine Menge des Reinigungsmittels um-
fassen kann, die ein Vielfaches der Dosiermenge entspricht, beispielsweise das 10-fache,
das 20-fache oder auch das 50-fache der Dosiermenge. Damit ermdglicht es die automa-
tische Dosiervorrichtung vorteilhaft, mit der Geschirrspiilmaschine mehrere Spuldurch-

gange durchzufiihren, ohne dass ein Benutzer das Reinigungsmittel nachfillen misste.

Zum Beispiel umfasst der Vorrat bis zu 500 ml oder 500 g des Reinigungsmittels und die
Dosiermenge umfasst 10 ml oder 10 g des Reinigungsmittels. Dann kann dem Vorrat,
wenn dieser zundchst voll befillt ist, 50 Mal die Dosiermenge entnommen werden, bevor

der Vorrat aufgebraucht ist.
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Die Dosiermenge ist beispielhaft so bestimmt, dass damit leicht angeschmutztes Spuilgut
zu reinigen ist. Bei starker angeschmutztem Spulgut kann durch mehrfaches Dosieren der
Dosiermenge die Gesamtdosierung erhdht werden. In Ausfithrungsformen der automati-
schen Dosiervorrichtung kann die Dosiermenge extrem klein sein, beispielsweise ein Mil-

ligramm, so dass eine Gesamtdosierung des Reinigungsmittels sehr fein einstellbar ist.

Das Reinigungsmittel liegt insbesondere als ein Feststoff vor. Das Reinigungsmittel um-
fasst insbesondere Reinigungsmittelpartikel, die beispielsweise eine Grolie von einigen
Mikrometern bis hin zu einigen Millimetern im Durchmesser aufweisen. Bei Partikelgrofien
bis zu etwa 1 mm wird beispielsweise von Pulver gesprochen. Bei Partikelgrofien im Be-
reich bis etwa 5§ mm wird beispielsweise von Pellets oder Tabletten gesprochen. Vorteil-
haft ist das Reinigungsmittel schiittfahig oder rieselfahig. Unter rieselfahig oder auch
schuttfahig wird dabei insbesondere verstanden, dass sich das Reinigungsmittel unter

Wirkung der Schwerkraft ahnlich einer Flussigkeit verhalt.

Wenn die Geschirrsplilmaschine benutzt wird, kann es im Laufe der Zeit dazu kommen,
dass sich Schmutz in der automatischen Dosiervorrichtung ansammelt und/oder dass
Reinigungsmittelreste, die bei dem Dosieren an einer Oberflache entlang eines Dosier-
pfades haften bleiben, verklumpen. Dies kann bis zu einem Verstopfen eines Kanals oder
bis zu einer Blockade eines Bauteils flihren. Um dies zu vermeiden, kann die automati-

sche Dosiervorrichtung mittels des spezifischen Spulprogramms gereinigt werden.

Insbesondere ist vorgesehen, dass die Reinigung der automatischen Dosiervorrichtung
regelmaliig, beispielsweise nach einer bestimmten Anzahl von Spildurchgangen mit der
Geschirrsplilmaschine oder nach einer bestimmten Zeitspanne, und/oder ereignisgesteu-
ert, beispielsweise wenn eine Blockade eines Bauteils der automatischen Dosiervorrich-

tung festgestellt wird, durchgefiihrt oder empfohlen wird.

Zum Durchfuhren der Reinigung wird die automatische Dosiervorrichtung von der Steue-
rungsvorrichtung in einen Reinigungszustand versetzt. Der Reinigungszustand kann bei-
spielsweise dadurch gekennzeichnet sein, dass bewegliche Bauteile oder Elemente in

eine bestimmte Position gebracht werden. Weiterhin kann vorgesehen sein, dass zumin-
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dest einige Elemente von der automatischen Dosiervorrichtung, wenn diese in dem Reini-

gungszustand ist, durch einen Benutzer demontierbar sind.

Das spezifische Splilprogramm ist insbesondere zur automatischen Reinigung der auto-
matischen Dosiervorrichtung eingerichtet. Splilprogrammparameter, wie beispielsweise
eine Laufzeit, eine Wassermenge, eine Splilflottentemperatur und/oder eine Umwalzpum-
pendrehzahl, kdnnen spezifisch ausgewahlt oder vorbestimmt sein. Vorteilhaft weist das
spezifische Spllprogramm eine im Vergleich zu den weiteren Spllprogrammen, die zum
Spulen von Spllgut gedacht sind, kurze Laufzeit auf, so dass die Geschirrsplilmaschine

nach kurzer Zeit wieder zum Spulen von Spulgut verwendet werden kann.

Es kann vorgesehen sein, dass das spezifische Spllprogramm als ein Teilprogramm-
schritt eines Splilprogramms zum Splilen von Spulgut integriert wird. Beispielsweise ist
die Steuerungsvorrichtung dazu eingerichtet, nach einem Teilprogrammschritt Reinigen
eines Normal-Spulprogramms, wenn das Spulgut bereits gereinigt und somit frei von An-
schmutzungen ist, das spezifische Spilprogramm als einen Teilprogrammschritt durchzu-
fihren. Insbesondere ist die Steuerungsvorrichtung dazu eingerichtet, dies automatisch,
das heildt ohne eine zusatzliche Benutzerinteraktion, durchzuflihren. Beispielsweise ermit-
telt die Steuerungsvorrichtung wahrend der Durchflihrung eines Spiilprogramms zum
Spilen von Spiilgut, dass die automatische Dosiervorrichtung einer Reinigung bedarf o-
der in einem Zustand ist, in dem eine Reinigung durchfihrbar ist, woraufhin das gerade
durchgeflihrte Spilprogramm mit dem Teilprogrammschritt des spezifischen Spllpro-
gramms erganzt wird. Vorteilhaft erfolgt dies beispielsweise vor einem Teilprogramm-

schritt Klarspiilen des Spllprogramms.

Gemal einer Ausfuhrungsform der Geschirrsplilmaschine weist die automatische Dosier-
vorrichtung eine in einem ersten fluiddichten Gehduse der automatischen Dosiervorrich-
tung angeordnete Dosiereinheit zum Dosieren der Dosiermenge auf, wobei das erste Ge-
hause eine fluiddicht verschlieRbare Reinigungséffnung aufweist, welche in dem Reini-

gungszustand der automatischen Dosiervorrichtung zumindest zeitweise gedffnet ist.

Das fluiddichte Gehause schitzt die Dosiereinheit wahrend des Normalbetriebs der Ge-
schirrspiilmaschine vor Schmutz und Feuchtigkeit. Die Dosiereinheit ist, insbesondere zu

Reinigungs- und/oder Wartungszwecken, Uber die Reinigungsdffnung von aufden zugang-
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lich. Die Reinigungsoffnung ist beispielsweise mittels einer Klappe oder einem Deckel
verschliel3bar. Die Klappe oder der Deckel sind in dem verschlossenen Zustand insbe-
sondere mechanisch verriegelt, so dass ein versehentliches Offnen der Reinigungsoff-
nung ausgeschlossen ist. In dem Reinigungszustand der automatischen Dosiervorrich-
tung ist die Reinigungsoéffnung gedffnet. Beispielsweise ist die Klappe oder der Deckel
entriegelt, so dass der Benutzer die Klappe oder den Deckel mittels Verschwenken 6ffnen
und/oder komplett von der automatischen Dosiervorrichtung abnehmen kann. Es kann
auch vorgesehen sein, dass ein Antriebsmittel, beispielsweise eine Feder und/oder ein
Elektromotor, die Klappe oder den Deckel automatisch verschwenkt, wenn die Verriege-

lung aufgehoben wird.

Gemal einer weiteren Ausflihrungsform der Geschirrsplilmaschine weist die automati-
sche Dosiervorrichtung eine in einem zweiten fluiddichten Gehause der automatischen
Dosiervorrichtung angeordnete Aufnahmeeinheit zum Aufnehmen eines entnehmbaren
Vorratsbehalters zum Bereitstellen des Vorrats des Reinigungsmittels auf, wobei das
zweite Gehause eine fluiddicht verschliebare Reinigungséffnung aufweist, welche in dem

Reinigungszustand der automatischen Dosiervorrichtung zumindest zeitweise gedffnet ist.

Das fluiddichte Gehause schiitzt die Aufnahmeeinheit sowie den Vorratsbehalter wahrend
des Normalbetriebs der Geschirrsplilmaschine vor Schmutz und Feuchtigkeit. Mittels der
Reinigungso6ffnung ist einerseits die Aufnahmeeinheit zu Reinigungs- und Wartungszwe-
cken zuganglich. Andererseits kann der entnehmbare Vorratsbehalter bei gedffneter Rei-
nigungsoffnung entnommen und eingesetzt werden. Die Reinigungsdffnung ist beispiels-
weise mittels einer Klappe oder einem Deckel verschlielbar. Die Klappe oder der Deckel
sind in dem verschlossenen Zustand insbesondere mechanisch verriegelt, so dass ein
versehentliches Offnen der Reinigungséffnung ausgeschlossen ist. In dem Reinigungszu-
stand der automatischen Dosiervorrichtung ist die Reinigungséffnung gedffnet. Beispiels-
weise ist die Klappe oder der Deckel entriegelt, so dass der Benutzer die Klappe oder den
Deckel mittels Verschwenken 6ffnen und/oder komplett von der automatischen Dosiervor-
richtung abnehmen kann. Es kann auch vorgesehen sein, dass ein Antriebsmittel, bei-
spielsweise eine Feder und/oder ein Elektromotor, die Klappe oder den Deckel automa-

tisch verschwenkt, wenn die Verriegelung aufgehoben wird.
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Gemal einer weiteren Ausflihrungsform der Geschirrsplilmaschine weist die automati-
sche Dosiervorrichtung einen fluiddicht verschliel3baren Zugabekanal zum strémungs-
technisch Verbinden der automatischen Dosiervorrichtung mit dem Spilraum, wobei der
fluiddicht verschlieRbare Zugabekanal in dem Reinigungszustand der automatischen Do-

siervorrichtung gedffnet ist.

Der Zugabekanal ist insbesondere zwischen der Dosiereinheit und dem Spllraum ange-
ordnet. Wahrend eines Spuldurchgangs ist der Zugabekanal bevorzugt fluiddicht ver-
schlossen, so dass die Dosiereinheit nicht der Feuchtigkeit in dem Spllraum ausgesetzt
ist. Zum Dosieren kann insbesondere vorgesehen sein, dass die Dosiereinheit in den ver-
schlossenen Zugabekanal vordosiert und anschlielRend der Zugabekanal kurzzeitig geo6ff-

net wird, um das vordosierte Reinigungsmittel in den Spilraum abzugeben.

Der Zugabekanal ist in erhdhtem Malie den Einfliissen aus dem Spiilraum ausgesetzt,
was beispielsweise abtraglich fir dessen abdichtende Funktion sein kann. Es kann vorge-
sehen sein, dass an der Miindung des Zugabekanals in den Splilraum eine Klappe zum
Abdecken, insbesondere zum spritzwasserdichten und/oder fluiddichten Verschliel3en
angeordnet ist. In dem Reinigungszustand der automatischen Dosiervorrichtung ist der
Zugabekanal sowie eine eventuell vorgesehen Klappe gedffnet, so dass eine strémungs-
technische Verbindung zwischen der Dosiereinheit und dem Spllraum hergestellt ist.
Damit kann Spiilflotte in den Zugabekanal eindringen und diesen durchsplilen, so dass
Schmutz und/oder verkrustete Reinigungsmittelreste aus dem Zugabekanal zuverlassig

entfernt werden kdnnen.

Gemal einer weiteren Ausflihrungsform der Geschirrsplilmaschine weist die automati-
schen Dosiervorrichtung ein Antriebsmittel zum Antreiben zumindest eines bewegbaren
Elements zum Dosieren der Dosiermenge auf, wobei die Steuerungsvorrichtung dazu
eingerichtet ist, wahrend der Durchfiihrung des spezifischen Spilprogramms das An-

triebsmittel zum Bewegen des bewegbaren Elements anzusteuern.

Das bewegbare Element umfasst insbesondere eine Schnecke, ein Zahnrad, ein Linea-
raktuator und dergleichen. Das bewegliche Element ist in einem spezifischen Bewe-
gungsbereich bewegbar, beispielsweise iber einen bestimmten Winkelbereich ver-

schwenkbar oder drehbar. Das bewegliche Element wird insbesondere wenigsten einmal
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Uber den gesamten Bewegungsbereich bewegt, vorzugsweise wird es mehrfach lber den
gesamten Bewegungsbereich bewegt. Beispielsweise wird eine Schnecke vor- und zu-
rickgedreht. Auf diese Weise ist eine umfassende Reinigung des beweglichen Elements

sichergestellt.

Gemal einer weiteren Ausfiihrungsform der Geschirrsplilmaschine ist dem bewegbaren
Element eine Sensoreinheit zum Erfassen einer Bewegung des bewegbaren Elements

und zum Ausgeben eines Sensorsignals in Abhangigkeit der erfassten Bewegung zuge-
ordnet, wobei die Steuerungsvorrichtung zum Erkennen einer Blockade des bewegbaren

Elements in Abhéngigkeit des Sensorsignals eingerichtet ist.

In dieser Ausflihrungsform wird erfasst, wenn das bewegliche Element blockiert ist. Ein
blockiertes bewegliches Element kann zum Ausfall der automatischen Dosiervorrichtung
fuhren. Bei dieser Ausfilhrungsform kénnen entsprechende Gegenmalinahmen, insbe-
sondere eine Reinigung der automatischen Dosiervorrichtung, somit gezielt durchgefihrt

werden.

Vorteilhaft erfasst die Sensoreinheit beispielsweise einen Motorstrom und/oder eine
Spannung eines Elektromotors des bewegbaren Elements als das Sensorsignal. Insbe-
sondere kann die Sensoreinheit auch in die Steuerungsvorrichtung als eine Funktion
und/oder hardwaremalfig integriert sein, so dass auf eine separate Sensoreinheit verzich-

tet werden kann.

Gemal einer weiteren Ausflihrungsform der Geschirrspiilmaschine ist die automatische
Dosiervorrichtung zum Dosieren von Reinigungsmittel-Pulver, Reinigungsmittel-Pellets

oder Reinigungsmittel-Formkdrpern eingerichtet.

Gemal einer weiteren Ausflihrungsform der Geschirrspiilmaschine ist eine Benutzer-
schnittstelle zum Ausgeben einer Benutzerinformation in Abhangigkeit des Reinigungszu-
stands und/oder der erkannten Blockade des bewegbaren Elements der automatischen

Dosiervorrichtung vorgesehen.

Bei dieser Ausfuhrungsform kann dem Benutzer beispielsweise mitgeteilt werden, dass

ein bewegliches Element der automatischen Dosiervorrichtung blockiert ist und dass die
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automatische Dosiervorrichtung gereinigt werden sollte. Die Benutzerinformation kann
insbesondere verschiedene weitere Informationen umfassen, insbesondere eine Anleitung

zum Reinigen der automatischen Dosiervorrichtung.

Die Benutzerschnittstelle umfasst beispielsweise ein Display auf einer Vorderseite der
Haushalts-Geschirrspiilmaschine und/oder eine Datenschnittstelle, insbesondere zur
drahtlosen Datenlibertragung, wie beispielsweise WLAN, Bluetooth® und/oder eine Mobil-
funkschnittstelle. Mittels einer Datenschnittstelle l1asst sich die Benutzerinformation bei-
spielsweise auf ein verbundenes Gerat des Benutzers, beispielsweise ein Mobilgerat, wie

ein Smartphone oder ein Tablet, (ibertragen und von dem Gerét entsprechend ausgeben.

Gemal einer weiteren Ausfiihrungsform der Geschirrsplilmaschine weist diese ein fiir das

spezifische Spllprogramm spezifisches Hydrauliksystem auf.

Ein spezifisches Hydrauliksystem umfasst insbesondere Ventile, Disen, wasserfliihrende
Elemente und dergleichen. Durch ein solches spezifisches Hydrauliksystem kann eine
gezielte Reinigung der automatischen Dosiervorrichtung erfolgen. Es kann vorgesehen
sein, dass das spezifische Hydrauliksystem entnehmbar ist und dass ein Benutzer oder
eine Servicekraft das spezifische Hydrauliksystem in die Geschirrsplilmaschine einsetzt,

um das spezifische Spllprogramm durchzuflihren.

Gemal} einer weiteren Ausflihrungsform der Geschirrsplilmaschine weist diese eine Zu-
gabeeinheit zum Zugeben einer Einzeldosis eines weiteren Reinigungsmittels auf. Die
Steuerungsvorrichtung ist dazu eingerichtet, die Zugabeeinheit zum Zugeben des weite-
ren Reinigungsmittels wahrend der Durchfiihrung des spezifischen Splilprogramms anzu-

steuern.

Die Zugabeeinheit kann insbesondere einen von dem Benutzer manuell vor einem Spll-
durchlauf mit dem weiteren Reinigungsmittel zu befiillenden Behalter aufweisen. Die Zu-
gabeeinheit kann insbesondere zum Zugeben des weiteren Reinigungsmittels wahrend
der Reinigung der automatischen Dosiervorrichtung mittels des spezifischen Spilpro-
gramms verwendet werden. Das weitere Reinigungsmittel ist insbesondere ein spezifi-
sches Reinigungsmittel, kann aber auch ein zum Spilen von Spllgut zu verwendendes

Reinigungsmittel sein.
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In Ausfiihrungsformen kann vorgesehen sein, dass zum Reinigen der automatischen Do-
siervorrichtung ein spezifisches Reinigungsmittel in den Spllraum gegeben und/oder eine
spezifische Reinigungskartusche anstelle des Vorratsbehalters mit dem Reinigungsmittel
in die Aufnahmeeinheit vorgesehen ist. Die Reinigungskartusche hat den Vorteil, dass
deren Inhalt Gber den Dosierpfad, den auch das Reinigungsmittel durch die automatische
Dosiervorrichtung beim Dosieren nimmt, wahrend der Reinigung der automatischen Do-
siervorrichtung abgegeben werden kann. Die Reinigungskartusche umfasst insbesondere

ein flissiges Reinigungsmittel.

Weiterhin kann die Reinigungskartusche mechanische Reinigungsmittel aufweisen, ins-
besondere Blrsten. Indem die Reinigungskartusche in der Aufnahmeeinheit bewegt, bei-
spielsweise gedreht wird, kann mit den Birsten eine mechanische Reinigungswirkung

erzielt werden.

Gemal} einem zweiten Aspekt wird ein Verfahren zum Betreiben einer Geschirrsplilma-
schine, insbesondere einer Haushalts-Geschirrspilmaschine, mit einem Splilraum, einer
Steuerungsvorrichtung zum Durchfiihren eines Splilprogramms aus einer Anzahl von
Spulprogrammen und mit einer automatischen Dosiervorrichtung zum automatischen Do-
sieren einer Mehrzahl von Dosiermengen eines Reinigungsmittels aus einem eine Mehr-
zahl von Dosiermengen umfassenden Vorrat des Reinigungsmittels in den Spilraum vor-
geschlagen. In einem ersten Verfahrensschritt steuert die Steuerungsvorrichtung die au-
tomatischen Dosiervorrichtung zum Wechseln in einen Reinigungszustand an. In einem
zweiten Verfahrensschritt flihrt die Steuerungsvorrichtung eines zum Reinigen der auto-

matischen Dosiervorrichtung spezifischen Spilprogramms durch.

Dieses Verfahren kann beispielsweise mit einer Geschirrsplilmaschine gemafll dem ersten

Aspekt durchgefiihrt werden.

Weiterhin wird ein Computerprogrammprodukt vorgeschlagen, welches auf einer pro-
grammgesteuerten Einrichtung die Durchfiihrung des wie oben erlduterten Verfahrens

veranlasst.
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Ein Computerprogrammprodukt, wie z.B. ein Computerprogramm-Mittel, kann beispiels-
weise als Speichermedium, wie z.B. Speicherkarte, USB-Stick, CD-ROM, DVD, oder auch
in Form einer herunterladbaren Datei von einem Server in einem Netzwerk bereitgestellt
oder geliefert werden. Dies kann zum Beispiel in einem drahtlosen Kommunikationsnetz-
werk durch die Ubertragung einer entsprechenden Datei mit dem Computerprogramm-

produkt oder dem Computerprogramm-Mittel erfolgen.

Die fur die vorgeschlagene Vorrichtung beschriebenen Ausfiihrungsformen und Merkmale

gelten flir das vorgeschlagene Verfahren entsprechend.

Weitere mogliche Implementierungen der Erfindung umfassen auch nicht explizit genann-
te Kombinationen von zuvor oder im Folgenden bezliglich der Ausfiihrungsbeispiele be-
schriebenen Merkmale oder Ausflihrungsformen. Dabei wird der Fachmann auch Einzel-
aspekte als Verbesserungen oder Erganzungen zu der jeweiligen Grundform der Erfin-

dung hinzufligen.

Weitere vorteilhafte Ausgestaltungen und Aspekte der Erfindung sind Gegenstand der
Unteranspriiche sowie der im Folgenden beschriebenen Ausflihrungsbeispiele der Erfin-
dung. Im Weiteren wird die Erfindung anhand von bevorzugten Ausfiihrungsformen unter

Bezugnahme auf die beigelegten Figuren naher erldutert.

Fig. 1 zeigt eine schematische perspektivische Ansicht eines Ausflihrungsbeispiels einer

Geschirrsplilmaschine;

Fig. 2 zeigt eine schematische Seitenansicht eines weiteren Ausfiihrungsbeispiels einer

Geschirrsplilmaschine im Reinigungszustand;

Fig. 3 zeigt schematisch ein Ausflihrungsbeispiel einer automatischen Dosiervorrichtung;

und

Fig. 4 zeigt ein schematisches Blockschaltbild eines Ausfiihrungsbeispiels eines Verfah-

rens zum Betreiben einer Geschirrsplilmaschine.



10

15

20

25

30

35

WO 2020/043799 PCT/EP2019/073014
11

In den Figuren sind gleiche oder funktionsgleiche Elemente mit denselben Bezugszeichen

versehen worden, sofern nichts anderes angegeben ist.

Die Fig. 1 zeigt eine schematische perspektivische Ansicht einer Ausfliihrungsform einer
Geschirrsplimaschine 1, die hier als eine Haushalts-Geschirrspiilmaschine ausgebildet
ist. Die Haushalts-Geschirrspllmaschine 1 umfasst einen Spilbehalter 2, der durch eine
Tur 3, insbesondere wasserdicht, verschliel3bar ist. Hierzu kann zwischen der Ttir 3 und
dem Spiulbehalter 2 eine Dichteinrichtung vorgesehen sein. Der Spulbehalter 2 ist vor-
zugweise quaderformig. Der Spulbehalter 2 kann in einem Gehaduse der Haushalts-
Geschirrspllmaschine 1 angeordnet sein. Der Splilbehalter 2 und die Tir 3 kédnnen einen

Spullraum 4 zum Spililen von Spiilgut bilden.

Die Tur 3 istin der Fig. 1 in ihrer gedffneten Stellung dargestellt. Durch ein Schwenken
um eine an einem unteren Ende der Tir 3 vorgesehene Schwenkachse 5 kann die Tiir 3
geschlossen oder gedffnet werden. Mit Hilfe der Tur 3 kann eine Beschickungséffnung 6
des Spiilbehalters 2 geschlossen oder gedffnet werden. Der Splilbehalter 2 weist einen
Boden 7, eine dem Boden 7 gegenliberliegend angeordnete Decke 8, eine der geschlos-
senen TUr 3 gegeniberliegend angeordnete Riickwand 9 und zwei einander gegentiber-
liegend angeordnete Seitenwande 10, 11 auf. Der Boden 7, die Decke 8, die Rickwand 9
und die Seitenwande 10, 11 kdnnen beispielsweise aus einem Edelstahlblech gefertigt
sein. Alternativ kann beispielsweise der Boden 7 aus einem Kunststoffmaterial gefertigt

sein.

Die Haushalts-Geschirrspllmaschine 1 weist ferner zumindest eine Spulgutaufnahme 12
bis 14 auf. Vorzugsweise kbnnen mehrere, beispielsweise drei, Spllgutaufnahmen 12 bis
14 vorgesehen sein, wobei die Spllgutaufnahme 12 eine untere Spiilgutaufnahme oder
ein Unterkorb, die Splilgutaufnahme 13 eine obere Spiilgutaufnahme oder ein Oberkorb
und die Spulgutaufnahme 14 eine Besteckschublade sein kann. Wie die Fig. 1 weiterhin
zeigt, sind die Spulgutaufnahmen 12 bis 14 Ubereinander in dem Spllbehalter 2 angeord-
net. Jede Spllgutaufnahme 12 bis 14 ist wahlweise in den Spllbehalter 2 hinein- oder aus
diesem herausverlagerbar. Insbesondere ist jede Spullgutaufnahme 12 bis 14 in einer Ein-
schub-richtung E in den Spllbehalter 2 hineinschiebbar oder hineinfahrbar und entgegen
der Einschubrichtung E in einer Auszugsrichtung A aus dem Splilbehalter 2 herauszieh-

bar oder herausfahrbar.
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An der Tlr 3 der Haushalts-Geschirrsplilmaschine 1 sind weiterhin eine Steuerungsvor-
richtung 100 und eine automatische Dosiervorrichtung 110 angeordnet. Die Steuerungs-
vorrichtung 100 ist zum Steuern, Regeln und/oder Kontrollieren aller steuerbaren Bauteile
der Haushalts-Geschirrsplilmaschine 1, wie Ventile, Pumpen, Heizung, Wasserweiche,
Zugabeeinheit und dergleichen, die aus Griinden der Ubersicht nicht dargestellt sind, ein-
gerichtet. Insbesondere ist die Steuerungsvorrichtung 100 zum Ansteuern der automati-
schen Dosiervorrichtung 110 eingerichtet. Die automatische Dosiervorrichtung 110 ist
dazu eingerichtet, bei einer entsprechenden Ansteuerung durch die Steuerungsvorrich-
tung 100, eine oder mehrere Dosiermengen eines festen Reinigungsmittels in den Spul-
raum 4 zu dosieren. Hierzu weist die automatische Dosiervorrichtung 110 beispielsweise
eine Dosiereinheit 114 auf (siehe Fig. 3). Die automatische Dosiervorrichtung 110 kann
ferner weitere Bauteile/Elemente aufweisen, wie ein fluiddichtes Gehduse 112, eine Rei-
nigungsoffnung 113, eine Aufnahmeeinheit 113, einen Zugabekanal 120, eine Dichteinheit
121, ein bewegbares Element 122 und/oder eine Sensoreinheit 123 (siehe Fig. 2 sowie
Fig.3).

Die Steuerungsvorrichtung 100 ist dazu eingerichtet, ein Spllprogramm aus einer Anzahl
von Spllprogrammen durchzufiihren. Die Anzahl umfasst beispielsweise mehrere, sich
jeweils unterscheidende Splilprogramme zum Splilen von Splilgut, wie beispielsweise ein
Schonprogramm, ein Intensivprogramm, ein Energiesparprogramm usw. Weiterhin um-
fasst die Anzahl wenigstens ein spezifisches Spllprogramm, welches zum Reinigen der
automatischen Dosiervorrichtung 110 vorgesehen ist und spezifische Spllparameter hier-
zu aufweist. Im Folgenden kann das spezifische Spulprogramm als Reinigungsprogramm

bezeichnet werden.

Fig. 2 zeigt eine schematische Seitenansicht eines weiteren Ausfiihrungsbeispiels einer
Geschirrspllmaschine 1, die wieder als eine Haushalts-Geschirrspilmaschine 1 ausgebil-
det ist, die sich gerade im Reinigungszustand befindet. Bei der gezeigten Geschirrspul-
maschine 1 kann es sich beispielsweise um die Haushalts-Geschirrsplilmaschine 1 der
Fig. 1 handeln. Die Haushalts-Geschirrspllmaschine 1 ist hier mit der Tir 3 in der ge-
schlossenen Stellung gezeigt. An einem Boden 7 der Haushalts-Geschirrspiilmaschine 1
ist ein Spritharm 15 angeordnet, der im Normalbetrieb der Haushalts-

Geschirrsplimaschine 1 zum Beaufschlagen von Spiilgut in dem Spilraum 4 mit Spulflot-
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te eingerichtet ist. An einer Decke 8 der Haushalts-Geschirrspiilmaschine 1 ist ein spezifi-
sches Hydrauliksystem 16 angeordnet, welches spezifisch zum Reinigen der automati-
schen Dosiervorrichtung 110 verwendbar ist. An der Auldenseite der Tir 3 ist eine Benut-
zerschnittstelle 102 angeordnet, die hier eine digitale Anzeige umfasst und mittels der
eine Benutzerinformation ausgebbar ist. Die Benutzerinformation umfasst beispielsweise
einen Hinweis, dass ein bewegliches Element 122 der automatischen Dosiervorrichtung
110 blockiert ist, weshalb eine Reinigung der automatischen Dosiervorrichtung 110

durchgefiihrt werden sollte.

An der Innenseite der Tur 3 ist die automatische Dosiervorrichtung 110 angeordnet. Die
automatische Dosiervorrichtung 110 umfasst eine in einem fluiddichten Gehause 112 an-
geordnete Aufnahmeeinheit 118 zum Aufnehmen eines entnehmbaren Vorratsbehalters,
der vorliegend entnommen ist. Die Aufnahmeeinheit 118 ist dabei um eine Achse drehbar,
so dass der Vorratsbehalter im eingesetzten Zustand mit der Aufnahmeeinheit 118 ge-
dreht werden kann. Die Aufnahmeeinheit 118 bildet damit ein bewegbares Element 122
der automatischen Dosiervorrichtung 110. Die Aufnahmeeinheit 118 ist mittels einer Rei-
nigungsoffnung 113, die durch eine Klappe 116 fluiddicht verschlief3bar ist, zuganglich. Im
oberen Bereich des fluiddichten Gehauses 112 ist eine Sensoreinheit 123 angeordnet, die
zum Erfassen einer Bewegung der Aufnahmeeinheit 118 eingerichtet ist. An das fluiddich-
te Gehause 112 schliefdt sich ein Zugabekanal 120 an, der mit einem Dichtelement 121

fluiddicht verschlie3bar ist.

Die automatische Dosiervorrichtung 110 ist in ihrem Reinigungszustand dargestellt, der
sich vorliegend dadurch auszeichnet, dass die Klappe 116 gedffnet ist, der Vorratsbehal-
ter entnommen ist und das Dichtelement 121 gedffnet ist. Damit kann die automatische
Dosiervorrichtung 110 effizient gereinigt werden, wenn die Steuerungsvorrichtung 100
(siehe Fig. 1) das Reinigungsprogramm durchfiihrt. Bei dem Reinigungsprogramm wird
insbesondere zumindest zeitweise das spezifische Hydrauliksystem 16 mit Spulflotte be-

aufschlagt.

Fig. 3 zeigt ein schematisches Ausfiihrungsbeispiel einer automatischen Dosiervorrich-
tung 110, wie es beispielsweise bei der Haushalts-Geschirrsplilmaschine 1 der Fig. 1 oder
der Fig. 2 verwendet werden kann. Die automatische Dosiervorrichtung 110 umfasst vor-

liegend eine Aufnahmeeinheit 118 zum Aufnehmen eines entnehmbaren Vorratsbehalters
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(nicht dargestellt), der in diesem Ausflihrungsbeispiel eine runde Form aufweist. Die Auf-
nahmeeinheit 118 ist hier so ausgestaltet, dass der Vorratsbehalter darin drehbar ist, wo-
bei durch ein Drehen des Vorratsbehalters das Dosieren oder ein Vordosieren bewirkt
wird. Die Aufnahmeeinheit 118 ist in einem fluiddicht verschlieBbaren Gehause 112 ange-
ordnet und ist Uber eine Reinigungsdffnung 113 zuganglich. Die Reinigungsoffnung 113
ist insbesondere mit einer Klappe 116 (siehe Fig. 2) fluiddicht verschlie3bar. Im gedffne-
ten Zustand der Reinigungséffnung 113 kann die Klappe 116 von einem Benutzer oder
auch automatisch aufgeklappt werden. Dann lasst sich beispielsweise der Vorratsbehalter

entnehmen und die Aufnahmeeinheit 118 lasst sich ungehindert reinigen.

In dem fluiddichten Gehause 112 ist weiterhin eine Dosiereinheit 114 angeordnet. Die
Dosiereinheit 114 kontrolliert beispielsweise das Dosieren der Dosiermenge aus dem Vor-
ratsbehalter in den Spllraum 4 (siehe Fig. 1 und Fig. 2). Die Dosiereinheit 114 ist, wie

schon die Aufnahmeeinheit 118, lber eine Reinigungsoéffnung 113 zuganglich.

Die automatische Dosiervorrichtung 110 weist weiterhin einen Zugabekanal 120 auf, der
insbesondere die Dosiereinheit 114 strdbmungstechnisch mit dem Splilraum 4 verbindet,

wobei am unteren Ende des Zugabekanals 120 ein Auslass 119 in den Spllraum 4 miin-
det. An dem Zugabekanal 120 ist ein Dichtelement 121 angeordnet, das zum fluiddichten
Abdichten des Zugabekanals 120 eingerichtet ist. Beispielsweise besteht der Zugabeka-
nal 120 aus einem Quetschschlauch und das Dichtelement 121 ist in Form eines Bligels
ausgebildet, der zum Quetschen des Quetschschlauchs eingerichtet ist. Der Auslass 119

kann beispielsweise durch eine dffenbare Klappe verschlossen sein (nicht dargestellt).

In dem Reinigungszustand der automatischen Dosiervorrichtung 110 ist insbesondere
wenigstens eine der beiden Reinigungsdffnungen 113 in dem gedffneten Zustand. Dann
ist das Gehause 112 nicht fluiddicht verschlossen. Weiterhin kann vorgesehen sein, dass
der Vorratsbehalter in dem Reinigungszustand der Aufnahmeeinheit 118 entnommen ist.
Das Dichtelement 121 ist ebenfalls gedffnet, so dass eine stromungstechnische Verbin-
dung zwischen der Dosiereinheit 114 und dem Spiilraum 4 besteht. Insbesondere kann
damit Spiilflotte, die auf die gedffnete Reinigungséffnung 113 gerichtet ausgegeben wird,
Uber die jeweilige Reinigungséffnung 113 in die automatische Dosiervorrichtung 110 ein-

dringen und dort Schmutz und/oder verkrustetes Reinigungsmittel I16sen und damit die
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automatische Dosiervorrichtung 110 reinigen. Die eingedrungene Splilflotte kann liber

den Zugabekanal 120 zurlick in den Spilraum 4 abfliel3en.

Fig. 4 zeigt ein schematisches Blockschaltbild eines Ausfiihrungsbeispiels eines Verfah-
rens zum Betreiben einer Geschirrspiilmaschine 1, beispielsweise der Haushalts-
Geschirrspllmaschine 1 der Fig. 1 oder der Fig. 2. Die Geschirrsplilmaschine 1 weist eine

Steuerungsvorrichtung 100 und eine automatische Dosiervorrichtung 110 auf.

In einem ersten Verfahrensschritt S1 wird die automatische Dosiervorrichtung 110 zum
Wechseln in einen Reinigungszustand durch eine Steuerungsvorrichtung 100 der Ge-
schirrspiilmaschine 1 angesteuert. Insbesondere werden hierzu vorhandene Reinigungs-
offnungen 113 (siehe Fig. 2 und Fig. 3) gedffnet, so dass verschmutzte Bauteile der au-

tomatischen Dosiervorrichtung 110 gereinigt werden kdnnen.

In einem zweiten Verfahrensschritt S2 wird ein zum Reinigen der automatischen Dosier-
vorrichtung 110 spezifisches Splilprogramm durchgefiihrt. Das spezifische Splilprogramm
kann insbesondere vorsehen, dass bewegbare Bauteile der automatischen Dosiervorrich-
tung 110, wie beispielsweise eine Aufnahmeeinheit 118 und/oder eine Dosiereinheit 114
(sieh Fig. 3), wahrend der Durchflihrung des spezifischen Spllprogramms ausgelenkt
oder bewegt werden, so dass moglicherweise verdeckte Abschnitte ebenfalls gereinigt
werden. Beispielsweise wird eine drehbare Aufnahmeeinheit 118, wie in der Fig. 2 oder

Fig. 3 gezeigt, mehrfach gedreht, bevorzugt in beide Drehrichtungen.

Obwohl die vorliegende Erfindung anhand von Ausfiihrungsbeispielen beschrieben wurde,

ist sie vielfaltig modifizierbar.
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5 S1 Verfahrensschritt
S2 Verfahrensschritt
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PATENTANSPRUCHE

1. Geschirrspllmaschine (1), insbesondere Haushalts-Geschirrsplilmaschine, mit einem
Spullraum (4), einer Steuerungsvorrichtung (100) zum Durchfiihren eines Spilprogramms
aus einer Anzahl von Spllprogrammen und mit einer automatischen Dosiervorrichtung
(110) zum automatischen Dosieren einer Mehrzahl von Dosiermengen aus einem Vorrat
eines als ein Feststoff vorliegenden Reinigungsmittels in den Spllraum (4), wobei die
Steuerungsvorrichtung (100) zum Reinigen der automatischen Dosiervorrichtung (110)
dazu eingerichtet ist, die automatische Dosiervorrichtung (110) zum Wechseln in einen
Reinigungszustand anzusteuern und ein zum Reinigen der automatischen Dosiervorrich-
tung (110) spezifisches Spllprogramm aus der Anzahl von Spulprogrammen durchzufih-

ren.

2. Geschirrsplilmaschine nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass die automa-
tische Dosiervorrichtung (110) eine in einem ersten fluiddichten Gehause (112) der auto-
matischen Dosiervorrichtung (110) angeordnete Dosiereinheit (114) zum Dosieren der
Dosiermenge aufweist, wobei das Gehause (112) eine fluiddicht verschlie3bare Reini-
gungsoffnung (113) aufweist, welche in dem Reinigungszustand der automatischen Do-

siervorrichtung (110) zumindest zeitweise getffnet ist.

3. Geschirrsplilmaschine nach Anspruch 1 oder 2, dadurch gekennzeichnet, dass die
automatische Dosiervorrichtung (110) eine in einem zweiten fluiddichten Gehause (112)
der automatischen Dosiervorrichtung (110) angeordnete Aufnahmeeinheit (118) zum Auf-
nehmen eines entnehmbaren Vorratsbehalters zum Bereitstellen des Vorrats des Reini-
gungsmittels aufweist, wobei das Gehause (112) eine fluiddicht verschlie3bare Reini-
gungso6ffnung (113) aufweist, welche in dem Reinigungszustand der automatischen Do-

siervorrichtung (110) zumindest zeitweise getffnet ist.

4. Geschirrspiilmaschine nach einem der Anspriiche 1 — 3, dadurch gekennzeichnet,
dass die automatische Dosiervorrichtung (110) einen fluiddicht verschlielbaren Zugabe-
kanal (120) aufweist, der die automatische Dosiervorrichtung (110) mit dem Spulraum (4)
verbindet, wobei der fluiddicht verschlief3bare Zugabekanal (120) in dem Reinigungszu-

stand der automatischen Dosiervorrichtung (110) gedffnet ist.
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5. Geschirrsplilmaschine nach einem der Ansprliche 1 — 4, dadurch gekennzeichnet,
dass die automatische Dosiervorrichtung (110) ein Antriebsmittel zum Antreiben zumin-
dest eines bewegbaren Elements (122) zum Dosieren der Dosiermenge aufweist, wobei
die Steuerungsvorrichtung (100) dazu eingerichtet ist, wahrend der Durchfiihrung des
spezifischen Splilprogramms das Antriebsmittel zum Bewegen des bewegbaren Elements

(122) anzusteuern.

6. Geschirrsplilmaschine nach Anspruch 5, dadurch gekennzeichnet, dass dem beweg-
baren Element (122) eine Sensoreinheit (123) zum Erfassen einer Bewegung des beweg-
baren Elements (122) und zum Ausgeben eines Sensorsignals in Abhangigkeit der erfass-
ten Bewegung zugeordnet ist, wobei die Steuerungsvorrichtung (100) zum Erkennen einer
Blockade des bewegbaren Elements (122) in Abhangigkeit des Sensorsignals eingerichtet

ist.

7. Geschirrsplilmaschine nach einem der Ansprliche 1 — 6, dadurch gekennzeichnet,
dass die automatische Dosiervorrichtung (110) zum Dosieren von Reinigungsmittel-

Pulver, Reinigungsmittel-Pellets oder Reinigungsmittel-Formkorpern eingerichtet ist.

8. Geschirrspulmaschine nach einem der Anspriche 1 — 7, dadurch gekennzeichnet,
dass eine Benutzerschnittstelle (102) zum Ausgeben einer Benutzerinformation in Abhan-
gigkeit des Reinigungszustands und/oder der erkannten Blockade des bewegbaren Ele-

ments (122) der automatischen Dosiervorrichtung (110) vorgesehen ist.

9. Geschirrsplilmaschine nach einem der Ansprliche 1 — 8, dadurch gekennzeichnet,
dass diese ein fur das spezifische Spllprogramm spezifisches Hydrauliksystem (16) auf-

weist.

10. Geschirrsplilmaschine nach einem der Anspriiche 1 — 9, dadurch gekennzeichnet,
dass diese eine Zugabeeinheit zum Zugeben einer Einzeldosis eines weiteren Reini-
gungsmittels aufweist, wobei die Steuerungsvorrichtung (100) dazu eingerichtet ist, die
Zugabeeinheit zum Zugeben des weiteren Reinigungsmittels wahrend der Durchfihrung

des spezifischen Spllprogramms anzusteuern.
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11. Verfahren zum Betreiben einer Geschirrsplilmaschine (1), insbesondere einer Haus-
halts-Geschirrspllmaschine, mit einem Spulraum (4), einer Steuerungsvorrichtung (100)
zum Durchflihren eines Spllprogramms aus einer Anzahl von Spilprogrammen und mit
einer automatischen Dosiervorrichtung (110) zum automatischen Dosieren einer Mehrzahl
von Dosiermengen eines Reinigungsmittels aus einem eine Mehrzahl von Dosiermengen
umfassenden Vorrat des Reinigungsmittels in den Spllraum (4), mit:

Ansteuern (S1) der automatischen Dosiervorrichtung (110) zum Wechseln in einen
Reinigungszustand durch die Steuerungsvorrichtung (100), und

Durchfiihren (S2) eines zum Reinigen der automatischen Dosiervorrichtung (110)

spezifischen Spllprogramms.

12. Computerprogrammprodukt, welches auf einer programmgesteuerten Einrichtung die

Durchflihrung des Verfahrens nach Anspruch 11 veranlasst.
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