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Enrouleur de ccinture de séeurité pouvant prendie une position sans tension automatiquement mémorisée.

Une roue 3 denture intérieure 5 est calée sur l'arbre 3 de
Fenrouleur. Un crochet monté sur cette roue est attiré vers
Varbre par un ressort et repoussé vers l'extérieur lorsque sa
saillie est attaquée par une saillie portée par un pignon satel-
lite 9 au moment oll ce pignon se trouve dans une position
mémorisée par rapport au crochet. Il renconire alors une butée
du porte-satellite et rend la roue 5 solidaire du porte-satellite 8
dans le sens de [Ienroulement. Un levier 16 porte des
dents 16¢ qui sont mises en prise avec les dents du porte-
satellite par un électro-aimant 17 mis en circuit lorsque la
ceinture est bouclée. Une plaque de friction 18 articulée sur un
doigt 164 du levier 16 s'appuie sur 'arbre 3 et maintient les
dents 16¢ du levier 16 dégagées des dents du porte-satellite
jusqu'a ce qu'une petite rotation. du tambour dans le sens du
“déroulement dégage cette plaque de I'arbre 3.
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La présente invention se rapporte & un enrouleur
de ceinture de sécurité du ‘type comportant un mécanisme
qui empé&che le tambour d'stre entrafné en rotation dans le
sens de 1l'enroulement ae la céinture lorsque la ceinture
est mise en place sur l'occupant du véhicule, en mainte-
nant ainsi la ceinture sans tension et, par conséquent,
plus confortable pour 1'utilisateur.

La plupart des véhicules automobiles qui sont.
construits actuellement sont équipés de ceintures de sécu-
rité qui s'enroulent sur des enrouleurs et s'en déroulent
et qui sont habituellement du type & blocage en cas d'acci-
dent., Bien que 1la plupart des enrouleurs de ce genre qui
sont actuellement utilisés méintiennent une tension cons-
tante sur la ceinture, sous 1l'effet du ressort d'enroule-
ment de 1l'enrouleur, il existe également des enrouleurs
qui se bloguent dans une position réglée et sont détendus
et, par conséquent, plus confortables pour l'utilisateur,
Un grand nombre de ces types d'enrouleurs sans tension
sont d'une construction compliquée, de dimensions importan-
tes, d'un poids élevé et d'une fabrication codteuse. Cer-
tains de ces enrouleurs comportent un mécanisme d'embraya-
ge et d'engrenages bruyant. D'autres ne se remettent pas 3
l'ajustement approprié aprés que l‘utlllsateur s'est pen-
ché en avant sans nouvelle manipulation par l'utilisateur.
D'autres encore ne permettent pas & la ceinture de se dé-
rouler aprés l'ajustement de la position sans tension. Fi-
nalement, de nombreux types d'enrouleurs sans tension uti-
lisent un .actionneur & é&lectro-aimant relativement gros
qui tire une forte intensité électrique, ce qui constitue
une charge pour l'accumulateur du véhicule et réduit la du-
rée utile de celui-ci.

Un but de la présente invention est de réduire 1la
dimension, le poids, 1la complexité et  1le colt d'un enrou-
leur sans tension & blocage en cas .d'accident. Unrautre
but de 1l'invention est de réaliser un mécanisme de blocage
silencieux. Un .autre but de 1'invention est d'équiper 1le
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mécanisme d'une mémoire qui soit facile a régler et qui
permette & l'utilisateur de se pencher en avant sans déré-
gler la position sans tension mémorisée.

Ces buts, ainsi que d'autres sont atteints, selon
la présénte invention, par un enrouleur de ceinture de sé-
curité équipé d'un mécanisme nouveau et avantageux capable
d'empécher le tambour d'enrouleur de ceinture de tourner
dans le sens de l'enroulement de la ceinture sous 1'action

du ressort d'enroulement lorsgque le tambour se trouve dans

~sa position angulaire automatiquement mémorisée. Ce méca-

nisme est caractérisé par une combinaison caractéristique
d'éléments comprenant une roue dentée fixée a 1l'arbre du
tambour d'enrouleur de ceinture pour tourner avec ce tam-
bour et munie de dents intérieures situées dans une cavi-
té, un crochet monté rotatif sur la roue dentée dans la ré-
gion du périmédtre de cette roue et sollicité vers l'arbre
de 1l'enrouleur paf un ressort, et une couronne d4'embrayage
couplé par friction & la roue dentée par un ressort d'em-.
brayage pour tourner avec la roue dentée et munie dfune bu-
tée, un porte-satellite, porté par la roue dentée de manid-
re & pouveoir tourner par rapport & celle-ci autour de
l'axe de l'arbre du tambour et muni de dents extérieures,
un pignon satellite fou monté rotatif sur le porte-satelli-
te et qui engrgne avec les dents intérieﬂfes de la roue
dentée, et est muni d'une saillie qui peut entrer en prise
avec le crochet lorsque le pignon satellite fou se trouve
dans une position mémorisée par rapport au crochet, posi-
tion qui dépend a son tour des positions angulaires relati-
ves de la roue dentée et du porte-satellite, 1le crochet
pouvant entrer en prise avec une butée prévue sur le
porte-satellite pour arré&ter la rotation de la roue dentée
par rapport au porte-satellite dans le sens de 1'enroule-
ment de la ceinture lorsque la saillie du pignon satellite
fou entre en prise avec celle du crochet, un ressort de mé-
moire monté entre le porte-satellite et 1l'arbre pour ten-

dre a faire tourner le porte-satellite de roue dentée dans
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le sens de l'enroulement de la ceinture autour de l'axe de
1'arbre du tambour, un levier qui pivote sur le chassis et
posséde une partie dentée qui“peut 8tre mise en prise avec
les dents du porte-satellite, des moyens d'actionnement
qui sollicitent sélectivement le levier poﬁr'le faire -pivo-
ter dans le sens qui tend & mettre la partie dentée en pri-
se avec les dents du porte—satellite, et une plagque de

friction montée pivotante sur un axe prévu sur le levier

~et qui entre sélectivement en prise avec i'arbre du tam- -

bour et maintient la partie dentée du levier hors de prise
avec 1esrdeﬁts du porte-satellite jusqu'a ce qu'une petite
rotation du tambour dans le sens du dérbulemént dégage la
plague du tambour. .

D'autres caractézistidues et avantages de 1l'inven-
tion seront mieux compris a la lecture de la description
qui va suivre d'un exemple de réalisation et en se réfé-

la figure 1 est une vue en perspective éclatée de
cette forme de réalisation ¢

la figure 2 est une vue en élévation de cbté,

avec arrachements partiels, de cette forme de réalisation

‘dans l'état assemblé ;

la figure 3 est une vue en coupe longitudinale de
la partie>avant.de cette forme de réalisation ;

la figure 4 est une vue partielle en coupe de cé-
& de la roue dentée et de certains des éléments qui lui
sont associés ; ' :

la figure 5 est une vue avant en coupe longitudi-
nale du porte-sateilite et de certains des éléments adja-
cents ;

la figure 6 est une vue en élévation de coté d'u-
ne ceinture de sécurité typique de celles avec lesquelles
l'invention peut &tre utilisée ; et 7 :

la figure 7 est une vue en élévation de cdté par-
tielle représentant les dents du porte-satellite et les
dents du levier d'actionnement en prise entre elles.
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sur les dessins, la référence 1 désigne dans -son
ensemble un enrouleur de ceinture de sécurité selon l'in~-
vention. Il comprend un chéssis 2 3 section en U qui porte
un arbre tournant 3 (également appelé lt'arbre du tambour)
et auguel est £ixée une extrémicé d'une ceinture 20. Une
extrémité 3a de 1l'arbre émerge & 1'extérieur du chéssis et
présente une rainure 3k formée transversalement dans son
extrémitd extérieure., L'autre extrémité de 1l'arbre est cou-
plée & un dispositif de blocage en cas d'accident (non Ze=.
présenté) d'un type approprié gquelconque, notamment de
1'un des nombreux types gul sont bien connus dans la tech-

nigue., Une ferzuxe 4 est i 2z au chissis 2 sur lfua de

ung encoche 5@ qzi z

za
gui recgolt un Ee$S@EG qd'embrayage

bas). La couronne d'embravage & s

ressort d'embrayage, également sur
re de la roue dentde (voir Eigure 3)., La couronne d’ em=
brayvage 6 préssnte un taguet 6a gqui peut coopérer avec un
doigt 164 prévu sur le levier 16. Le ressort d'embravage 7
accouple la couronne d4'embrayage a2 la roue dentée pour la
faire tourner avec celle-ci, sauf lorsque le tagquet 16a
rencontre l'un ou l'autre des ergots 4c et 16d, auquel cas
la couronne d'embrayage 16 s'arréte tandis que la roue den-
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tée peut continuer 3 tourner avec 1'arbre 3 de l'enrou-
leur.

Un porte-satellite 8 est monté rotatif sur ugé
partie formant arbre Sg'de la roue dentée 5. Sur sa péri-
phérie extérieure cet é&lément présente dés dents 8a et,
sur un cété, il présente une cavité circulaire 8b qui re-
¢oit un ressort de mémoire 10 (décrit plus bas) (voir figu-
re 5). Le porté~sateliite 8 est également muni d'un arbre
8c qui supporte un pignon satellite fou 9 et d'une saillie
8d qui peut &tre mise temporairement et sélectivement en
prise avec le crochet 14 pofté'par la. roue dentée 5. Le
porte-satellite 8 est construit pour coiffer la roue den-
tée 5 dans une position ol la face interne de la périphé-
rie extérieure du porte-satellite § s'emboite sur la face
externe de la roue dentée. Le ressort de mémoire 10 est lo-
gé dans la cavité 8b du porte-satellite, son extrémité ex—
térieure 10a étant fixée au porte-satellite 8 et son extré-
mité intérieure 10b étant engagée dans la rainure 3b dé
1'arbre 3, _ -

Le crochet 14 est monté rotatif dans 1'encoche 5b -
de la roue dentée 5, sur un arbre support l4a (voir figure
4) et il est sollicité dans le sens allant vers l1'arbre 3
du tambour par un ressort de crochet 15 dont une extrémité
15a est fixée a une échancrure adjacente & 1'encoche 5b de
la roue dentée 5. Le crochet 14 poss2de une saillie 14b
qui est dirigée vers 1l'intérieur, vers l'arbre 3, et peut:
étre attaquée par une saillie %a du pignon fou 9. Le mouve-
ment du crochet 14 vers 1'intérieur, vers l'arbre 3, est
limité de telle maniére que l'extrémité de la saillie 14b
qui regarde vers 1l'intérieur ne puisse pas faire saillie
vers l'intérieur au-deld des pointes daes dents intérieures
5a de la roue dentée 5 (c'est-a-dire que la position 1la
plus intérieure que 1l'extrémité intérieure de la saillie
14b peut atteindre est contigud aux pdintes des dents inté-
rieures 5a) de sorte gue la roue dentée 5 peut tourner par
rapport au porte-satellite 8 alors que le pignon saEellite
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9 tourns fou autour de son arbre 8c. Lorsque 1l'extrémité
de pointe du crochet 14 est poussée au-dela de la périphé-
rie extérieure de la roue dentée 5 par la prise entre la
saillie 14b du crochet 14 et la saillie 9a du pignon satel-
lite 9, la saillie 8d du porte-satellite 8 est attaquée
par l'extrémité de pointe du crochet 14, pour empécher ain-
si la roue dentée 8 de tourner par rapport au porte-satel-
lite 8 dans le sens de l'enroulement de la ceinture. Il
ressort clairement de la description donnée ci-aprads du
fonctionnement de la forme de réalisation considérée que
c'est cette coopération entre la pointe du crochet 14 et
la saillie 8d du porte-satellite 8, qui est lui-méme immo-
bilisé en rotaticn lorsque la ceinture est mise en place
sur l'occupant du véhicule, qui maintient la courroie sans
tension ; on rappellera A ce propos que la roue dentée est
calée sur l'arbre du tambour.

Le levier 16 est articulé sur l'arbre 4b de 1la
ferrure 4 et comprend un bras 1l6a qui est couplé au plon-
geur 17a d'un électro-aimant 17 par une broche 1l7¢ et un’
deuxigme bras 16b qui porte des dents 1l6¢c pouvant entrer
eén prise avec les dents extérieures 8a du porte-satellite
8. Le bras 16b porte un doigt 16d qui cocpegre avec le ta-
quet 6a de la couronne d'embrayage 6. Lorsque l'électro-ai-
mant 17 est excité, le levier 16 tourne dans un sens tel
que les dents 16c entrent en prise avec les dents 8a du
porte—-satellite 8. Lorsqgue l'électro-aimant est désexcité,
les dents 16c se dégagent sous l'action d'un ressort de

‘rappel 17b.

Une plaque de friction 18 tourillonne sur le
doigt 164 du levier 16, la plaque de friction 18 étant po-
sitionnée de +telle manidre gque son extrémité de pointe
soit engagée entre la ferrure 4 et la roue dentée 8. Elle
est sollicitée par un ressort de plaque de friction 19,
dont une extrémité est fixée & la ferrure 4, de maniére a

tendre & s'appliquer contre le cé6té de l'arbre 3 du tam-

" bour.
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- L'électro~aimant 17 est relié & une source d'éner-
gie en série avec un interrupteur (non représenté) prévu-
dans la boucle 20 de la ceinture de sécurité. (figure 6),
de manidre & &tre excité au moment de 1'accouplement de la
boucle, lorsque la ceinture est mise en place. Un enrou-
leur de ceinture de sécurité selon la présente invention
peut également utiliser un interrupteur gqui éoopére aveé
un levier de glissiére du éiége destiné 4 végler la posi-
tion antéro-postérieure du sidge et/ou avec un interrup-
teur qui coopére avec le dispositif d"inélinaison permet-
tant de ré&gler 1l'inclinaison du dossier,-cet ihtexzupteur
ou ces inte:ruptémrs étant en série entre la source d'éner-
gie et 1l'électro-aimant 17 et &étant fermé(s) sauf lorsque

le levier correspondant est actionné pour permettre le ré-

glage du sigge. _

Dans un exemple type de ceinture de sécurité égui-
pée d'un enrouleur selon la présente invention, comme re-
présenté sur la figure 6, le sigdge 21 comprend une assise
22 et un dossier 23. 1La position antéro-postérieure de
1l'ensemble du sidge peut &tre ajustée au méyen d“unAlevier
de glissizre 24 et 1'inclinaison du dossier peut 8tré ré-
glée au moyen d°'un levier d'inclinaison 25, Ces leviers 24
et 25 cowmportent des interrupteurs de sorte que, lorsqu'on
manoeuvre 1l'un ou l'autre des leviers 24 et 25 pour régler
le siége, l'interrupteur éorrespondant s’ouvre et que 1'é-
lectro-aimant est désexcité jusqu'a ce que le levier soit
relfché, aprés guoi 1l'interrupteur se ferme, '

Le fonctionnement de la forme de rdalisation est
décrit ci-aprés, -

a) Enroulement de la ceinture sur 1l'enrouleur :

Lorsque la ceinture est mise en place, l'enrou-
leur est réglé de maniérxe 2 maintenir une position sans
tension mémorisée dans lagquelle 1l'électro-aimant est exci-
té, le porte-satellite 92 est maintenu immobile paf le le-
vier 16 et la roue dentée 5 est arrdtée, de maniére & ne
pas pouvolr tourner dans le sené de 1'enroulement de 1la
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ceinture, par la coopération entre 1le crochet 14 et la
saillie 8d du porte-satellite. La plague de friction 18
est en position telle que sa partie encochée 18b soit en
prise avec l'arbre 3 du tambour, ce qui maintient 1le res—-
sort 19 sous tension. ' ,
Lorsque l'occupant déverrouille la boucle, 1'élec~
tro-aimant 17 est désexcité, de sorte que le plongeur 17a
est soumis & la force de sollicitation du ressort de rap-
pel 17b, lequel fait pivoter le levier 16 pour dégager les

. dents 16a de ce levier des dents 8a du porte-satellite 8.

A ce moment, la partie d'extrémité 18a de la plaqgue de
friction 18 est appuyée contre les surfaces latérale et in-
férieure de l'arbre 3 du tambour sous la sollicitation du
ressort 19 de la plaque de friction. Le porte-satellite 8
est soumis A une petite force de rotation gqui tend a 1le
faire tourner dans le sens-du déroulement de la ceinture
(dans le sens des aiguilles 4'une montre sur les dessins),
force qui 1lui est imprimée par le ressort de mémoire 1l0.
Toutefois 1la saillie'9§ du pignon satellite fou 9 attaque
la saillie 1l4b du crochet 14 pour maintenir le crochet 14
au-dela de la périphérie extérieure de la roue dentée 5 et
la pointe du crochet 14 coopére avec la saillie 8d du por-
te-satellite 8 de mani2re a empécher le porte-satellite 8
de tourner dans le sens du déroulement de la ceinture, de
sorte que le porte—sateilite 8 ne répond pas & la force de
sollicitation du ressort de mémoire 10 qui tend a le faire
tourner dans le sens du déroulement de la ceinture. _

Le ressort d'enroulement brincipal 12 est monté
directement entre le couvercle 13 (et, par éonséquent, le
chassis 2) et l'arbre du tambour. Rien n'arrdte la rota-
tion du mécanisme dans le sens de l'enroulement de la cein-
ture (dans le sens inverse de celui des aiguilles d'une
montre sur les dessins), de sorte que la ceinture s'enrou-
le sur le tambour. La roue dentée 5 tourne avec 1'arbre du
tambour (sur lequel elle est calée) et le ressort de mémoi-
re -10 fait tourner le porte-satellite 8 avec l'arbre du
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tambour parce qu'il ne se laisse pas- tendre et qu'il ne
peut pas supporter une force plus grande. Il en résulte
que "les positions de mémoire" de la roue dentée 5, du por-
te-satellite 8, du crochet 14 et du pignon satellite fou 9
sont conservées lorsque la ceinture est énroulée suf'l'en-
rouleur. .

b) Déroulement de la ceinture :

Lorsqu'on déroule la ceinture 20 de l'enrouleur,
la roue dentée 5 (calée sur l'arbre 3 du tambour) tourne
conjointement avec l'arbre 3 du tambour dans le sens des
aiguilles d'une montre. Le ressort de mémoire 10 tend 2
faire tourner le.porte-satélli;e 8 conjointement avec 1la
roue dentée 5 et avec l'arbre 3 -du tambour. En présence de
cette rotation, seule la couronne d'embrayage 6 retenue
par la coopération entre son taqdet 6a et le doigt 164 du
lévier 16 qui l'empéche de tourner. Ensuite, lorsque la
boucle est mise en place, 1l'interrupteur (non représenté)
incorporé dans la boucle se ferme pour exciter 1'électro-
aimant 17 et, de cette facon, tendre & attirer la piéce po-
laire 17a vers 1'intérieur, en surmontant la force de sol-
licitation du rzessort de rappel 17b, et pour faire ainsi
tourner le levier 16 dans un sens (le sens des aiguilles
d'une montre) tel que les dents 1l6c du levier 16 cooperent
avec les dents 8a du porte-satellite 8. Toutefois, é&tant
donné gue le taquetr6§ de la couronne d'embrayage 6 et le
doigt 164 du levier 16 sont en prise entre eux, le levier
16 ne peut pas tourner et il est retenu dans un état solli-
cité mais ne peut cependant pas tourner dans le éens ten-
dant a mettre les dents 1l6c du levier 16 en prise avgc lgs
dents 8a du porte-satellite 8,

Lorsque 1l'occupant du véhicule lalsse 1l'enrouleur
reprendre le mou de 1la ceinture jusqu'a ce gue la ceinture
soit appliquée sur 1lui, le porte-satellite 8, la couronne
d'embrayage 6 et la roue dentée 5 tournent dans le sens in-
verse de celui des aiguilles d'une montre en réponse & 1la
rotation de 1l'arbre 3 du tambour dans le sens de l'enroule-
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ment de la ceinture. Lorsque le mécaniéme a décrit une ro-.
tation §artielle, le taquet 6a de la couronne d'embrayage
6 se trouve dégagé du doigt 164 du levier 16 parce que la
couronne d'embrayage 6 est retenue par coopération avec
une saillie (non représentée) prévue sur le couvercle 13
et qui 1'empéche de tourner. Toutefois, étant donné que la
partie de pointe 18a de la plaque de friction 18 est enco-
re appuyée contre la surface inférieure de l'arbre 3 du
tambour, les dents 16c du levier 16 et les dents 8a du por-
te-satellite 8 restent hors de prise et le porte-satellite
peut encore tourner avec la roue dentée et l'arbre du tam-
bour. 7 "

¢) Réglage de la position de mémoire de 1'enrou-
leur :

Pour régler la position de mémoire sans tension
de l'enrouleur, l'occupant du véhicule a simplement a ti-
rer lég2rement la ceinture - autrement, la ceinture reste-
ra sous tension jusqu'a ce qu'il se penche lég&rement en
avant, ce qui réglera é&galement 1la position de mémoire.
Lorsqu'on déroule légeérement la ceinture de l'enrouleur, a
partir de l'état décrit plus haut & la section (b), la pla-
que de friction 18 se dégage de sa prise avec la face laté-
rale de l'arbre 3 du tambour (le doigt 16d du levier 16
est un pivot et descend légérement par rapport & la surfa-
ce inférieure de l'arbre 3) sous 1l'effet de la coopération
entre la rotation de 1'arbre du tambour dans le sens des
aiguilles d'une montre et du frottement entre 1'arbre et
la plagque de friction 18. Ceci ne s'est pds produit lors-

qu'on a initialement déroulé la ceinture et verrouillé 1la

boucle parce que la coopération entre le taquet 6a de la
couronne d'embrayage 6 et le doigt 164 du levier empéchait
le bras 16b de ce levier d'exercer une force ascendante
sous l'effet du ressort de rappel 17b (qui était bandé
mais ne pouvait pas agir) sur la plaque de friction 18 et
que, par conséquent, la plaque de friction restait en pri-

se jusqu'ada ce point, Maintenant que la plague de friction
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est dégagée, le levier 16 peut tourner dans le sens des ai-
guilles d'une montre et il tourne alors pour mettre les -
dents 16c en prise avec les dents 8a du porte-satellite 8
(voir figure 7), pour arrdter ainsi la rotation du porte-
satellite 8, L'arbre 3 du tambour est empéché de tourner
dans- le sens de l'enroulement de la ceinture et la tension
de la ceinture devient nulle puisque le pignon 9 maintient
le crochet 14 porté par la roue dentée 5 poussé vers 1l'ex-—
térieur et mis en prise avec la saillie 8b du porte-satel-
lite 8. En conséquence, la roue dentée 5 ne peut pas tour-

~ner dans le sens de l'enroulement de la ceinture (dans le

sens inverse de celui des aiguilles d'une montre sur les
dessins). - , , -

d) Mémorisation de la position sans tension :

La position dans laquelle 1la rotation de 1'arbre
3 du tambour dans le sens de l'enroulement de la ceinture
qu'on vient de décrire ci-dessus & la section (c) est blo~
guée est la position sans tension mémorisée; Lorsque la
ceinture 20 est tirée par un mouvement d'avancée aé 1'occu-
pant du véhicule, par exemple lorsque l'occupant se pénche
én avant, & partir de ‘la position mémorisée, 1l'arbre 3 du
tambour tourne dans le sens des aiguilles d'une montre. La
rotation de l'arbre enroule le ressort de rappel 12 et 1le
ressort de mémoire- 10, En particulier, le porte-sateilite
8 ne peut pés tourner parce qu'il est blogué par le levier
mais la roue dentée 5 ést libre de tourner avec l'arbre 3
du tambour (sur lequel elle est calée) dans le sens des ai-
guilles d'une montre - le crochet 14 arréte seulement la
rotation de la roue dentée 5 dans le sens_ihverse de celui
des aiguilles d'une montre (enroulement de 1la ceinture)
lorsque l'arbre du tambour est dans la position sans ten-
sion mémorisée. En présence d'une rotation de la roue den-
tée 5, le pignon fou 9, qui engr2ne avec la denture inté-
rieure 5a de la roue 5, tourne fou sans mouvement orbital,
avec pour axe l'arbre 8c du porte—satellité 8 bloqué. Ceci
libdre la prise entre la saillie 9a du pignon satellite 9
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et la saillie 14b du crochet 14, de sorte que 1'extrémité

‘de pointe du crochet 14 est attirée vers l'intérieur par

la force de sollicitation du ressort de crochet 15. Le ré-
sultat est gue la roue dentée 5 tourne conjointement avec
l'arbre 3 sans interférence entre la saillie intérieure 8d
du porte-satellite 8 et le crochet 14,

Lorsqu'une longueur de ceinture égale a celle qui
a été tirée est réenroulée sur le tambour, la saillie 9a
du pignon satellite 9 et la saillie 14b du crochet 14 en-
trent a4 nouveau en prise entre elles et le crochet 14 est
repoussé vers l'extérieur, ol il attaque la saillie du por-
te-satellite 8, de sorte que la roue dentée 5 et l'arbre 3

_sont arrétés et que la contrainte de tension de la ceintu-

re s'annule,
Le nombre des dents de la roue dentée & denture
intérieure 5 et ‘le nombre des dents du pignon satellite 9

" sont calculés de telle manigre que la roue dentée 5 puisse

décrire plusieurs tours sans mettre les saillies 9a du pi-
gnon fou et 14b du crochet en prise, de manidre qu'une nou-
velle position de mémoire ne puisse pas é&tre établie avec
le mou de 1la ceinture. Par exemple, la présence de 45
dents sur la roue dentée et de 11 dents sur le pignon sa-
tellite permet a la roue dentée et a l'arbre du tambour de
décrire 11 tours dans le sens du déroulement de la ceintu-
re & partir de la position mémorisée.

L'enrouleur de ceinture de la présente invention
est d'une Eonstruction trés simple et de dimensions trés
ramassées. La plupart de ses éléments peuvent &tre fabri-
qués en matidre plastique et le bruit d'engrenages est ré-
duit. Le mécanisme est d'une utilisation fiable et peut
étre fabrigué et assemblé a un faible prix de revient.

I1 va de soi que des variantes et modifications
peuvent &tre apportées par l'homme de l'art au- dispositif
qui veint d'étre décrit uniquement 3 titre d'exemple sans
pour cela sortir du cadre de l'invention. '
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REVENDICATIO N

Enrouleur Jde ceinture de sécurité possédant une
position sans tension qui est mémorisée automatiquement,
et un chéssis dans lequel un- tambour d'enrouleur de ceintu-
re (3) tourillonne au moyén d'un arbre de tambour (3a), et
un ressort d'enroulement spiral (12) monté entre un couver -
cle (13) et 1'arbre de tambour et qui tend & faire tourner
le tambour dans le sens de l'enroulement de la ceinture,
caractérisé en ce qu'il comprend un mécanisme destiné & em-
pécher le tambour d'enrouleur de ceinture de tourner dans
le sens de 1'enroulement de la ceinture sous l'action du
ressort d'enroulement lorsque le tambour se Vtrouée dans
une position angulaire automatiguement mémorisée, B
ledit mécanisme comprenant une roue
dentée (5) fixée a l'arbre du tambour d'enrouleur de cein-
ture pour tourner avec ce témbour et munie de dents intéri-
eures (5a), situées dans une cavité, un crochet-414) monté
rotatif sur la roue dentée dans la région dﬁ périmetre de
cette roue et sollicité vers l'arbre de l'enrouleur par un
ressort (15), une couronne d'embrayage (6) couplée par
friction & la roue dentée par un ressort d'embrayage (7)
pour tourner avec la roue dentée et munie. d'une  butée
(6a), un porte-satellite (8), porté par la roue dentée de

-«

maniére & pouvoir tourner par rapport & celle-ci autour de

‘1l'axe de l'arbre du tambour et muni de dents extérieures

(8a), un pignon satellite fou (9) monté rotatif sur le por- .-
te-satellite et qui engréne avec les dents intérieures- de
la roue dentée, et est muni d'une saillie (9a) qui peut en-
trer en prise avec le crochet lorsque le pignon satellite
fou se trouve dans une position mémorisée par rapport au
crochet (14), position gqui dépend & son tour des positions
angulaires relatives de la roue dentée et du porte-satelli-
te, le crochet pouvant entrer en prise avec une butée pré-

vue sur le porte-satellite pour arré&ter la rotation de la
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roue dentée par rapport au porte-satellite dans le sens de
1l'enroulement de la ceinture lorsque la saillie du pignon

satellite fou entre en prise avec celle du crochet, un res-

sort de mémoire (10) monté entre le porte-satellite et

l'arbre.du tambour pour tendre a faire tourner 1le porte-sa-
tellite dans le sens de l'enroulement de 1la ceinture au-
tour de 1'axe de 1l'arbre du tambour, un levier (16) qui pi-
vote sur le chassis et posséde une partie dentée qui peut
étre mise en prise avec les dents du porte-satellite, des
moyens d'actionnement (17) qui sollicitent sélectivement
le levier pour le faire pivoter dans le sens qui tend a
mettre la partie dentée en prise avec les dents du porte-
satellite, et une plaque de friction (18) montée pivotante

-sur un axe prévu sur le levier et qui entre sélectivement

en prise avec 1l1l'arbre du tambour et maintient 1la partie
dentée du levier hors de prise avec les dents du porte-~sa-~-
tellite jusqu'a ce qu'une petite rotation du tambour dans
le sens du déroulement dégage la plaque du tambour,
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