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(54) VyvaZovaci tistroji kloubového paralelogramu

Vynalez se tyka vyvaovactho ustroji klou-
bového paralelogramu s pruZinou, jakého se
uZivd k vyvazovani pohyblivych' &asti rent-
genovych zaPizeni, zejména téch, kterd jsou
vhodné pro stélou orientaci svislé osy v da-
ném prostoru. Toho se vyu#ivd k nastaveni
uhlh pro skiagrafii. .

Dosud pouZivané kloubové paralelogramy
rentgenovych zafizeni vyuZfvaji pruziny,
usporddané v paralelogramu ptiblizn& uhlo-
pii¢ng, k vyvéaZeni momentu zavéfeného bre-
mena, to je napf. rentgenové hlavy. ProtoZe
v8ak je obtiZné dosdhnout Gplné shody pri-
b&hu momentu pruZiny a zavéSeného bfeme-
na v jeho rznych plohach, provad{ se rizné
upravy paralelogramu. Tyto upravy, jako na-
priklad uméle vyvolané vétsi treni v klou-
bech paralelogramu, vyvolavaji stizené ovla-
dani bfemena, coz vede k vy$§f nédmaze ob-
sluhy a k méné presnému nastaveni polohy
bfemena. Presnost vyvaZeni se dosahuje tim
obtiZnéji, ¢im vét§ vychylku musi rameno
paralelogramu vykonévat.

Uvedené nedostatky odstratiuje vyvazova-
cf ustroji kloubového paralelogramu podle
vyndlezu, jehoZz podstata spoc¢ivd v tom, Ze
pruzina je v kloubovém paralelogramu zaveé-
Sena na konci jednoho ramena otoéné& uloZe-
né korekéni packy, jejiZz druhé rameno zasa-
huje k stavécimu Sroubu.
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Vyhody uspofddéni podle vyndlezu spoci-
vaji pfedev§im v tom, Ze prib&h napé&ti vyva-
¥ovaci pruziny je moZno sefidit ve shodé
s potfebnym pribéhem vyvazovacich mo-
mentd. Tim se jednoduchym zptisobem umoZ-
ni snadné ovladani biemena na kloubovém
paralelogramu a jeho stabilizace v potrebné
poloze, aniZ by dochézelo k neimérné nama-
ze obsluhy, zejména u rentgenovych zaffzeni
kde zav&end bfemena maji znadnou hmot-
nost. ‘

Priklad provedeni vynalezu je schematic-
ky zndzornén na pripojeném vykresu.

Kloubovy paralelogram 2 rovnobé&Znikové-
ho tvaru mé& piiblizné v uhlopti¢ce zavéSenu
pruzinu 3. Jeden konec pruziny 3 je zavéSen
v kloubu Kkloubového paralelogramu 2, za-
timco druhy konec pruziny 3 je zavéSen na
jedném ramenu korekéni packy 4. Korekéni
patka 4 je upravena otoné na &epu 5 a jeji
druhé rameno zasahuje pod stavéci Sroub 6.

Takto upravené vyvazovaci Ustroji vyva-
7uje bfemeno 1 uspoiadané na kloubovém pa-
ralelogramu 2 v kazdé potfebné poloze. Toho
je dosazeno tim, Ze tazna nebo tla¢nd pru-
Zina 3 je zavéSena prostfednictvim korekén{
packy 4, kterd je v prvni éasti vychylky klou-
bového paralelogramu 2 volné oto¢nd kolem
¢epu 5, zatimco v dalsim pribé&hu vychylky je
pomoci stavéctho Sroubu 6 jeji poloha fixo-



vana proti otaddenf. Tim je pro dalsi vychyl-
ku k disposici novy parametr, jehoZ vhodnou
volbou lze dosidhnout nastavenim stavéciho
Sroubu 6 pozadované shody v prubéhu vyva-
zovacich momentd.

Naptiklad v hornich polohach kloubového

paralelogramu 2 je korekéni padka 4 volné
otoénd a pusobisté sily na pruZing 3 prochdzi
Cepem 5. Pri dalsi vychylce v nizSich polo-
hach bfemena 1 je korekéni padka 4 fixové-
na stavécim Sroubem 6 a pusobisté sily na
pruziné 3 procha21 potom bodem 7.

PREDMET VYNALEZU

Vyvazovaci ustroji kloubového paralelo-
gramu s uhlopri¢né zavé$enou pruzinou, zej-
ména pro pohyblivé &asti rentgenovych za-
bizeni, vyznadené tim, Ze pruZina (3) je

v kloubovém paralelogramu (2) zavé$ena na
konci jednoho ramena oto¢n& uloZené. ko-
rekéni packy (4), jejiz druhé rameno zasahuje
k stavécimu sroubu (6).
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Obr, 1
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