B6

CZ 285 852

PATENTOVY SPIS

(19)

CESKA
REPUBLIKA

URAD

PRUMYSLOVEHO
VLASTNICTVI

(21) Cislo prihlasky: 1628-94
(22) piihlaseno: 04. 07. 94
{30) Pravo prednosti:

(40) Zvefejnéno: 15. 02. 95
(Véstnik €. 2/95)

(47) udéleno: 16. 09. 99

(Véstnik €. 11/99)

08.07.93 DE 93/4322775

(24) Oznameno udéleni ve Véstniku: 17. 11. 99

(51) Int. c1.5:
B30B
B30B
B30B

(11) Cislo dokumentu:

285 852

(13) Druh dokumentu:

B6

1/26

15/04
15/06

(73)

(72)

(74)

Majitel patentu:
L. SCHULER GMBH, Géppingen, DE;

Pavodce vynalezu:

Hofele Hans dipl.-ing., Goppingen, DE;
Michael Wolfgang dipl.-ing., Géppingen, DE;
Braun Hermann, Salach, DE;

Schneider Franz dipl.-ing., Goppingen, DE;

Zastupce:
Zeleny Pavel JUDr., Halkova 2, Praha 2,
12000;

(54)

(57)

Néazev vynalezu:
Vicestojanovy lis pro tvifeni plechovych
dilcit

Anotace:

ReSeni se tyka vicestojanového lisu pro tvareni ple-
chovych dilct, s lisovacim stolem nebo stoly, stojany
(1, 2) lisu a s vice berany (8, 9), pohanénymi z pohonu
lisu, pro horni nastrojové ¢asti spoluptisobici s dolni-
mi nastrojovymi Castmi, a s pfevadécimi tistrojimi
pro pfevadéni otacivého pohybu motorového pohonu
(12) na vzestupny a sestupny pohyb beranu (8, 9)
lisu, jsou pfevadéci Ustroji pro pfevadéni otadivého
pohybu motorového pohonu (12) na vzestupny a
sestupny pohyb berant (8, 9) lisu jsou uloZena vzdy
mezi proti sobé leZicimi stojany (1, 2) lisu, tvoricimi
dvojici stojant1 (1, 2), a nad pfipojenim berant (8, 9)
k jejich hnacim prostfedktim (18). Ve dvojici stojanit
(2), kterd nese konce dvou po sobé nasledujicich
beranii (8, 9) lisu, jsou uloZena dvé samostatna pfe-
vadeéci ustroji pro piislusné berany (8, 9).
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CZ 285852 Bé6

Vicestojanovy lis pro tvafeni plechovych dilcii

Oblast techniky

Vynélez se tyka vicestojanovych lisd pro tvafeni plechovych dilct, s lisovacim stolem nebo
stoly, stojany lisu a s vice berany, pohanénymi z pohonu lisu, pro horni néstrojové &4sti spolu-
pisobici s dolnimi nastrojovymi &astmi, a s pfevadécimi dstrojimi pro pfevadéni ota¢ivého
pohybu motorového pohonu na vzestupny a sestupny pohyb berani lisu.

Dosavadni stav techniky

Takova lisovaci zafizeni jsou kupiikladu znamé z patentovych spist US-A 4 102 174, DE-C2
3118 955, DE-A1 39 95 068 a DE-A1 41 24 083. Posledné jmenované spisy DE-A1 39 05 068
a DE-A1 41 24 083 popisuji pouZiti vice beranii lisu ve stupnich nasledujicich taZzny stupeti,
Jjakoz i meziukladaci stanice po kazdém zpracovavacim stupni. Tyto zndzornéné konstrukce lisu
Jjsou nakladné a vyznaduji se vysokym po&tem konstrukénich dild.

Podstata vynalezu

Uvedené nedostatky odstrafiuje vicestojanovy lis pro tvareni plechovych dilcl, s lisovacim
stolem nebo stoly, stojany lisu a s vice berany, pohanénymi z pohonu lisu, pro horni nastrojové
Casti spoluplisobici s dolnimi néstrojovymi &astmi, a s pfevadécimi Gstrojimi pro prevadéni
otaivého pohybu motorového pohonu na vzestupny a sestupny pohyb beranii lisu, vyznageny
tim, Ze prevadéci dstroji pro prevadéni otacivého pohybu motorového pohonu na vzestupny
a sestupny pohyb berani lisu jsou uloZena vzdy mezi proti sobé lezicimi stojany lisu, tvoficimi
dvojici stojani, a nad pfipojenim berant (8, 9) k jejich hnacim prosttedkiim, pri¢emz ve dvojici
stojand, ktera nese konce dvou po sobé nasledujicich beranii lisu, jsou uloZena dvé samostatna
prevadéci Gstroji pro pfisluiné berany.

Podle dal3iho znaku vynalezu jsou vSechny pripojné body hnacich prostfedki k beranim lisu
uloZeny ve dvojici stojanti, nesouci konce obou po sob& nasledujicich berant lisu, soumérné
k tahovym kotvam pro kotveni pat stojani této dvojice k zakladu.

Dvojice stojant, nesouci konce po sobé nasledujicich berant lisu, je s vyhodou kotvena vidy
dvéma tahovymi kotvami, jejichZ osy jsou uloZeny ve spole¢né svislé roving, kolmé ke sméru
prichodu lisem.

Hnaci prostfedky beranii jsou podle dal$iho znaku vynélezu tvofeny ojnicemi, kloubové piipo-
jenymi k beraniim v p¥ipojnych bodech.

Vynalez umoziiuje zmensit délku celkového vyrobniho prostoru pfi vypusténi meziukladacich
stanic a pohony beranii umistit do tseku dfive existujicich prazdnych stupiid, tj. Gseki mezi-
ukladacich stanic. Pohon k sobé& pfiléhajicich berani lisu se d4 provadét z mezistojanového
tseku. Obzvlastni vyhodou vynalezu je dile moZnost rozdilného pohonu sousednich berani lisu.

Pichled obrazki na vykresech

Vynalez je blize vysvétlen v nasledujicim popisu na pfikladé provedeni s odvolanim na piipojené
vykresy, ve kterych znazoriiuje obr. 1 piidorysné schéma rozmisténi jednotlivych &asti lisovaciho
zafizeni podle zpracovéavacich nebo pretvafecich stuprii, obr.2 pohled zepfedu na lisovaci
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zafizeni podle obr. 1, obr. 3 fez rovinou III-III z obr. 2, pidorysny pohled na lisovaci zafizeni
zobr. 2, obr. 5 fez rovinou V-V zobr. 2, obr. 6 a7 podrobnosti napojeni skiiné s prevadécim
ustrojim pro pfevadéni otativého pohybu motorového pohonu na vzestupny a sestupny pohyb
beranil lisu na stojany lisu, obr. 8 ¢astecny Fez rovinou VIII-VIII z obr. 6 a obr. 9 &astedny fez
rovinou IX-IX z obr. 7.

Piiklady provedeni vynilezu

Lisovaci zafizeni obsahuje nékolik tvafecich stupiiii 4, 5, které za sebou nasleduji ve sméru 6
prichodu lisem. Obr. 1 ukazuje dale tahové kotvy 3, které jsou prodlouzeny vzhiiru a se svymi
pouzdry, které je obklopuji, tvofi vlastni stojany 1 nebo 2 lisu. Vzijemné proti sobé stojici
stojany 2 lisu obsahuji vzdy dvé tahové kotvy 3 (také obr. 9), jejichZ osy podle obr. 5 lei v jedné
svislé rovin€ 17, kolmé ke sméru prichodu lisem. Lisovaci zatizeni obsahuje dale podle obr. 2
lisovaci stoly 7, usazené prostiednictvim pfi¢nych nosnikl na ziklad, jakoZ i berany lisu 8, 9,
pohybovatelné nahoru a dolii z motorového pohonu 12 lisu prostfednictvim prevadécich tstroji
pro pfevadéni otacivého pohybu motorového pohonu na vzestupny a sestupny pohyb beranu.
Pfevadéci ustroji, uloZena v hnacich skiinich 14, 15, pfena3eji pohon vzestupného a sestupného
pohybu beranu 8, 9 prostednictvim ojnic 180 jako hnacich prostfedki 18 do beranti. Obsahuji
pohony s klikovymi htideli, lomenymi pdkami, pdkovymi nebo kloubovymi pohony, vysttedni-
kovymi pohony a podobnymi pohonnymi tstrojimi.

Ve smyslu definice pfedmétu vynalezu jsou prevadéci dstroji pro prevadéni otacivého pohybu
motorového pohonu 12 na vzestupny a sestupny pohyb berani 8, 9 lisu uloZena vzdy mezi proti
sobé lezicimi stojany 1, 2 lisu, tvoficimi dvojici stojanii 1, 2, anad pfipojenim berana 8, 9
k jejich hnacim prostfedkiim 18. Ve stojanové dvojici, ktera nese konce dvou po sobé nésle-
dujicich berani 8, 9 lisu, v daném pfipadé stojanii 2, jsou uloZena dvé samostatna pievadéci
ustroji pro pfislu$né berany 8, 9.

Jak je patrné zejména z obr. 3, jsou nastrojové poloviny 10, 11 uloZeny jednak na stil 7 lisu
a jednak beran 8, 9 lisu. Znazornéné berany 8, 9 lisu pfemost'uji volny prostor, ktery je k dispo-
zici mezi proti sob€ stojicimi stojany 1, 2 lisu a jsou pfitom oddélené pohanitelné pies rozdilné
nastavitelné pfevadéci dstroji hnaci skiin€ 15 a jiné pfevadéci ustroji hnaci sk¥iné 14, nachazejici
se rovn€Z v mezistojanovém useku, a to mezi stojany 2 lisu a nad nimi.

Jak ukazuji obr. 6, 7 a 8 jsou hnaci skfiné 14, 15 uloZeny mezi stojany 1 nebo 2 lisu a z&4sti nad
nimi. K upevnéni hnaci skiin€ 15 na stojanech 2 lisu a podélnych nosnicich, natuho spojenych se
stojany 2 lisu, jsou pouZity tahové kotvy 19. Obr. 7 a 8 ukazuji konstrukci prevadéciho ustroji,
zde prevadéciho dstroji s klikovym hiidelem se stejnym vystupem pohonu pro hnaci prostredky
18 ve formé ojnic 180, pri¢emz jedna dvojice ojnic 180 je kloubové pripojena k beranu § lisu
a druha dvojice ojnic 180 je kloubové pfipojena k beranu 9 lisu. Rozumi se, prevadéci tstroji
skfiné 14 je dimenzovéno a nastaveno podle previdéciho tstroji pouZitého ve sk¥ini 15,
ovladajiciho pfisludny stejny beran 8, 9. Z obr. 5 je patrné soumérné uspoiadani ptipojnych bodi
16 kloubového pripojeni ojnic 180 z hnaci skiiné 15 do beranti 8 a 9 lisu. V ptipojném bodé 16
je zdvihova sila zavadéna prevadécim Gstrojim do beranu 8, 9 lisu.

V hnaci skfini 15 jsou uloZena dvé samostatna pfevadéci ustroji, z nichZ jedno ovlada beran 8
lisu a druhé ovlada beran 9 lisu. Ptislusna prevadéci ustroji ve sk¥ini 15 jsou vzijemné spiaZena
neznazornénymi prostfedky, takZe spoustéci nebo zvedaci zdvih, vyvijeny pfes prisluinymi
ojnicemi 180 skiiné 15 na odpovidajici beran 8, 9 lisu, je synchronizovan se zdvihem vyvijenym
prevadécim Gstrojim v hnaci skiini 14, ovladajici pouze jeden beran. Obé prevadéci Gistroji jsou
prestavitelna, takZe se daji nastavit parametry zdvihu, jako velikost a rychlost.
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PATENTOVE NAROKY

1. Vicestojanovy lis pro tvafeni plechovych dilcd, s lisovacim stolem nebo stoly, stojany (1, 2)
lisu a s vice berany (8, 9), pohanénymi z pohonu lisu, pro horni nastrojové €asti spolupisobici
s dolnimi nastrojovymi Castmi, as pfevadécimi ustrojimi pro prevadéni otaivého pohybu
motorového pohonu (12) na vzestupny a sestupny pohyb beranii (8, 9) lisu, vyznadeny
tim, Ze pfevadéci Ustroji pro pfevadéni otativého pohybu motorového pohonu (12) na
vzestupny a sestupny pohyb berani (8, 9) lisu jsou uloZena vzdy mezi proti sobé lezicimi stojany
(1, 2) lisu, tvoficimi dvojici stojani (1, 2), anad ptipojenim berani (8, 9) k jejich hnacim
prostfedkiim (18), pficemz ve dvojici stojani (2), kterd nese konce dvou po sobé nasledujicich
beranti (8, 9) lisu, jsou uloZena dvé& samostatna prevadéci Gstroji pro pFisluiné berany (8, 9).

2. Vicestojanovy lis podle niroku 1, vyzna&eny tim, Ze viechny pfipojné body (16)
hnacich prostfedki (18) k beraniim (8, 9) lisu jsou uloZeny ve dvojici stojant (2), nesouci konce
obou po sobé nasledujicich berani (8, 9) lisu, soumémé k tahovym kotvim (3) pro kotveni pat
stojanti (2) této dvojice k zakladu.

3. Vicestojanovy lis podle niroku 1 nebo 2, vyznaéeny tim, Ze dvojice stojani (2),
nesouci konce po sobé nasledujicich beranii (8, 9) lisu, je kotvena vzdy dvéma tahovymi kotvami
(3), jejichz osy jsou ulozeny ve spoledné svislé roving (17), kolmé ke sméru pricchodu lisem.

4. Vicestojanovy lis podle nejméné jednoho z narokii 1 a%3, vyznaé&eny tim, Ze hnaci

prostiedky (18) beranii (8, 9) jsou tvofeny ojnicemi (180), kloubové pfipojenymi k beranim
(8, 9) v pripojnych bodech (16).

3 vykresy
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