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Die Erfindung betrifft eine MeBanlage (1) fir langliche
Gegenstande (2), insbesondere Holzstamme zum Feststel-
len des Durchmessers (3) bzw. des Langsveriaufes des
Gegenstandes (2) und/oder der Lange. Diese ist im Verlauf
einer Quertransport-Forderstrecke 2ur Fdrderung der
Gegenstande (2) quer zu ihrer Langserstreckung angeord-
net. Weiters weist eine in Richtung der Lange (5) des
Gegenstandes (2) entlang einer Fuhrungsbahn (7) uber
einen Vorschubantrieb (10) verfahrbare Mefvorrichtung (6)
mit einem den Gegenstand (2) auf zumindest drei Seiten
umfassenden MeBrahmen (17) auf. Die Fuhrungsbahn (7)
ist zwischen einem Zuforderer (30) und einem Abforderer
(31) far die Gegenstande (2) angeordnet, die uber eine Fér-
dereinrichtung (32), die quer zur FGhrungsbahn (7) ange-
ordnet ist, verbunden sind und den Gegenstand (2) in einer
MeBposition (50) haltert. Die Fordereinrichtung (32) gebiidet
aus den Fdrderbahnteilen (33,34,58,73,76,84,85,88,89,91,
92) erstreckt sich zwischen dem Zuforderer (30) und dem
Abforderer (31) in einer Fordersteliung (43) durch den vom
Mefirahmen (17) umfaBten Querschnittsbereich quer zur
Fihrungsbahn (7) hindurch. Die Fordereinrichtung (32) oder
zumindest ein zwischen dem Zuforderer (30) und dem
Abfdrderer (31) und der Fordereinrichtung (32) quer zur
Fahrungsbahn (7) verstellbarer, insbesondere verschwenk-
barer Forderbahnteil (34,73,76,88,89,92) ist aus der mit
dem Zu- bzw. Abfdrderer (30,31) einen durchgehenden For-
derweg bildenden Forderstellung (43) in eine den Lichtraum
(23) des MeBrahmens (17) benachbarte Ruhestellung (42)
fur den Mefvorgang verstellbar. Die MeBposition (50) far
den Gegenstand (2) ist in dem vom Mefrahmen (17) umfaB-
ten Querschnittsbereich vorgesehen. Der zu vermessende
Gegenstand (2) ist auf einem in diesen Querschnittsbereich

hineinragenden Férderbahnteil (58) der Fardereinrichtung
32) vorgesehen, wobei der zu vermessende Gegenstand
2) aut einem in diesem Querschnittsbereich hineinragen-
den Forderbahnteil (34,73,76,88,89,92) der Fordereinrich-
tung (32) beispielsweise mittels eines Halteelementes (51)
gehalten wird, welche den Gegenstand (2) beim MeBvor-
gang in einer MeBposition (50) haltert.
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Die Erfindung betrifft eine MeBanlage fur ldngliche Gegenstidnde, insbesondere Holzstdmme zum
Feststellen des Durchmessers bzw. des Lingsverlaufes des Gegenstandes und/oder der Ldnge, die im
Verlauf einer Quertransport-Forderstrecke zur Forderung der Gegenstinde quer zu ihrer Langserstreckung
angeordnet ist und welche eine in Richtung der Lange des Gegenstandes entiang einer Fihrungsbahn Uber
einen Vorschubantrieb verfahrbare MeBvorrichtung mit einem den Gegenstand auf zumindest drei Seiten
umfassenden MeBrahmen aufweist, deren Fiihrungsbahn zwischen einem Zuférderer und einem AbfGrderer
fiir die Gegensténde angeordnet ist, die Uber eine Férdereinrichtung, die quer zur Fihrungsbahn angeord-
net ist, verbunden sind, welche den Gegenstand beim MeBvorgang in einer MeBposition haltert.

Es ist bereits eine Vorrichtung und ein Verfahren zum Vermessen von Rundhoiz bekannt - DE 34 17
717 A1 - bei der die zu vermessenden Gegenstdnde, insbesondere Holzstimme oder Rundhoiz im
Quertransport, d.h. also in Richtung ihrer zu vermessenden Durchmesser durch eine MeBvorrichtung
hindurch bewegt werden. Im Zuge einer F&rdereinrichtung, die eine quer zur Léngsrichtung geneigte
Ubergabeschrage aufweist ist ein Langslager fiir das Anhalten und Aufnehmen der auf der Ubergabeschra-
ge quer rutschenden bzw. kollernden Rundhdlzer vorgesehen. Dieses besteht aus einer Mehrzahl in
Langsrichtung des Gegenstandes hintersinander angeordneter Hubstempel. Nachdem ein Rundholz Uber
die Ubergabeschrige herabgerutscht und auf den Hubstempeln aufgelaufen ist, wird das Rundholz mittels
Hubstempeln von dieser Ubergabeschrige abgehoben und in eine MeBstellung oberhalb derselben hoch-
gehoben. Danach wird eine MeBeinrichtung die langs eines oberhalb des Gegenstandes und parallel zu
dessen Linge verlaufenden Portalrahmen verfahrbar ist und eine zumindest drei auf einem U-fdrmig
ausgebildeten den Gegenstand von oben her umfassenden Abtasteinrichtungen umfaBt in Richtung der
Linge des Gegenstandes iiber diesen hinwegbewegt. Mit der MeBeinrichtung wird nach dem Anheben des
Gegenstandes, wihrend dessen sich die MeBvorrichtung in einem den Gegenstand in Léngsrichtung
liberragenden Teil der Fiihrungsbahn im Portalrahmen befindet, durch das darliber Hinwegbewegen der
Durchmesser des Gegenstandes Uber dessen gesamte Lénge abgetastet. Nachdem der Gegenstand Uber
die gesamte Linge abgetastet ist, wird der Gegenstand bzw. das Rundholz Uber die Hubstempeln
abgesenkt bis es wieder auf der Ubergangsschrage aufliegt, worauf durch weiteres Absenken der Hubstem-
pel das Weiterrutschen des Rundholzes in Richtung eines Abfdrderers freigegeben wird. Nachteilig ist
hierbei, daB bei dieser Art des MeBsystems fiir die Gegenstidnde eine eigene Hubvorrichtung mit Hubstem-
peln vorgesehen werden muB, die ein gleichméBiges Abheben des Gegenstandes von der Auflageflache
der Ubergabeschriage erméglicht, bevor der MeBvorgang eingeleitet werden kann. Danach ist das Absenken
des Gegenstandes und die Ubergabe auf die Ubergabeschriage notwendig, bevor der nachste Gegenstand
herangeférdert werden kann. Dazu kommt, daB diese Ausbildung der Vermessungsvorrichtung einen die
gesamte MeBanlage in Langsrichtung des zu vermessenden Gegenstandes Uberspannende Flihrungsbahn
fiir die MeBvorrichtung benétigt, wodurch vor allem durch das Eigenwicht des Portalrahmens und auch bei
starker Windbelastung Schwingungen der MeBeinrichtung entstehen, die zu einer Verfdlschung bzw. einer
Ungenauigkeit der MeBwerte fihren kann.

Weiters sind bereits Vorrichtungen zum Vermessen von Rundholz bekannt - gemaB DE 27 30 854 A1
oder DE 29 20 804 A1 - bei welchen die MeBeinrichtung zum Vermessen des Rundholzes feststehend
angeordnet ist und das Rundholz in seiner Langsrichtung mit einer Fdrdereinrichtung hindurchgeschoben
bzw. -gezogen oder hindurchtransportiert wird. Die MeBeinrichtung besteht aus zumindest einer MeBanord-
nung, die beidseits des Rundholzes einander gegeniiberliegende Aufnahmeeinrichtungen, z.B. Lichtsender
und Lichtempfinger aufweisen. Zwischen den beiden Aufnahmeeinrichtungen wird bedingt durch einander
gegenuberliegende Lichtsender und Lichtempfénger ein Strahlengitter aufgebaut. Die Anzahl der durch das
Rundholz abgedeckten Strahlen stellt ein MaB fiir den Durchmesser des Rundholzes in dieser Ebene dar.
Zur Verfeinerung der Messung kdnnen zwei oder drei derartige MeBanordnungen vorgesehen sein, die
jeweils aus zwei einander gegeniiberliegenden paraliel zueinander angeordneten Aufnahmeeinrichtungen
bestehen und die jeweils um 90 Grad bzw. 60 Grad zueinander verdreht angeordnet sind. Nachteilig ist bei
diesen bekannten Vermessungsvorrichtungen, bei welchen das Rundholz wéhrend seiner linearen Bewe-
gung in Liangsrichtung vermessen wird, daB durch die bei der Ladngsbewegung unvermeidbaren Rollbewe-
gungen des Rundholzes quer zu seiner Langserstreckung das MeBergebnis verfilscht werden kann und vor
allem durch die nahezu unvermeidliche Bewegung des Rundhoizes aufgrund deren innewohnenden Exzen-
trizitat eine exakte Erfassung des Kriimmungsveriaufes nicht mdglich ist. Dazu kommt, daB diese Vorrich-
tung eine zumindest der doppelten Stammlénge entsprechende Lédnge der Fdrdereinrichtung aufweisen
missen.

Der vorliegenden Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde eine MeBanlage fiir langliche Gegensténde,
insbesondere Holzstimme zu schaffen, bei der die Vermessung des Gegenstandes, insbesondere dessen
Durchmesser auf einer sich durch den MeBbereich der MeBeinrichtung in einer in Richtung der festzustel-
lenden Abmessung hindurchstreckenden Fdrdereinrichtung mdglich ist, ohne daB der Gegenstand von
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dieser Fordereinrichtung entfernt werden muB. Dariiber hinaus soll der Zeitaufwand fiir die Vermessung der
Durchmesser des Gegenstandes verkiirzt werden. Des weiteren soll der Verfahrensablauf beim Vermessen
eines Gegenstandes vereinfacht werden.

Diese Aufgabe der Erfindung wird dadurch gelost, daB sich die Fdrdereinrichtung gebildet aus den
Forderbahnteilen zwischen dem Zuférderer und dem Abfdrderer in einer Férderstellung durch den vom
MeBrahmen umfaBten Querschnittsbereich quer zur Fihrungsbahn hindurch erstreckt, und die Fdrderein-
richtung oder zumindest ein zwischen dem ZufSrderer und dem Abf&rderer und einem in diesen Quer-
schnittsbereich hineinragenden Fdrderbahnteil der Fordereinrichtung, welcher den Gegenstand beim MeB-
vorgang in einer MeBposition haltert, quer zur FUhrungsbahn verstellbarer, insbesondere verschwenkbarer
Fdrderbahnteil aus der mit dem Zu- bzw. Abférderer einen durchgehenden Férderweg bildenden Férder-
stellung in eine den Lichtraum des MeBrahmens benachbarte Ruhestellung fiir den MeBvorgang verstellbar
ist und daB die MeBposition fiir den Gegenstand in der vom Me8Srahmen umfaBten Querschnittsbereich
vorgesehen ist, und der zu vermessende Gegentand auf einem in diesen Querschnittsbereich hineinragen-
den Férderbahnteil der Fordereinrichtung vorgesehen ist, wobei der zu vermessende Gegenstand auf dem
in den Querschnittsbereich hineinragenden Fdrderbahnteil beispielsweise mittels eines Halteelementes
gehalten wird. Vorteilhaft ist bei dieser Anordnung, daB der auf einer Fdrdereinrichtung eine Beharrungslage
eingenommene Gegenstand in dieser Lage angehalten und ohne weitere Manipulationen der Durchmesser -
und/ oder Kriimmungsverlauf durch ein Entlangbewegen der MeBeinrichtung liber die Linge des Gegen-
standes hinweg festgestellt werden kann. Dazu kommt, daB unmittelbar nach Eintritt des Gegenstandes in
dem vom Lichtraum der MeBeinrichtung umfaBten Querschnittsbereich der MeBvorgang durch Hinwegbewe-
gen der MeBeinrichtung Uber die Lange des Gegenstandes eingeleitet werden kann, da es keinerlei weiterer
Manipulationen bzw. Ausrichtvorgénge fiir den Gegenstand bedarf. Weiters ist es bei dieser Anordnung nun
auch mdoglich, den MeBrahmen der MeBvorrichtung auf einer am Fundament der Maschine iiber die
gesamte Lange des MeBbereiches abgestiitzten Flihrungsbahn zu fiihren, wodurch eine exakte Ausrichtung
der Flhrungsbahn und damit eine exakte Flhrung des MeBrahmens, insbesondere eine schwingungsfreie
Flihrung bei hoher MeBgeschwindigkeit mdglich ist. Dazu kommt, daB es nunmehr bei geringer Bauhdhe
der gesamten MeBanlage mdglich ist, auch zwischen der Auflagefliche des Gegenstandes, insbesondere
des Holzstammes oder Rundholzes und der Aufstandsfliche der MeBanlage eine Abtasteinrichtung am
MeBrahmen anzuordnen, wodurch das Erfassen des Krimmungsverlaufes des Gegenstandes, insbesondere
des Holzstammes in seiner Beharrungslage bzw. Beharrungsebene auf der Rutschbahn vermessen werden
kann. Ein weiterer Vorteil dieser erfindungsgemaBen Ausbildung liegt darin, daB in Verbindung mit dieser
MeBaniage mit einem geringeren Platzbedarf fir die Be- und Verarbeitung das Auslangen erzielt werden
kann. Aufgrund der Verringerung der Anzahl der notwendigen Fdrdervorrichtungen wird auBerdem eine
Kostenersparnis erzielt.

Durch die Ausgestaltung nach Patentanspruch 2 wird mit Vorteil erreicht, da8 nur durch Wegschwenken
eines im Zufuhrbereich des zu vermessenden Gegenstandes befindlichen Vorderteils der Férdereinrichtung
ein ausreichender Freiraum geschaffen wird, um eine MeBvorrichtung entlang des Gegenstandes zu
bewegen, die es gestattet, den Durchmesser in mehreren zueinander winkelig verlaufenden Ebenen und
dessen Lingsverlauf, insbesondere dessen Kriimmung zu ermitteln.

Vorteilhaft ist hierbei eine Ausgestaltung nach Patentanspruch 3, da die stirker belasteten Teile der
Fdrdereinrichtung, die den Gegenstand nach im Zuge seiner Abwirtsbewegung vor dem Auftreffen auf dem
Abférderer abfangen sollen, starr an dem entsprechenden Traggestell angeordnet sein kdnnen.

Vorteilhaft ist aber auch eine Weiterbildung nach Patentanspruch 4. Dadurch ist es mdglich, die
verstellbaren Forderbahnteile im Bereich des angetriebenen Zufbrderers, mit welchen der Gegenstand in
den Bereich der MeBvorrichtung verbracht wird, anzuordnen, wodurch die notwendigen Antriebsverbindun-
gen zum Verschwenken des F&rderbahnteils einfach und kostengiinstiger herstellbar sind.

Eine andere Ausgestaltung beschreibt Patentanspruch 5, die es ermdglicht, den Gegenstand aus einer
Ruhelage zur Durchfiihrrung des MeBvorganges durch eine kurzzeitige und rasche Bewegung aus dieser
Ruhelage in den Bereich des AbfSrderers zu verbringen.

Vorteilhaft ist bei der Weiterbildung nach Patentanspruch 6, daB der apparative Aufwand fiir den
verschwenkbaren Fdrderbahnteil, insbesondere dessen Verstellantriebe oder dgl. gering gehalten werden
kann.

Von Vorteil ist aber auch eine Ausbildung nach Patentanspruch 7, da dadurch ein MeBrahmen
verwendet werden kann, der den zu vermessenden Gegenstand allseitig umfaBt und damit eine besonders
hohe MeBgenauigkeit mit nur einem geringen konstruktiven und anlagetechnischen Mehraufwand erzielt
werden kann.

Die Weiterbildung nach Patentanspruch 8 ermdglicht, durch eine Verstellung des den Gegenstand
innerhalb des Lichtraums lagernden Forderbahnteils, diesen aus dem Lichtraum der MeBvorrichtung
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herauszubewegen, sodaB gegebenenfalls nur mit einem einzigen verstellbaren Forderbahnteil das Auslan-
gen gefunden werden kann.

Die Ausfiihrungsvariante nach Patentanspruch 9 ermdglicht eine geschiitzte Anordnung des verstellba-
ren FSrderbahnteiles, die nur einen geringen Platzbedarf erfordert.

Eine andere Ausflihrungsvariante beschreibt Patentanspruch 10, mit der es mdglich ist, das der den
Lichtraum durchsetzende Forderbahnteil gleichzeitig zum Anhalten und Positionieren des Gegenstandes im
MeBbereich verwendet werden kann, wobei zusdtzlich durch dessen Ausgestaltung das Nachrollen eines
zweiten Gegenstandes aus dem Bereich des ZufGrderers in den vom Lichtraum der MeBvorrichtung
umgrenzten MeBbereich zuverldssig verhindert wird.

Vorteilhaft ist aber auch eine weitere Ausbildung nach Patentanspruch 11, da dadurch der Transport der
zu vermessenden Gegenstinde vom ZufSrderer bis zum AbfSrderer im wesentlichen durch die Schwer-
kraftwirkung, also durch Abwiartskollern oder Rutschen ohne Zuhilfenahme einer zusatzlichen Vorschubvor-
richtung erfolgen kann.

Durch die Weiterbildung nach Patentanspruch 12 wird erreicht, daB der zu vermessende Gegenstand
immer in eine anndhernd gleiche Position im MeBbereich positioniert angehalten wird, wobei nur durch eine
Verdnderung der Relativiage des Forderbahnteils bzw. der Frdereinrichtung ein Abwurf des Gegenstandes
aus dem MeBbereich in dem Bereich des AbfSrderers erreicht werden kann.

Mit einer anderen Ausfiihrungsvariante nach Patentanspruch 13 ist es m&glich den Gegenstand in einer
Schwerkraft bedingten und durch die Forderbewegung fixierten Lage durch den MeBbereich hindurchzube-
wegen und bei dem Anhalten der Fordereinrichtung diesen in dieser Stellung zu vermessen.

Vorteilhaft ist aber auch eine Ausbildung nach Patentanspruch 14, die es in platzsparender Weise
ermdglicht, den Zu- und Abfdrderer auf engsten Raum unterzubringen bzw. unmittetbar nebeneinander
anzuordnen, wobei der Raum unterhalb des MeBbereiches und unterhalb der MeBvorrichtung fiir die
Anordnung des Abfbrderers verwendet werden kann.

Vorteilhaft ist auch eine Ausgestaltung der Fdrdereinrichtung nach Patentanspruch 15, da dadurch vor
allem eine beim Transport von Holzstdmmen auf Rundholzpldatzen geeignete und vielfach eingesetzte
Konstruktion auch fiir die Fordereinrichtung bzw. deren Fdrderbahnteile verwendet werden kann.

Vorteilhaft ist auch eine weitere Ausbildung nach Patentanspruch 16, da dadurch eine einander
iberlappende Verbindung zwischen den beiden F&rderbahnteilen erzielt und Schlag- und StoBbeanspru-
chungen, insbesondere auf bewegliche Firderbahnteile ausgeschaltet werden kbnnen.

Eine vorteilhaft einfache Ausgestaltung der Fordereinrichtung wird bei der Ausbildung nach Patentan-
spruch 17 erreicht, da, lediglich durch die Verstellung des Halteelements der Gegenstand im MeBbereich
einwandfrei zentriert und nach Durchfihrung des MeBvorganges nur durch Absenken des Halteelements der
schwerkraftbedingte Weitertransport des Gegenstandes ausgeldst werden kann.

Vorteilhaft ist weiters eine Ausgestaltung der Flhrungsbahn fiir die MeBvorrichtung nach Patentan-
spruch 18, da dadurch eine erschitterungsfreie, genau nivellierte und schwingungsfreie Anordnung der
Fiihrungsbahn und somit ein schwingungsfreies Verfahren der MeBvorrichtung auch bei hohen Geschwin-
digkeiten derselben sichergestelit werden kann.

Durch die Weiterbildung nach Patentanspruch 19 kann eine allseitig umfassende Vermessung des
Gegenstandes in mehreren Raumebenen sichergestellt werden.

Die vorteilhafte Weiterbildung nach Patentanspruch 20 ermdglicht dagegen, daB8 zumindest ein Forder-
bahnteil sich auch wahrend des MeBvorganges von einer auBerhalb des Lichtraums derselben befindlichen
Tragkonstruktion in den MeBraum hinein erstrecken kann.

Zum besseren Verstiandnis der Erfindung wird diese im nachfolgenden anhand der in den Zeichnungen
gezeigten Ausfilhrungsbeispiele ndher erldutert.

Es zeigen:

Fig. 1 eine erfindungsgemiBe MeBanlage mit den diesen zugeordnete Zu- und Abfbrderern, in
Seitenansicht, teilweise geschnitten und stark vereinfachter schematischer Darstellung;

Fig. 2 die MeBanlage nach Fig.1 in Draufsicht und ebenfalls stark vereinfachter schematischer
Darstellung;

Fig. 3 die MeBvorrichtung nach Fig. 1 und 2 in Stirnansicht geschnitten, gemaB den Linien HI-Ill in
Fig. 1;

Fig. 4 eine Ausfiihrungsvariante der MeBanlage mit einer abgednderten Ausfiihrungsform der Forder-
einrichtung in Stirnansicht, entsprechend der Stirnansicht in Fig.3 und in vereinfachter schema-
tischer Darstellung;

Fig. 5 eine andere Ausflihrungsform der MeBanlage mit untereinander angeordneten Zu- und Abf&r-
derern flir die zu vermessenden Gegenstéinde;

Fig. 6 eine andere Ausfiihrungsvariante der Fordereinrichtung bei einer erfindungsgemiBen MeBanla-
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ge in Stirnansicht und stark vereinfachter schematischer Darstellung;

Fig. 7 eine andere Ausflhrungsform der MeBanlage mit einem unterhalb der MeBvorrichtung ange-
ordneten AbfSrderer fiir die zu vermessenden Gegensténde in Stirnansicht geschnitten und
vereinfachter schematischer Darstellung;

Fig. 8 eine andere Ausfihrungsform einer MeBanlage mit unter einem Winkel von 45° zu einer
Vertikalebene angeordneten MeBvorrichtungen zum Vermessen des Gegenstandes, in Stirnan-
sicht geschnitten und vereinfachter, schematischer Darstellung;

Fig. 9 eine Ausflhrungsvariante der erfindungsgemiBen MeBanlage mit einer mit einem Vorschuban-
trieb versehenen F&rdereinrichtung, welche sich durch den MeBbersich hindurch erstreckt, in
Stirnansicht geschnitten und stark vereinfachter schematischer Darstellung.

In den Fig.1 bis 3 ist eine MeBanlage 1 flr langliche Gegenstidnde 2, insbesondere Holzstimme oder
Rundholz zum Feststellen von Durchmessern 3 bzw. eines L#ngsverlaufes oder der Kriimmung des
Gegenstandes 2 dargestellt. Dazu ist im Verlauf einer Quertransport-Férderstrecke 4, auf welcher die
Gegenstdnde 2 quer zu ihrer Ldngserstreckung, Ldnge 5, gefdrdert werden, eine MeBvorrichtung 6
angeordnet.

Diese MeBvorrichtung ist entlang einer Flihrungsbahn 7, die beispielsweise durch Schienen 8 gebildet
sein kann, mittels eines Fahrwerks 9 verfahrbar. Zum Verfahren des Fahrwerks 9 entlang der Fiihrungsbahn
7 ist ein Vorschubantrieb 10, z.B. ein Elekiro-Hydraulik- oder Pneumatikmotor vorgesehen, der Uber eine
Steuervorrichtung 11 mit einer am Fahrwerk angeordneten Energiequelle 12 und zusitzlich oder ausschlie-
lich beispielsweise Uber ein Schleppkabel 13 mit einer zentralen Energieversorgungseinrichtung und
gegebenenfalis Steuer- und Rechenanlage verbunden sein kann. Um eine hohe MeBgenauigkeit und vor
allem eine exakte Lidngenmessung zu ermdglichen, kann der Vorschubantrieb 10 mit einem Antriebsritzel
14 gekuppelt sein, welches in eine Zahnstange 15 eingreift, die parallel zu den Schienen 8 auf Quertrigern
16, wie am besten aus Fig.1 und 3 ersichtlich, angeordnet und befestigt sein kann.

Auf dem Fahrwerk 9 ist ein MeBrahmen 17 angeordnet, der im vorliegenden Ausfiihrungsbeispiel aus
zwei horizontalen parallel zur Fahrebene angeordneten Querholmen 18, 19 und senkrechten Siulen 20, 21
zusammengesetzt ist. Wahrend die vertikale Sdule 21 den unteren Querholm 18 mit dem oberen Querholm
19 verbindet, ragt die Séule 20 von deren oberen Querholm 19 nur bis zu einer unteren Begrenzenden, also
bis zu der den Schienen 8 zugewandten unteren Ende einer MeBbereichsgrenze 22. Zwischen der Siule 20
und dem unteren Querholm 18 verbleibt daher ein freier Durchbruch. Der von diesem MeBrahmen umfaBte
Lichtraum 23 bildet einen Quadermantel, der im Bereich des Durchbruches, also in einem unteren
Eckbereich 24 in Langsrichtung des Quaders geschlitzt ist. Von diesem Lichtraum 23, der durch eine strich-
zweipunktierte Linie dargestellt ist, wird ein Innenraum 25 umschlossen, in welchen sich der MeBbereich
bzw. die MeBbereichsgrenze 22 befindet.

Zum Vermessen des im innenraum 25 des Lichtraums 23 angeordneten Gegenstandes 2, insbesondere
dessen Durchmesser 3 sind auf den Querholmen 18, 19 und den S&ulen 20, 21 Abtastvorrichtungen 26, 27,
28 und 29 angeordnet. Diese Abtastvorrichtungen 26 bis 29 kdnnen entsprechend dem Stand der Technik
beispielsweise durch Lichtsender- und Lichtempfidngeranordnungen gebildet sein, die in einer Reihe
nebeneinander angeordnet sind. Diese Sender- und Empféngeranordnungen k8nnen beispielsweise nur fiir
den Empfang von Infrarotlicht geeignet sein bzw. kdnnen auch Laserdioden und entsprechend zugeordnete
Emptangselemente in beliebiger Anordnung vorgesehen sein. Es ist selbstverstandlich auch mdglich,
entsprechende bekannte sogenannte KamerameBsysteme zu verwenden, bei welchen von einer idnglichen
Strahlungsquelle die Strahlen von einer Seite des Gegenstandes in Richtung der auf der gegeniiberliegen-
den Seite des Gegenstandes angeordneten Aufnahmekamera gerichtet werden, wobei das MaB der
Abschattung als ReferenzmaB fir den Durchmesser 3 des Gegenstandes 2 herangezogen wird. Im
vorliegenden Fall besteht die MeBvorrichtung 6 aus Abtastvorrichtungen 26,27;28,29 mit jeweils aus einem
Paar von einander gegeniberliegender Sender- und Empfingeranordnungen, wobei zwei solcher Sender-
und Empfangeranordnungen um 90 Grad zueinander versetzt vorgesehen sind, um so zwei unter 90 Grad
zueinander versetzte Durchmesserwerte in einer MeBebene zu ermitteln.

Theoretisch ist die GréBe des MeBbereichs und somit die MeBbereichsgrenzen 22 durch die maximalen
Abmessungen des Innenraums 25 bzw. die maximale Lange bzw. den Aufnahmewinkel der Abtastvorrich-
tungen 26 bis 29 begrenzt.

Der zu vermessende Gegenstand 2 ist nun im vorliegenden Ausfiihrungsbeispiel durch eine einen
ZufSrderer 30 mit einem AbfSrderer 31 verbindende Fdrdereinrichtung 32 verbunden. Diese Férdereinrich-
tung 32 besteht im vorliegenden Ausflihrungsbeispiel aus einem feststehenden F&rderbahnteil 33 und
einem verstellbaren Férderbahnteil 34. Der feststehende Férderbahnteil 33 ist beispielsweise an vertikalen
Trégern 35, die in Léngsrichtung des Gegenstandes mit Abstand voneinander angeordnet sind, befestigt
und ragt durch den Durchbruch hindurch bis in den Innenraum 25 des Lichtraums 23. Eine Auflagefliche
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des Fdrderbahnteils 33 ist unter einem Winkel 36, der in Richtung einer Aufstandsfliche 37 geneigt ist,
angeordnet. Und zwar ist das dem Zuftrderer 30 zugewandte Ende des feststehenden Fdrderbahnteils 33
h&her, also in einem gréBeren Abstand von der Aufstandsfliche 37 angeordnet, als das dem Abf&rderer 31
zugewandte Ende. Eine HOhe einer Auflagefliche 38 entspricht einer Forderhthe des Abfrderers 31,
welcher sich auf Querholmen 39 und diese sich wiederum auf den Tragern 35 und auf Pfeilern 40
abstlitzen, und so der Hohe nach gefihrt ist.

Auf der von der Fordereinrichtung 32 abgewendeten Seite des Abfdrderers 31 sind Prallpfosten 41
angeordnet, durch die verhindert werden soll, daB beim Abrollen der Gegenstinde 2 aus dem MeBbereich
auf den Abférderer 31 diese vom AbfSrderer 31 hinunterfalien kbnnen.

Die Pralipfosten 41 weisen vielmehr den Gegenstand 2 zurlick, sodaB er sicher auf dem AbfGrderer 31
zu liegen kommt, auf dem sie in Langsrichtung des Gegenstandes 2 abbefrdert werden. Selbstverstand-
lich ist es aber auch mdglich, den Abférderer 31 als weiteren QuerfGrderer auszubilden.

Zwischen dem feststehenden Forderbahnteil 33 und dem Zufbrderer 30 ist der FGrderbahnteil 34 aus
einer in vollen Linien gezeichneten und durch eine zwei-strichzweipunktiertelinie angedeutete Ruhestellung
42 in eine in strichlierten Linien und ebenfalls durch eine zwei-punkt-zweistrichlierte Mittellinie angedeutete
Férderstellung 43 verstellbar. Zur Verstellung ist der Forderbahnteil 34 um eine Achse 44 schwenkbar
gelagert, wozu ein Schwenkantrieb 45, beispielsweise ein druckmittelbeaufschlagter Drehzylinder oder ein
Elektromotor oder Zhnliche, andere Antriebsmittel vorgesehen sind. In der in volien Linien gezeichneten
Ruhestellung 42 befindet sich dieser Forderbahnteil 34 daher auBerhalb einer AuBenbegrenzenden 46 des
Lichtraums 23. In dieser Position wird einerseits verhindert, daB selbst dann, wenn der Zuférderer 30 durch
irgend einen Fehler in der Steuerung nicht nach dem Absetzen bzw. Abwerfen eines Gegenstandes 2 auf
die Fordereinrichtung 32 stiligesetzt wird, kein weiterer Gegenstand 2, der auf dem Zufdrderer lagert, in
Richtung des Lichtraums 23 transportiert werden kann, da der Fdrderbahnteil 34 einen Anschiag bildet.

Andererseits wird dadurch zwischen dem feststehenden Fdrderbahnteil 33 und dem beweglichen
Forderbahnteil 34 eine durchgehende Offnung in Lingsrichtung der Fiihrungsbahn 7 geschaffen, durch die
die Siule 21 mit der darauf montierten Abtastvorrichtung 29 wihrend des Abmessens des Gegenstandes 2
hindurchbewegt werden kann. Dieser durch das Hochklappen des F&rderbahnteils 34 gebildete Freiraum ist
am besten aus Fig.3 zu ersehen. Um zu verhindern, da8 durch nicht richtiges Aufschwenken der
Férderbahnteile oder Blockierung von solchen Fdrderbahnteilen 34 bzw. durch schrég liegende Gegenstan-
de 2 oder von diesen vorstehenden Teilen, wie beispielsweise Aststiimpfen oder dgl. der MeBrahmen 17
bzw. die MeBvorrichtung 6 beschidigt wird, kdnnen in den Randbereichen der Sdulen 20, 21 Empfangsein-
richtungen 47 - Fig.2 - fir von Sendern 48 ausgesandte Lichtstrahlenblndel vorgesehen sein. Der
Offnungswinkel dieser Lichtstrahlenbiindel, die beispielsweise nur in einer vertikalen Ebene verlaufen
kénnen bzw. auch ein kegelfrmiges Lichtblndel bilden k&nnen, ist schematisch in Fig.2 gezeigt. Wird ein
Teil bzw. das gesamte Lichtblindel 49 abgeschattet, so kann die Fortbewegung der MeBvorrichtung 6 Uber
die Steuervorrichtung 11 sofort unterbrochen werden. Selbstversténdlich kdnnen aber auch jedwede andere
Sicherheitsvorrichtungen eingebaut und Sicherheitsvorkehrungen getroffen werden, um zu verhindern, da8
die MeBvorrichtung 6 gegen in den Lichtraum 23 ragende Teile fahrt.

Der von dem Zuférderer 30 zugefiihrte Gegenstand 2 wird in einer MeBposition 50, so die sich
bevorzugt im Bereich einer Langsmittelebene der MeBvorrichtung 6 befindet, z.B. durch ein Halteelement
51 gehalten. Dadurch wird erreicht, da8 sich der Gegenstand 2 auf der Auflagefliche 38 des Fdrderbahn-
teils 33 innerhalb der MeBbereichsgrenze 22 der Abtastvorrichtungen 26 bis 29 befindet. In diese Position
gelangt der Gegenstand 2 im vorliegenden Ausfiihrungsbeispiel durch die Ausbildung der Auflagefliche 38
als Koller- bzw. Rollbahn durch Schwerkraft. Es ist selbstverstdndlich aber auch méglich, entsprechende
Schub- oder Wurfvorrichtungen vorzusehen, die den Gegenstand 2 - vor allem dann, wenn es sich um
keinen Gegenstand mit annzhernd rundem Querschnitt handelt - in die gewiinschte MeBposition zu
verbringen.

Ist der Gegenstand 2 nunmehr in Anlage am Halteelement 51 und sind die FSrderbahnteile 34 Uber die
Linge des Gegenstandes 2 aus dem Lichtraum 23 der MeBvorrichtung 6 in ihre Ruhestellung 42
weggeschwenkt, kann nun die MeBvorrichtung 6, wie am besten aus Fig.2 zu ersehen, liber die L&nge 5
des Gegenstandes 2 entlangbewegt werden, bis sich das Fahrwerk 9 in der in Fig.2 gezeigten ZuBeren
rechten Stellung befindetwelche in strichlierten Linien angedeutet ist. Unmittelbar anschlieBend an den
AbschluB des MeBvorganges ist es dann beispielsweise moglich, das Halteelement 51 mittels eines
Verstellantriebes 52 unter die Auflageflache 38 abzusenken, sodaB der Gegenstand 2 durch die Schwer-
kraftwirkung auf den AbfSrderer 31 abrolit. Dies ist nunmehr ohne Beschédigung der MeBvorrichtung 6
mdglich, da sich die Siule 20 der MeBvorrichtung 6 auBerhalb der Linge des Gegenstandes 2 befindet und
somit der Gegenstand 2 ungehindert quer zu seinem Durchmesser 3 abwdrts rollen bzw. kollern kann.
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Gleichzeitig mit dem Abrollen des soeben vermessenen Gegenstandes 2 kann durch Absenken des
Fdrderbahnteils 34 und Einschalten des Zuférderers 30 der néchste Gegenstand wieder in den MeBbereich
innerhalb der MeBbereichsgrenze 22 verbracht werden. Diese Funktion kann sogar zeitlich {iberschneidend
erfolgen, wenn zusétzlich zu dem Halteelement 51 ein Anschlag 53 vor der MeBbereichsgrenze 22 in
Richtung des Zufbrderers 30 angeordnet ist, der verhindert, daB ein weiterer Gegenstand 2 auf das
Halteelement 51 zurollen kann, bevor der zuvor vermessene Gegenstand 2 nicht das Halteelement 51 in
Richtung des Abfdrderers 31 passiert hat.

Zur Uberwachung dieser einzelnen Arbeitsvorgange kdnnen zusitzlich mechanische oder berlihrungslo-
se Abtast- und Kontrollvorrichtungen vorgesehen sein, die die Lage der einzelnen Gegenstinde bzw. den
richtigen Abtransport des Gegenstandes in Richtung des Abférderers 31 und den Zutransport eines
weiteren Gegenstandes vom Zuforderer 30 innerhalb der MeBbereichsgrenzen 22 {iberwachen.

Selbstverstdndlich kann das Halteelement 51 auch mit einem in Richtung des Zufdrderers 30 in der in
vollen Linien gezeichneten Stellung etwa paraliel zur Auflageflache 38 verlaufenden Fortsatz versehen sein,
sodaB beim Einschwenken des Halteelementes 51 unter die Auflagefliche 38 auf den Gegenstand 2 ein in
Auswurfrichtung gerichteter Impuls durch den in Richtung des ZufSrderers gerichteten Fortsatz erfoigen
kann.

Die Trager 35 und Pfeiler 40 bzw. die den Zufrderer 30 tragenden Trager 35 und Pfeiler 54 sind liber
Fundamente 55 im Boden verankert. Zum Antrieb des ZufGrderers 30 kann ein schematisch dargesteliter
Antriebsmotor 56, z.B. ein Druckmittelmotor, wie Hydraulik- oder Pneumatikmotor oder auch ein elektrischer
Antriebsmotor vorgesehen sein.

GleichermaBen ist auch der Abférderer 31 Uber einen Antriebsmotor 56 angetrieben.

Vor allem zur Steuerung des Zufdrderers 30 knnen auch MeBwertgeber 57 vorgesehen sein, die mit
einer Zentralsteuervorrichtung verbunden sind, um den Vorbeigang von Gegenstianden 2 bzw. deren Abwurf
auf die Fordereinrichtung 32 zu Uiberwachen. GleichermaBen kann auch der Abtransport der Gegenstinde 2
von der Fdrdereinrichtung 32 auf den AbfGrderer 31 mittels MeBwertgebern 57 iberwacht werden.

Die Anordnung von derartigen MeBwertgebern 57 sowie deren Zuordnung zu einer Steuervorrichtung
und die Verkettung der von den MeBwertgebern 57 kommenden Ausgangssignalen mit den Antriebsmoto-
ren 56 ist in vielfachen Varianten durch den Stand der Technik bekannt und kénnen hierfiir die bekannten
Anordnungen verwendet werden.

Die Zufuhr der zu vermessenden Gegenstidnde, insbesondere der Holzstamme und dem Rundholz zum
Zuférderer 30 kann entweder liber Flurforderfahrzeuge, wie Stappler, Férderwagen oder dgl. oder Uber
vorgeschaltete Férderer oder Speicherboxen erfolgen. Ebenso kénnen die vom Abférderer 31 libernomme-
nen Gegenstinde 2 zu Zwischenlagerpldtzen durchmesser- und langensortiert zugefiihrt werden bzw. ist
eine direkte Zufuhr der vermessenen Gegenstdnde 2 zur Nachbearbeitung beispielsweise zu Schneidevor-
richtungen, Kappvorrichtungen oder dgl. méglich. Alle diese Anlagen und Anordnungen sind aus dem Stand
der Technik in vielfachen Ausfiihrungsformen bekannt und kdnnen in Verbindung mit der erfindungsgemi-
Ben MeBanlage beliebig kombiniert werden.

In Fig.4 ist eine andere Ausflihrungsvariante einer MeBanlage 1 dargestellt, bei der die zwischen dem
ZufSrderer 30 und dem AbfSrderer 31 angeordnete FSrdereinrichtung 32 wiederum aus zwei F&rderbahntei-
len, jedoch schwenkbaren Fdrderbahnteilen 34,58 besteht. Der F&rderbahnteit 58 ist nun im Gegensatz zu
der im Detail beschriebenen Ausflhrungsvariante nach den Fig.1 bis 3 Zhnlich der Ausbildung dem
Forderbahnteil 33, jedoch um eine parallel zur Langsrichtung bzw. Linge 5 verlaufende Achse 59 mittels
eines Verschwenkantriebes 60 aus der in vollen Linien gezeichneten Aufnahmestellung fiir den Gegenstand
2 innerhalb des durch eine strichzwei-punktierte Linie umgrenzten MeBbereiches 23 mit der MeBbereichs-
grenze 22 in eine durch strichlierte Linien gezeigte Abwurfstellung verstellbar. in dieser kann der Gegen-
stand 2 durch Schwerkrafteinwirkung und aufgrund des Anhebens des F&rderbahnteils 58 auf den
Abférderer 31 abrolien.

Der Ablauf des MeBvorganges bei der in diesem Ausfihrungsbeispiel dargestellten MeBanlage 1 ist
derart, daB durch Verschwenken des verstellbaren Férderbahnteils 34 mit dem Schwenkantrieb 45 aus der
in vollen Linien gezeigten Ruhestellung in die in strichlierten Linien gezeigte Fdrderstellung, die mit dem
ZufSrderer 30 hochgefbrderten Gegenstédnde 2 durch die Schwerkraftwirkung bis zu dem durch ein fix am
ebenfalls verschwenkbaren Férderbahnteil 58 angeordnetes Halteelement 61 rollen bzw. rutschen kénnen,
wodurch der Gegenstand 2 innerhalb der MeBbereichsgrenzen 22 in etwa auf die MeBposition 50
ausgerichtet zu liegen kommt bzw. positioniert wird.

Danach wird, wie bereits anhand des Ausflhrungsbeispieles in den Fig. 1 bis 3 beschrieben, der
MeBrahmen 17 der MeBvorrichtung 6 in Richtung der Lange 5 liber den Gegenstand 2 hinwegbewegt, um
die Durchmesserwerte in einer zur Lingsmittelebene senkrechten MeBebene in zwei unter 90 Grad
zueinander gerichteten Raumrichtungen zu ermitteln.
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Dazu kdnnen beispielsweise in den Abtastvorrichtungen 26 bis 29 jeweils gegenuberliegend eine
Mehrzahl von in gleichem Abstand in zumindest einer Reihe nebeneinander angeordneten Lichtsendern 62,
beispielsweise Laserdioden der Abtastvorrichtung 26 eine entsprechend groBe oder gréBere Anzahl von
Lichtempfangern 63 zugeordnet sein, wobei die bevorzugt parallel zueinander verlaufenden Strahlengénge
64 ein durch strichlierte Linien schematisch angedeutetes Lichtgitter bilden. GleichermaBen sind in der in
der gleichen Ebene senkrecht zu den Strahlengéngen 64 Strahlengénge 65 angeordnet, die sich zwischen
den Abtastvorrichtungen 28 und 29 erstrecken. Diese Abtastvorrichtungen 28 und 29 sind gleich den
Abtastvorrichtungen 26, 27 ausgebildet und weisen wiederum Lichtsender 62 und Lichtempfanger 63 auf,
zwischen denen diese Strahlenginge 65 aufgebaut werden. Durch die Anzahl jener Strahlengédnge 64 und
65, die durch den Querschnitt des Gegenstandes 2, beispielsweise eines Rohres aus Kunststoff oder Beton
oder einem Holzstamm oder ein Rundholz bzw. ein Kantholz gebildet sein kann, unterbrochen werden, kann
daraus aufgrund des Abstandes zwischen den in Lé&ngsrichtung der Abtastvorrichtung nebeneinander
angeordneten Lichtsenders 62 und Lichtempfangers 63 ein diesen Signalen entsprechender Durchmesser 3
fiir den Gegenstand in zwei unter 90 Grad zueinander verlaufenden Raumrichtungen ermittelt werden. Um
wihrend des Verfahrens des MeBrahmens 17 entlang der Fiihrungsbahn 7 durch Schiinger- bzw. Schieu-
derbewegungen des Fahrwerks 9 bedingte MeBfehler zu vermeiden, ist es moglich, die Spurkrdnze 66 der
der in der Zeichnung rechten Schiene zugeordneten Réder 67 iber an den Schienenkopfflanken mittels
eines Antriebes 68 angepreBte, um vertikale Achsen rotierende Rollen 69 ausgelibte Druckkraft spielfrei an
den Schienenkopfflanken der in der Zeichnung rechten Schiene 8 zu fiihren. Dadurch wird eine eindeutige
Bezugsgerade fiir die Festiegung insbesondere des Krimmungsveriautes quer zur Langsrichtung gemasB
der Linge 5 des Gegenstandes 2 ermdglicht.

Die Lingenermittiung des Gegenstandes 2 kann dabei derart erfolgen, daB bei einem Erkennen einer
Stirnseite 70 durch das durch die Strahlengédnge 64, 65 aufgebaute Lichtgitter ein Signal an die Steuervor-
richtung 11 abgegeben wird und danach der durch das Fahrwerk 9 zuriickgelegte Weg in Richtung der
Lange 5, beispielsweise durch Zéhlen der Taktschritte eines Schrittmotors bzw. Uber einen Tachogenerator
71 - Fig.2 - ermittelt wird bis die durch die Strahlengédnge 64, 65 gebildete MeBebene das gegentiberliegen-
de Stimende 72 des Gegenstandes 2 iiberschritten hat. In dem Augenblick, in weichem nur mehr eine
vorbestimmte Anzahl von Strahlengdngen 64,65 durch den Gegenstand unterbrochen sind, kann die
Messung durch ein Steuersignal der Steuervorrichtung beendet werden. Der MeBrahmen muB aber so lange
weiterbewegt werden bis keiner der Strahlengédnge 64 und 65 durch den Gegenstand 2 unterbrochen wird.
Eine voreinstellbare Zeit bzw. Wegstrecke, nach der keiner der Strahlengdnge mehr unterbrochen ist, wird
an die Steuervorrichtung 11 ein Stopp-Signal Uibermittelt, welches die Vorwértsbewegung der MeBvorrich-
tung 6 in geeigneter Weise beendet und eine Ermittlung der sich aufgrund der MeBsignale ergebenden
Lange 5 des Gegenstandes 2 in beliebiger aus der MeB- und Rechentechnik bekannter Verfahren bewirkt.

Uber die Anordnung der in Fig.3 gezeigten MeBwertgeber 57, beispielsweise an den ZufSrderern 30
bzw. den Férderbahnteilen 33 oder 58 kann bereits vor Beginn des MeBvorganges bei Gegenstdnden 2, die
eine unterschiedliche Linge aufweisen, die voraussichtliche Lange 5 und/oder die Position des Gegenstan-
des in Lingsrichtung der Férderbahnteile des MeBrahmens grob ermittelt werden, sodaB beispielsweise die
MeBvorrichtung 6, vor allem dann, wenn diese im Vor- und Ricklaufbetrieb unterschiedliche Gegensténde 2
vermiBt in einer den Stirnende 72 bzw. der Stirnseite 70 néchstliegenden Bereich positioniert werden kann,
sodaB die Zeitdauer fir das Entlangbewegen der MeBvorrichtung 6 zur Vermessung des Durchmessers 3
und der Linge 5 bzw. gegebenenfalls der Krimmung des Gegenstandes 2 so weit wie mdglich verklirzt
werden kann.

In Fig.5 ist eine weitere mdgliche Ausbildung einer Fordereinrichtung 32 gezeigt, bei der ein Zufbrderer
30 fir einen Gegenstand 2 im vorliegenden Fall einen Baumstamm oberhalb einem AbfSrderer 31 zum
Abtransport des Gegenstandes 2 nach dem MefBvorgang gezeigt.

Zum Vermessen des Gegenstandes 2, von welchen sich einer in einer MeBposition auf einem
Fdrderbahnteil 58 befindet, der in einen Innenraum 25, der MeBvorrichtung 6, die auf dem Fahrwerk 9 langs
einer Flihrungsbahn 7 entlang des Gegenstandes 2 verfahren werden kann.

Die nihere Ausbildung des Fahrwerkes 9 bzw. der Antriebsvorrichtungen fiir die MeBvorrichtung 6
wurde bereits anhand der Fig.1 bis 4 beschrieben und wird diesbezliglich auf die zuvor beschriebenen
Ausfuhrungsvarianten Bezug genommen.

Der MeBrahmen 17 der MeBvorrichtung 6 ist in seinem in der Zeichnung rechten unteren Eckbereich 24
mit einem Durchbruch versehen, sodaB der MeBrahmen 17 in etwa den in den Fig.1 bis 3 dargestellten
MeBrahmen entspricht, weshalb von einer ndheren Erlduterung der MeBvorrichtung sowie der auf diesen
angeordneten Abtastvorrichtungen 26 bis 27 in diesem Ausflihrungsbeispiel verzichtet wird.

Der in den Innenraum 25 hineinragende F&rderbahnteil 58 ist ebenso wie bei der Darstellung in Fig.4
um eine paraliel zur Fiihrungsbahn 7 verlaufende Achse 59 mittels eines schematisch angedeuteten
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Verschwenkantriebes 60 aus der in vollen Linien gezeichneten Lage, in welcher sich der Gegenstand 2 in
der MeBposition befindet, in eine in strich-zwei-punktierten Linien dargestelite Abwurflage, in der eine
Auflageflache 38 in etwa mit der Transportebene des AbfSrderers 31 fluchtet.

Der Gegenstand 2 wird in der MeBebene durch ein Halteelement 61 gehalten.

Zur Verbindung des verschwenkbaren F&rderbahnteils 58 mit dem Zufbrderer 30 ist nun ein weiterer
Forderbahnteil 73 angeordnet. Dieser ist gegeniiber dem weiteren Férderbahnteil 58, insbesondere tele-
skopartig entlang einer zur Fdrderrichtung des Gegenstandes zwischen dem Zufrderer 30 und dem
weiteren Forderbahnteil 58 parallel verlaufenden Fuhrungsanordnung 74 mit einem Lingsverstellantrieb 75
aus der innerhalb des F&rderbahnteils 58 befindlichen Ruhestellung in eine in strichlierten Linien dargestell-
te Ubergabestellung verstellbar.

In der Ubergabestellung kann daher ein zu vermessender Gegenstand 2, insbesondere der Holzstamm
vom Zufdrderer 30 bis zum Halteelement 61 rollen kann.

Danach wird der teleskopartig verschiebbare Forderbahnteil 73 aus der in strichlierten Linien gezeigten
Ubergabestellung in eine innerhalb des Férderbahnteils 58 befindliche Ruhesteliung eingezogen. Dadurch,
daB dann der Lichtraum fir die MeBvorrichtung 6 freigegeben ist kann der Gegenstand durch Entlangbewe-
gen der MeBvorrichtung 6 vermessen werden.

Nach AbschluB des MeBvorganges wird mittels des Verschwenkantriebes 60 der F&rderbahnteil 58 in
die strich-zwei-punktierte Linie abgesenkt und der Gegenstand 2 kann durch Schwerkraftwirkung auf den
AbfSrderer 31 abwértskollern bzw. hinunterrollen. Sollte die Eigenbeschleunigung durch die Verstellung des
verschwenkbaren F&rderbahnteils 58 zur ordnungsgemiéBen Weitergabe des Gegenstandes 2 nicht ausrei-
chen, kann auch ein mechanisch betdtigter Auswerfer fiir den Gegenstand auf dem verschwenkbaren
Forderbahnteil 58 angeordnet sein.

In Fig.6 ist eine andere Ausfiihrungsform gezeigt, bei der wiederum ein F&rderbahnteil 58 der
Frdereinrichtung 32 vorgesehen ist, der um eine Achse 59 mittels eines Verschwenkantriebes 60
verstellbar auf den auBerhalb des Lichtraums der MeBvorrichtung 6 angeordneten Trigern 35 verstellbar
gelagert ist

Wihrend sich auf einer Langsseite der Fiihrungsbahn 7 fiir das Fahrwerk 9 der MeBvorrichtung 6 der
Zuférderer 30 befindet, befindet sich auf der gegeniiberliegenden Lingsseite der Abférderer 31 fiir die
Gegenstinde 2, die im vorliegenden Ausflihrungsbeispiel wiederum durch Holzstimme gebildet sind.

Um den freien Durchgang der Sédule 21, die die Querholme 18 und 19 durchgehend verbindet, zu
ermbglichen, ist ein den Transportweg des Gegenstandes 2 vom Zufdrderer 30 zum Fdrderbahnteil 58
verbindender FGrderbahnteil 76 angeordnet. Dieser Fdrderbahnteil 76 ist um eine parallel zur Fiihrungsbahn
7 des Fahrwerks 9 der MeBvorrichtung 6 verlaufend angeordnete Achse 77 mit einem beliebigen Antrieb 78,
2.B. einem Drehzylinder oder auch einem Elektromotor gegebenenfalls mit Getriebelibersetzung aus der in
vollen Linien auBerhalb der AuBenbegrenzenden 46, die durch eine strich-zwei-punktierte Linie dargestelit
ist, befindlichen Ruhestellung in die in strichlierten Linien dargestellte FGrderstellung verstellbar, in der der
Gegenstand 2 vom Zufdrderer 30 auf den weiteren F&rderbahnteil 58 weiterrollen bzw. -rutschen kann.

Die Achse 77 ist dabei am Zuftrderer 30 bzw. den diese tragenden Tragern 35 gelagert. Weiters weist
er einen Anschlag 79 auf, der Uber eine Auflagefldche 38 desselben vorragt, sodaB beim Einschwenken des
Fdrderbahnteils 76 aus der Ruhe- in die Frderstellung dieser Anschlag 79 gleichzeitig als Begrenzungsan-
schiag fir die Bewegung des Gegenstandes 2 dient und diesen bei einem Uberrolien der MeBposition in
diese zuriick ablenkt bzw. in der MeBposition - vor allem bei einem gréBeren Durchmesser 3 des
Gegenstandes 2 - diesen unmittelbar in der MeBposition hilt.

Wihrend nun in dem einen Endbereich des F6rderbanhnteils 76 der dem Abférderer 31 zugewandt ist,
der Anschlag 79 angeordnet ist, ist in einem entgegengesetzen Endbereich ein Schutzarm 80 bewegungs-
fest mit dem weiteren FGrderbahnteil 76 verbunden. Dieser Schutzarm 80 weist eine derartige Winkelstel-
lung zur Auflagefidiche 38 auf, daB er sich in der Forderstellung des F&rderbahnteils 76 - wie mit
strichlierten Linien gezeichnet - unterhalb einer Forderebene des Zuférderers 30 befindet und bei in
Ruhestellung befindlichen Forderbahnteil 76 in die in vollen Linien gezeichnete Sperrstellung Uiber die
Forderebene des Zufdrderers 30 vorragt. In diesem Fall bildet dann der Schutzarm 80 einen Endanschlag,
der verhindert, daB selbst bei fehlerhafter Funktion des Zufbrderers 30 wihrend des MeBvorganges,
insbesondere wahrend des Entlangbewegens des MeBvorrichtung 6 Uber die Fiihrungsbahn 7 kein weiterer
Gegenstand 2 den Zwischenraum zwischen dem Zuférderer 30 und dem weiteren Fdrderbahnteil 58
passieren kann

Die Ausbildung der MeBvorrichtung 6 kann im vorliegenden Ausflihrungsbeispiel wiederum entspre-
chend den Darlegungen in Fig.3 und 4 erfolgen, worauf zur Vermeidung von Wiederholungen Bezug
genommen wird. Es wurden aufgrund der iiberwiegenden Ubereinstimmung der Zuférderer 30 und
Abforderer 31 sowie der sonstigen Teile der MeBanlage deshalb auch fiir gieiche Teile dieselben
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Bezugszeichen verwendet, wie in Fig.3 bzw. 4.

Damit ist sichergestellt, daB auch bei Ausfall der MeBwertgeber 57, die neben der Grobfeststellung der
Linge des zu vermessenden Gegenstandes auch die Position des Gegenstandes entlang des ZufSrderers
30 feststellt und iiberwachen kdnnen, ein fehlerhafter Weitertransport der Gegenstande 2 in Richtung des
weiteren Forderbahnteils 58 verhindert ist.

In Fig.7 ist wiederum eine MeBanlage 1 gezeigt, die mit einer anderen Ausbildung einer FGrdereinrich-
tung 32 ausgestattet ist und die einen, den Gegenstand 2 in der MeBposition allseitig umfassenden
MeSBrahmen 17 fiir die MeBvorrichtung 6 aufweist. Zudem ist gegenliber der Anordnung bei den zuvor
beschriebenen Ausfihrungsbeispielen bei gieicher Anordnung des Zufdrderers 30 der Abférderer 31
unterhalb der Fiihrungsbahn 7 fiir das Fahrwerk 9 der MeBvorrichtung 6, d.h. also in etwa unterhalb der
MeBposition des Gegenstandes 2 angeordnet.

Bei dieser Ausfiihrungsform sind auf einer frei tragenden, sich in Ldnge des zu vermessenden
Gegenstandes 2 erstreckenden Tragkonstruktion 81 mit Langstragern 82 Uber parallel zu diesen Léngstra-
gern angeordnete Achsen 83 verschwenkbare Fdrderbahnteile 84,85 verschwenkbar angeordnet. Zum
Verschwenken der Férderbahnteile 84,85 sind wieder Verschwenkantriebe 60 angeordnet, die einerseits an
den verschwenkbaren Férderbahnteil 84,85 und andererseits an den Langstragern 82 angelenkt sind.

Zur Beaufschlagung dieser Verschwenkantriebe 60 kdnnen beispielsweise beliebige Druckmittel wie
2.B. Druckluft oder Hydraulikdl, oder auch Spindel-Wandermutteranordnungen oder Zhnliches verwendet
werden.

In ihrer in vollen Linien gezeichneten Arbeitsstellung bilden die beiden Férderbahnteile 84,85 eine V-
férmige, in der vom AbfSrderer 31 abgewendeten Richtung gedffnete Aufnahmewanne, die gleichzeitig als
Halterung fiir den Gegenstand in der MeBposition 50 dient. Durch den verschwenkbaren FSrderbahnteil 34,
der aus einer in vollen Linien angedeutete Ruhestellung 42 auBerhalb der MeBvorrichtung 6 bzw. der
AuBenbegrenzenden 46 des Lichtraums der MeBvorrichtung 6 sich befindet, in die in strichlierten Linien
gezeichnete Fdrderstellung verschwenkbar ist, kann ein Gegenstand 2 von einem Zuforderer 30 in diese V-
fsrmige Aufnahmewanne bei in MeBstellung befindlichen Frderbahnteilen 84 und 85 verbracht werden. Der
Transport zwischen dem ZufSrderer 30 und dem Forderbahnteil 84,85 kann durch Schwerkraft, beispiels-
weise, durch Kollern oder Rollen des Gegenstandes 2 oder durch Vorwartsschieben mit nicht dargesteliten
auBerhalb der AuBengrenzenden 46 des Lichtraums der MeBvorrichtung 6 dargestellten Schuborganen
erfolgen.

Der MeBrahmen 17 umfaBt nun zur Ginze die Tragkonstruktion allseitig von auBen her, sodaB die
Abtastvorrichtungen 26,27,28,29 umlaufend, um den Gegenstand 2 in der MeBposition angeordnet werden
kénnen, um den Gegenstand hinsichtlich seines Durchmessers 3 aber auch hinsichtlich seines Langsveriau-
fes bzw. seiner Kriimmung in verschiedenen, unterschiedlich geneigten MeBebenen zu ermittein.

Der Vorteil dieser Anordnung der Fdrderbahnteile 84,85 liegt darin, da8 durch das Gewicht des
Gegenstandes 2, insbesondere wenn es sich dabei um Holzstimme handelt, nur die Blockierung der
Verschwenkantriebe 60 nur aufgehoben werden muB, worauf durch das Eigengewicht der Stdmme und das
Eigengewicht der Fdrderbahnteile 84,85 diese nach unten in die in strichlierten Linien dargestelite Stellung
abwirtsschwenken, soda8 der Gegenstand 2 in seine in vollen Linien am Abforderer 31 gezeigten Stellung
abfallen kann. Bei diesem AbfSrderer 31 kann es sich um einen Kettenférderer handeln, von welchem eine
Fdrderkette 86 und Mitnehmer 87 nur schematisch vereinfacht dargestellt ist.

Nachdem der Gegenstand 2 am AbfSrderer 31 aufgefalien ist, kdnnen die F&rderbahnteile 84,85 mit
den Verschwenkantrieben 60, wieder in ihre in vollen Linien gezeichnete MeBstellung aufwérts verschwenkt
werden.

Vorteilhaft ist hierbei, daB die bendtigte Antriebsleistung der Verschwenkantriebe 60 gering gehalten
werden kann, da sie bei dieser Ausfiihrungsvariante beispielsweise lediglich das Eigengewicht der Forder-
bahnteile 84 und 85 bewegen miissen.

Der Vorschub der MeBvorrichtung 6, sowie die anderen Details der MeBvorrichtung kdnnen wieder
entsprechend den zuvor beschriebenen Ausfiihrungsbeispielen ausgebildet sein bzw. erfolgen.

In Fig.8 ist eine Ausfiihrungsvariante gezeigt, bei der die MeBvorrichtung 6, die zwischen dem auf einer
Langsseite angeordneten Zuférderer 30 und dem auf einer anderen Lingsseite der Fiihrungsbahn 7 fur die
MeBvorrichtung angeordneten Abférderer 31 angeordnet ist. Die den ZufSrderer 30 und den Abférderer 31
verbindende F&rdereinrichtung 32 besteht in diesem Fall aus einem fixen Férderbahnteil 33 und zwei
jeweils auBerhalb der MeBvorrichtung, beispielsweise am Zuférderer 30 bzw. am Abfdrderer 31 um Achsen
77.83 verschwenkbare Férderbahnteile 88,89. Diese verschwenkbaren Frderbahnteile 88,89 kénnen wieder
mit allen aus dem Stand der Technik bekannten Schwenkantrieben versehen sein, um aus der in vollen
Linien gezeichneten Ruhestellung 42 in die in strichlierten Linien gezeichnete Fdrderstellung 43 ver-
schwenkbar sind. In inrer Férderstellung 43 bilden die Fdrderbahnteile 88,89 eine durchgehend geneigte
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Auflageflache 38.

Um den zu vermessenden Gegenstand 2 in der MeBposition zu halten kann ein beispielsweise bereits
in Fig.3 ndher beschriebenes oder erldutertes Halteelement 51 {iber die Auflagefliche 38 ausfahrbar sein,
um den Gegenstand in der MeBposition zu halten und nach Beendigung des MeBvorganges durch
Abwdrtsschwenken des Halteelementes 51 unter die Auflagefldche fiir eine Weiterbewegung durch Schwer-
kraft, beispielsweise durch Rollen oder Kollern freizugeben, sodaB der zu vermessende Gegenstand 2
selbst auf den AbfGrderer 31 abrolit.

Der mittlere feststehende Forderbahnteil 33 ist dabei auf S&ulen- oder bzw. einem durchgehenden in
Léngsrichtung des Gegenstandes 2 sich erstreckenden Stiitzelement 90 angeordnet. Die MeBvorrichtung
zum Abtasten, beispielsweise des Durchmessers 3 oder des Lingsverlaufes des Gegenstandes 2 erstreckt
sich nun von oben her, also von der der Auflagefliche 38 gegentberliegenden Seite iber den Gegenstand
2 bzw. den feststehenden F&rderbahnteil 33. Ein unterer Eckbereich 24 des MeBrahmens 17 ist gedfinet,
um den Durchtritt des Stiitzelementes 90 beim Entlangbewegen der MeBvorrichtung 6 entlang der
Fihrungsbahn 7 zu erméglichen.

Mit einer derartigen Anordnung ist es beispielsweise auch méglich, die Abtastvorrichtungen 26,27,28,29
jeweils unter einem Winkel von 45° zu einer Vertikalebene anzuordnen und es kénnen wiederum, zumindest
in zwei unter 90° zueinander angeordneten Raumrichtungen die Durchmesserwerte bzw. der Lingsverlauf
des Gegenstandes 2 ermittelt werden.

Die Fuhrungsbahn 7 fiir die MeBvorrichtung 6 der MeBanlage 1 ist bei diesem Ausfiihrungsbeispiel
geteilt und es befindet sich jeweils eine Schiene 8 auf einer Seite des Stiitzelementes 90.

Das Stltzelement 90 ist bevorzugt zentrisch zu einer MeBposition 50, die gleichzeitig auch eine
Mittellinie flr die MeBlage des Gegenstandes 2 bildet, angeordnet, sodaB der Gegenstand 2 durch das
Stiitzelement 90 Uber seine gesamte Lidnge wihrend des MeBvorganges sicher unterstiitzt ist und somit
Schwingungen von Tragteilen oder dgl., die das MeBergebnis verdndern kénnten, zusitzlich ausgeschaltet
sind.

Selbstverstandlich ist es auch m&glich, daB die verstellbaren Férderbahnteile 88,89 beispielsweise nicht
auf dem Zufdrderer 30 bzw. dem AbfSrderer 31 oder den diesen zugeordneten Stiitzkonstruktionen
angeordnet sind, sondern am feststehenden Fdrderbahnteil 33 bzw. der diesen zugeordneten Stiitzkonstruk-
tion, insbesondere dem Stiitzelement 90 teleskopartig verschiebbar, wie beispielsweise wie bei der
Darstellung in Fig.5 oder verschwenkbar angeordnet bzw. abgestiitzt sein k&nnen.

In Fig.9 ist eine MeBanlage 1 gezeigt, bei der der MeBrahmen 17 der MeBvorrichtung 6 in seinem
oberen Eckbereich 24 mit einem Durchbruch versehen ist bzw. nicht zu einem voll umlaufenden Rahmen
geschlossen ist. Durch den von der MeBvorrichtung 6 umfaBten Lichtraum erstreckt sich die Férdereinrich-
tung 32, die in diesem Fall in Richtung eines nicht dargestellten Abforderers 31 ansteigend angeordnet ist.

Der Zuférderer 30 befindet sich daher in einer unterhalb der MeBposition des Gegenstandes 2
befindlichen Lage. Die Fdrdereinrichtung 32 setzt sich wiederum aus zwei Férderbahnteilen 91,92 zusam-
men, von welchen der Férderbahnteil 92 aus einer in vollen Linien gezeichneten Ruhestellung 42 in eine in
strichlierten Linien gezeichnete FSrderstellung 43 mittels bekannter Antriebsanordnungen verschwenkbar ist.

Zudem ist jeder der beiden F&rderbahnteile 91,92 mit einer umlaufenden Antriebsvorrichtung 93,94
versehen, die beispielsweise durch eine umlaufende Kette, ein F&rderband oder dhnliches gebildet sein
kann, die {iber einen schematisch angedeuteten Antricbsmotor 95 entlang der Fdrderbahnteile 91,92
bewegt werden kdnnen.

Die Fdrdermitte! sind mit Mitnehmern 96 versehen. Die mit dem Zuférderer 30 iber Mitnehmer 97
hochgefrderten Gegenstédnde 2 werden im AnschluB an den Zufdrderer 30 von dem schwenkbaren
Fdrderbahnteil 92 ibernommen und in den MeBbereich der MeBvorrichtung 6 weitergeleitet, wozu sie vom
verstellbaren Forderbahnteil 92 auf den im MeBbereich feststehend angeordneten F&rderbahnteil 91
weitergegeben werden. Uber die Mitnehmer 96 wird der Gegenstand 2 dann innerhalb des Lichtraums der
MeBvorrichtung 6 bzw. des MeB8rahmens 17 in eine MeBposition, die sich in etwa zentrisch zwischen den
Abtastvorrichtungen 26,27,28,29 befindet, bewegt. Dieses Einfiihren des Gegenstandes 2 in den MeBbe-
reich ist dadurch mdglich, da der MeBrahmen 17 der MeBvorrichtung 6 wie bei allen anderen zuvor
beschriebenen Ausfiihrugsbeispielen Uber ein nicht dargestelites Fahrwerk 9 aus dem Lingsbereich des zu
vermessenden Gegenstandes hinausbewegt werden kann und nachdem der Gegenstand 2 im MeBbereich
positioniert ist, Uiber die Ladnge des Gegenstandes entlang bewegt wird.

Wahrend dieser Entlangbewegung kann, wie bereits anhand der vorstehenden Ausfiihrungsbeispiele
néher erlautert der Durchmesser 3 des Gegenstandes 2 bzw. dessen Langsverlauf in beliebigen, durch die
Anordnung der Abtastvorrichtungen 27-29 definierten MeBbereichen bzw. MeBebenen ermittelt werden.

Bei der Bemessung der Ausbildung der Mitnehmer 96 ist selbstverstindlich darauf zu achten, daB bei
beliebiger MeBstellung des Mitnehmers 96 relativ zum MeBrahmen 17 ein beriihrungsloses Aneinandervor-
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beibewegen des MeBrahmens 17 an den Fdrderbahnteil 91 mdglich ist.

Durch diese Ausgestaltung ist es mdglich, einen Gegenstand 2 widhrend eines durchlaufenden Hoch-
transportes, beispielsweise zu einem in héherem Niveau angeordneten Abforderer 31, die Vermessung
eines Gegenstandes 2, insbesondere eines Holzstammes oder beispielsweise eines Rohres, einer Stange
oder eines sonstigen Gutes, dessen Lingsverlauf, insbesondere Kriimmung oder Verformung bzw. Durch-
messerverhalten fir die weitere Verarbeitung wichtig ist, durchzufiihren.

Selbstverstandlich sind bei allen den zuvor beschriebenen Ausfiihrungsbeispielen entsprechende aus
dem Stand der Technik bekannte Abfrageeinrichtungen Sicherheitsschaltungen bzw. Endschalter vorzuse-
hen, die die jeweilige Position der Férderbahnteile 33,34,58,73,76,84,85,88,89,91,92 in ihrer Ruhestellung 42
bzw. Forderstellung 43 Uberwachen und dementsprechend ein Verfahren der MeBvorrichtung 6 zum
Vermessen des Gegenstandes 2 freigeben oder unterbrechen bzw. nach dem Abschiu des MeBvorganges
mit der MeBvorrichtung 6 die Verstellung der zuvor genannten F&érderbahnteile wieder freigibt.

Wesentlich ist flir all die zuvor beschriebenen AusfUhrungsbeispiele, da8 der zu vermessende Gegen-
stand 2 entlang einer FGrdereinrichtung 32 durch den MeBbereich durchbewegt werden, ohne daB der zu
vermessende Gegenstand 2 von einer Auflagefliche 38 durch eigene oder gesonderte Hub- oder Absenk-
vorrichtungen in eine von diesen distanzierte MeBlage verbracht werden muB.

Selbstverstandlich ist es auch mdgiich, die Vermessung des Gegenstandes 2 nach den unterschiediich-
sten Verfahren vorzunehmen. So ist es beispielsweise natlirlich auch mdglich, daB die MeBvorrichtung 6
bzw. deren MeBrahmen 17 anstelle der Abstlitzung und Fiihrung iber ein Fahrwerk 9 auf einer Flihrungs-
bahn 7 entlang einer freitragend, oberhalb des MeBbereiches angeordneten Flihrungsbahn 98 mittels eines
Fahrwerkes 99 entlang des Gegenstandes 2 bewegt werden kann, wie dies in Fig.8 schematisch angedeutet
ist. Die Fiihrungsbahn 98 kann dabei durch einen die maximale Ldnge des zu vermessenden Gegenstandes
2 frei spannend {berragende Kastentrageranordnung oder eine entsprechende Fachwerkkonstruktion oder
dgl. gebildet sein. Unabhingig davon bildet jedoch die auf den Fundamenten der Auflageflache abgestitzte
Schienenfahrbahn mit einem darauf aufruhenden Fahrwerk 7 eine ruhigere und exakter einstellbare
MeBbasis flir den MeBrahmen 17 bzw. die MeBvorrichtung 6 als ein Uber meist doch groBe Lingen frei
durchragender Trager flir die Flihrungsbahn.

Auch der MeBvorgang zum Ermitteln des Durchmessers 3 bzw. des Verlaufes des Gegenstandes 2
kann unterschiedlich erfolgen. So ist es beispielsweise mdglich, wie anhand Fig.1 gezeigt, nach dem
Eintreffen des Gegenstandes 2 in der MeBposition und dem Ausschwenken der Fdrderbahnteile 34 in ihre
Ruhestellung 42 und damit der Freigabe des Lichtraums fiir die MeBvorrichtung 6 mit dem Vorschubantrieb
10 in Richtung eines Pfeiles 100 liber die gesamte Lange 5 des Gegenstandes 2 hinwegzubewegen.

Andererseits ist es aber auch mdglich, eine weitere schematisch in der Zeichnung am rechten Ende
angedeutete MeBvorrichtung 6 vorzusehen und diese weitere MeBvorrichtung 6 gemas einem mit strichlier-
ten Linien gezeichneten Pfeils 101 gleichzeitig mit der MeBvorrichtung 6, die in Richtung des Pfeils 100
bewegt wird, in Langsrichtung des Gegenstandes 2, vor allem dann, wenn dieser sehr groBe L&ngen
aufweist, hinwegzubewegen, sodal von beiden Stirnseiten 70,72 des Gegenstandes 2 her gleichzeitig die
Vermessung eingeleitet wird, wobei durch entsprechende Steuerung der beiden MeBvorrichtungen in die
beispielsweise die in der Zeichnung rechts dargestellte MeBvorrichtung einen kiirzeren Weg zurlicklegt,
bzw. Uber eine kirzeren Teil der Linge eine Vermessung vornimmt und sich dann sofort wieder in seine
Ausgagsstellung zurlickbewegt, wahrend die in der Zeichnung links dargestellte MeBvorrichtung 6 Uber den
Wendepunkt der erstbeschriebenen MeBvorrichtung hinaus sich in Richtung der anderen durch diese
weitere MeBvorrichtung 6 bewegt uum so eine durchgangige DurchmeBermittiung zu erhalten.

Es ist dadurch moglich, die Zeit zur Vermessung des Gegenstandes 2, insbesondere dann, wenn dies
auch bei Vermessung von Langholz eine Linge von 20 m und mehr Metern aufweist, zwar nicht ganz, aber
nahezu zu halbieren.

Des weiteren konnen natlrlich auch jede beliebige MeBvorrichtung zum Ermitteln der Durchmesser
bzw. gegebenentalls des Léangsverlaufes, also der Krimmung oder Verformung des Gegenstandes, insbe-
sondere die aus dem Stand der Technik bekannten BalkenmeBanordnungen, KamerameBanordnungen oder
Videoaufzeichnungsanlagen verwendet werden.

AbschiieBend sei darauf hingewiesen, daB einzelne Teile der MeBanlage in den verschiedenen Ausfiih-
rungsbeispielen zum Teil unproportional und Ubertrieben stark vergrdBert dargestellt sind und das Verstand-
nis fur die erfindungsgemaBe MeBanlage zu erleichtern.

Es kdnnen auch einzeine Ausflihrungsdetails einzelner Ausflihrungsbeispiele bzw. einzelne Aufiihrungs-
details von verschiedenen Ausfiihrungsbeispielen in unterschiedliche Kombination eigenstindige, erfin-
dungsgemaiBe Ldsungen bilden.
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Patentanspriiche

1.

MeBanlage fiir ldngliche Gegenstdnde, insbesondere Holzstimme zum Feststellen des Durchmessers
bzw. des Léangsverlaufes des Gegenstandes und/oder der Linge, die im Verlauf einer Quertransport-
Forderstrecke zur Fdrderung der Gegenstinde quer zu ihrer Lingserstreckung angeordnet ist und
welche eine in Richtung der Linge des Gegenstandes entlang einer Fiihrungsbahn Uber einen
Vorschubantrieb verfahrbare MeBvorrichtung mit einem den Gegenstand auf zumindest drei Seiten
umfassenden MeBrahmen aufweist, deren Flihrungsbahn zwischen einem Zufdrderer und einem Abf&r-
derer fiir die Gegensténde angeordnet ist, die Uber eine Fordereinrichtung, die quer zur Fiihrungsbahn
angeordnet ist, verbunden sind, welche den Gegenstand beim MeBvorgang in einer MeBposition haltert,
dadurch gekennzeichnet, daB sich die Fordereinrichtung (32) gebildet aus den F&rderbahnteilen
(33,34,58,73,76,84,85,88,80,91,92) zwischen dem Zuférderer (30) und dem Abférderer (31) in einer
Forderstellung (43) durch den vom MeBrahmen (17) umfaBten Querschnittsbereich quer zur FUhrungs-
bahn (7) hindurch erstreckt, und die F&rdereinrichtung (32) oder zumindest ein zwischen dem
Zufbrderer (30) und dem Abférderer (31) und einem in diesen Querschnittsbereich hineinragenden
Forderbahnteil (33,58,84,85,91) der Fordereinrichtung (32), weicher den Gegenstand (2) beim MeBvor-
gang in einer MeBposition (50) haltert, quer zur Fiihrungsbahn (7) verstellbarer, insbesondere ver-
schwenkbarer Forderbahnteil (34,73,76,88,89,92) aus der mit dem Zu- bzw. Abférderer (30,31) einen
durchgehenden Férderweg bildenden Férdersteliung (43) in eine den Lichtraum (23) des MeBrahmens
(17) benachbarte Ruhesteliung (42) fir den MeBvorgang verstelibar ist und daB die MeBposition (50) fiir
den Gegenstand (2) in dem vom MeBrahmen (17) umfaBten Querschnittsbereich vorgesehen ist, und
der zu vermessende Gegenstand (2) auf einem in diesen Querschnittsbereich hineinragenden Férder-
bahnteil (33,58,84,85,91) der Fordereinrichtung (32) vorgesehen ist, wobei der zu vermessende Gegen-
stand (2) auf dem in den Querschnittsbereich hineinragenden F&rderbahnteil (33,58,84,85,91), bei-
spielsweise mittels eines Halteelementes (51,61), gehalten wird.

MeBanlage nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, da8 die zwischen dem Zuférderer (30) und
dem Abférderer (31) angeordnete Fordereinrichtung (32) aus mehreren Fdrderbahnteilen
(33,34,58,73,76,84,865,88,89,91,92) besteht, von welchen ein Fdrderbahnteil (34,73,76,88,89.92) aus
einer mit dem anderen F&rderbahnteil (33,58,84,85,91) fluchtenden Férdersteliung (43) in eine auBer-
halb des vom MeBrahmen (17) umgrenzten Lichtraums (23) befindliche Ruhestellung (42) verstellbar ist.

MeBanlage nach Anspruch 1 oder 2, dadurch gekennzeichnet, daB einer von zwei Férderbahnteilen
(33,91), bevorzugt der dem Abférderer (31) naheliegende, feststehend angeordnet ist.

MeBanlage nach einem oder mehreren der Anspriiche 1 bis 3, dadurch gekennzeichnet, da8 der
verstellbare F&rderbahnteil (34,76,88,92) der Fordereinrichtung (32) zwischen dem Zufdrderer (30) und
dem in den Querschnittsbereich hineinragenden Fé&rderbahnteil (33,58,84,85,91) auf dem ZufSrderer
(30) verstellbar gelagert ist.

MeBanlage nach einem der Anspriiche 3 oder 4, dadurch gekennzeichnet, da8 dem feststehenden
Forderbahnteil (33,91) eine quer zur Fihrungsbahn (7) des MeBrahmens (17) verstellbare, durch ein
Uber einen Verstell- bzw. Verschwenkantrieb (52,60) verstell- bzw. verschwenkbares Haiteelement
(61,61) gebildete Auswurivorrichtung zum Quertransport des Gegenstandes (2) in Richtung des Abf&r-
derers (31) zugeordnet ist. (Fig. 3, Fig. 8)

MeBanlage nach einem oder mehreren der Anspriiche 1 bis 5, dadurch gekennzeichnet, daB der
verstellbare Forderbahnteil (34,58,76,84,85,88,89,92) insbesondere am Zufdrderer (30) bzw. an einem
auBerhalb des Lichtraums (23) der MeBvorrichtung (6) angeordneten Traggestell, z.B. Trager (35)
befestigt ist.

MeBanlage nach einem oder mehreren der Anspriiche 1, 2, 4 bis 6, dadurch gekennzeichnet, daB die
Fordereinrichtung (32) aus zumindest drei Forderbahnteilen (33,88,89) besteht, von welchen sich
jeweils ein Forderbahnteil (88,89) zwischen dem mittleren, feststehenden Férderbahnteil (33) und dem
Zufbrderer (30) sowie dem Abforderer (31) befindet und die beiden zwischen dem Zu- und Abfdrderer
(30,31) angeordneten Fdrderbahnteile (88,89) aus einer in den vom Lichtraum (23) des MeBrahmens
(17) umgrenzten Innenraum (25) hineinragenden F&rderstellung (43) in der sie mit dem mittieren
Fdrderbahnteil (33) fluchten, in eine auBerhalb des vom Lichtraum (23) umfaBten Innenraumes (25)
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befindliche Ruhesteliung (42) verstellbar, insbesondere verschwenkbar sind. (Fig. 8)

MeBaniage nach einem oder mehreren der Anspriiche 1 bis 7, dadurch gekennzeichnet, da8 einer
der mit dem Zu- und/oder Abfdrderer (30,31) in eine Ubergangsstellung verbringbaren Forderbahnteile
(73.76)) aus einer im vom Lichtraum (23) des MeBrahmens (17) umgrenzten Innenraum (25) befindli-
chen Ruhestellung in eine sich aus dem Lichtraum (23) hinaus erstreckende Fdrderstellung verstell-,
insbesondere verschwenkbar ist. (Fig. 5, Fig. 6)

MeBanlage nach Anspruch 8, dadurch gekennzeichnet, daB der FSrderbahnteil (73) gegenlber dem
weiteren Forderbahnteil (58) bzw. dem ZufSrderer (30) und/oder dem Abférderer (31) in Fdrderrichtung
der Gegensténde (2) auf der Férdereinrichtung (32) aus einer durch den Lichtraum (23) hindurchragen-
den in eine auBerhalb einer AuBenbegrenzenden (46) oder den Innenraum (25) befindliche Stellung,
insbesondere teleskopartig in entlang einer zur Forderrichtung parallelen Flhrungsanordnung (74)
verschiebbar und mit einem Langsverstellantrieb (75) verbunden ist. (Fig. 5)

MeBanlage nach Anspruch 8, dadurch gekennzeichnet, daB der am Zuférderer (30) um eine parallel
zur Langsrichtung der Filhrungsbahn der MeBvorrichtung (6) verlaufende Achse (77) verschwenkbare
Férderbahnteil (76) aus einer Ruhestellung in eine mit der Auflagefliche (38) des F&rderbahnteils (78)
fluchtende F&rderstellung (43) verstelibar ist, und in seinem dem Abférderer (31) zugewandten
Endbereich einen Uber die Aufiageflache (38) vorspringenden Anschlag (79) aufweist und im entgegen-
gesetzten Endbereich mit einem in der Fordersteliung sich unterhalb der Forderebene des Zufdrderers
(30) befindlichen und bei in Ruhestellung des Fdrderbahnteils (76) befindlichen Stellung in Uber diese
vorragender Sperrstellung befindlichen Schutzarm (80) aufweist. (Fig. 6)

MeBanlage nach einem oder mehreren der Anspriiche 1 bis 10, dadurch gekennzeichnet, da8 die
Férdereinrichtung (32) bzw. die Fdrderbahnteile (33, 34,58,73,76,84,85,88,89) von dem ZufGrderer (30)
in Richtung des Abf&rderers (31) zur Aufstandsfldche (37) zu geneigt sind bzw. in eine solche Neigung
verstellbar sind.

MeBanlage nach einem oder mehreren der Anspriiche 1 bis 11, dadurch gekennzeichnet, da8 der in
den vom Lichtraum (23) der MeBvorrichtung (6) umfaBten Innenraum (25) hineinragende Férderbahnteil
(33,58) bzw. ein der Fdrdereinrichtung (32) im Bereich einer Langsmittelebene bzw. der MeBposition
(50) der MeBvorrichtung (6) benachbart angeordnetes iiber die Aufiagefiiche (38) hochragendes,
bevorzugt fix angeordnetes Halteelement (51,61) aufweist und daB der Fdrderbahnteil (58) bzw. die
Fordereinrichtung (32) mit einem Verschwenkantrieb (60) um eine parallel zur Fihrungsbahn (7) der
Mes8vorrichtung (6) verlaufende Achse (59) in Richtung des Abfdrderers (31) verschwenkbar ist.

MeBanlage nach einem oder mehreren der Anspriiche 1 bis 6, dadurch gekennzeichnet, daB die
Férderbahnteile (91,92) durch zwei in Langsrichtung einander Uberlappende mit einem Vorschuban-
trieb, z.B. einen Antriebsmotor (95) verbundene F&rderer, insbesondere KettenfGrderer mit Mitnehmern
(96,97) gebildet sind und die beiden Fdrderbahnteile (91,92) bevorzugt in Richtung des AbfGrderers
(31) ansteigend verlaufen und daB einer der beiden F&rderer Uber einen Antrieb (78) aus einer in den
Lichtraum (23) der MeBvorrichtung (6) hineinragenden Forderstellung (43) in eine auBerhalb des
Lichtraums (23) liegende Ruhestellung (42) bzw. MeBstellung verstellbar ist und daB die Halteelemente
durch die Mitnehmer (96,97) des weiteren wihrend des MeBvorganges in den Lichtraum (23) der
MeBvorrichtung (6) hineinragenden F&rderbahnteils (91) gebildet sind. (Fig. 9)

MeBanlage nach einem oder mehreren der Anspriiche 1 bis 6, 11, 12, dadurch gekennzeichnet, da8
die Fdrdereinrichtung (32) und/oder der F&rderbahnteil (34, 58,84,85), insbesondere der mittiere
FSrderbahnteil (58,84,85), insbesondere bei auf einer Langsseite der Fihrungsbahn (7) fir die MeBvor-
richtung (6) in H8henrichtung Ubereinander angeordneten Zuférderer (30) bzw. AbfSrderer (31) aus
einer mit dem Zufrderer (30) fluchtenden und von diesem in Richtung der Aufstandsfliche (37)
geneigten Aufnahmestellung in eine in Richtung des Abfrderers (31) und der Auflageflache (38)
geneigte Abgabestellung verstellbar, insbesondere verschwenkbar angeordnet und mit einem Vers-
schwenkantrieb (60) gekuppelt ist. (Fig. 7)

MeBanlage nach einem oder mehreren der Anspriiche 1 bis 12, 14, dadurch gekennzeichnet, daB die
Fordereinrichtung (32) bzw. deren Fdrderbahnteile (33,34, 58,73,76,84,85,88,89) als in Richtung des
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Abfbrderers geneigte Kollerbahn ausgebildet sind.

MeBanlage nach einem oder mehreren der Anspriiche 1 bis 15, dadurch gekennzeichnet, daB der
verstellbare Férderbahnteil (34,73,76,88,89,92) mit gabelférmig vorspringenden Zinken versehen ist, die
zwischen feststehende Flihrungselemente eingreifen bzw. daB sich diese in Querférderrichtung Uber-
lappen.

MeBanlage nach einem oder mehreren der Anspriiche 1 bis 11, 13 bis 16, dadurch gekennzeichnet,
daB das Halteelement (51,61) fiir den zu vermessenden Gegenstand (2) am, insbesondere feststehen-
den mittleren F&rderbahnteil (33,58) lber eine Auflagefliche (38) desselben hochstellbar angeordnet
ist, und aus einer MeBstellung in eine unterhalb der Auflagefidche (38) befindliche Freigabestellung
verstellbar ist. (Fig. 3, Fig. 8)

MeBanlage nach einem oder mehreren der Anspriiche 1 bis 17, dadurch gekennzeichnet, daB die
Fuhrungsbahn (7) fur die MeBvorrichtung (6) zwischen der Fordereinrichtung (32) und der Aufstandsfli-
che (37) der MeBanlage (1) angeordnet ist.

MeBanlage nach einem oder mehreren der Anspriiche 1 bis 18, dadurch gekennzeichnet, daB die
verfahrbare MeBvorrichtung (6) einen die Fdrdereinrichtung (32) bzw. deren feststehenden F&rderbahn-
teil (33) allseitig umfassenden hohlprofilartigen MeBrahmen (17) umfaBt, auf dem am Umfang verteilt,
insbesondere den gesamten MeBbereich umfassende Abtastvorrichtungen (26-29) angeordnet sind.

MeBanlage nach einem oder mehreren der Anspriche 1 bis 19, dadurch gekennzeichnet, da8 der
Mefirahmen (17) in einem insbesondere bodenseitigen Eckbereich (24) unterhalb der Auflageflache (38)
des Gegenstandes (2) einen Durchbruch aufweist, durch den der feststehende Fdrderbahnteil (33) in
den vom Lichtraum (23) des MeBrahmens (17) umgrenzten Innenraum (25) hineinragt. (Fig. 3)

Hiezu 8 Blatt Zeichnungen
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