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Zapojeni pro zastaveni pohonu zédsobniku p¥i pFeruseni

poddvaného pdsu
(54)

(57) (U&elem zepojeni je jednoduchym
zplsobem okamZité vyhodnotit preruseni
pédsu bez ohledu na misto pferudeni a
rychlost pésu. Uvedeného tdelu se dosdh-
né zapojenim, které sestdvd ze dvou &i-

del rychlosti, soudtového bloku, porov-
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>
ndvaciho bloku, vyhodnocovaciho bloku, ::: 7
Sesovaciho bloku & ¥idiciho bloku. 2 |
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Vyndlez se tyké zzpqén{ pro zastaveni pohonu zésobniku pii
pferudeni poddvaného pésu.

V dpravédrenskych linkdch dochdzi z rdznych ddvodd k pheruseni
pdsy, & tim k mechanickému uvolnéni pohybu Zdsobniku & spolupracu-
jicich mechanismi, V tomto p¥ipad® je nutny okamZity zdédseh k zasta=
veni t&chto mechanismi. Rychlé zastaveni té&chto ze¥izeni je dile=~
Zité z né&kolika vdZnych divodl. Je to ochrana zaiizeni p¥ed poskoze=-
nim, zabrdnéni hospoddifskych 3kod zni¥enim materidlu, zabrénéni
zirdtovych ¥ash p¥i havdrii a v neposledni $ad& ochraena obsluhy.

A% dosud se povel pro zastaveni pohonl zésobniku a spolupra=-
cujicich mechanismd upraverenskych linek odvozoval od rdznych &i-
del, mechanickych, mgygnetickych, fotoelektrickych a jingch. Déle
je zndmo za¥izeni, které vyuZivéd signdl z jednoho &idla rychlosti
a porovnédvéd jej se signdlem z tého%Z &idla, &asov& upraveného, po=-
dle navolené hodnoty zrychleni &i zpomaleni tratéd.

Nevyhodou prvého FeSeni. je vznik &asového zpoZdé&ni informace
o porule v zdvislosti na vzdjemné poloze &idla, vzhledem k mistu
pferuseny’ pésu a rychlosti pdsu. Dalsi nevyhody Jsou mechanické
uspotdddni ¥idlae, v&t3{ potet &idel z ddvodu zkréceni &asu pro
vyhodnoceni poruchy, vysokd cena, zvySené ndroky na uddrZbu a po-
ruchovost. Nevyhodou druhého Fefeni je, Ze pii zmé&né& &asového
pribéhu zrychleni &i zpomeleni traté je nutné zménit &asovou kon=-
stantu v obvodu vyhodnoceni p¥eruSeni pdsu. Daldi nevyhodou je,
Ze po dobu pFechodového stavu rychlosti traté je obvod vyhodno-
ceni poruchy pdsu zeblokovén a tudiZ neni schopen rozpoznat v da-
ném okemZiku vzniklou poruchu pésu.

Uvedené nevfhody odstranuje Zlkojeh-t' pro zastaveni pohonu
zésobniku pii pPeruseni poddveného pésu, které sestdavéd ze dvou
gidel rychlosti, soudtového bloku, porovnédvaciho bloku, vyhodno-
covaciho bloku, Zasovaciho bloku a #1dicfho bloku.
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Podstata zapojen{ podle vyndlezu spoéivd v tom, Ze vystupy
¢idel rychlosti Jsou piPipojeny na odpovidajici informadni vstupy
soultového bloku, jehoZ vystup Jje spojen s rozdilovym vstupem
porovnédvaciho bloku. Na vystup porovndvaciho bloku je zapojen ov=
lédact vstup ¥fdiciho bloku, pFi&em% vystup vyhodnocovactho bloku
je pripojen na dynemicky vstup &asovaciho bloku, jeho¥ vystup je
spojen s funkdnim vstupem porovnévaciho bloku.

P¥inpsem 2avojerl podle vyndlezu je to, ¥%e vyhodnoti pFeru~
Seni pdsu okemZit& bez ohledu na misto pferuseni a rychlost pdsu
a neni zdvislé na zméné &asového pribé&hu linky a ddvéd informaci
o porule i v piechodovych stavech, Dal8i vyhodou je, Ze se vyuii=-
véd dvou &idel, kterd Jjsou pouZita pro regulaci pohon§ a jejich
funkce je nutng, a tim tedy i neustdle kontrolovéna.

Zabodeni pro zastaveni pohonu zésobniku p¥i prerudeni podéva=
ného pédsu podle vyndlezu Jje pPrikladn® schematicky 2znédzornéno blo-
kovym .schématem na p¥ipojeném vykresu.

Zapojeni podle vyndlezu sestdvd ze dvou &idel 1,2 rychlosti,
coZ Jjsou v deném piipad® tachodynama, soultového bloku 3, reali=-
zovaného napt.opera¥nim zesilovadem, porovndvaciho bloku 4, tvoie=
ného operadnimi zesilovadi a vyhodnocovaciho bloku 5, sestaveného
z opera¥nich zesilovadh a diod. Ddle pek zapojeni podle vynédlezu
sestévéd z &asovaciho bloku §, realizoveného opét operadnimi zegi=~
lovadi, & ¥idicfho bloku 7, tvoPeného nap¥.kontektnimi spinacimi
prvky. Jednotlivé bloky 1 a%Z ] Jjsou pak zapojeny tak, Ze vystupy
¢idel 1,2 rychlosti jsou p¥ipojeny na odpovidaejici informalni
vstupy a,b soudtového bloku 3, jehoZ vystup Jje spojen s rozdilo=-
vym vstupem ¢ porovnévaciho bloku 4. Na vystup porovnévaciho bloku
4 je zapojen ovlddacf vstup ¥{dfcfho bloku 7, piidem%Z vystup vy-
hodnocovacfho bloku 5 je p¥ipojen na dynemicky vstup g &asovaciho
bloku 6, jehoZ vystup Jje spojen s korek&nim vstupem g porevniva-
ctho bloku 4.

Funkce zapojenf podle vynélezu je ndsledujici. Na prvnf in=-
formaéni)vstup 8 soudtového bloku 3 se pPivadi prvni ¥idici sig-
ndl Gmé&rny rychlosti pdsu vstupniho tseku sanmaduhy informedni vstup
b druhy #1dic{ signél, um&rny rychlosti pésu vystupniho useku.
Tyto dva ¥idfci signdly se v soudtovém bloku 3 porovndvaji e
vznilkl¥ odchylke se z jeho vystupu vede na rozdilovy vstup ¢ po-
rovnévaciho bloku 4. Vystupni signdl porovnévaciho bloku 4 se vede
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na ovléddaci vstup g #idlcfho bloku 7, ktery ddvd povel k zasta-~
veni pFisludnych nezmézormnych mechanismi. Na korekdni vstup @&
porovndvacfho bloku 4 je piivédén signdl z vystupu &asovaciho blo-
ku 6, ktery koriguje pésmo necitlivosti porovnévaciho bloku 4
p¥i néhlych dynamickych zm&ndch mechenické soustavy. Gasovacl
blok 6 md nesymetrickou &asovou konstentu a sice rychly ndb&h a
pomelé vraceni. To mé pFiznivy vliv na vyloufeni chybného povelu
zastaveni a umo’nuje kontinudlni m&¥eni stavu pdsu. Casovaci blok 6
je pek Pizen vyhodnocovacim blokem 3, na jehoZ dynamicky vstup £
se privédd{ suma dynemickych zm&n rychlosti pdésu vstupniho a vy-
stupnfho dseku, a to z vystupu nezndzorneného programdtoru rych-
losti traté. :

PREDMET vINELEZU

Zapojeni pro zastaveni pohonu zdsobniku p#i preruSeni podé-
vaného pdsu, sestdvajfci ze dvou &idel rychlosti, soudtového blo-
ku, porovndvaciho bloku, vyhodnocovaciho bloku, &asovaciho bloku
a ridictho bloku, vyznadujici se tim, Ze vystupy &idel (1,2 )
rychlosti jsou pFipojeny na odpovidajic{ informa&ni vstupy (a,b )
soudtového bloku (3 ), jehoZ vystup je spojen s rozdilovym vstu-
pem (¢ ) porovnévaciho bloku (4 ), ne jeho% vystup je zapojen
ovlédaci vstup (g ) *idiciho bloku (7 ), pridemZ vystup vyhodno=-
covaciho bloku (5 ) je p¥ipojen na dynamicky vstup (e) &asovaciho
bloku (6), jehoZ vystup je spojen s korekénim vstupem (d ) porov-
nédvaciho bloku (4). '
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