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(54) Ze¥izeni k elektromechanickému JiZténi proti pFetdiovdni mostovych je¥dbd

Vynélez se tyké za¥izeni k elektromechanickému jistén{ proti pretéfovédni mostovych
je¥éby, poufivenych k manipulaci s biemeny, jejich¥ hmotnost nelze vZdy spolehliv & zjis-
fit nebo odhadnout, nep¥. ne Brotistich, ve skladech hutniho materidlu, apod.

P¥i menipulaci s mostevymi JeXdby dochézf Sesto k jejich pFet&fovédni,a to z nékoli~.
ke ddvedt, Jednak je to z neznalesti, nebo #patného odhadu véhy biemena, jednak néhodnym
zachycerdim b¥emene nebo jeho vézacich prost¥edkd o jiny predmét, konstrukei apod., &im¥
dojde k néhlému zatiZeni mostového Je¥dbu, popiipadé k jeho okam¥itému pietifeni,

Dosud znémé zeiizeni k ji3tdn{ mostovych jeFdbl proti pretiZeni jsou Fedens hydrau-
1icky, elektricky, mechanicky, nebo xombinaci tdchto za¥izeni,

Stévajic{ mechenickéd za¥izeni vyufivaji momentovych kuZelovych lamelovych, zubovych
a pru¥nych spojek v eventudln{ ndvaznosti na vyu#iti prinmcipu rohatky a zépadky, nejsou
vhodnd & provozné spolehlivd, nebof rozdflné koeficienty t¥en{ za klidu a za pohydbu,
ddle rychledsd opotrebeni, eni ze¥{zeni, vypinajfc{ zdvihovyj elektromotor p¥i uréitém
stladeni pruziny, nevyhovujici zcela obecnému usporddéni zdvihového dstroji jefdbu, kte-
ré nen{ realizovéno pouze jednim, ale Jastdji i dvéma zdvihovymi elektromotory s jednim
nebo dvéma navijecimi lanovymi bubny (kolka s dvéma bubny). Tato zaffzeni v kombinaci s
pdkovymi p¥evody také dlslednd nedpes{ funkdni vyuriti stévejicfch koncovyich nebo jisti-~
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cich vypinadl zdvihu v celkovém uspo¥dddn{ elektroinstalace mostového je¥dbu. Koncové
vypinade zdvihu v provedeni pékovém nebo vietenovém ztrdceif své vyludné poalénf, ne~
hled& k tomu, %e v¥etenové koncové vypinale, nejdast¥ji ne mostovych Jeiﬁbeoh pou¥ivané,
nelze témito za¥izeniml ovlddat., Del¥fi nevyhodou uvedenych za¥izeni Je, %e nezachovévaji
pivodn{ uspo¥ddéni a funkei zév&sd nosnych lan, které v&tdinou umo¥nujl jejich kyvén{ v

Jedné nebo dvou navzdjem kolmych rovindch,

Jind mechenickd FeSeni spo¥ivajf v poubit{ riznfch pojistnych spojek (tfecich,
kuZelovych nebo lamelevych s vyufitim rohatky a zdpadky atd.).

Nevyhody takového za¥izeni jsou v tom, Ze neumofnujf sedist obd hodnoty snimadd
8il v obou nosnych lanech, tj. sily pFedstavujfcf skutedné nap&ti v t&chte nosnfoch lenech.
I kdyby byl mostovy jeFdb uspo¥ddén tak, #e by zdvih b¥emena byl proveden pouze Jednim
elektromotorem, je pouZiti téchto spojek, nejpravddpodobndji na h¥ideli mezi elektromote-
rem a brzdovym bubnem, konstrukiné velmi obt{#né, nehled¥ ne malou provoznf spolehlivost
(koeficient tfeti je zdvisly ne povétrnostnich podminkéch, opot¥ebeni funkdnich Edsti Je
rychlé a sefizovédni pomocnymi p¥{tladnymi pru¥inemi je mélo citlivé{ podobn& jako je to=-
mu u systému rohatke ~ zdpadka), v

baléim disledkem nedokonelého jisSténi proti pretéiovdni mostovich je¥dbd je, %e de-
chézi k nadmdrnym prihybim a trvalym deformacim hleavn{ nosné mostové konstrukce, kterd
potom jiZ nevyhovuje pYedepsanym poZedavkim periodickych e zatdfkévacich zkoudek, ze jmé=~
na v oblasti pruinych deformaci, kdy po odlehdeni Je¥dbu zkuSebnim b¥emenem jsou ziskané

vysledky mé¥eni zkreslené a nepiesné,

Elektrickd za¥izeni, sledujici napdtové a proudové hodnoty:zdvihovych elektromoto-
rd jsou rovnd% provoznd nespolehlivd, nebof nepdtové a proudové hodnoty na celé délce
dréhy jsou znadné rozdilné. Elektrické odpory uhlenikovyich troleji, rozdilné pFechodové
odpory ne sbéradich, vliv koroze, opotfebeni a v neposledn{ $adé i nerovnomSrnfch nénosd
2 prost¥edi jeFdbovych provozd jsou hlavni p¥{&inou vyfe uvedendho stavu., RovndZ zai{zent
vyuZivajici hydraulickfch prvki a obvodld jsou pro hrubé ppdminky jefébqvjch provozl znal-
né nevyhodné, Jejich po¥izovaeci cene je ve srovndni s klasickymi mechenickymi prvky vyséi,.
Nespolehlivd t&snéni ucpévek vyZaduli zvySené néroky ne vdribu,

Shora popsené nevyhody odstranuje zabizeni k elektromechanickému Jisténi proti pie-
tiZeni mostovych JeXdbd vybavenych zejména dvojbubnoveu ko¥kou, se zévésem nosnych len
uloZenym v odpruZenych vehadich kloubové p¥ipojenych na rdm kofky a soudesnd nesenfoh
téhlem s nastavitelnym koncem, opirajicim se o pru¥inu, ddle s ukazatelem a dotykovym zé~
vefim, pod kterym je v nastavitelné vzddlencsti umistdn Jistic{ spined, napojeny na civ-
ku pomocného relé k ovldddni vystrainé signdlky, podle vyndlezu,Jjehof podstatou je, Ze
pruZina je podepfena kulovou podloZkou, ulofenou v kulové pdnvi vazpdry, opirajici se svym
kloubem o rém kodky, pFidemZ lanko upnuté v dchytu odprufeného vahafe Je vedeno na sdita-
ci kladku, na ni¥ je indikadnim lankem p#ipojenc napfneci zdvas{,

Zatizeni podle vynélezu nejen automaticky jisti mostovy je¥db proti pretf¥enf, ale
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umo#nuje plynﬁiou indikaci v pribéhu zatéZovédni, takie obsluha mostového jefdbu mife beg~
prostiedné sledovat nardstejici silové linky, které odeditd z ukazatele misténého na
Jetdbové kelce, coi dovoluje jerdbnikovi pFedejit preti¥eni mostového je¥dbu viasnym vyp-
nutim zdvihového dstroji,

Indikované hodnoty ukazatele slouZi{ ddle obsluze mostového JeFdbu k rychlé orien-

taci o hmotnosti manipulovaného b¥emene,

K p11¥5fmu objasndni ze¥izeni podle vyndlezu jsou p¥ipojeny vykreay, kde obr, 1
gndzornuje schematicky mechanickou 8dst za¥{zeni podle vyndlezu, obr. 2 predstavuje
elektrickou st zafizeni podle vyndlezu pro stykedové Fizeni a obr. 3 elektrickou Sdst
pro ji¥téni je¥dbu se silovym za¥izenim,

e obr, 1 jsou zndzornény zdv8sy 3 mnosnych lan 2 které jsou ulofeny v odprufenych
véhaS{ich 4 s linedrni charakteristikou. OdpruZfené vahade 4 jsou kloubové p¥ipojeny ne
rém kodky 1 a jsou soudasné neseny téhlem 6, kterd méd nestevitelny konec ], opirajici se
o prufinu 8, kterd je podep¥ena kulovou podloZkou 9 uloZenou v kulové pénvi 10 vzpéry 1i.
Tate vzpére 11 se opird svym kloubem 12 o rém kolky 1, p¥idemi lanko 14, upnuté v vchy-
tu 13 odpruZeného vahale 4 Je vedeno ne sditaci kladu 16 nesouci na pomocném lanku 18
zavédoveci kladku 19, na ni¥ je indikaénfm lankem 25 p¥ipojen ukazatel 26 a ddle zavéde~
no napinaci zéva?f 20 a dotykové z4vaii 21, pod kterym je v nastavené vzddlenosti umi-
stén jistiocf spinad 24, ktery je napojen na civku 45 pomocného relé, které je opatieno
spinacimi kontakty 50 pomocného relé k ovldddni vystraZné signdlky 49.

Na obr. 2 je zndzornéna elektrickd Sdst za¥izeni podle vyndlezu pro jifténi mosto-
vich jeXdbd se stykadovym ovlddénim, kde rozpinaci kontakty 32 civky .4}2 pomocného relé
jsou zapojeny sériové do obvodu sestdvajiciho ze svorky prvnl fédze R rozpinecich kontaktd
32 civky 39 stykade pro spousiténi biemena a z nulového vodile 36 a stykale pro zdvihéx;xi
bf¥emena, jeji% silové kontekty 30 jsou zepojeny sériové mezi avorky 27 tro;]fézového‘rbz-

vodu & elektromotor 28 zdvihového vstroji.

Na obr, 3 je schematicky zndzornéna elektrickd &dst za¥izeni podle vyndlezu pro
je¥dby se silovym ovlddénim, kde rozpinaci kontakty 32 pomocného relé jsou sériové zapo-
jeny de obvodu sestévajfciho ze svorky 62 prvni féze R pojlstky 46 civky 54 pomocného
stykade a nulového vodide 36, pFidemf pomocny styked napdjeny svou civkou 54 je prostied-
nictvim svich silovych kontaktd 53 zapojen sériové do silového obvodu pro napédjeni ele-
ktromotoru 28 zdvihového vstroji, piifemi silovy obvod Je sloZen ze svorek 2] trojfézo-

véhe rozvodu silovych kontakid 52 kontroleri.

Pro objesndn{ névaznosti Jednotlivych ¥dsti zafizeni podle vyndlezu je ddle objas-
néna jejich funkce v celkovém uspo¥éddnf jako pFikladu provedeni,

Hmotnost biemena se snimé podle obr. 1 ecdprufenymi vahadi 4 s linedrni cherakteris-
tikou, které p¥i zatiZfeni nosného lana 2 zdvSsu 3 zpisobi linedrni poklesnuti dchytu 13
pomocného lanka 14, cof je umoindno tim, %e odpruZeny vehad _4,_ zachyouje silové ddinky
gévisu 3 jednak svim uloZenim 5, & jednak téhlem & odprufeného vahale 4, kieré svim na-
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stavitelnym koncem 7 stladuje pruiinu 8 opienou o kulovou podloZku 9 uloZenou v kulové
pénvi 10 vzpéry 11, opirajici se kloubem 12 o rém kolky J.

Linedrnim poklesem lchytu 13 Je lankem 14 a kladnou 15 vyvolén pokles s&ftac{ klad-
ky 16, ulo¥ené ve vedeni 17. S&{taci kladka 16 snimé i malé dhly kyvu odprufenych vehald
4 e jJeji pokles prenddf lineérnim pievodem hmotnost zavéSeného b¥emens, & déle prendsdi
prost¥ednictvim pomocného lanka 18 zvitdovaci kladkou 19 a tim zpisobi pokles napineciho
zéve¥{ 20, vymezujfciho trvele vile celého rozvodu lenke 14 abdéle pokles dotykového zé-
ve#{ 21, které avou hmotnost{ pisob{ ne Jistici spinal 24 tek, aby p#i zatiZeni rovmaji-
cim se jmenovité nosnosti jerdbu dal impuls k vypnuti elektromotoru 28 zdvihového zai{=
zen{, pii¥em¥ napinaci zévaii 20 1 dotykové zdvaeii 21 jsou vedena v trubce 22 & proti pé-
du z mostového jerdbu pFi eventudlnim pFetrfeni lanka 14, nebo pomocného lanka 18 jsou
Ji8t¥na ochrannou podlozkou 23, Otd¥eni zvétfovaci kladky 19 soudesn¥ umoinuje obsluze
mostového jebdbu sledovat pribdh zatdZfovéni Jeidbu a gou¥asnd oded{tat hrubou hmotnost
_gavédovendho biemens ns ukazateli 26, oviddeném ze zv&tsovaci kledky 19 indikednim lan-
kem 25. ‘ .

Obr. 2 znézornuje déle uspordddni elektrické &dsti zaligzeni pro J15¢t8n{ mostovych
je¥dbl me stykedovym Fizenim proti pretiZeni, kde ze svorky 31 prvni féze R ovlddade pro
zvedéni biemena jde propojeni pres sepnuté rozpineci kontakiy 32 pomocného relé a ddle
pYes sepnuté rozpinaci kontekty 33 stykede pre spoustén{ b¥emena do civky 25 stykade pro
zdvihén{ biemene, pii¥emf se proudovy obvod pies svorku 35 ne nulevy vodid 36 uzavird,
Déle jsou sepnuty silové kontakty 30 stykede pro zvedén{ biemena a avorky 27 trojfdzové-
ho rozvodu napijf elektromotor 28 zdvihového dstroji, otddejiciho se v takovém smyslu, Ze
prost¥ednictvim celého zdvihového dstroji mostového jeidbu dochdzi ke zdvihéni b¥emensa.

Dojde-1i viek k takovému zatiZfeni, %e silové udinky biemena se rowej{ Jmenovité
nosnosti mostového je¥dbu, potom mechanickd 34st zae¥izeni podle vyndlezu zpisobi, Ze Jis=-
ticf spina¥ 24, zati{¥eny & sapnuty poklesem dotykového zéva¥i 21 (obr. 1), zapne elekiric-
k§ proud p¥es svorku 47 prvni féze R @ déle pies pojistiu 46 do civky 45 pomocného relé
a elektricky sbved se pres svorky 41, 42, 35 & nulovy vodi¥ 36 uzavie, Tim se soudesnd
rozepnou rozpinasci kontakty 32 pomocného relé a civka 34 stykee pro zdvihén{ biemena &
elektromotor 28 zdvihového dstroji nejsou napéjeny, pFidem? se zapnou spinaci kontakfy
50 pomocného relé a uvedou pres svorky 48 bezpednostniho nap¥ti 24 V do Sinnosti vystrai-
nou signélku 49 (optickou nebo akustickou), ne jejiZ varovny -signdl miZe jefdbnik okem-
¥14& ndle?it¥ reagovat, tj. zabadit péku ovliadade zdvihu do polohy pro spoudténi biemensa,
co¥ podle obr, 2 znamend zepnout elektrioki proud p¥es svorky 37 féze R ovlédele pro
spoustén{ b¥emena & elektromotor 28 je svorkemi 27 trojfézového proudu napdjen v opainém
smyslu, $im# dochdzi ke spousiténi b¥emena, které po dosednuti na podlofku uvolnuje nosné
lene 2 a stladené vehele 4, piilem? dotykové zévaii 21 odlehduje a vypind jistiol spinal
24, cof znamend vypnuti elektriokého proudu do civky 45 pomooného relé a tim sepnut{ roesz-
pinacich kontaktd 32 pomocného relé a rozepnutdi spinacich kontaktd 59 pomocného relé,
¥im¥ je vypnute i vystreind signdlke 49, Tim je celé zaiizopi schopno provdd¥t ndsledné
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zdvihdnf b¥emena, jeho¥ hmotnost miZe bit epdt véis{, nef je jmenovitd nosnost Jeddbu,

V piipadé, fe p¥i pretifeni je¥dbu nebude JeFdbnik gprévnd a okemZitd reagovat ne
znemeni vystrainé signdlky 49, a gz jakychkoliv ddvodl ponechd péku evlddafe v poloze pro
zdvihéni bi‘emens, dojde sice podle d¥ive popsaného pribdhu k vypnuti elektromotoru 28
zdvihového dstroji e déle k varovnému signélu vystreiné signdlky 49, aviek vlivem urdité-
ho Sasového zpoZddni stdvajfcf{ho brzdového dstroji zdvihu realizovanéha elektrohydraulic~
kym odbridovadem & dvoudelisfovou pékovou brzdou, dojde k poklesu brzdového bubnu a tim
i malému spoustdni tzv. propadnuti biemena, coZ vlivem jeho pruinych deformaci a‘pruinich
deformac{ podlofky miZe p¥i jeho njosednuti” ne podloiku zplsobit uvolndni nosnych lan 2
a stladenjch vaha¥d 4 a déle odlehdeni & vypnuti Jistioiho'spinaée 24 a tim 1 vypnut{
civky 45 pomocného relé a soudasn® zepnuti rozpinacich kontaktld 32 pomocného relé, Pro-
tote je péka ovldda¥e ponechéna jersdbnikem v poloze zdvibdni b¥emena, dojde k opdtnému
zdvihénf, nebot zepnutd svorke 31 féze R ovlddale pro zveddni b¥emena zapind elektricky
proud pres sepnuté rozpinaci kontakty 32 pomocného relé a ddle p¥es sepnuté rozpinaci
kontakty 33 stykeSe pro spoudtdni biemena do civky 34 stykade pro zdvihéni biemena,
cim¥ se elekbtricky obvod pies svorku 35 & nulovy vodid 36 uzavird., Silové kontekty 30
stykaede pro zdvihédni bYemena Jsou zapnuté a elektromotor 28 zdvihového dstrojl je napd-

jeno

Zdvihaci zedizeni jeFdbu se mi¥e opakovdnim vyse uvedendho stavu rozkmitet, SemuZ
viak je zabrédndno tim, Ze civka 45 pomocného relé je i po odlehdeni & vypnuti jisticiho
spinade 24 vlivem Zasového zpo¥d¥ni & prokluzd brzdového datroj{ zapnuta p¥es svorku 47
féze R, p¥es pojistku 46, p¥es sepnuté spinaci kontekty 50 pomocného relé, ddle pFes sep-
nmuté rozpinaci kontekty 40 stykae pro gpoudténi biemen, p¥es svorky 42, 35 a nulevy vo- -
ai¥ 36, p¥idemi neustdlé pusobi pres sepnuté spinaci kontakty 20 pomocného relé a pres
svorky 48 bezpednostniho nepéti 24 V, vystreind signdlka 49. Obsluhe jePdbu potom musi
provést zcela vidomy & jediné mo¥n§ pohyb, tj. zafadit pdku ovladale do polohy pro spou-
%téni bYemena, cor md za nédsledek zapnut{ elektrického proudu p¥es svorku 3] fdze R ovlé~-
déée pro spoudténi blemena & a4le pies sepnuté rozpinaci kontakty 38 stykadé pro zdvihdni
bremena @o civky 39 stykele pro spoudténi biemena, piilemZ se elektricky obvod pfes svor—
ky 41, 42 & 35 & nulovy vodi¥ 36 uzavird, Tim se sepnou silové kontakty 29 stykele pro
spousiténi bfemene a elektromotor 28 zdvihového ustroji je svorkami 21 trojfézového roz-
vodu nepdjen. Soudasné se rozepnou rozpinaci kontekty 40 siykede pro spoudtdni bFemen,
co¥ znamend, Ze v p¥ipadé Ze jistici spina¥ 24 Je ji%f v adisledku zminénych prokluzl brzdo-
vého tGstroji odlehden, Ze se pFerusi i napéjen{ civky 45 pomocného relé a tim dojde i k
rozepnut{ spinacich kontektd 50 pomocného relé a soudasné k zruen{ &innosti vystrainé
signdlky 50 a celé zaiizeni Je schopné provddét nésledné zdvihéni bFemena, jeho# hmot~
nost miZe byt opdt vEt3i, nez Je jmenovitéd nosnost JeFdbu. 4

Obr. 3 znézornuje provedeni elektrické Sasti zarizeni k ji#téni mostovych jeFdbd
se silovym Y¥{zenim pomoci kontroléri proti preti¥eni, kde je zdvihéni biemena provedeno
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zapojenim silovych kontaktd 52 v poloze kontroleru pro zveddni b¥emena, &imf Je elektro-
motor 28 zdvihového tstroji pFes sepnuté silové kontakty 53 pomocného stykade napédjen,
nebot svorka 62 fdze R uzavird pies pojistku 46 sepnuté rozpingci kontakty 32 pomocného
relé a nulovy vodid 36 civku 54 pomocného stykale, pPilemf civkae 45 pomooného relé neni

napdjena,

Dojde-1i v pribdhu zdvihdn{ biemena k takovému stavu; %e mechanické zaiizen{ doty=
kovym zdvaZim 2] zepne jistici spinad 24, uzavie se pFes svorku 62 féze R, pFes pojistku
46, p¥es svorky 61 a 58 & nulovy vodi& 36 elekiricky obvod napdjeci civku 45 pomooného
reléd, &im¥ se rozepnou rozpineci kontakty 32 pomocného relé a civka 54 pomocného siykade
nen{ napéijena, Soudasné s tim se rozepnou silové kontakty 53 pomocného stykﬁée e elektro=-
motor 28 zdvihového \stroji se vypne, spinaci kontekty 50 zapnou p¥es svorky 48 bezpel=
nostnfho napét{ 24 V vystraZnou signélku 49, rozpinaci kontekty 60 pomooného stykale se
sepnou a civka 45 pomocného relé je stdle napdjena pies svorku 62 féze R, pfes pojistku
46, svorku 61, pies sepnuté rozpinac{ kontekty 59 relé a déle pfesvsvorky 57, 58 na nulo-
v§ vadie36. '

Bude-11i jéfébnik ne tuto situaci sprdvnd a okemfité& reagovat, tj. ze¥ad{ silové kon-
takty 51 do polohy kontroleru pro spoudtén{ b¥emene, napdj{ potom svorky 27 trojfédzového
rozvoru pies silové kontakty 51 v poloze kontroleru pro sbouﬁtﬁni biemena elektromotor
28 zdvihového dstroji v opedném smyslu neZ p#i zdvihdn{ b¥emene a dochdzi ke spoustdni a¥
do stavu odlehden{ a vypnutf Jisticfho spinade 24 dotykovfm zdvaiim 21, &im¥ je pPerudenc
i nepdjenf civky 45 pomocného relé, nebot zapnutim silovych kontektd 51 kontrolou de
polohy pro spousténi biemene se zapnul svorkou 55 féze R elektiicki obvod 1 do civky 56
a rozeply se rozpinaci kontakty 59 relé, ¥im¥ se pFerudilo napdjenf{ sivky 45 pomocného
relé, co¥ znamend i vypnuti spinacfch kontaktd 50 pomooného relé a tim i vystrafné signdl-
X 49

Zemezen{ rozkmiténi zdvihového za¥rizeni je provedeno stejnym zplsobem jako u ele-
ktrickFoh mostovych jerdbd se stykalovym ¥fzenfm, ktery je Feden tek, aby civke 45 pomoc-
ného relé zlstala i po odlehdenf a vypnutf{ jistiofho spinade 24 vlivem Sasového zpoZddni
& prokluzi brzdového detroli zapnutd, cof je provedeno tim, e svorke 62 féze R pFes po-
jistku 46 a svorku 61 & ddle sepntué rozpinaci kontakty 59 relé, a kone¥nd pies sepnuté
rozpinaci kontakty 60 pomocného stykade & svorky 57, uzavird na nulovy vodid 36 elektric-
k¥ obvod, Po spousténi bremene je zafizeni podle obr. 3 pfipraveno‘k néslednému zdvihéni
biemena, jeho% hmotnost mife byt opdt véts{ neZ je Jmenovitd nosnost jeFdbu.

Za¥{zenf k elektromechanickému jisténi mostovych je¥sbd proti pretdZovéni Je snad-
no aplikovatelné na béZné typy elektrickfohvgsstovjoh JePdbl a vhodné do novych vyvije-
nfch konstrukel mostovyich jeidbl. Je funkdné Jednoduché, spolehlivé & bez zvlddtnich néd-
rokd na ddribu.

V technologickych provozech umoiﬁude obsluze je¥dbu bezprostiedni informaci o pri-
béhu hmotnostniho zatdZovén{ je¥dbu, &im¥ jJsou mnohdy zkrecovédny vedlejii menipuledni &a-
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sy poji¥déni jeidbu mezi mfstem naklddky technologickou hmotnosti a mistem vyklédky,

PREDME? VvYINLLEZU

Za¥{zen{ k elektromechanickému jistdn{ proti pretdZfovéni mostovjch Je¥dbd, vybave-
nych zejména dvoububnovou kofkou, se zévésem nosnych lan uloZenym v odprufenych vahadich
kloubové p¥ipojenfch ne rém ko¥ky a soudasnd nesenych téhlem s nestavitelnym koncem, opi-
rajicim se o prufinu, déle g ukazetelem a dotykovym zdvaZim pod kterym je v nastavitelné
vzdélenosti umistén jistic{ spined, nepojeny na civku pomocného relé k ovlddédni vystrai-
né signélky, vyznalené tim, Ze pruiina (8) je podepiena kulovou podloZkou (9), uloZenou
v kulové pénvi (10) vazpéry (11) opirajfci se svim kloubem (12) o rém koZky (1), piidem#
lenko (14) upnuté v vchytu (13) odprufeného vahale (4) Je vedeno na sditaci kladku (19),
ne ni# je indikednim lenkem (25) p¥ipojeno napinaci zdvazi (20).

3 vykresy
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