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Ochranna rukavica z kriZkovania je tvorena ¢astou pokry-
vajticou ruku (2), d’alej prediZenou astou (3) v tvare kom-
pletného rukdva, ktory nema Ziadne pozdiZne otvory a kto-
ry je ureny na pokrytie oblasti zapéstia, pric¢om uZ spomi-
nané predizend &ast (3) sa eventudlne d'alej prediZi ochran-
nym rukavom (4) na predlaktie alebo laket’ a ma tieZ tvar
kompletného rukava bez pozdimych otvorov. Dalej je tato
rukavica vybavena zvieracim systémom (5), a to na trovni
predizenej Gasti (3), ktora pokryva oblast zapéstia a/alebo
ochranny rukav (4). Zvieraci systém (5) je tvoreny &lanka-
mi zvieracieho systému (6), ktoré spolupracujt s aspoi
jednym otvorom (8), ktory je ureny na zachytenie do za-
chytnej Struktiry (9), pri¢om tento &lénok zvieracieho sys-
tému (6) je vybaveny prie¢nou hranou (12), ktora tvori
prostriedok zjednodu3ujici manipulaciu pri spojeni so z4-
chytnou Struktarou (9), rovnako ako na uvolnenie s touto
Strukturou.
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Ochrannd rukavica z krGzZkovania

Oblast techniky:

Predmet vyndlezu sa tyka kraZkovych rukavic, ktoré su
vyuzivané zvl1ast v mastnom priemysle a to pre zaistenie
ochrany ruky a eventudlne aj zapastia alebo ruky pri pouZivani

ostrych prostriedkov na sekanie.

Doteraj3i stav techniky:

Tieto rukavice su vyrobené z kruZkového prepleteného
kovového pletiva a vo via&Sine pripadov zostavajl zo systému
pre zovretie a to na uUrovni z&pdstia, aby tak bolo zaistené
ich drZanie na ruke. Niektoré modely rukavic su vybavené
prediZenim, ktoré tvori ochranny rukav, ktory pokryva celé
alebo Cast =zéapastia uZivatela. Ked Jje tento ochranny rukéav
vyrobeny z kraZkovania, zvieracie pozdiZne prostriedky
zaistujl drZanie rukavice na ruke uZivatela a je moZné k tymto
prostriedkom pridat dalSie zariadenie pre ich zovretie a to na

urovni konca tejto rukavice.

Vzhladom na bezpelnostné dévody je vyhodné, aby cast u
zédpastia bola vyrobend =z kruZkovania alebo aby bol takto
vyrobeny ochranny rukév, ktory tak tvori objimku ruky a to bez

vyskytu pozdiZnych otvorov.

V dne3nej dobe existuje vela typov a systémov pre

zovretia, ktoré umoZfiuju udrZat rukavicu na ruke uZivatela.
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Niektoré z tychto zvieracich systémov maju zloZitu

dtrukturu alebo nie st jednoducho vyuZitelné.

Ostatné typy, ktoré su relativne Jjednoducho vyuZitelné,
nezaistuju naprosto zovretie ruky pri dlhSom  Casovom
oneskoreni; to je pripad zvlast zvieracich kovovych systémov s
elastickou S&trukturou (Spirdlovd pruZina alebo skrutkovité

pruZina), ktoré sa po istom Case povoluju.

DalSie druhy rukavic s tymto zvieracim systémom vykazuju
nedostatky pri ¢&isteni a to bud vzhladom na ich zloZitu
Struktiru alebo vzhladom na to, Ze vyuZivajl zvieracie popruhy
a/alebo pruZinové systémy z plastickych materidlov, ktoré zle

odol4avajl praniu alebo vysokym teplotém.

Je doéleZité =zddraznit, Ze niektoré rukavice sU opatrené
ha&ikovymi systémami, ktoré sa maji zapnit do krdZikovania pre
zaistenie ich upevnenia. Je vS8ak velmi casté, Ze sa tieto
ha&ky zachytia o iny &lénok kruZkovania alebo o ind rukavicu a
to zvla3t v pripade ich ¢&istenia a tim vznikd problém s ich

vzadjomnym oddelenim, &o nemusi byt vidy Iahké.

Predmet vynalezu sa snaZi vsetky tieto nevyhody

eliminovat.

Podstata vynalezu:

Rukavica vytvorend =z kovového kruZkového systému podla
predmetu vyndlezu je tvorend z prvej c&asti, ktora je urcCena k
pokrytiu ruky a z druhej casti, ktora je jej prediZenim a to v
tvare rukava kompletne pokryvajuiceho ruku bez jedine] trhfiny,

ktord je ur&end k pokrytiu zapistia a je moZné ju eventudlne
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e3te predlZit ochrannym rukavom pre predlaktie alebo aZ pre
laket a to tieZ v tvare rukava bez pozdiZnych otvorov. Tato
rukavica je tieZ vybavenad zvieracim systémom a to na <&asti

zapdstia a/alebo na ochrannom rukave.

Tato rukavica sa vyznaduje tym, Ze jej zvieraci systém je
tvoreny 2z <&lankov zvieracieho systému, ktoré spolupracuje s
asponl jednym otvorom pre uchyteﬁia ha¢ka, pricom tento &lanok
zvieracieho systému je vybaveny vystupkom, ktory tvori
prostriedok pre uchytenie a zjednoduduje tak uchytenie aj

odopnutie h&cka zo zachytnej &truktury.

Tento prostriedok na zvieranie Jje velmi jednoducho

realizovatelny; vedie k velmi U&innému a istému uZitiu.

Podla predmetu vynalezu sG ¢&lanky zvieracieho systému
vybavené hackom, ktorého diZka 1 Jje va&sia ako vnitorny

priemer kruZkov rukavice.

Na druhd stranu je tento ¢&lanok zvieracieho systému

vyhodne vyrobeny z ustrihnutého a lisovaného kovového plechu.

PodIa prvého moZného uskutodnenia predmetu vynalezu e
¢lanok zvieracieho systému tvoreny do3tidkou vybavenou na
konci héalkom, ktory =zapadne do jedného otvoru, pridom &ast
vystupku pri zachyteni je opatrena prie€nou hranou, ktora sa

nachadza na hornej ¢asti uZ spominanej dosticCky.

Této pried&na hrana je vyhodne vytvorend ako 3ikma vzhladom
na rovinu hornej <&asti dosti&ky a to pre zjednoduSenie

manipulédcii pri zapadnuti a uvolneni celého systému.

Podla dalSieho spdsobu uskuto&nenia je ¢&lénok zvieracieho

systému vybaveny hackom, ktory spolupracuje s otvorom
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zdchytnej Struktdary, pricom cast s vystupkom uZ spominaného
¢lanku zvieracieho systému je vo tvare naliatku a to z hornej
strany doSticky a Jje vybaveny priecnou hranou, ktora

zjednodu3uje uchopenie do ruky.

Podla dalSieho znaku vyndlezu je hrana na konci, ktoré
tvori ha&ik a &lanok zvieracieho systému, vybavend pozdliZnymi
obrubami, ktoré sU mierne zbrisené, konvergentné a ktoré
dodavajli 1lichobeZnikovy tvar, <&o zjednoduSuje vloZenie a

vybratie do jedného alebo viacej otvorov zachytnej Struktiry.

Podla prvého spdsobu realizdcie je =zachytnd Struktira v
tvare kruzZku(ov), ktoré tvoria kruzZkovu tkaninu. Tieto kruZky

mdéZu mat tvar pravouhly, ovéalny, kruhovy alebo dalsi.

Podla dalSieho moZného spdsobu uskutocnenia Jje =z&chytné
Struktira v tvare doSticky vybavenej viacej otvormi pre
umoZnenie reguldcie tlaku zovretia. Tato doStic¢ka Jje vyhodne
vytvarovand do kruhu, aby kopirovala obrys zapdstia alebo

lakta uZivatela.

Podla e3te dal3ieho moZného spdsobu uskutonenia Jje
zachytnd Struktira v tvare viacej cez seba uloZenych
do3tidiek, 2z ktorych kaZd4d je opatrend asponl Jjednym otvorom,

o spatne zaistuje regulédciu tlaku pri zovreti.

Podla jedného zv143t vyznamného uskutolnenia zostéava
zvieraci systém rukavice z - jednej zachytnej do3ticky alebo z
viacej do3tiliek, ktoré maju jeden alebo viacej otvorov a
ktoré sa prekryvaju - z <&léankov zvieracieho systému, ktorého
koncovy halik je mozZné zachytit po celej Jeho diZke do uzZ

spominaného otvoru alebo otvorov.
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PodIa prvého moZného spdsobu uskutolnenia zostava zvieraci
systém zo Struktiry na zachytédvanie, ktorad je upevnend na
kraZkovej tkanine a =z ¢&lanku zvieracieho systému, ktorého
zadna strana je tieZ upevnend na kruZkovej tkanine a to v isté
vzdialenosti od uzZ spominanej zachytnej Struktury pre

umoZnenie zovretia prislu3nej oblasti rukavice.

Podla dalSieho spdsobu uskutoCnenia Jje zvieraci systém
tvoreny obrucou, ktorid je vyrobend z jedného kusu a ktora
obopina prislu3ni oblast rukavice; jeden z koncov tejto obrude
je vyrobeny tak, aby tvoril &lénok zvieracieho systému a druhy

koniec je vytvoreny tak, aby predstavoval zachytnd Struktiru.

Tato obru€ mbéZe byt umiestnend v prisludnej oblasti
rukavice a to prostrednictvom Jjedného alebo viacej putok
c¢lanku zvieracieho systému alebo prostrednictvom krdZkového

rukavu.

Pod¥a dalSieho z moZnych spdsobov uskuto&nenia je zvieraci
systém tvoreny z &lankov zvieracieho systému a zo =z&chytnej
Struktiry uloZenej na konci popruhu, pridom tento popruh ma

tvar obrucde alebo asocidcie dodtidiek.

Tu Je moZné tieZ pouZit systém putka/putok alebo
kriZkového rukdvu pre drZanie popruhu na prislu3né oblasti

rukavice.

Pre zlepSenie funkcie zvierania je moZné upevnit na udrovei
konca zachytnej Struktury dodato&nu doitiéku a to spojovacou
vazbou; tato dodatoCna dosticka sa uloZi do rukéava, ktory je
tieZ vybaveny popruhom v tvare obrude alebo asociacie

dosticiek.
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Podla vyhodného spdsobu uskutocnenia je rukdv opatreny
popruhom, ktory je na obidvoch koncoch z&chytnej Struktury a
je opatreny otvorom pre konce uZ spominaného popruhu

vybaveného &¢lankom zvieracieho systému.

Prehlad obrédzkov na vykresoch:

Pre zjednodu3enie celého popisu predmetu vynédlezu, okrem
jeho akéhokolvek obmedzenia, a pre lepSie pochopenie rdznych
nizsie popisanych spdsobov uskutofnenia predmetu vynalezu,
ktoré su tu uvedené iba prikladne, su tu priloZené obrazky na

vykresoch, ktoré znazorinuju:

- obrazok 1 znéazorfluje perspektivny pohlad na rukavicu z
kriZkovania, kde je prislu8nd Cast zapastia vybavena
zvieracim zariadenim podla predmetu vynélezu, pricom

tento zvieraci systém nie je zapnuty;

- obrazok 2 znézorfuje rukavicu z obrézku 1 so zvieracim

zariadenim, ktoré je zapnuté;

- obrazok 3 znéazorfiuje perspektivny pohlad na zé&chytny
&lanok zvieracieho systému, ktory je znédzorneny na

obradzkoch 1 a 2;

- obrazok 4 znazorfuje pohlad zo strany na zachytnom

¢lanku zvieracieho systému z obrazku 3;

- obrazok 5 znazoriuje perspektivny pohlad na zachytnu
do&tidku zariadenia na zvieranie, ktoré je zndzornené na

obrazkoch 1 a 2;
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- obrazok 6 znazorfiuje jednu moZnu variantu zachytnej
Struktiry, tu v tvare niekolkych cez seba uloZenych

doSticiek, ktoré su uloZené v kruZkovej tkanine;

— obrazok 7 znézorfuje dalSiu moZnud variantu zAchytnej
Struktuiry, tu tvorend z niekolkych vedla seba uloZenych

dosSticiek;

- obrazok 8 zndzorfiuje moZnu variantu zachytnej Struktury
v tvare pravouhlého kruZku "uloZeného" do kruZkovej

tkaniny;

- obrazok 9 znézorfiuje pohlad zhora, ktory ukazuje
asociaciu troch pravouhlych kruZkov podla obrézku 8,
ktoré st uloZené na kriZkovd tkaninu, aby tak bola

umoZnend reguldcia tlaku pri zovreti;

~ obrézky 10 a 11 zndzoriiuju dva dalZie spdsoby

uskutocnenia kruiZku alebo zachytnych krauZkov;

— obrazok 12 znazornuje perspektivny pohlad na &lanok

zvieracieho systému, pricom sa jednd o pohYad oddola;

- obréazok 13 znézorfiuje &lanok zvieracieho systému z

obrazku 12, pric¢om sa jednd o pohlad zhora;

- obrazok 14 znéazorfiuje perspektivny pohlad na rukavicu s
kriZkovanim, ktorej &ast u zapastia je vybavena

zariadenim na zovretie podla predmetu vynalezu;

- obrazok 15 znazoriiuje izolovany pohlad na zvieracie '

zariadenie, ktoré je vyuZité na rukavicu z obrazku 14;
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obrazok 16 znazorifiuje perspektivny pohlad na rukavicu z
kruZkovania, ktorej Cast pokryvajuca zapastie je
opatrend dal8im moZnym uskutoCnenim zariadenia na

zvieranie podla predmetu vynélezu;

obrazok 17 znazorfiuje izolovany pohlad na zariadenie na
zvieranie z obrézka 16, pricom je tu zndzornené v

nezapnutom stave;

obrdzok 18 znazorifiuje zariadenie na zvieranie z

obrazkov 17 v zapnutom stave;

obrazok 19 znazorfiuje niekolko vedla seba uloZenych
kovovych dodticiek tvoriacich popruh, ktory mdZe

nahradit obrud z obrazkov 16 aZ 18;

obrazok 20 znézorfiuje perspektivny pohlad na cCast
rukavice z kruZkovania, ktorej cast u zapadstia je
vybavend dal3im moZnym spdsobom realizacie zariadenia

na zvieranie podla predmetu vynalezu;

obrazok 21 znazoriiuje izolovany pohlad na zariadenie na
zvieranie, ktoré bolo vyuZité na rukavicu z obrazka 20,

pri¢om je tu znazornené v nezapnutom stave;

obrazok 22 znézorfiuje zariadenie na zvieranie z obrazka

21 a to v zapnutom stave;

obrazok 23 znazoriiuje prie&ny schematicky rez rukavice z

obrazka 20;
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- obrazok 24 znazorfiuje prielny rez, ktory je podobny tomu
z obrazku 23, ale zariadenie na zvieranie je tu

zndzornené v nezapnutom stave;

Podrobny popis vynélezu:

Rukavica 1, ktord je znézornend na obrazkoch 1 a 2 Jje
vyrobend =z krdZkovej tkaniny, &o znamena, Ze je tvorena
pletivom kovovych prepletenych kruZkov. Prislufné krazky mbdZu
byt vytvorené =z nehrdzavejuceho ocelového drdtu s priemerom
0,5 alebo 0,55 mm; ktorych vnitorny priemer mdéZe byt od 2 mm

do 4 mm.

Tato rukavica 1 zostava z &asti pokryvajucej ruku 2, ktora
je prediZenda &astou 3 v tvare plného valcového rukadva, to
znamend rukdva bez pozdiinych otvorov a ktora je urend k
pokrytiu zépdstia uZivatela. Tato prediZenid &ast 3 méze byt
prediZena ochrannym rukdvom 4, ktory takto tvori ochranny
prostriedok pre predlaktie alebo laket, pri&om tento ochranny
rukav 4 m& tieZ tvar plného valcovitého rukava bez pozdiZnych
otvorov. Tri c¢asti rukavice 2, 3 a 4 su vietky realizované z

kriuZkovej tkaniny.

PrediZend ¢&ast 3, pokryvajuca =zapastie je vybavena
zvieracim systémom 5, tvorenym &lankom zvieracieho systému 6,
vybaveného koncovym ha&kom 7, ktory spolupracuje s otvormi 8

zachytnej Struktury 9, tu vo tvare dodtidky.
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Clanok zvieracieho systému 6 Jje zndzorneny do detailov na
obrazkoch 3 a 4. Je tu znazorneny v tvare doSti¢ky 10, ktore]
predny koniec je opatreny hackom 7 a ktorej zadny koniec Jje
opatreny otvormi 11, tu dvomi, ktoré su urcené pre fixaciu

krdzkovej tkaniny.

PrieCna hrana 12 sa nachadza ako vystupok hornej strany
doiti&ky 10 pre zjednoduSenie procesu zachytenia a uvolnenia.
Této prie&na hrana 12 sa nachadza na urovni mierne naklonene]j
vzhladom na kolmi rovinu hornej strany doSticky 10 pre

optimalizaciu manipulécie.

Koncovy hadik 7 a priecna hrana 12 si umiestnené kaZda na
jednej strane dostidky 10 <&lanku zvieracieho systému 6 a sa
oba mierne naklonené v rovnakom smere, pricom tento smer je
opaény vzhladom na smer tahu nutného pre uzatvorenie

zvieracieho zariadenia.

&lanok zvieracieho systému 6 znadzorneny na obrazkoch 1 aZ
4 je vytvoreny strihom alebo lisovanim kovového plechu,
napriklad nehrdzavejiceho ocelového plechu hrubky 0, 7mm; 3irka
sa pohybuje medzi 1,5 a 2,5 cm a koncovy haZik 7 je o dizke 1
rovnajici sa zhruba polovine alebo 2/3 tejto Sirky. Koncovy
ha&ik 7 je vycentrovany na diZku &lanku zvieracieho systému 6.
Prie&na hrana 12 sa nachadza na celej Sirke &lénku zvieracieho
systému 6; je vyrobend z lisovania do tvaru pismena V kovového

plechu.

Ako je zndzornené na obrazku 3, konvergentné pozdiZne
obruby 13 koncového hac¢ka 7 si mierne zbrisené alebo zoSikmené
pre zjednoduSenie manipuléacie zachytenia a zvlast potom

uvolnenia z otvoru 8 zachytnej Struktidry 9. Tieto dva pozdiZne
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konvergentné obruby 13 dodavaju koncovému hacku
lichobeZnikovity tvar. ZoSikmenie Jje obecne o niekolko
stupiiov.

Hibka koncového hadka 7 je adaptovatelna pre optimizéaciu
Zachytenia do jedného alebo viacej otvorov 8 zachytnej

Struktury 9; této hlbka je zvydajne medzi 4 aZ 5 mm.

Obecné rozmery koncového héc¢ka 7 su adaptovatelné pre
zamedzenie akéhokolvek priameho zachytenia do kruZku kruZkovej
tkaniny. Je tie? nutné zddéraznit, Ze diZka 1 koncového hadku 7
je vacsia ako vnutorny priemer krUZkov, ktoré su vyuZité pre

realizdciu krtZkovania rukavice.

Zachytnad Struktira 9 je detailne zndzornend na obréazku 5.
Tato zé&chytnd Struktira 9, vad¢sinou z &asti pravouhlého tvaru,
mdZe byt tieZ vystrihnutéd 2z kovového plechu (napriklad
nehrdzavejiceho listu s‘hrﬁbkou 0,7 mm). M&6Ze mat Sirku od 1,5
do 2,5 cm a jeho dlZka sa md6Ze pohybovat v rozmedzi niekolkych

centimetrov.

Tato =zachytnd Struktira 9 je mierne =zaoblend pre dobré

pokrytie zapastia uZivatela.

Otvory 8, ktoré su urcCené k spolupraci s koncovym h&ckom 7
¢lanku zvieracieho systému 6 sU rovnomerne rozprestreté a to
paralelne k sebe po celej diZke zachytnej &truktiry 9; tieto
otvory 8 maju tvar, ktorého diZka koredponduje s diZkou 1
koncového hé&cka 7; ich S8Sirka je mierne vy38ia ako hrubka uZ

spominaného koncového hacka 7.

MnoZstvo a umiestnenie otvorov 8 zaleZi na moZnosti

zovretia, ktorého chceme dosiahnut.
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Na pociatku Struktury na zachytenie 9 su vytvorené kruhové
otvory 14, ktoré su urcené k fixacii uZ spominanej Struktury

na zachytenie na kruzZkovej tkanine.

Ako je znézornené na obrédzku 1 a 2, zachytnd Struktudra 9
je uloZena do kruZkovej tkaniny v prediZenej &asti 3 a to
prostrednictvom kovovych kruZikov 15 (napriklad identickych
alebo velmi podobnych tym, ktoré si wvyuZité k =zhotoveniu
rukavice). KruZky 15 sa zachytia za niektoré kruZky kruZkovej
tkaniny a sG uloZené do otvorov 14 Struktiry na zachytéavanie
9.

Struktira na zachytévanie 9 je tak zanechan& na kruZkovej
tkanine a to na Casti pokryvajucej zépastie. Je doleZité
zdbéraznit, Ze pritomnost otvorov 8 a 14 zlepSuje flexibilitu
zachytnej Struktiry 9, ktord tak mdZe lepSie kopirovat

zadpastie uZivatela.

Clanok zvieracieho systému 6 je tieZ uloZeny do prediZenej
Casti 3 a to v istej vzdialenosti od Struktdry na zachytévanie
9 a to prostrednictvom kovovych fixacnych kriZkov 16. Tieto
kriZky 16 mdéZu byt rovnaké alebo velImi podobné tym, ktoré sa

vyuZivajd pri zhotoveni rukavice.

Tieto kovové fixa&né kruZky 16 sa zachytévaju na niektoré
kraZky kridZkovej tkaniny a uloZia sa cez otvory 11 do c&lanku
zvieracieho systému 6. KruZkovanie je teda spojené s kruZkovou
tkaninou rukavice, pricéom Jjej predny koniec Jje vybaveny

koncovym héadkom 7, ktory je wvolny.

Je ddleZité si poviimnut, Ze v niektorych variantoch
uskuto&nenia  predmetu vynadlezu mdZe byt Struktira na

zachytavanie pripevnena na krizZkové tkaniny rukavic
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prostrednictvom kovovej do3tiCky alebo do3ticiek, ktoré su

spojené jedna s druhou.

Ked si uZivatel vsunie ruku do rukavice 1, jej fixacia a
zovretie Jje néasledne velmi jednoduché a uskutoCifiuje sa
spésobom, ktory je znadzorneny na obrazku 1, teda tiahnutim
&lanku zvieracieho systému 6 a vloZenim koncového hacka 7 do
niektorého z otvorov 8 zachytnej 3truktiry 9. Tento proces Jje
ulahceny pritomnostou prie&nej hrany 12. Vyber otvoru 8 zavisi

od vble uZivatela a na poZadovanom zovreti.

Zariadenie pre zovretie v zapnutom stave je zn&zornené na

obrazku 2.

Prisludné zovretie, ktoré je spbdsobené prostrednictvom
zachytnej 8&truktiry a hadka do prislud3ného otvoru zachytnej
gtruktiry, je velmi jednoducho realizovatelné. Toto zovretie

ma okrem iného tieZ perfektnid kvalitu.

Mierne naklonenie koncového hacka 7 umoZiiuje optimalizéciu
pri zapnuti do zAchytnej Struktury 9. Na druhu stranu,
vyuZitie tohoto koncového hadka 7 po celej diZke prediZenych
otvorov 8, ktoré su tu pre jeho zapadnutie, umoZiiuje vylepSit

pevnost zachytnej Struktary.

Dalsi spbdsob uskutocnenia zachytnej Struktiary je

zndzorneny na obréazkoch 6 a 7.

Na obrazku 6 je zachytnd Struktura 9 " tvorena mnoZstvom
nezavislych dosticiek 17, ktoré su uloZené cez seba a su
upevnené do kruZkovej tkaniny a to prostrednictvom spojovacich
krazkov 18. KaZdd z dosti&iek 17 nesie otvor 8 umoZiujuci

vsunutie koncového ha&ka 7 ¢&lanku zvieracieho systému 6.
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Rovnakym spdsobom mdéZe byt kazZdad z doSticCiek opatrend dvomi

paralelnymi otvormi, ako bude popisané niZsie.

Na obrazku 7 su dodticky 17 uloZené na kruZkovu tkaninu
prostrednictvom spojovacich kruZkov 18, ale dostiCky 17 su tu

uloZené iba vedla seba (teda nie cez seba).

Je tieZ vhodné upozornit, Ze kaZdéd z do3ticiek 17 mbZe mat

viacej ako jeden otvor 8.

Obrazky 8 a 9 znazoriiuju dal3i moZny variant zachytne]j

Struktury.

Tato Struktira na zachytenie 9" je tvorend aspoii jednym
nezavislym kraZkom 19, ktory Jje z kraZkovej tkaniny tak, ako
je zndzornené na obrazku 8. Ako je zhora zndzornené na obrazku
9, niekolko nezavislych kruZkov 19 mdéZe byt pouZité a
pravidelne rozprestreté a to pre reguldciu =zovretia. Jeden
alebo viacej nezavislych kraiZkov 19 su vyhodne zhotovené z
kovového drdtu; vvhodne st vybrané z kruZkovej tkaniny a to
pred jej zvarovanim. Presahuju nad kruZkovou tkaninou, aby tak
bolo umoZnené zachytenie koncového hafka 7 &lanku zvieracieho
systému 6. Mdé6Zu tieZ vyhodne presahovat z oboch casti
kruzkovej tkaniny pre zaistenie reverznej obojrulnej rukavice.
Struktira na zachytavanie a zv1la3t jej uloZenie na rukavici

bude teda adaptovatelna.

Ako je znazornené na obrazkoch 8 a 9, nezavislé krazZky 19
méZu mat pravouhly obrys. M&éZu mat tieZ iny tvar, napriklad

ovalny (obrazok 10) alebo kruhovy (obrazok 11 ).

Obrazky 12 a 13 znazorfiuji jeden =z mozZnych variantov

4

Struktiry na zachytavanie.
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Tento Clanok zvieracieho systému 6° je tvoreny dodtidkou
107, ktorej predny koniec je vybaveny koncovym h&&kom 7° a jej
zadnd strana nesie fixacdné otvory 11°. Priedna hrana je
uloZend zhora na dosticke 10°, aby tak tvorila prostriedok pre
uchytenie, &o zjednodu3uje zapadnutie do zachytnej Struktiry,
rovnako tak, ako Jjej uvolnenie. Tato prieéna hrana 12° Je
vytvorend v tvare néaliatku, ktory Jje v tomto pripade
realizovany vylisovanim. Tento néaliatok tvori prie&nu hranu
smerom dozadu, ¢&o zjednoduSuje manipuldciu prostrednictvom

Jjedného alebo viacej prstov.

Obrazky 14 a 15 zndzorfiuju dal3i moZny spdsob realizacie

zariadenia na zvieranie 5, podla predmetu vyn&alezu.

V  tomto variante uskutolnenia m& <&la&nok zvieracieho
systému 6 a z&chytnad S3Struktira 9 velmi podobny alebo rovnaky
tvar, ako tie, ktoré boli popisané na obrézkoch 1 aZ 5, ale
tieto dva prostriedky si naviac vybavené na koncoch obru&ou

20, ktoré tvori popruh a ktora bude obopinat oblast zdpédstia.

Obru& 20 méZe byt zhotovend z kovového pasa, napriklad =z
ocelového pésa 1,5 cm 3irky a 0,2 mm hrubky, ktorej konce su

zostrihnuté néleZitym spdsobom.

Tymto spbsobom je ziskané zariadenie na zovretie, ktoré je
vyrobené z jedného dielu a ktoré je znazornené na obrazkoch 14

a 15.

Toto zariadenie na zovretie m& obecne kruhovy tvar; ako je
znazornené na obréazku 14, Jje moZné ho uloZit do rukava 21,
ktory je pridany na rukavicu 1 a to na podiatok oblasti vdékol

zapastia.
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Rukdv 21 je vyhodne zhotoveny =z kruZkovania, napriklad
prostrednictvom popruhu, ktory je uloZeny v oblasti zapastia a

to prostrednictvom zoSitia kovovych kruZkov.

Vyhodne pokryva celd oblast zédpdstia, okrem zAachytnej

Struktary 9, aby tak bolo umoZnené zovretie.

Je vS8ak tieZ moZné tento rukav 21 jednoducho nahradit

putkom z krUZkovania.

Pre zaistenie spravneho a pevného umiestnenia zariadenia
na zvieranie 5, Jje zachytnéd Struktura 9 uloZend na krdZkovu
tkaninu rukavice prostrednictvom krtZkov 15, ktoré prechadzajtu
kruhovymi otvormi 14 a to rovnakym spdsobom, ako bolo wvysSsie

spominané.

Obrézky 16 aZ 18 zndzorifiuju dalsi moZny spdsob realizéacie,
v ktorom Jje zvieraci systém 5 tvoreny ¢&léankami zvieracieho
systému 6 a =zachytnou &truktirou 9, ako Jje znézornené na
obrazkoch 1 aZ 5 a je pripojeny na urovni jedného z koncov

obruce 22, ktora tvori isty druh pésa.

Zadny koniec ¢léanku zvieracieho systému 6 je uloZeny na
jednom z koncov obrufe 22 a to vazbovymi krdiZkami 23; a zadny
koniec zé&chytnej &truktiry 9 je uloZeny na dal3i koniec obruce

22 a to vazbovymi kruZkami 24.

Clanok zvieracieho systému 6 a zachytnad Struktira 9 mbZu
byt zhotovené z nerezového plechu 0,7 mm hrabky, aby im tak
bola dodanad prislusnd pevnost, =zatial &o obru¢ 22 mbéZie byt
zhotovend =z ocelového plechu 0,2 mm hrubky, aby tak bola

zaistend jej dostatoénd flexibilita.
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Takto ziskame podobné zariadenie na zvieranie, ako bolo
znazornené na obrazkoch 14 a 15. Na obréazku 17 je znazornené
izolované zariadenie na zvieranie a to v uvolnenej pozicii; na

obrédzku 18 je toto zariadenie zndzornené v zovretom stave.

Ako je znazornené na obrézku 16, obrué 22 mdZe byt uloZena
do rukava 21, ktory obopina oblast vdkol zapastia, pridom
tento rukav 21 vychéddza 2z konca z&chytnej Struktiry 9. Na
tomto obrézku je také znazornené, Ze zAachytna étrﬁktﬁra 9 je
vyhodne uloZend do kruZkovej tkaniny prostrednictvom kovovych

kraZkov 15, ktoré prechddzaji cez kruhové otvory 14.

Rovnako ako tomu bolo u predo3lého popisu, méZe byt rukav

21 jednoducho nahradeny kruZkovym péasom.

Manipuldcia s ¢&lankom zvieracieho systému 6 Jje velmi
jednoduchd a to z ddévodu spojenia s obrudou 22 prostrednictvom
vazbovych kriZkov 23, ktoré zaistujui vézbu. Zo strany &lénku
zvieracieho systému 6 sa rukdv 21 nach&dza v istej
vzdialenosti od zachytnej Struktary 9, aby tak bola zaistena

jednoduchost pri manipulacii pri zovreti a odopnuti.

Prikladne je tieZ moZné uviest, Ze obru& 22 mbéie byt
nahradena péasom 25, ktory je vytvoreny z vedla seba uloZenych
kovovych do3tic¢iek a to prostrednictvom vazbovych krazkov 27,

tak ako suU znazornené na obrazku 19.

Obrazky 20 aZ 24 zndzorfiuju iny spdsob realizacie =z
obrazkov 16 aZ 19. Tu je koniec zachytnej 3Ztruktiury 9, ktory
nie je spojeny s obruou 22 prediZeny dodato&nou do3tidkou 28,

-pri¢om je spojend spojovacimi krGZkami 29.
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Tato dodatodnad doStidka 28 mdZe byt zhotovend z ocelového
plechu o 0,2 mm hrubky; jej 3irka koreSponduje s obruCou 22

a jej diZka je niekolko centimetrov.

Toto =zariadenie na zvieranie je izolovane zndzornené na
obrazku 21 a to v rozpojenej pozicii a v zopnutom stave Jje

znazornené na obrazku 22.

Dodato&na do&tilka 28 je urend k uloZeniu do rukava 21,
ktory sa nachaédza na podiatku oblasti naokolo zapéstia. Jej
pritomnost umoZni dobre rozmiestnit kraZkovanu tkaninu po

celom obvode zépistia pri zovreti ruky.

Rukadv 21 je spusteny aZ do blizkosti konca zachytne]
Strukttiry 9 a to pre optimalizadciu rozmiestnenia krizZkovej
tkaniny; pre dobré usporiadanie okraja pri manipulédcii s
élénkpm zvieracieho systému musi koniec obruge 22, ktora nesie
kriZkovanie, opustit rukdv 21 a to B3trbinou 30, ktora Je

uloZena niekolko centimetrov od kraja uZ spominaného rukava.

Prisluiny tvar zariadenia na zvieranie 35 je znézorneny na
obrédzkoch 23 a 24. Obrazok 23 znézorfiuje zariadenie na
zvieranie v zovretom stave, pridom &lanok zvieracieho systému
6 je vystuZeny zachytnou Struktarou 9; obrazok 24 ukazuje celé

zariadenie v rozopnutom stave.

Podla tohoto spésobu uskuto&nenia mbdZe byt obru¢ 22

nahradena niekolkymi vedla seba leZiacimi kovovych dostickami.

Zariadenie na zvieranie podla predmetu vynadlezu mdZe byt
rovnakym spdsobom uloZené na koncoch ochranného rukévu 4 alebo

v blizkosti tohoto rukéava.



01-531-03-MA 19

Podla spdsobov realizacie, ktoré si znAdzornené na
obrazkoch 14 aZ 24 mbé%e byt ¢&lanok zvieracieho systému 6
zameneny inymi spdsobmi realizdcie, 2zvl1ast potom tak, ako je

zndzornené na obrazkoch 12 a 13.
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PATENTOVE NAROKY

1. Ochranné rukavica z kruZkovania, vytvorenéd prepletenymi
kovovymi kruZkami, pridom tato rukavica Jje tvorena <castou
pokryvajucou ruku (2), dalej prediienou ¢astou (3) v tvare
plného rukadva bez akychkolvek pozdiZnych otvorov, ktora je
predurdend k pokrytiu oblasti zépastia, pricdom tato prediZena
gast (3) sa eventudlne edte prediii ochrannym rukavom (4) pre
predlaktie alebo laket, ktory Jje tieZ v tvare rukava bez
pozdiZnych otvorov, dalej je této rukavica vybavend zvieracim
systémom (5) na prediZenej ¢&asti (3) pre =zakrytie zapastia
a/alebo ochranného rukava (4), vy zna ¢ ujuca s a
t v m, Ze zvieraci systém (5) Je tvoreny ¢lankami zvieracieho
systému (6, 6°), ktory spolupracuje s aspoil jednym otvorom (8)
vytvorenym v zA&chytnej 3&trukture (9, 97, 9"}, pricom tieto
&lanky zvieracieho systému (6, 6°) su vybavené priecnou hranou
(12, 127, ktoréa tvori prostriedok pre zachytenie
zjednodudujlici prichytenie na zéchytnu Struktaru (9, 97, 9"),

rovnako tak, ako uvolnenie z tejto Struktiry.

2. Ochranna rukavica, podla patentového néroku 1, v'y -
znad¢ujuca satym Ze zostava z &lankov zvieracieho
systému (6, 6°) vybavenych koncovymi hackami (7, 7° ), ktorych
dizka 1 dJe wvads3ia ako vnutorny priemer kriZkov kruzZzkovej

tkaniny.

3. Ochrannd rukavica, podla jedného z patentovych narokov

1 alebo 2, vyznad¢ujuauca sa tym 7e zostéava z
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¢lankov zvieracieho systému (6, 6°), ktoré si vytvorené

strihom a lisovanim/ohybanim kovového plechu.

4. Ochrannéd rukavica, podla jedného z patentovych nédrokov
1 aZz 3, vyznacujilca sa tym Ze zostava z ¢lanku
zvieracieho systému (6) v tvare doSticky (10), ktora je
vybavéné koncovym hackom (7), ktory tvori prostriedok pre
zachytenie do jedného =z otvorov (8) =zachytnej Struktiry (9,
9°, 9"), priCom priena hrana (12) je umiestnend na hornej

strane uZ spominanej doSticky ( 10).

5. Ochrannd rukavica, podla patentového néroku 4, v y -
znadcuijuaca s a t ym Ze prieCna hrana (12) d¢&léanku
zvieracieho systému (6) je tvorend prieCnou zaré&Zkou, ktoréd je
vytvorend Sikmo vzhladom na rovinu kolmid k hornej strane
do3ticky (10) a to pre zjednodudenie manipulédcie pri zachyteni

a uvolneni.

6. Ochrannd rukavica, podla jedného z patentovych narokov
1l aZ 3, vy znadcuijuca s a t y m Ze zostdva z
¢lédnku zvieracieho systému (6°) v tvare doStic¢ky (10), ktoréa
je vybavend koncovym hackom (7°), ktory tvori prostriedok pre
zachytenie s jednym z otvorov (8) zachytnej S&truktary (9, 97,
9 "), priCom uZ spominand prieCna hrana (12) Jje v tvare
naliatku Vytvorenéhobna hornej strane uvedene] dosSticky (10),
pric¢om tento naliatok Je vybaveny plochou alebo priecnou

hranou pre zjednoduSenie uchopenia.

7. Ochranna rukavica, podla jedného z patentovych narokov

2 aZ 6, vyznacuijuca s a t v m, Ze koncovy hacik
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(7, 7°) <¢&lanku zvieracieho systému (6, 6°) Jje opatreny
konvergentnymi obrubami (13, 13°), ktoré s mierne skosené

alebo zo3ikmené a tak vytvéraju obecne lichobeZnikovy tvar.

8. Ochrannd rukavica, podla jedného z patentovych nérokov
1 aZ 7, vy znadc¢cujuca sa t ym Ze zostdva zo
zachytnej Struktiry (9") v tvare nezavislého(ych) kruZku(ov)

(19), ktoré sU umiestnené do kruZkove] tkaniny.

9. Ochranna rukavica, podla jedného z patentovych nérokov
1 az 7, vy znadcuijueca s a t v m, Ze zostdva zo
zédchytnej S&truktiry (9) v tvare doSticky vybavene]j mnoZstvom

otvorov (8) pre umoZnenie regulédcie tlaku zovretia.

10. Ochranné& rukavica, podla patentového naroku 9, v y -
z nac¢u j uc a s a t ¥ m, Ze =zostédva zo z&chytnej
Struktiry (9), ktoréd Jje zaoblend pre pokrytie obrysu zépastia

alebo lakta uZivatela.

11. Ochrann& rukavica, podla jedného z patentovych néarokov
1 az 7, vy znac¢uijuaca s a t y m, Ze zostava zo
zdchytnej Struktiry (9°) v tvare nezdvislych dostic¢iek (17),
ktoré si uloZené vedla seba, alebo ktoré sa CcCiastocne
prekryvaji a sui opatrené kaZdéd asponl jednym otvorom (8), ktory

umozZiiuje reguldciu tlaku pri zovreti.

12. Ochrannad rukavica, podla jedného z patentovych narokov
9 az 11, vy znad&ujuca sa t ym Ze zostava zo

z&chytnej Struktidry (9) alebo viacej vedla seba uloZenych
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nezdvislych dosti¢iek (17), ktoré su vybavené otvormi (8),
priCom tieto otvory sa naché&dzaju paralelne vedla seba a dalej
zostava z &lankov zvieracieho systému (6, 6°), ktorého koncovy

h&¢ik (7, 7°) je moZno uchytit po celé diZke do otvorov (8).

13. Ochrannd rukavica, podla jedného z patentovych narokov
1 az 12, vy znac¢cujuca sa t ym Ze zostava zo
zvieracieho systému (5), ktory je tvoreny zachytnou Struktirou
(9, 97, 9 ") wuloZenou na kruZikovej tkanine a dalej potom
¢lankom zvieracieho systému (6, 6°), ktorého zadné konce su
upevnené na kruZkovd tkaninu a to v urcitej wvzdialenosti od uz
spominanej =zéachytnej Struktidry (9, 97, 9") pre =zaistenie

zovretia v prislusSnej oblasti rukavice.

14. Ochranné rukavica, podla jedného z patentovych narokov
1 aZz 12, vy zna ¢ uij aca s a t ¥ m, zostava zo
zvieracieho systému (5), ktory dalej =zostdva zo zachytnej
Struktiry (9, 97, 9") uloZenej do kruZkovej tkaniny a z &lénku
zvieracieho systému (6, 6°), ktorého zadnd strana je uloZena
do kruZkovej tkaniny a to prostrednictvom do3ticky alebo

viacej prepojenych dosticiek.

15. Ochrannd rukavica, podla Jjedného 2z patentovych
narokov 1 aZz 12, vy znac¢ujuca s a t ¥ m, Ze
zostdva zo zvieracieho systému (5), tvoreného obrulou =z
jedného kusa (20), ktord pokryje prislusni oblast rukavice,
ktorej 3jeden =z koncov Jje upraveny pre pripojenie ¢&léanku
zvieracieho systému (6, 6°) a ktorého druhy koniec je upraveny

pre pripojenie zachytnej 3Struktury (9).
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16. Ochrannad rukavica, podla jedného z patentovych narokov
1 aZ 12, vy znacu3juca s a t v m, Ze zostéva zo
zvieracieho systému (5), tvoreného ¢lankami zvieracieho
systému (6, 6°) a zachytnou S&truktdrou (9), ktord je uloZena
na konci popruhu v tvare obrule (22) alebo viacej vedla seba

uloZenych dosticiek (25).

17. Ochranna rukavica, podla jedného z patentovych néarokov
15 alebo 16, vy znac¢ujuaca sa tym Ze zostava z
aspoii jedného putka pre drZanie obruci (20, 22, 25) na

prislu3nej oblasti rukavice.

18. Ochranna rukavica, podla jedného z patentovych narokov
15 alebo 16, vy znadujuuca sa tymn Ze zostava z
rukava (21), ktory je vytvoreny z <&lankov zvieracieho systému

a ktory je uloZeny do aspoii jednej &asti obruci (20, 22, 25).

19. Ochrannéd rukavica, podla patentového naroku 18, v y -
znadujuiuca sa tym e zostéva zo zvieracieho
systému (5), ktory je vybaveny dodatoCnou doStickou (28)
ulofenou v urovni konca zachytnej 3truktury (9) a to vazbou,
pricom tato dodato&nid doZtidka (28) sa uloZi do rukava (21)

obrucée (20, 22, 25).

20. Ochranna rukavica, podla patentového naroku 19, v y -
znad¢uijuaca sa tym Ze rukav (21) obruce (20, 22,
25) sa nachadza na oboch stranach konca zdchytnej Struktury

(9) a dalej potom, Ze Jje tento rukav (21) opatreny strbinou
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{30), ktord 3je wurcend pre koniec obrule vybavenej clankom

zvieracieho systému (6, 67).

21. Ochrannd rukavica, podla jedného z patentovych
narokov 15 aZ 20, vy z n a ¢ u j u c a s a t v m Ze
zostava zo0 zachytnej Struktiry (9), ktora Je uloZend do

kriZkovej tkaniny a to prostrednictvom kruzZka (15).
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