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54) Poloatomaticky zdv&s pro .hanipulaci’’ g dflei

( : 8 prichozim vodorovnfm manipuladnim otvorem

- Z8v8s Ted8i upevnéni dilce a prichozim .
vodorovnym manipulaénim otvorem ke zvedaci- &
mu prostredku, jeho uvolndni ze pomoci pou-
ze jediného vazale a zlepdeni bezpelnosti
préce vazale ve vydkdoh, Na sklddce vazad
zdvée pouze navede v rizevieném stavu nad
manipuladn{ otvor dilce a po dosednuti
dorazu na dflec se zdvés zajisti pomoci
lehkého svorniku a matice. Pro demontdZ
zdvésu 0d dflce postadi uvolnit matici a
vysunout lehky svornik, ostatni operace
provede jefdb pii zvedéni zédvésu. Podstata
YeSeni spodivd ve vzdjemném kinematiokém
spojeni dvojice tdhel opatienych v dolni
¢deti nosnymi Eepy o prichozim otvorem,

v horni &4sti otocnym uchycenim vézacich
proat¥edkl. Tdhla jsou-nad manipulovanym
dilcem rozepiena rogpdrou, kterd je klou~
bovy spojena s tdhly pomoci cepd., Mezi dfl-
cem a rozpdrou je umistén doraz., Vzdjemnd
poloha nosnych Cepl je zajiéténa matioi .

a svornikem, ktery Jje protaZen otvory nos-
nyoh &epl. Zdvés je moZno pouZit p#i mani-
pulaci s b¥emeny s prichozim vodorovnym

manipulaé¢nim otvorem, zejména ve staveb-
nictvi.
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Vyndlez se tyké poloautomatického zdvésu pro upevndni dil-
cl,zejména Zelezobetonovych vazniki,privliekd,sloupd,k hikim zve=
dacich & manipulalnich prost¥edki,u ktervch Jje pro zavéfeni ur-
cen pruch021 vodorovny otvor.

V soulasné dobé se pouZivaji pro zavéfovani diled s prucho—
zim vodorovnym manipulaénim otvorem vétEinou specia1n1 zdvéay,
sestdvajici z masivniho t&%kého trnu,dvojice kotoudl,pFes které
jeou vedena nosnd lana k rozpérné tyéi,umistdné nad horni plo-
chou manipulovanédho dilce.0d rozpd&rné tyde jsou nosnd lana ve- -
dena k zdvdsnému oku,které se zavdZuje na hdk je¥dbu.Price s t&-
mito z4vdsy je fyzicky znadn® naméhavé,nebo¥ jednotlivé dily
zdvdsl,se kterymi se runé manipuluje,jsou t&Zké,PFi demontdZi
vdzacich prostPedkli,po osazeni dilce ve vyZkach,je z hlediska
bezpedné price ve v&tEiné pripadl zapotPebi dvou pracovniki.

Nevyhody dosud zndmych zdvési jsou odstrandny zévésem.podle

vyndlezu,ktery sestdvd z dvojice tdhel,kterd jsou v dolni &ds-
ti opatfena nosnymi Cepy s prichozim otvorem.V horni &isti té-
hel jsou &epy,na nichZ jsou oto&nd uchyceny vizacd proatfedky
urdens k zavé¥eni na zdvihaci prost¥edek.Tdhla jsou nad méﬂipu—
lovanym dilcem vzdjemnd rozepiena pomoci rozpéry,kterd je klou-
bové spojena 8 tdhly pomoci Cepl.Mezl manipulovenym dilcem a roz-
pérou je umistén doraz.Vzdjemnd poloha nosnych Sept je zaji¥td-
na matici a svornikem,ktery je protaZen otvory nosnych Eepi.

PouZitim poloautomatického‘zévésu pro manipulaci s dilci
g prichozim vodorovnym manipula&nim otvorem se ulehii a zrychli
prdice vazade,Vaza& na sklddce dilch pouze navddi rozevieny zd-
vés do spravné polohy nad manipuledni otvor.Po dosednuti zdvé-
su na dilec se zdvds samodinnd nev¥e,t.j.nasunou se nosné Eepy
do manipulaéniho otvoru a vazal pouze pomoci lehkého svorniku
a matice jejich vééjemnou polchu zajisti.K‘uvolnéni zévEésu po
osazeni dilce p¥i montdZi vazal pouze uvolni matici a vysune svor-
nik a zdvés se p¥i zdvihu jeFdbu samoinné rozevie a tim se uvol-
ni od dilce.X této Einnosti,provddéns z montédZnich plo¥in ve vy¥-
kédch,postaéi pouze jJeden vaza§,nebof pracuje jen s lehkym svor-
nikem & matici. ’

Pr¥iklad provedeni zdvésu podle vyndlezu jJe schematicky zob-
razen na vykrese,kde je zndzornén nirys s éésteénjm,fezem.Zé§és.
tvo¥{ dvojice shodnych tdhel 1 sk¥ihové konstrukce.Do ka¥dého
tdhla 1 je v jeho dolni &4sti zavaXen nosny &ep 2 s prichozim
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otvorem.Téhla 1 Jsou nad horni plochou dilce 11 vzdjemns kloubo«
& spojena pomoci rozpdry 3 a Eeph 4. V horni &4sti tdhel 1 Jsou
na zaj;ﬁténych ¢epech T otoEne ulozeny kladky 6,pies které Jsou
vedena shodn¥ dlouhd nekone&nd lana 8,pomoci kteryfch Je cely z4-
vés zavéfen na hdk jeFdbu,Rozpéra 2 Je ve své stfedni fdsti opet-
Fena vyZkové sefiditelnym dorazem 5.Vzdjemnd poloha tédhel ]l a tim ‘
i nosnych &epl 2 je zajiéten& svornlkem 2 a maticl 10 Svornlk 10‘

. Je protaeZen otvory nosnych Cepi 2.

R4dnd funkce z4v&su spodivd ve vhodnem umlsteni depl rozpé-;
ry 3 ve vztahu k. vili mezi nosnymi cepy 28 manipulacnim otvorem 
dilce 11,délkou nosnych cepu a ve vhodném pomeru silovvch ink& o
od vlastnlch hmotnostl jednotlivych a{1d zévésu otocnvch kolem |
Cepl 4 rozpéry 3 k tahu lan 8 pFi uvoln&ném zdv&su,t.j. zévésu bez
zavéEeného dilce.Jsou~-1i konstrukcl zavésu splnény uvedené pod—
mlnky,tak po navedeni uvolnéného - rozevreneho -.zavesu nad mani-

- pulaéni otvor dflce 11 a dosednut1 dorazu 3 na horni plochu dilqu,

se téhla 1 s nosnymi ‘Cepy 2 natoli a nosné cepy 2 se vlivem p&so- Qf
~beni silovych u&inku od vlastni hmotnosti ‘z4vésu a vlivem uvol-

. néni tahu lan 8 samo&innd zasunou do manipulainiho otvoru. -dilce 11,
- Pripadné tolerance v umisténi manipulacnlho otvoru v dllci il Je

"'moéno korigovat vyskove stavitelnym dorazem 5.Po sev¥eni zdvésu

ge otvory v nosnych- Eepech 2 protéhne svornlk 9 a zajieti se ma--‘j”
‘tici 10. Tim je zafixovdna poloha nosnvch Cepli 2 a 8 dilcem je '
mozno manipulovat Pri demontazi zavesu se. nejprve uvolni matice
;hﬂvysune se avornik 9 a tekto uvolnenv zéves B€ . pri zdvihéni sa-
mo¥inn& rozevie a uvolni se od dilce. o . : -
Vynélez je ‘moZno pouzit p¥i manipulaci 8 bremeny,které 3sou
\pro zaveseni opatrena pruch021m vodorovnym manipuladnim otvorem, |
' zeJména ve stavebnictvi pri manipulaci s vaznfky,pruvlaky.sloupy., ;
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PEEDMET VYNALEz'U

Poloautomaticky z4vés pro manipulaci s dilei s prﬁchozim vodo-
rovaym manipulalnim otvorem,vyznaéujicl e tim,¥e sestdvd =z
dvojice tdhel /1/,opat¥enych v dolni &dstl nosnymi.&epy /2/. 8
prichozim otvorem,v horn{ &dsti nosnymi &epy /7/,né nich¥ jsou

ototné uchyceny vdzaci prost¥edky /8/ urfené k zavéZeni na
zdvihac{ prost¥edek a téhla /1/ jsou nad manipulovenym dfl-
cem /11/ vzdjemné rozeprena pomoci rozpéry/3/ ,kterd jJe klou-
bovE spojena s téhly /1/ Eepy /4/ a mezi dllcem /11/ & rozpé-
rou /3/ je umistdn doraz /5/.

Poloautbmaticki z4vés podle bodu 1;vy2na6u3fci ge tim,%e vzé-

jemnd poloha nosnych &epd /2/ je zajiiténa maticf /10/ & svor-
nikem /9/,ktery . je protafen otvory nosnych Sepd /2/.

1 vykres
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