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청

청  1 

 공원  탑승 시 ,

탑승  도   탑승 경  라 주 도  는 탑승 차량;

상  탑승 가 착 도  는 헤드 마운트  ; 

어 시  포 고,

상  어 시 :

상  헤드 마운트   통  상  탑승 에게 가상  고;

상  탑승  연 는 사    신  신 고;

상  사    신  상  신 가 상  가상 에 다고 결 고;

상  신 가 상  가상 에 다고 결 는 것에 답 여 상  탑승 차량  움직  트리거 도  

는

탑승 시 .

청  2 

1 에 어 ,

상  가상  강 실(AR) 트  포 는

탑승 시 .

청  3 

1 에 어 ,

상  사    포 고, 상  사   는 상  탑승 가 상  탑승 차량  

 게 도  는   포 는

탑승 시 .

청  4 

3 에 어 ,

상  어 시  상    신 는 신 에 라  시  어  상  탑승 차량

고 상  신 가 상  가상 에 다고 결 는 것에 답 여 상  탑승 차량  도 변  트

리거 도  는

탑승 시 .

청  5 
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1 에 어 ,

상  탑승 차량  다  탑승  도  고, 상  탑승 시  상  다  탑승 가 착 도  

는 다  헤드 마운트   포 고,

상  어 시 :

상  다  헤드 마운트   통  상  다  탑승 에게 강 실(AR) 트  고;

상  다  탑승  연 는 다  사    각각  신  신 고;

상  다  사    신 는 상  신 가 상  AR 트  상 에 다고 결

고;

상  다  사    신 는 상  신 가 상  AR 트  상 에 다고 결

는 것에 답 여, 상  탑승 차량  다  움직  트리거 도   는

탑승 시 .

청  6 

5 에 어 ,

상  다  사    포 고, 상  다  사   는 마킹  포 고, 상

 다  사    신 는 각각  신 가 상  AR 트  상 에 다고 결

는 것  상  다  사    신 는 상  각각  신 가 상  마킹 

가상 사체  상  AR 트  마킹 는 것에 다고 결 는 것  포 는

탑승 시 .

청  7 

5 에 어 ,

상  어 시  상  상   상  탑승   동안 상  다  탑승  복  AR 트

 상 들  가  에 여 상  다  탑승  도  결 도  는

탑승 시 .

청  8 

1 에 어 ,

상  어 시  상  신 가 상  가상 에 지 않는다고 결 는 것에 답 여 상  탑승 차량

 다  움직  트리거 도  는

탑승 시 .

청  9 

1 에 어 ,

상  움직  상  탑승 차량  도  변 시키는 것  포 는

탑승 시 .
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청  10 

1 에 어 ,

상  탑승  상  탑승 차량  탑승 트랙  라 주   상  탑승 에  게  도  는

탑승 시 .

청  11 

 공원에  엔 트  공 는 ,

탑승 차량에 통신 가능 게 결 는 어 시  컴퓨  그래  생  시  통  게  경  생 ― 상

 게  경  복  강 실(AR) 트  포 고, 상  탑승 차량  1  상  탑승  태우고 탑

승 경  라 주 도   ― 는 단계;

상  1  상  탑승  각각과 연 는 나 상  헤드 마운트   통  상  게  경  

는 단계;

상  1  상  탑승  각각과 연 는 나 상  사    나 상  신 , 상

어 시  통 , 신 는 단계; 

상  1  상  탑승  각각과 연 는 상  나 상  사    신  상  신 에 

어도  여 상  탑승 차량  움직 , 상  어 시  통 , 트리거― 상  나 상

사   는 어도 나     어도 나  마킹  포  ― 는 단계

포 는

.

청  12 

11 에 어 ,

상  복  AR 트는 가상  나타내는  트  포 고,

상  탑승 차량  움직  트리거 는 단계는:

상  어도 나    신  각각  신 가 상  가상 에 다고 결 는 단계;

상  어도 나    신  각각  신 가 상  가상 에 다고 결 는 것에 

답 여, 상  탑승 차량  움직  트리거 는 단계  포 는

.

청  13 

12 에 어 ,

상  움직  상  탑승 차량  도  변 시키는 것  포 는

.

청  14 

12 에 어 ,
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상  움직  상  탑승 차량  상  탑승 경 에 여 는 것  포 는

.

청  15 

11 에 어 ,

상  움직  상  탑승 차량  도  변 시키는 것  포 는

.

청  16 

11 에 어 ,

상  탑승 차량  움직  트리거 는 단계는:

상  마킹  신  상  신 가 상  복  AR 트  어도 나  AR 트  가

상  상 에 다고 결 는 단계; 

상  마킹  신  상  신 가 상  복  AR 트  어도 나  AR 트  가

상  상 에 다고 결 는 것에 답 여, 상  탑승 차량  움직  트리거 는 단계  포 는

.

청  17 

11 에 어 ,

상  1  상  탑승  각각과 연 는 상  나 상  사    신  상  나 상

 신 에 어도  여 상  탑승 차량  어 , 상  어 시  통 , 결 는 단계

포 고, 상  탑승 차량  움직  트리거 는 단계는 상  탑승 차량  상  결  어에 어도 

 는

.

청  18 

탑승 트랙  라 탑승  태우도  는 탑승 차량과 통 는 탑승  게  어 시 , 상  탑

승  게  어 시 : 

게  어 ,

상  탑승 차량과 연 는  사    1  신  신 고;

상  탑승 차량과 연 는 어도 나  마킹 사    2  신  신 고;

상  신  1  신 가 가상 에 다고 결 고;

상  신  1  신 가 가상 에 다고 결 는 것에 답 여, 상  탑승 차량  1 움직

야 는  나타내는 1 어 신  고;

상  신  2  신 가 강 실(AR) 트  상 에 다고 결 고;

상  신  2  신 가 AR 트  상 에 다고 결 는 것에 답 여, 상  탑승 차량

 2 움직  야 는  나타내는 2 어 신  도  는
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상  게  어 ; 

상  게  어 에  통신  가능 게  결  상  1  어  신   상  2  어  신  신 도

고, 상  1 어 신   상  2 어 신 에 어도  여 상  탑승 차량  움직

 어 도  는 탑승 어  포 는

탑승  게  어 시 .

청  19 

18 에 어 ,

상  게  어 에  상  탑승 가 착 도  는 헤드 마운트  에 통신 가능 게 결

는 컴퓨  그래  생  시  포 고, 상  컴퓨  그래  생  시  상  가상   상  AR 

트  생 고 상  헤드 마운트   통  도  는

탑승  게  어 시 .

청  20 

18 에 어 ,

상  탑승 어 는 상  1 어 신  는 상  2 어 신 에 어도  여 상  탑승 차

량  도  도  는

탑승  게  어 시 .

 

   야

[  원에  상  참 ][0001]

본원 ,  2017  3월  6  원  미  가특허 원 62/467,817  "SYSTEMS  AND  METHODS  FOR  DIGITAL[0002]

OVERLAY IN AN AMUSEMENT PARK ENVIRONMENT"에  우    주 , 그 체 내  든 에

여 본 에 참  포 다. 

[ 야][0003]

본 에 개시 는 청  상   공원 어트랙 (amusement park attractions)에  것 , 특 , [0004]

 공원 탑승 어트랙 에  상  경험(interactive experiences)  공 는 것에  것 다.

 경  

 공원 는 마 크는  공원  문객에게 거움  공 에 어  다양  엔 트 어트랙[0005]

 포   다.   들어, 어트랙  탑승 어트랙 ( 컨 , 폐루  트랙(closed-loop track), 다크 라

드(dark ride), 릴 라 드(thrill ride), 는 그  사  탈것)  포   다.  러  탑승 어트

랙 에 어 , 탑승 차량  운동  그램  움직  거나, 는 탑승 차량  탑승객에게 탑승 차

량에  다양  어  공 는 특징 ( 컨 , 다양  튼  )  포   다.  재,

욱 상  탑승 경험  야   탑승 차량에  강  탑승객 어  공 는 상  탑승 어트

랙 에   재  식 고 다.

 내

본 개시물  에 는 특  실시 태들  아래에 약 다.  들 실시 태는 본 개시물   [0006]

는 것  아니 ,  들 실시 태는 단지 본  실시 태들  가능  태  간단  개  공

는 것 다.  실 , 본  실시 태들  아래에  는 실시 태들과 사 거나 는 상  
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는 다양  태  포   다.

실시 태에 어 ,  공원  탑승 시  탑승  도   탑승 경  라 주 도  [0007]

는 탑승 차량, 탑승 가 착 도  는 헤드 마운트  ,  어 시  포 다.  

어 시 , 헤드 마운트   통  탑승 에게 가상  고, 탑승  연 는 사

   신  신 고, 사    신  신 가 가상 에 다

고 결 고, 신 가 가상 에 다고 결 는 것에 답 여 탑승 차량  움직  트리거 도  

다.

실시 태에 어 ,  공원에  엔 트  공 는 , 탑승 차량에 통신 가능 게 결 는 어[0008]

시  컴퓨  그래  생  시  통  게  경  생 ― 게  경  복  강 실(AR) 트

포 고, 탑승 차량  1  상  탑승  태우고 탑승 경  라 주 도   ― 는 단계, 1  

상  탑승  각각과 연 는 나 상  헤드 마운트   통  게  경  는 단계,

1  상  탑승  각각과 연 는 나 상  사    나 상  신 , 어 시

 통 , 신 는 단계,  1  상  탑승  각각과 연 는 나 상  사    신

 신 에 어도  여 탑승 차량  움직 , 어 시  통 , 트리거― 나 상  사

  는 어도 나     어도 나  마킹  포  ― 는 단계  포

다.

실시 태에 어 , 탑승 트랙  라 탑승  태우도  는 탑승 차량과 통 는 탑승  게  어 시[0009]

, 탑승  게  어 시 , 탑승 차량과 연 는  사    1  신

 신 고, 탑승 차량과 연 는 어도 나  마킹 사    2  신  신

고, 1  신 가 가상 에 다고 결 고, 1  신 가 가상 에 다고 결 는 것

에 답 여 탑승 차량  1 움직  야 는  나타내는 1 어 신  고, 2  신 가

강 실(AR) 트  상 에 다고 결 고, 2  신 가 AR 트  상 에 

다고 결 는 것에 답 여 탑승 차량  2 움직  야 는  나타내는 2 어 신  

도  는 게  어  포 다.  탑승  게  어 시 , 게  어 에 통신 가능 게 결

1 어 신   2 어 신  신 도  고, 1 어 신   2 어 신 에 어도 

여 탑승 차량  움직  어 도  는 탑승 어   포 다.

도  간단  

본 개시물  들  다  특징, 양태,   도  체에 걸쳐 사  문 가 사   나타내는 첨[0010]

 도  참 여  상     욱 양 게  것 다.

도 1 , 본  실시 태들에 , 탑승  게  어 시  갖는 탑승 어트랙  포 는  공원

 실시 태  개략도 다.

도 2는, 본  실시 태들에 , 도 1  탑승 어트랙  내에    는 탑승  게  어 시

 실시 태  도 다.

도 3 , 본  실시 태들에 , 도 2  탑승  게  어 시  내에    는 헤드 마운트

 실시 태  사시도 다.

도 4는, 본  실시 태들에 , 도 1  탑승 어트랙  탑승 차량  운  어  실시 태  시

는 편, 시  강 실(AR)  도시 는 개략도 다.

도 5는, 본  실시 태들에 , 도 1  탑승 어트랙  탑승 차량  탑승  어  실시 태  시

는 개략도 다.

도 6 , 본  실시 태들에 , 탑승 차량  운  (performance)에 어도  여

도 2  탑승  게  어 시  사  탑승 차량  움직  어 는  실시 태  도 다.

도 7 , 본  실시 태들에 , 탑승 차량  1  상  탑승  에 어도  여

도 2  탑승  게  어 시  사  탑승 차량  움직  어 는  실시 태  도 다.

 실시   체  내
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본 개시물  나 상  체  실시 태가 후  것 다.  들 실시 태  간결   공  ,[0011]

본 에 는 실  실시 태  든 특징  지는 않  도 다.   공  트 는 계

트에  같 ,  러  실   개 에 어 는, 마다 달라질  는 시 -  

니 -  약과 같  개  특   달   에 맞  다양  결  루어 야 다

는  야 다.  , 러  개   복 고 시간   지만, 그럼에도 고 본

개시물   갖는 당업 에게는 계, ,   상  과업    야 다.

본  실시 태들  폐루  트랙, 다크 라 드, 는 그  사  탈것  탑승객과 같 , 탑승 어트랙[0012]

 탑승 에게 강  경험  공 는 시   에  것 다.  탑승 어트랙  탑승 차량과 연 는

탑승  게  어 시  탑승 가 착 는 헤드 마운트  , 는 다    통

 강 실(AR) 경  공   다.  AR 경  다  -보드(off-board)   과  결

어 체  탑승 경  생   다.  AR 경  탑승 가 탑승 는 동안 상   는 게  는

게  경 , 는 그  시   다.  욱 상  탑승 경험  공  , 

후  문객들간에 다양  탑승 경험  공  , 탑승  게  어 시  탑승 들에  탑승 차량

 움직 에  ( 컨 , ) 어  공   다.  , 탑승 어트랙  트랙( 컨 , 경 )

는 탑승 차량  움직 ,   사    통  탑승 차량   / 는 나 상  

달( 컨 , 가  달, 크 달)  는 것에  탑승 차량  도 변  같 , 나 상  사

  직  에 어도  여 어   다.  , 탑승 차량  움직

 AR 경( 컨 , 게  )과  탑승  상  에 어도  여 탑승  게

 어 시 에  어  도 다.   들어, 탑승 차량  는 탑승 에게 AR 경  통  운

 시   , 운   는 것 는 지 않는 것  탑승 차량  상   움

직 들  야   다.  다  실시 , AR 사체( 컨 , , 볼, 는 그  아 )  상 

트에 마킹 도  는 상 트  돌 도  ( 컨 , 사, 척, 는 사) 는 것과 같 , AR 

경에  사    통  트  탑승 에  상  탑승 차량  특  움직  야

  다.  라 , 탑승 차량  움직   운 에 , 는  다  탑승 들에 , 는

 운   다  탑승 들 에  어   다.  탑승 차량  특  시간에 운 가   사

   사  탑승 차량  운 게   , 후, 탑승 차량  다  시간에 탑승 차량

 움직 에  미 는 운  ( 컨 , 후  )에 여 / 는 탑승  ( 컨 , AR

경  트  AR 사체  마킹)에 여 운  어  무시 거나 는 운  어  보   

다.  , 운 는 탑승   는  동안 탑승 차량   어  지   지만, 탑승 차량  

도는 탑승  어도  동안에는 운  에 여 / 는 탑승  에 여 변  

다.  탑승 들에  탑승 차량  움직  어  그러  어   욱 상  다양  탑승 경

험  공   다.  가 , 실시 태에 어 , 탑승  게  어 시  탑승 차량  탑승 들

운 에  어 는 평가  도 / 는 AR 경  트들과  상 에 여 가  

 통  다양  운  경험  공   다.

 내  염 에 고, 도 1  탑승 어트랙 (12)  포 는  공원(10)  개략도  시 다.  시[0013]

  같 ,  공원  특  마 어트랙 (14)( 컨 , 당 마에 상 는 고  , 건물 , 

, 식 등)  그   공원 어트랙 (16)( 컨 , 식 람차 는 그  어트랙 들)  포

도 다.  탑승 어트랙 (12)  탑승 차량(20)  주   는 물  공   는 트랙 는 경

(18)( 컨 , 폐루  트랙 는 폐루  트랙들  루어진 시 )  포   다.  탑승 어트랙 (12)

1  상  탑승 (22)   탑승 어트랙 (12)  통  실어나   는 탑승 차량(20)  포   

다.  탑승 차량(20)  4  탑승 (22)  는 것  도시 어 지만, 탑승 차량(들)(20)  각각 

 탑승 ( 컨 , 1 , 2 , 3 , 5 , 6 , 는 그 상)    다.  탑승 어트랙 (12)에 1

탑승 차량(20)  는 것  시   지만, 탑승 어트랙 (12)    탑승 차량(20)( 컨 , 1 ,

2 , 4 , 8 , 10 , 는 그 상)  포   다는 도 야 다.

트랙(18)  단  트랙   거나, 는 탑승 차량(20)  움직   시 ,  시 , 는 그 [0014]

사  시  통   는 어   는 어식 경   다.  탑승 차량(20)  트랙(18)  라 움

직 에 라, 트랙(18)  탑승 차량(20)   움직    다.  탑승 차량(20)  움직  다

어 시  포   는 탑승 차량(20)  어 시 ( 컨 , 탑승  게  어 시 (24))에  

어   다.  탑승  게  어 시 (24) , 트랙(18)  는 탑승 차량(20)   움직  야  뿐
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만 아니라, , 들림, , 진동, ,  그  사  운동과 같 , 탑승 차량(20)  다  운동

야   다.  가 , 탑승  게  어 시 (24)  탑승 어트랙 (12)  지 간 동안 탑승 (2

2)가 착  헤드 마운트  (28)  통  탑승 (22)에게 시 는 강 실(AR) 트(26)  포

는 AR 그래  AR 경(25)  공   다.  탑승  게  어 시 (24)  헤드 마운트  

(26)  통  AR 트(26)  시 / 는 탑승 차량(20)  움직 , 트랙(18)  라 는 

게  컴퓨 ,  ( 컨 ,   , 지   ), 

시 ,   과 ( 컨 , 커)  포   는 쇼 과 시 (30)  통  공 는, 시각

/ 는  시  같  다  -보드 과들과  시킬  다.

동에 어 , 탑승 어트랙 (12)  탑승 차량(20)  탑승 (22)들, AR 트(26)  포 는 AR 경(25)[0015]

( 컨 , 게  경), / 는 탑승 어트랙 (12)  나 상  다  탑승 차량(20) 사  게  는 게

 상  시   다.  AR 트(26)는 트, 릭 ,  탑승 에   포

 다.   실시 태들에 어 , 탑승 어트랙 (12)  게  AR 경(25)  통  시 는 릭 들 사

/ 는 탑승 차량(20)들 사   시   다.  탑승 차량(20)  트랙(18)  라 움직  , 1

 탑승 (22)는 사   (32)  통  탑승 차량(20)  는 것  는 것과 같 , 탑

승 차량(20)  특  직  움직  어   다.  사   (32)는, 사   

(32)  신 는 신 에 어도  여 탑승 차량(20)  움직  야   는 탑승  게

 어 시 (24)에 통신 가능 게 결   다.  다양  AR 트(26)(AR  포 )가 탑승  게

 어 시 (24)  헤드 마운트  (28)  통  탑승 어트랙 (12)  지 간 동안 탑승 (22)에

게 시   다.  각각  탑승 는 나 상  사   (32)  어   , 사  

(32)는  사   (34), 마킹 사   (36), 는 가  사   

 같  다  사   (38)  포   다.  탑승 (22)는, AR 트(26)  통  시

는 에 는 것 는 마킹 사   (36)  통  AR 트(26)  상 ( 컨 , AR

사체  AR 트(26)에 마킹) 는 것과 같 , 헤드 마운트  (28)  통  시 는 AR 트

(26)  상   다.  탑승 (22)에  AR 경(25)과  러  상  탑승  게  어 시

(24)에  야 는 탑승 차량(20)  움직  트리거 거나 는  미  도 다.  게, 탑승 

게  어 시 (24) , 도 2, 도 4,  도 5  참 여 보다 상 게 는  같 , 탑승 (22)

 직  사  ( 컨 ,  는 것)에 ,  AR 경(25)( 컨 , 게  경)과 탑승

(22)  가상 상 에  트리거 는 탑승 차량(20)  움직   어  공   다.  라 ,

탑승  게  어 시 (24)  탑승 어트랙 (12)  후  탑승 에 달라질  는 보다 상  탑승 경험

 공   탑승 (22)들  그들 각각  탑승 차량(20)  움직  직   간  변 시키는 것

허 다.

가 , 탑승 차량(20)  각각  탑승 (22)에게 나 상  사   (32)가 공 도  다[0016]

 사   (32)  포   다.   들어, 각각  탑승 (22)에게는,  사   

(34) / 는 다  사   다 ( 컨 , 가  사   )  같 , 탑승 차량(20)

운 는  사 는 사   (32),  AR 사체  AR 트(26)에 마킹 는 것  시뮬

는  사   는 마킹 사   (36) 는 AR 보상 트  는 것  시뮬 는

 사 는 사    같 , AR 트(26)  상 는  사 는 별개  사  

(32)가 공   다.  탑승  게  어 시 (24)  탑승 어트랙 (12)  지 간 동안 사

 (32)  어      다.  게, 각각  탑승 (22)는 탑승 어트랙 (12)

 각각  동 에 탑승 어트랙 (12)  AR 경(25)과 상   상  사   (3

2)  동시킬  가질  다.  , 탑승  게  어 시 (24)  탑승 차량(20) 내  탑승 (22)들

사 에  특  사   (32)  어  시킬  다.   들어, 각각  탑승 (22)에게는 

 사   (34)  마킹 사   (36)가 공   다.  탑승  게  어 시

(24)  1  탑승 (22)에   사   (34)    , 편 탑승 차량(20)

내  다  탑승 (22)들에 는 마킹 사   (36)가 다.  미리 진 양  시간, 트

랙 , 상  , 는 그    후에, 탑승  게  어 시 (24)   어  다

탑승 (22)에게 시킬  고, 그에 라  운  탑승 (22)   사   (34)가

고  운  탑승 (22)에 여 마킹 사   (36)가 다.  탑승 어트랙

(12)  지 간 동안 사   (32)  들  어에  러   탑승 어트랙 (12)

후  탑승 에 달라질  는 보다 상  탑승 경험   공   다.
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앞    같 , 탑승  게  어 시 (24)  탑승 차량(20)  과 는 사   [0017]

(들)(32)  신 는  신 에 어도  여,  게   시  

는 AR 경(25)과 탑승 (22)들  상 에 어도  여, 탑승 차량(20)  움직  

어  탑승 (22)들에게 공   다.  도 2는 탑승  게  어 시 (24)  다양  컴포 트  시

는 도 다.  탑승  게  어 시 (24)  탑승 차량(20)에 거나 는 통 는  시  

다.  탑승  게  어 시 (24)  통신 트워크(40)( 컨 , 무  컬 에어리어 트워크 [WLAN], 무

드 에어리어 트워크 [WWAN],  근거리 통신 [NFC]  같 ,  / 는 무  통신 트워크), 탑승 

어 (42), 게  어 (44), 니 링 시 (46),  나 상  게  시 (48)  포   다.  통신

트워크(40)는 탑승  게  어 시 (24)  쇼 과 시 (30)에 / 는 탑승 어트랙  시  다

시 들에 통신 가능 게 결   다.  쇼 과 시 (30)  리(50)  (52),  게

컴퓨 , 나 상   (54), 나 상   시 (56),  트랙(18)  라 는 그

 들( 컨 ,  시 , 커)  포   다.  , 통신 트워크(40)는 시  실시

태에 도시   같 , 탑승 차량(20)  탑승  게  어 시 (24)  다앙  -보드(on-board) 컴포 트

들( 컨 , 탑승 어 (42), 게  어 (44), 니 링 시 (46), 나 상  게  시 (48), 헤드 마운

트  (28))   통신 가능 게 결  도 다.

탑승  게  어 시 (24)  탑승 어 (42)는 그램 가능 리 어 (PLC), 는 그   [0018]

어   다.  탑승 어 (42)는 탑승 차량(20)  동 라미      탑승 차

량(20)  움직  야    실   리(60)( 컨 ,  - 시  컴퓨 - 독

가능  매체  / 는  그   리지  )에  동  가능 게  결 는  (58)( 컨 ,  

, 시 - - (SoC) , 주문  집  (ASIC), 는  다  사   )  포

  다.  게, 탑승 어 (42)는, 는 것  아니지만, 탑승 차량(20)  , (yaw), 

(pitch), (roll),  도 ,  어 상태( 컨 , 탑승 차량(20)   / 는 운   1  상

 탑승 (22)에   공 는  )  포 는  탑승  차량(20)  동  라미  도   

다.  가 , 탑승 어 (42)는 사   (32) / 는 게  어 (44)  신 는 

 신 에 여 탑승 차량(20)  물리  동  어 는 변경시키도 ( 컨 , 탑승 차량(20)  ,

,  ,  도  변경시키도 )   다.  사   (32) / 는 게  어 (44)

 신 는  신 에 어도  여, 탑승 어 (42)는 탑승 차량(20)  는 것, 탑

승 차량(20)  도  변경 는 것, 탑승 차량(20)  는 것, 는 그   움직 과 같 , 

움직     나타내는 나 상  어 신  탑승 차량(20)  (62), 는 크

(64), / 는  시 (65)에   다.

탑승  게  어 시 (24)  게  어 (44)는 그램 가능 리 어 (PLC), 는 그   [0019]

어   다.  게  어 (44)는 리(68)( 컨 ,  - 시  컴퓨 - 독 가능 매체 

/ 는 그  리지 )에 는  실   리(68)에 동 가능 게 결 는 

(66)( 컨 ,  , 시 - - (SoC) , 주문  집  (ASIC), 는  다  

사   )  포   다.  게  어 (44)는 탑승 차량(20)에  동 라미  는 보

나 상  게  시 (48) / 는 탑승 어 (42)에 공 도    다.  동 라미  는 

보는 탑승 차량(20)  , ,  ,  도  포   지만, 들에 는 것  아니다.  가

, 게  어 (44)는 사   (32)  신 는  신 가 어떻게 탑승 차량(20)  움직

에  미 는지  나타내는 신  결  나 상  게  시 (48) / 는 탑승 어 (42)에 

도    다.  라 , 게  어 (44)는 사   (32)( 컨 ,  사   

(34), 마킹 사   (들)(36),  그  사   (38))  통  신 는 

신  연 는 특  움직  나타내는  신  탑승 어 (42)에   다.  , 게  어

(44)는, 헤드 마운트  (28)  통  탑승 (22)에게 시 는 AR 경(25)  탑승 차량(20)  움직

과 시키  , 탑승 어 에 는 움직   탑승 차량(20)  어떻게 움직 게 는지  나타

내는 나 상  게  시 (48)에 는 어 신   라미  시킬 도 다.

니 링 시 (46)  탑승 (22)  , , , 재 등 / 는 탑승 차량(20)  , , 는 [0020]

   탑승 차량(20)에  는 통 는    / 는 컴퓨  시  포

 다.   러  는     ( 컨 ,  가 도계,  계,  ,  GPS(Global

Positioning System) 신 ),   ( 컨 ,   고체   ),   닛(IMU),
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재 감지  등  포   다.  니 링 시 (46)에  취득 는 보는 각각  탑승  시  

, 시 , 시계, 게 과  상  등  결   게  어 (44), 나 상  게  시 (48), /

는 탑승 어 (42)에 공   다.  실시 태에 어 , 니 링 시 (46)  , 각각  탑승  시

 , 시 , 시계, 게 과  상  등  나타내는 헤드 마운트  (28)에  취득 는 

( 컨 , 헤드 마운트  (28)     )  신  도 다.

나 상  게  시 (48)  앙 처리 (CPU) 는 다   시   ,  실-[0021]

계 경 뷰에    가상 는 강 그래  링 도    다.  게, 나 상

 게  시 (48)  탑승 (22)들  게  에  상   는 AR 경(25)  생   다.

나 상  게  시 (48)  , 게  리  담당   , 실 계 탑승 차량  시뮬   

실 공간에  가상 트    지 지 트리  실  담당  도 다.  특  실시 태들

에 어 , 나 상  게  시 (48)  AR / 는 게   경험  헤드 마운트  (32)  통

 탑승 (22)들에게 공 도  다.  특 , 탑승 차량(20)  각각   는 는  게  시

(48)  포   다.  실시 태에 어 , 나 상  게  시 (48) , 탑승객들  공  게 ( 컨 ,

다  어가 는 게 )에 참여   도 ,  통신 가능 게 결   다.  나 상  게  시

(48)  탑승 어 (42), 게  어 (44), 니 링 시 (46),  쇼 과 시 (30)에 통신 가능 게

(직  는 간 ) 결   다.  나 상  게  시 (48) 각각  사   (32) 는

다  사   (32)  루어진 그룹  컴퓨  그래  생  시 (70)  포   다.  사

  (32)는 컴퓨  그래  생  시 (70)에 통신 가능 게 결   , 컴퓨  그래  생

 시 (70)  각각  헤드 마운트  (28)에 ( 컨 , 통신 트워크(40)  통 ) 통신 가능 게

결   다.

사   (들)(32)는, 각각  탑승 (22)가 게    탑승 어 (42), 게  어[0022]

(44), / 는 나 상  게  시 (48)에 공   게 는 편, 컨  탑승 차량(20)  주  도

/ 는  변경시키   탑승 차량(20)  움직  어   게   탑승 차량(20)에 

는 나 상  사   ( 컨 , 드헬드 어 , 틱, 시 튼)  포   다.  

 들어, 앞    같 ,  사   (34)는 탑승 (22)가 탑승 차량(20)  는 것

 허 도    는 그   포   다.  사   (들)(32)는 , 탑승

(22)가 AR 경(25)  AR 트(26)  상 는 것  허 도  마킹 사   (36)  포

 도 다.  사   (32)는 탑승 (22)가 AR 경( 컨 , 게  경)과 상 는 것 

/ 는 탑승 차량(20)  동  직  어 는 것  허 도  는, 가  사   

같 ,  다     포   다.  가 , 사   (들)(32)는 상

 동 들 / 는 과들  AR 경(25)에 는 것  허 도    다.   들어, 사

 (들)(32)는 탑승 (22)가 AR 경(25)  AR 트(26)( 컨 , 릭 , 트)  상  

들( 컨 ,  상,  ,  ,  우)  어 는  것  허   다.   실시 태에  어 ,  사  

(들)(32)는 , 각각  탑승 (22)에 여 사   (들)(32)가 재 는 것과

는 보 / 는 게  과 같 , 탑승  게   보가 탑승 (22)들에게 통신   게

는  크린 / 는  크린  포  도 다.

컴퓨  그래  생  시 (70) ,  각각  탑승 (22)가  AR  경(25)( 컨 ,  게  경)  시각  [0023]

도 , AR 그래 ( 컨 , AR 트(26)  포 는 AR 경(25))  각각  헤드 마운트  (28)

에 게 생     다.  컴퓨  그래  생  시 (70)  (72)( 컨 ,  

 는 그  )  리(74)  같  처리  포 고, 각각  탑승 (22)에 여 AR

경(25)  생 는    처리   다.  AR 경(25)  생 는   는, 각각

 헤드 마운트  (28), 사   (들)(32),  게  어 (44)  신 는 실시간

( 컨 , 탑승 어 (42)  니 링 시 (46)   포 ),  리(74)에 

 포   지만, 들에 는 것  아니다.

컴퓨  그래  생  시 (70)  러   사 , AR 경(25)  탑승 어트랙 (12)  실- 계 [0024]

경,   들어 생  실- 계 미지 는 실  물리  경에 등     생  

다.  체 , 특  실시 태들에 어 ,  ,  , 시  ,    등

에 여 생 는   사 , 컴퓨  그래  생  시 (70)  각각  탑승 (22)가 헤드 마

운트  (28)  착 지 않  경우에 지 게 는 것과 시간   공간  상 는 식
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 AR 경(25)  뷰  링   다.  컴퓨  그래  생  시 (70)  특  마 경( 컨 , 탑승 어

트랙 (12)  물리  경)  포 는 탑승 어트랙 (12)  실- 계 물리  특징  공간 보  사

 탑승 어트랙 (12)     다.  , 탑승 어 (42), 게  어 (44), 니 링 시

(46) / 는 헤드 마운트  (28)  과 같  다  들과 께, 각각  탑승 (22)

 고 탑승  시   / 는 시계  결 는  사   다.   탑승 (22)가 트랙(18)

 라 주   동  갱신 는  신  헤드 마운트  (28)에 공 는  사

 다.

 들어, 컴퓨  그래  생  시 (70)  AR 경(25)  AR 그래 ( 컨 ,  트  포 는 AR[0025]

트(26))  택  생  각각  탑승  , , 시  , 시계,  등  변  

 다.  컴퓨  그래  생  시 (70)  니 링 시 (46), 게  어 (44), / 는 탑승 어 (42)

 신 는 탑승 차량(20)  , ,  도, / 는 그  동 라미  나타내는 에 

여 AR 경(25)  택  생   다.  , 컴퓨  그래  생  시 (70)  사   

(들)(32)  사  각각  탑승객에  공 는  변    AR 그래  택

생  도 다.  , 컴퓨  그래  생  시 (70) , AR 트(26)가 컴퓨  그래  생  시

(70)에  ( 컨 , 리(74)에) 는 특  미리 진 는 링  답에 라  게 

 는 시뮬  상 에 여 AR 그래  생   다.  실시 , 미리 진 는 

링  답  물리 엔진 는 사  듈에  는 컴퓨  그래  생  시 (70)     

다.  특  실시 태들에 어 , 컴퓨  그래  생  시 (70) , 공  게  내  탑승 (22)들  공  게

내  다  탑승 (22)들( 컨 , 어들)에  는 게  과  볼  도 , 공  게  내  복

 탑승 (22)에 는  보 는    다.

가 , 컴퓨  그래  생  시 (70) , 탑승 차량(20)  트랙(18)  라 는 그 주  어떻게 움직[0026]

고 는지에 어도  여 컴퓨  그래  생  시 (70)  AR 경(25)  생   도 ,

탑승 차량(20)  움직  나타내는  신  탑승 어 (24) / 는 게  어 (44)  신   

다.  , 게  어 (44)는 AR 경(25)과 탑승 (22)들  상  나타내는 사   (32)(

컨 ,  사   (34), 마킹 사   (36),  그  사   (3

8))  신 는 에 어도  여 탑승 차량(20)  당 에 답 여 어떻게 움직여

야 는지  결   , , 게  어 (44)는 AR 경(25)과  탑승  상 에 답 여 탑승 차

량(20)  어떻게 움직 게 는지  나타내는 신  컴퓨  생  시 (70)에   다.  게, 컴퓨

 그래  생  시 (70)  탑승 차량(20)  탑승 (22)들에  어떻게 움직 게 어 는지에 어도 

 여 AR 경(25)  생   다.  , 컴퓨  그래  생  시 (70) , 탑승 차량(20)

탑승 (22)들에  어떻게 움직 게 어 는지에 어도  여 컴퓨  그래  생  시

(70)  AR 경(25)   생   도 , 탑승 차량(20)  는 것과 같 ,  사   

(34)  신 는 특  직  사   나타내는 신  탑승 어 (42)  신   다.

도 3  탑승 어트랙 (12)에 는 동안 탑승 (22)가 착   는 헤드 마운트  (28)  실시 태[0027]

 시 다.  실시 태에 어 , 헤드 마운트  (28)는 탑승 차량(20)에 결 ( 컨 ,  는

어  통  링 )   다.  실시 태에 어 , 탑승 차량(20)  탑승 (22)는 헤드 마운트  

(28)  매 거나 는 공   다.  헤드 마운트  (28)는  안경(80)( 컨 , AR 안

경, 고 )   안경(80)  어도  도  는 웨어러 (82)  포   다.  헤드

마운트  (28)는 각각  탑승 (22)에 여 AR 경 는 그  사  실  경  포

 는 실  경(84)( 컨 , AR 경(25)  포 )  생   단독  는 다  특징 들과

여 사   다.  체 , 헤드 마운트  (28)는 탑승 어트랙 (12)  지 간 동안

탑승 (22)에  착   다.

헤드 마운트  (28)는 (86)  리(88)( 컨 ,  - 시  컴퓨 - 독 가능 매[0028]

체)  포   다.  (86)  리(88)는 헤드 마운트  (28)가  능

는  것( 컨 ,  극   동 는  신  컴퓨  그래  생  시 (70)  신 는

것)  허 도    다.  (86)는  , 시 - - (SoC) , 주문  집

(ASIC), 는  다  사     다.

헤드 마운트  (28)는 가 도계, 계, , GPS 신  같   / 는  [0029]

,   ,   고체   , IMU, 재 감지  등  포   는  시
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(90)  포   다.   시 (90)  탑승  , ,  거리, 시  , 시계, , 는 

들    나타내는 실시간  집   다.  헤드 마운트  (28)는  시

(90)  통  처  실시간  처리   (86) / 는 컴퓨  그래  생  시 (70)에 

  는 통신 (92)( 컨 , 무  트랜시  포 )  포   다.  , 통신 

(92)는 헤드 마운트  (28)가 컴퓨  그래  생  시 (70)에  는  신  

신 는 것  허  도 다.

헤드 마운트  (28)   안경(80)  나 상  (94)  포   다.  나 상[0030]

(94)는 시 루(see-through)  액  (LCD),  시 루   다 드(OLED) ,

는 실 계 미지  AR 그래  미지  탑승 (22)에게 는   그  사  

 같 , 미지가 사 는 시 루   포   다.   들어, 탑승 (22)는 각각

 (94) 상에 실   물리  실 계 경에   나타나는 AR 그래  볼  

다.  본  실시 태들에 , 헤드 마운트  (28)는, 헤드 마운트  (28)가 

(86)  통  AR 그래  처리 고 나 상  (94) 상에  탑승 (22)가 AR 경

(25)  AR 그래  실 계 경에 통  지   도 , 통신 (92)  통 ,  신

( 컨 , 나 상  (94)에  공간  / 는 시간  보  같  각각   보  

께 AR 그래 )  신   다.  실시 태에 어 , 헤드 마운트  (28)는 나 상   

( 컨 , 어폰, 커, 마 크 폰)  포   다.

탑승 차량(20)  움직  운  어  시  , 도 4는  사   (34)  통  탑승[0031]

차량(20)  는 운  탑승 (100)( 컨 , 탑승 차량(20)  는  사 는   사

 (34)  어 는 탑승 (22))  도시 는 개략도 다.    같 , 탑승 차량(20)  탑승

 게  어 시 (24)  탑승 (22)들에  탑승 차량(20)  움직   어  허   다.  

게, 운  탑승 (100)는  사   (34)  사  탑승 차량(20)  과 같 , 탑승 차량

(20)  움직  직   통 ,  운  탑승 (100)에게 시 는 나 상  AR (104)에 

는 것과 같  간   통 , 2가지 식  탑승 차량(20)  움직 에  미   다.  ,

운  탑승 (100)는  사   (34)  통  탑승 차량(20)    다.  가 , 운

 탑승 (100)는 시  AR (104)  에 어  그 운   통  탑승 차량(20)  도에 

 미   다.

시  실시 태에 어 , 탑승 차량(20)  트랙(18)  라 (106)  주 고 다.  탑승 (22)들[0032]

헤드 마운트  (28)  통  특  마 어트랙 (108)( 컨 , 탑승 어트랙 (12)  실- 계 경)

과 께 AR 경(25)( 컨 , 게  경)  볼  다.  탑승 어트랙 (12)에 는 동안 특  지 들에 , 1

 탑승 (22)는 운  탑승 (100)   다.  운  탑승 (100)는 각각   사   (34)가

재 어 는 탑승 (22)   다.  앞    같 , 탑승  게  어 시 (24)  탑승

차량(20)  각각  탑승 (22)가 탑승 차량(20)    가질  도 , 탑승 어트랙 (12)  지

간 동안 탑승 (22)들 사 에   사   (34)  어  시킬  다.   사  

(34)는 탑승  게  어 시 (24)( 컨 , 탑승 어 (42), 게  어 (44), / 는 각각  게

 시 (48))에 신   탑승 차량(20)  움직  직  어   다.  트랙(18)  라 주 는

동안, 운  탑승 (100)에게는, 각각  헤드 마운트  (28)  통   트(104)  AR 

트(26) 는 물리  트가 시   다.   트(104)는, 특   라는 , 

도  가 는 감 시키라는 , 트랙 에  특  트랙  라가라는 , 는 AR 경(25)  특

AR 트(26)  돌 는 라는 과 같  운  는 게   운  탑승 (100)에게 시  

다.  운   시 는  트(104)는 운  탑승 (100)에게만 시   거나, 는 탑승 차량

(20)  탑승 (22)들 에게 시   다.  가 , 시  실시 태에 는  트(104)가 

살  도시 어 지만,  트(104)는 탑승 차량(20)   는 어   운  탑승 (100)에

게  시 는  사   는 트, 심볼, 그래 , 릭 , 는  다  트   다.

시  실시 태에 어 , 실시 ,  사   (34)  어 는 운  탑승 (100)에게는 [0033]

신  시계(110) 내  특  마 어트랙 (108)과 결   트(104)가 각각  헤드 마운트  

(28)  통  시 다.  시  실시 태에 어 는,  트(104)가 다가 는 트랙 (112)에

라가야    시 는 살  시 다.  트랙(18) , 운 가 트랙(114)에 무  

재  경  계  지   거나, 는  트(104)에  시   같  트랙(116)  라가도
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  사   (34)  사 여 탑승 차량(20)  시킬  도 , 트랙 (112)에  

다.  운  탑승 (100)가  사   (34)  사  탑승 차량(20)  트랙(116)   

시킬 경우, 탑승 차량(20)  트랙(116)   도  탑승  게  어 시 (24)  탑승 어

(42) / 는 게  어 (44)에  어   다.  게, 운  탑승 (100)는 탑승 차량(20)  움직

 사   (34)  통  직  어   다.

가 ,  운  탑승 (100)는   트(104)   탑승  차량(20)  움직  어  [0034]

다.  게, 시   트(104)  시  게 는 것  탑승 차량(20)  가  움직

 야   고/ 거나 탑승 차량(20)  가  움직  탑승  게  어 시 (24)에  트리거

게   는 운  탑승 (100)  어, 는 탑승 차량(20)  어  가산   다.   들어, 시

 실시 태에 어 , 운  탑승 (100)가  사   (34)  사   트(10

4)에 여 탑승 차량(20)  트랙(116)   시키 ,  사   (34)  신 는

신 에 어도  여 탑승 차량(20)  트랙(116)   게  뿐만 아니라,  

트(104)  게  / 는 운  어  가시킴  탑승 차량(20)  가  움직

트리거   다.   트(104)   트리거 는 움직  탑승 차량(20)  도 변 ( 컨

, 0  아닌 1 도에  0  아닌 2 도 ), 탑승 차량(20)  , 탑승 차량(20)  지, 는 그 

 움직 과 같 ,  사   (34)   신 에  개시 는 직  움직 에

가 는  움직  포   다.   들어,  트(104)   트리거 는 움직

 탑승 차량(20)   게 움직 게  보다 미진진  탑승  공 거나 는 탑승 차량(20)   느

리게 움직 게  다  탑승 (22)들  AR 트(26)  상   많  시간  허   것  

, 그에 라 다  탑승 (22)들 / 는 탑승 차량(20)   많  포 트    게 다.  게,

운  탑승 (100)는 시   트(104)   탑승 차량(20)  움직  간  어

 다.  가 ,  트(104)  는 것  다  탑승 (22)들에게  많  AR 트(26)가

시   도  AR 경(25)  변 시킬  다.

실시 태에 어 ,  트(104)  는 것 / 는 운  탑승 (100)  어 는 탑승 차량(2[0035]

0)  어  가시키는 것에  탑승 차량(20)  움직  트리거 는 것에 여, 운  탑승 (100)는

 트(104)  지 않거나 는 게  탑승 차량(20)  움직  야   

다.  러  움직  탑승 차량(20)  , 탑승 차량(20)  감 , 는 그   움직  포

 다.   들어, 시  실시 태에 어 , 운  탑승 (100)가 탑승 차량(20)  트랙(116)   

라고 지시 는  트(104)  ( 컨 ,   는 시  내에 / 는 트랙 

(112) 에) 지 않 , 탑승  게  어 시 (24)  누락   트(104)에 어도 

 여 탑승 차량   / 는 변 시킬  다.   들어,  트(104)에 지 않

거나 누락 는 것에  트리거 는 움직  탑승 차량(20)   게 움직 게  다  탑승 (22)들

포 트  득  욱 어 게 만들거나 는  느리게 움직 게  게  게 만들   것  

다.  게, 실시 태에 어 , 운  탑승 (100)는 시   트(104)에 지 않  탑

승 차량(20)  움직  간  야  도 다.  가 ,  트(104)  누락 는 것  다

탑승 (22)들에게   는 상  AR 트(26)가 시   도  AR 경(25)  변 시킬  다.

실시 태에 어 , 누락   트(104)는 탑승  어 는 탑승 차량 어  감  래   

, 것도 결  탑승 차량(20)  움직  트리거   다.

실시 태에 어 , 탑승  게  어 시 (24)  게  어 (44) / 는 각각  게  시 (48) , 가[0036]

시 에  결 는 탑승 (22)  도 는 탑승 차량(20)에 여  트(104)  포  특

 AR 트가 각각  탑승 (22)에게 는 탑승 차량(20)에 시 게   는 가  시  포

 다.  탑승  게  어 시 (24)  탑승 어트랙 (12)  시 시에 결  간 동안 각각  탑승 (22)

/ 는 탑승 차량(20)  운  / 는  트(104)  포 는 AR 경(25)과  상  니 링

 다.  니 링  운  / 는 AR 경(25)과  상 에 어도  여, 탑승  게  

어 시 (24)  탑승 (22)   도 는 탑승 차량(20)  결   다.  후   는 미리 

진 상  컴퓨  그래  생  시 (70)에  생 고 결  도에 여 탑승 (들)(22)에게

시   다.

게, 탑승 어트랙 (12)  는 동  상  역에  각각  탑승 (22) 는 탑승 차량(20)에 상[0037]

 AR 트들  시   도 , 각각  탑승 (22) 는 탑승 차량(20)에는 결  도에 는,
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 트(104)  포 는, AR 경(25)  시   다.  탑승  게  어 시 (24)  가  시

 각각  결  상  역에  탑승 (22)  도 / 는 탑승 차량(20)  결   갱신    

문에, 탑승 차량(20)  탑승 어트랙 (12)  통  주  , AR 경(25)  탑승 차량(20)  탑승 (22) /

는 든 탑승 (22)들  도에 집  는 것  가능 진다.  라 , 운  탑승 (100)에게 시

  트(104)는 운  탑승 (100)  재 결  도 / 는 탑승 차량(20)  탑승 (22)들  

체  재 결  도에 어도    다.  가 ,  사   

(34)  신 는 들에  직   간  트리거 는 탑승 차량(20)  움직   운

 탑승 (100)  재 결  도 / 는 탑승 차량(20)  탑승 (22)들  체  재 결  도

에 어도    다.   들어, 운  탑승 (100)가 상   도  갖는 것

결 , 낮  도에   트(104)가 트랙 (112)   가 에  나타날  고/ 거나

 게 는 것  탑승 차량(20)  도  보다  지 변 시킬  다.

사 게, 도 5는 AR 경(25)  AR 트(26)  상 는  사 는 마킹 사   (36)[0038]

 어 는 마킹 탑승 (130)  도시 는 개략도 다.   탑승 (22)가 각  마킹 사   

(36)  어    고, 앞    같 , 상  들  사   (32)  어는 탑

승 어트랙 (12)  지 간 동안 탑승 차량(20)  탑승 (22)들 사 에    다.    같 ,

탑승 차량(20)  탑승  게  어 시 (24)  탑승 (22)들에  탑승 차량(20)  움직   어

 허   다.  게, 마킹 탑승 (130)는 AR 경(25)( 컨 , 게  경)  AR 트(26)  상

 탑승 차량(20)  움직 에  미   다.   사   (34)  사  

 (32)는, 시  실시 태에 는 마킹 사    지만, AR 트(26)  

거나 움직 는  사 는  같 , AR 경(25)과 상 는  사   는  다  

 사   (32) 는 그   사   (32)   다.

시  실시 태에 어 , 탑승 차량(20)  트랙(18)  라 (106)  주 고 다.  탑승 (22)들[0039]

헤드 마운트  (28)  통  특  마 어트랙 (108)( 컨 , 탑승 어트랙 (12)  실- 계 경)

과 께 AR 경(25)  볼  다.  트랙(18)  라 주 는 동안, 마킹 탑승 (들)(130)에게는 그들  시계

(134) 내에 트, 보상, / 는 릭  같  AR 트(26)가 시   다.  마킹 탑승 (130)는,

시  실시 태에  같 , AR 사체(136)  AR 트에 마킹 거나 는 AR 트  상  

다.  AR 경(25)  AR 트(26)  러  상  탑승  게  어 시 (24)  통  탑승 차량

(20)  움직 에 간   미 거나 트리거   다.  AR 트(26)  상  탑승  

어 는 탑승 차량 어  가시킬 도 , 는 결  탑승 차량(20)  움직 에  미 거나 트리

거   다.   들어, 마킹 탑승 (130)는 시  AR 트(26)에 AR 사체(136)  마킹   다.

마킹  탑승 (130)가  AR  트(26)에  마킹 거나  는  AR  트(26)  ,  는  AR

트(26)( 컨 , 릭 )  게 에 승리 , 탑승  게  어 시 (24)  탑승 차량(20)  도 변

, 탑승 차량(20)  , 탑승 차량(20) 는 탑승 차량(20)  ( 컨 , )  들 , 는 그

  움직 과 같 , 탑승 차량(20)  특  움직  트리거   다.  가 , 특  탑승

어 는 탑승 차량 어  달 는 것  탑승 차량(20)  러  움직  트리거  도 다.  게

어 (44) / 는 각각  게  시 (48)  마킹 사   (36)   신  신   

, 신  신 에 어도  여, 어 신  탑승 어 (42)에  탑승 차량(20)

특  움직  야   다.  게, 마킹 탑승 (들)(130), 는 재  사   (34)

어  고 지 않  탑승 (22)들  시  AR 트(26)  상  탑승 차량(20)  움직

 간  어   다.

앞    같 , 실시 태에 어 , 탑승  게  어 시 (24)  게  어 (44) / 는 각각[0040]

게  시 (48) , 가  시 에  결 는 탑승 (22)  도 는 탑승 차량(20)에 여 특

AR 트(26)가 각각  탑승 (22)에게 는 탑승 차량(20)에 시 게   는 가  시  포  

거나 는 가  시  역    다.  탑승  게  어 시 (24)  탑승 어트랙 (12)

시 시에 결  간 동안 각각  탑승 (22) / 는 탑승 차량(20)  운  / 는 AR 경(25)과  상

 니 링   다.  니 링  운  / 는 AR 경(25)과  상 에 어도  여,

탑승  게  어 시 (24)  탑승 (22)   도 는 탑승 차량(20)  결   다.  후  

는 미리 진 상  컴퓨  그래  생  시 (70)에  생 고 결  도에 여 탑승

(들)(22)에게 시   다.
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게, 탑승 어트랙 (12)  는 동  상  역에  각각  탑승 (22) 는 탑승 차량(20)에 상[0041]

 AR 트(26)들  시   도 , 각각  탑승 (22) 는 탑승 차량(20)에는 결  도에 

는 AR 경(25)  시   다.  탑승  게  어 시 (24)  가  시  각각  결  상  

역에  탑승 (22)  도 / 는 탑승 차량(20)  결   갱신    문에, 탑승 차량(20)  탑승

어트랙 (12)  통  주  , AR 경(25)  탑승 차량(20)  탑승 (22) / 는 든 탑승 (22)들  

도에 집  는 것  가능 진다.  라 , 마킹 탑승 (130)에게 시  AR 트(26)는 운  탑

승 (100)  재 결  도 / 는 탑승 차량(20)  탑승 (22)들  체  재 결  도에 

어도    다.  가 , 마킹 사   (36)  신 는 들에 

간  트리거 는 탑승 차량(20)  움직   마킹 탑승 (130)  재 결  도 / 는 탑승

차량(20)  탑승 (22)들  체  재 결  도에 어도    다.   들어,

마킹 탑승 (130)가 상   도  갖는 것  결 , 낮  도에  AR 트(26)

가  어 워지는 것과 같  상  난 도가 상  아질  , AR 트(26)  는

것 는 마킹 는 것  탑승 차량(20)  도   크게 변 시킬  다.

도 4  도 5는  각각 단 1  탑승 (22)  시  도시 도  간략 어 , 탑승 차량(20)  든[0042]

탑승 (22)들  각  나 상  사   (32)  어 고 는 상태    야 다.

탑승  차량(20)  탑승 (22)들   AR  트(26)  상   운  는,  에   

같 , 탑승  게  어 시 (24)  통  탑승 차량(20)  움직 에  미 거나 움직  야   

다.

앞    같 , 탑승 차량(20)  움직  운  탑승 (100)  다  탑승 (22)( 컨 , 마킹 탑승[0043]

(130))들 에  어   다.  탑승 차량(20)    사    통  운  탑승

(100)에  어   , 가 , 실시 태에 어 , 탑승 차량(20)  도는 가  사  

  는 크 사    같  다  사   (38)  통  운  탑승

(100)에  어   다.  탑승 차량(20)   / 는 도  같  탑승 차량(20)  움직  운  탑

승 (100) / 는 다  탑승 (22)( 컨 , 마킹 탑승 (130))들  AR 경(25) 는 게 에  에 

여 어  도 다.   염 에 고, 도 6  운  탑승 (100)에  신 는 직   간  움직  

에 어도  여 탑승  게  어 시 (24)  통  탑승 차량(20)  움직  어 는

트리거   (150)  도 다.  (150)  탑승 차량(20)  트랙(18)  라 주  , 그리고

탑승 차량  운  어( 컨 ,  사   (32) / 는 가  사    어)

가 탑승 어트랙 (12)  지 간 동안 탑승 (22)들 사 에  달  , 탑승  게  어 시 (24)에 

 계    다.  (150)  운  탑승 (100)에게 운   시   AR  

트(104)  생   는 것  포 다(  152).  앞    같 ,  트(104)는

운  탑승 (100)가 탑승 차량(20)  특  식   는 어 도  지시 는 트, 심볼, 그래 ,

릭 , 는  다  트   다.   트(104)는 어야  트랙(18) 상  트

 도 다.  탑승 차량(20)  재  운  탑승 (100)는 게  어 (44) / 는 각각  게  시 (48)

 통  생 어 운  탑승 (100)에게 는  트(104)에 답 여  사   

(34)  통  탑승 차량(20)  직    다.   사   (34)  통  운  탑

승 (100)  에 여,  나타내는 신 가 탑승  게  어 시 (24)  탑승 어 (42) /

는 게  어 (44)에  신 다(  154).

다 , 탑승  게  어 시 (24)  탑승 어 (42) / 는 게  어 (44)  통    [0044]

 탑승 차량(20)  는 것과 같 , 신   에 어도  여 탑승 차량(20)

직  움직  트리거   다(  156).  다 , 탑승  게  어 시 (24) , 게  어 (44)

/ 는 각각  게  시 (48)  통 ,  사   (34)  신     

트(104)  통  운  탑승 (100)에게 시 는 지시  에 는지  여  결   다(

158).   들어,  트(104)  시  는 시  내에, 운 가  ( 컨 ,  사

 (34))   돌 는지 / 는 가  사  과 같  다   동 는지  여 .

탑승  게  어 시 (24)  신     트(104)에 다고 결 , 탑승  게

어 시 (24)  탑승 차량(20)  도 변  같  탑승 차량(20)  가  움직  트리거   다(

 160).  가  는 안 , 탑승 차량(20)  움직 , 탑승  어 / 는 탑승 차량 어가

계 어  과   움직  트리거 도 , 탑승  어 / 는 탑승 차량 어에 어도 
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 여  거나 는 트리거   다.  러  실시 태들에 어 , 탑승  어 / 는 탑승

차량 어는 운 가  트(104)에 게 는 것에 답 여 가   다.

탑승  게  어 시 (24)  신     트(104)에 지 않는다고 결 , 탑승[0045]

 게  어 시 (24)  탑승 차량(20)  도 변  / 는 탑승 차량(20)  과 같  탑승 차량(20)

 상  움직  트리거   다(  162).  실시 태에 어 , 탑승  게  어 시 (24)  신

  시   트(104)에 지 않는다고 결 , 움직  트리거 지 않   다.

(150)  탑승 어트랙 (12)  지 간 동안 탑승 차량(20)  움직  트리거 도   복  는

는   다는  야 다.

도 7  AR 경(25)과 마킹 탑승 (들)(130)  상 에 어도  여 탑승  게  어 시[0046]

(24)  통  탑승 차량(20)  움직  어 는 트리거   (170)  실시 태  도 다.  

(170)  탑승 차량(20)  트랙(18)  라 주  , 그리고 마킹 사   (들)(36)  어가

탑승 어트랙 (12)  지 간 동안 는 탑승 어트랙 (12)  특  시간에 는 특  에  탑승 (22)들

사 에  달  , 탑승  게  어 시 (24)에  계    다.  (170)  마킹 탑

승 (들)(130)에게 AR 경(25)  AR 트(26)  생   는 것  포 다(  172).  재

 마킹 탑승 (들)(130)는 마킹 사   (들)(36)  통  AR 트(26)  상 ( 컨 , AR

트(26)에 마킹)   다.  재  마킹 탑승 (들)(130)  AR 트(26)  상 에 여, 상

 나타내는 신 는 탑승  게  어 시 (24)  게  어  / 는 각각  게  시 (48)에 

 신 다(  174).

다 , 탑승  게  어 시 (24) , 게  어 (44) / 는 각각  게  시 (48)  통 , 마킹 탑[0047]

승 (들)(130)  AR 트(26)  상  나타내는 신  신 가 AR 트(26)  는 것 는 시뮬

 게 에  승리 는 것에 는지  여  결   다(  176).  탑승  게  어 시

(24)  상  AR 트(26)에 마킹 는 것 는 는 것에 거나 는 시뮬  게 에  승

리 는 것에 다고 결 , 탑승  게  어 시 (24)  탑승 차량(20)  도 변  같  탑승 차

량(20)  움직  트리거   다(  178).  가  는 안 , 마킹 탑승 (들)(130)  AR 

경(25)  상 에 어도  는 탑승 차량(20)  움직 , 탑승  어 / 는 탑승 차량

어가 계 어  과   가  움직  트리거 도 , 탑승  어 / 는 탑승 차량 어

에 어도  여 트리거   다.  러  실시 태들에 어 , 탑승  어 / 는 탑승

차량 어는 는 것 는 승리 는 것에 여 가   다.  탑승  게  어 시 (24)  상

 AR 트(26)에 마킹 는 것 는 는 것에 지 않거나 는 시뮬  게 에  승리 는 것

에 지 않는다고 결 , 탑승  게  어 시 (24)  탑승 차량(20)  도 변  같  탑승 차량

(20)  움직  트리거   거나, 는 탑승 차량(20)  가  움직  트리거 지 않   다.

들(150  170)  탑승 어트랙 (12)  지 간 동안 독립  는 께    야 [0048]

다.  들(150  170)   거나, 는 탑승 어트랙 (12)   다  에   

다.  라 , 탑승 차량(20)  움직   운  탑승 (100)에 , 는  다  탑승 (22)( 컨

, 마킹 탑승 (130))들에 , 는  운  탑승 (100)  마킹 탑승 (130)들 에  어  

다.  , 각각  탑승 (22)가 어도 나  사   (32)  각  어   , 들

(150  170)  탑승 (22)들에  탑승 차량(20)  움직   그들  AR 경(25)( 컨 , 게  경)과

상   어  생   탑승 어트랙 (12)  지 간 동안 각각  탑승 (22)  각각  사

 에 여 계    다.

본 에는 본  실시 태  특  특징들만  시  고 지만, 당업 에게는 다양  [0049]

 변경  가능  것 다.  라 , 첨  청 는 본 개시물  진  사상에 는 그러  든  

변경  포 는 것  야 다.  , 개시  실시 태들  특  들   거나 

  야 다.

본 에 시 고 청   본   야  실  개 고, 그에 라 상 거나, 무[0050]

거나  는  게  지  않  실  질  물질   체  실시 에  참   다.

, 본  말미에 첨   청 들  "[ 능]  [ ]   단" 는 "[ 능]  [ ]

  단계"  지 는 나 상   포 , 러  는 35 U.S.C. 112(f) 에  어

야 다.  그러나,  다  식  지 는  포 는  청 들  경우, 그러  는 35
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U.S.C. 112(f) 에  지 않아야 다.

도

도 1
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