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DESCRIPTION

"CAME PERFECTIONNEE POUR UNE MECANIQUE D’ARMURES ROTATIVE"

La présente invention concerne une nouvelle came pour
une mécanique d’armures rotative, qui, en empéchant tout
grippage entre les organes de la mécanique d’armures
provenant de situations anormales dérivant d’assemblages
erronés ou de mises en ceuvre incamplétes de désengrénement
ou d’engrénement de clavette (clavetage) ocu encore d’événe-
ments fortuits dus a une came qui traine du fait de la
présence de corps étrangers ayant pénétré dans l’espace
ménagé entre des cames adjacentes, garantit une sécurité
absolue de la mécanique d’armures contre n’importe quel
risque de rupture, méme dans le cas ou l’une desdites
situations exceptionnelles se présente, et qui permet, en
outre, de construire la mécanique d’armures en question de
maniéere plus simple et avec une plus grande précision,
entrainant ainsi une réduction des colits de fabrication.

Plus spécifiquement, 1l’invention concerne un perfec-
tionnement apporté a la came utilisée dans la demande anteé-
rieure de brevet européen, numéro de publication 0 525 862,

au nom de la demanderesse, publiée le 3 février 1993.

Comme il est connu d’aprés ladite demande de brevet
antérieure, chaque tige de liaison principale de la meéca-
nique d’armures rotative est montée avec sa téte en marche
a vide sur l’arbre d’entrainement a mouvement intermittent
qui entraine en rotation ladite mécanique d’armures par
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l’intermédiaire d’une came qui, en étant intercalée entre
ledit arbre et ladite téte de tige de liaison principale,
est bloquée en position par 1l’action de la dent de trans-
mission d’un poussoir auxiliaire, qui, en étant articule
en rotation sur le corps fixe de la mécanique d’armures,
coopére avec l’une ou l’autre des encoches radiales mu-
tuellement opposées pratiquées a la périphérie de la came
en question, ou bien qui est rendu solidaire audit arbre
a l’intervention de deux leviers de clavetage oscillants
mutuellement opposés, installés en pivotement sur ladite
came et coopérant 1’un avec l’autre a une de leurs extrémi-
tés, une clavette étant présente qui est forcée par deux
ressorts & pénétrer dans 1l’une de deux rainures, également
radiales, mutuellement opposées, pratiquées dans 1l’arbre
d’entrainement, le désengrénement de ladite clavette par
rapport a la rainure pertinente étant réaliseé grdce a la
coopération entre la dent de transmission d’un poussoir de
commande également articulée en rotation audit corps fixe
de la mécanique d’armures rotative, et une des extrémités
libres desdits leviers de clavetage.

Par ailleurs, étant donné que la nécessité de bloquer
la came en position, et par conséquent la tige de liaison
principale pertinente, ne se produit que simultanément au
désengrénement de la clavette susmentionnée, les mouvements
de rotation dudit poussoir de commande et dudit poussoir
auxiliaire se produisent toujours de maniére simultanee a
1l’intervention d’un systéme a une seule canme.

Une telle structure connue de la technique antérieure
offre des avantages considérables, mais, malheureusement,
elle n’est pas tout a fait a 1’abri d’un risque de dégrada-
tion de ses propres organes dans certaines circonstances

tres spéciales.
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En fait, si, a cause d‘’une erreur d’assemblage, la
came n’est pas installée de telle sorte que 1l’une ou
1’autre des deux dites encoches d’engrénement se trouvent
en correspondance avec ladite dent du poussoir auxiliaire
d’engrénement de fagon a pouvoir coopérer avec elle et si,
par conséquent, ladite dent du poussoir de commande ne se
trouve pas dans une position telle qu’elle soit capable de
coopérer avec 1l’extrémité 1libre d’un des deux leviers
d’engrénement par clavette, un mouvement ultérieur des
dents des deux poussoirs en direction de la came créerait,
lors de la rotation de la came en question, une interfé-
rence entre lesdites parties mécaniques, donnant lieu a des
ruptures.

Par ailleurs, une éventuelle mise en oeuvre incompléte
du désengrénement de clavette obtenu en déplagant lesdites
dents des deux poussoirs en direction de la came afin de
bloquer ladite came en position, qui laisse subsister la
clavette partiellement dans la rainure pratiquée le long de
1’arbre d’entrainement, empécherait la rotation de ladite
came, et celle-ci, en interférant avec les poussoirs
abaissés, occasionnerait les mémes inconvénients que ceux

mentionnés ci-dessus.

De la méme maniére, un retard accidentel manifesté par
la came pour divers motifs tels que la pénétration de corps
étrangers entre des cames adjacentes, en provoquant un
décalage angulaire dans 1l’alignement entre 1la dent du
poussoir auxiliaire et l’encoche d’engrenement pertinente,
et par conséquent entre la dent du poussoir de commande et
1’extrémité du levier de clavetage pertinent, provoquerait
inévitablement des cas de grippages fatals entre lesdits

organes mécaniques.

En résumé, la présence sur le bord périphérique de la
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came de deux encoches radiales d’engrénement qui doivent
nécessairement étre prévues dans des prolongements corres-
pondants de la came en question, présentant des parois plus
ou moins verticales, peuvent provoquer dans certaines
situations anormales l’apparition de grippages fatals entre
ledit poussoir auxiliaire, ledit poussoir de commande et
lesdites parois des encoches d’engrénement.

~L’objet de la présente invention consiste précisément
a éviter les inconvénients susmentionnés, partant a pro-
curer une came destinée & une mécanique d’armures rotative,
qui garantit a4 tout moment une mise en service parfaite
Sans aucune apparition de cas de grippages entre des
organes de la mécanique d’armures en question indépen-
damment de n’importe quelle circonstance anormale suscep-
tible de survenir.

L’objet ci-dessus est essentiellement réalise par le
remplacement des aspérités susmentionnées représentées par
les encoches d’engrénement, qui peuvent donner 1lieu a
l’apparition de cas de grippages, par une plaque, de
préférence une plaque de forme annulaire présentant un bord
externe de protection faisant saillie vers 1le haut, qui,
tout en étant solidaire de la came en question, supporte et
protége en-degca de son bord faisant saillie vers le haut
les deux leviers d’engrénement par clavette ("de claveta-
ge") et qui, en outre, est munie de deux encoches radiales
mutuellement opposées qui sont prévues exactement a 1’/oppo-
seé des extrémités libres desdits leviers de clavetage,
chacun de ces derniers Ccoopérant avec les dents de trans-
mission des deux poussoirs auxiliaire et de commande, ces
dents étant disposées, a cet effet, en superposition 1’une
par rapport a l’autre et étant mises en service dans la
méme direction.
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En fait, de cette maniere, aucun cas de grippage
d’organes ne peut plus se produire, étant donné que, dans
des circonstances anormales, le mouvement en direction de
la came des deux dents de transmission du poussoir auxi-
liaire et du poussoir de commande sera désormais empéché
par ledit bord de protection de ladite plaque faisant
saillie vers le haut, qui obligera lesdites dents a cou-
lisser sous pression le long de la surface externe dudit

" bord sans interférer avec les organes mobiles de la méca-

nique d’armures situés en-dega dudit bord faisant saillie
vers le haut, organes avec lesquels elles seront capables
de coopérer uniquement lorsqu’elles se trouvent en corres-
pondance avec lesdites rainures radiales mutuellement
opposées pratiquées dans ladite plaque, c’est-a-dire dans
leurs positions angulaires correctes de mise en service.

Dans cette optique, il devient alors évident qu’afin
de permettre au poussoir de commande d’absorber sans
rupture la portion de mouvement qui, en étant forcée par le
systéme de commande par came, est empéchée par le bord de
protection susmentionné de ladite plaque, la dent dudit
poussoir de commande doit étre pressée par un ressort en
état de précontrainte, c’est-a-dire que la dent susmen-
tionnée a la possibilité de tourner autour du méme axe que
celui du poussoir de commande, en étant maintenue pressee
par un ressort en état de précontrainte contre 1’épaulement
solidaire dudit poussoir de commande, et par rapport au

poussoir auxiliaire.

En résumé, la came destinée & la mécanique d’armures
rotative, qui, en étant intercalée entre l’arbre d’entrai-
nement a mouvement intermittent qui entraine ladite mécani-
que d’armures et la téte d’une des tiges de liaison princi-
pales montée en marche a vide sur ledit arbre, est bloqueée

en position par l’action de la dent de transmission d’un
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poussoir auxiliaire qui, articulé en rotation au corps
fixe de la mécanique d’armures rotative et pressé par un
ressort mis en état de précontrainte contre un épaulement
solidaire du poussoir de commande, coopére avec l’une de
deux encoches radiales, mutuellement opposées, pratiquées
4 la périphérie de la came en question, ou bien qui est
rendu solidaire dudit arbre a l’intervention de deux
leviers oscillants de clavetage mutuellement opposés
installés en pivotement sur ladite came et coopérant 1‘un
avec l’autre a une de leurs extrémités, une clavette étant
présente qui est pressée par deux ressorts pour pénétrer
dans l’une de deux rainures également radiales, mutuelle-
ment opposées, pratiquées dans 1l’arbre d’entrainement, 1le
désengrénement de ladite clavette par rapport a la rainure
pertinente étant réalisé grice a la coopération entre 1la
dent de transmission dudit poussoir de commande également
articulée en rotation autour du méme axe que celui dudit
poussoir auxiliaire, en étant pressée par un ressort contre
un épaulement fixe, et une des extrémités libres desdits
leviers de clavetage, est caractérisée conformément a la
présente invention en ce qu‘une plaque lui est solidaire,
qui est munie d‘un bord externe de protection faisant
saillie vers le haut qui supporte et protége en-deca de son
bord faisant saillie vers le haut les deux leviers d’engre-
nement par clavette ("de clavetage"), et qui est, en outre,
munie sur son bord pPériphérique exactement a l’opposé des
extrémités libres desdits leviers de clavetage, de deux
encoches radiales mutuellement opposées, chacune d’elles
coopérant avec a la fois, la dent de transmission dudit
poussoir auxiliaire et 1la dent de transmission dudit
poussoir de commande, dents qui, a cet effet, sont dispo-
s€ées en superposition mutuelle et sont mises en service
dans la méme direction, ladite dent de transmission dudit
poussoir de commande étant articulée avec possibilité
d’effectuer des rotations par rapport audit poussoir de
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commande autour du méme axe gque celui dudit poussoir
auxiliaire, en étant pressée par un ressort mis en état de
précontrainte contre ledit épaulement solidaire du poussoir

de commande.

En outre, conformément a une forme de réalisation
préférée de la présente invention, ladite plaque munie d’un
bord de protection faisant saillie vers le haut a la forme

d’un anneau concentrique a ladite came.

L’invention sera maintenant expliquée plus en détail
en se référant aux figures annexées qui illustrent une
forme préférée de réalisation donnée uniquement a titre
d’illustration a des fins non limitatives, étant donné que
des variantes techniques ou de structure peuvent toujours
étre apportées sans se départir du cadre de la présente

invention.
Dans lesdites figures :

la figure 1 représente une vue partielle en perspec-
tive d’une mécanique d’armures rotative adoptant une came

réalisée conformément a 1l’invention,

la figure 2 représente une vue latérale, a une échelle
différente, de la portion de la mécanique d’armures

rotative de la figure 1,

la figure 3 représente une vue analogue a celle de la
figure 2 dans une autre étape de mise en service de la

mécanique d’armures rotative,

la figure 4 représente une vue analogue a celle de la
figure 2 dans une étape de mise en service de la mécanique

d’armures face a une situation anormale.
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En se référant aux figures, le chiffre 1 désigne une
des tiges de liaison principales de la mécanique d’armures
rotative, dont la base 2 est articulée au levier principal
respectif 3 et dont la téte 4 est montée en marche a vide,
par le fait qu’une came 5 est intercalée, sur 1l’arbre 6
d’entrainement de la mécanique d’armures, qui est entrainé
pour effectuer un mouvement intermittent, plus précisément
un mouvement rotatif qui marque une pause aprés chaque
rotation de 180°. Ladite came 5 est solidaire d’une plaque
7 de forme essentiellement annulaire qui est équipée d’un
bord externe 8 faisant saillie vers le haut qui fait office
de bord de protection pour les deux leviers de clavetage 9
et 10 qui, articulés en pivotement sur ladite plagque 7 tout
en étant mutuellement opposés, coopérent 1l’un avec l’autre
4 une de leurs extrémités, une clavette 11 étant prévue,
qui est pressée par des ressorts 12 pour pénétrer dans
l’une de deux rainures radiales 13 et 14 mutuellement
opposées, pratiquées dans 1l’arbre d’entrainement 6.

A l’opposé des extrémités libres, respectivement 9/ et
10’, des deux leviers de clavetage 9 et 10, 1la plaque 7 est
munie, en outre, sur son bord périphérique, de deux enco-
ches radiales 15 et 16 mutuellement opposées, chacune étant
appropriée pour coopérer avec les dents de transmission 17
et 18 mutuellement superposées et agissant dans la méme
direction, respectivement du poussoir auxiliaire 19 et du
poussoir de commande 20 qui, en étant articulés sur un méme
arbre 21 paralléle a l’arbre d’entrainement 6, sont entrai-
nés d’une maniére connue par des barres de percussion 22 et
23 entrainées par un moyen de commande par came non repré-
senté dans les figures.

En outre, étant donné que lesdits poussoirs 19 et 20
effectuent un mouvement de va-et-vient le long de parcours
différents en longueur, puisque, tandis que 1le poussoir
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auxiliaire 19 doit uniquement faire coulisser sa dent 17
dans l’encoche 15 ou 16, le poussoir de commande 20 doit
étre capable de poursuivre son mouvement a travers ladite
encoche afin d’étre capable de presser a l’aide de sa dent
18 l’extrémité libre 9’ du levier de clavetage 9 et, par
conséquent, de faire en sorte que la clavette 11 quitte la
rainure 13 par un mouvement oscillant comme illustré en
figure 3, le poussoir auxiliaire 17 est pressé en direction
d’un épaulement 24 solidaire du poussoir de commande 20 a
1’intervention d’un ressort 25 en état de précontrainte
procuré entre les deux poussoirs, tandis que le poussoir de
commande 20 est pressé par le ressort 26 contre 1l’épaule-
ment stationnaire 27 de fagon a maintenir les dents de
transmission 17 et 18 a l’écart du bord externe 8 comme

illustré en figure 2.

Par ailleurs, dans le but de permettre au poussoir de
commande 20 de se déplacer sur toute sa course imposée par
ledit moyen d’entrainement par came lorsque, en présence
d’une situation anormale quelle qu’elle soit, sa dent 18
n’étant plus opposée a l’une des encoches 15 ou 16 vient
presser, conjointement avec la dent 17 du poussoir auxi-
liaire 19, contre la surface externe du bord 8 comme
illustré en figure 4, ladite dent 18 est rendue solidaire
d’un bras 28 qui, en étant articulé en pivotement audit
arbre 21, est pressé contre ledit épaulement 24 par un
ressort de compression 29 agissant entre ledit arbre 28 et
ledit poussoir de commande 20. De cette maniére, en fait,
la course plus longue que doit parcourir le poussoir de
commande 20 est rendue possible par la compression supé-
rieure procurée par ledit ressort 29 (voir, une nouvelle

fois, la figure 4).
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REVENDICATIONS

l. Came destinée a& une mécanique d’armures rotative,
qui, en étant intercalée entre 1’arbre d’entrainement a
mouvement intermittent qui entraine en rotation ladite
mécanique d’armures et la téte d’une des tiges de liaison
principales installée en marche a vide sur ledit arbre, est
bloquée en position par 1’action de la dent de transmission
d’un poussoir auxiliaire, qui, tout en étant articulé en
rotation sur le corps fixe de la mécanique d’armures et
tout en étant pressé par un ressort en état de précon-
trainte contre un épaulement solidaire de poussoir de
commande, coopére avec l’une ou l’autre des encoches
radiales mutuellement opposées pratiquées a la périphérie
de la came en question, ou bien qui est rendu solidaire
audit arbre a 1l’intervention de deux leviers de clavetage
oscillants mutuellement opposés, installés en pivotement
sur ladite came et coopérant 1l’un avec l’autre a une de
leurs extrémités, une clavette étant présente qui est
forcée par deux ressorts a pénétrer dans l’une de deux
rainures, également radiales, mutuellement opposées,
pratiquées dans 1l’arbre d’entrainement, le désengrénement
de ladite clavette par rapport a la rainure pertinente
étant réalisé grice a la coopération entre la dent de
transmission dudit poussoir de commande également articulée
en rotation autour du méme axe que celui dudit poussoir
auxiliaire et pressée par un ressort contre un épaulement
fixe, et une des extrémités libres desdits leviers de
clavetage, caractérisée en ce qu’une plaque lui est soli-
daire, qui est munie d’un bord externe de protection
faisant saillie vers 1le haut qui supporte et protege
en-degca de son bord faisant saillie vers le haut les deux
leviers d’engrénement par clavette ("de clavetage"), qui
est, en outre, munie sur son bord périphérique exactement
a4 l’opposé des extrémités libres desdits leviers de clave-
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tage, desdites deux encoches mutuellement opposées, chacune
d’elles coopérant avec a la fois, la dent de transmission
dudit poussoir auxiliaire et la dent de transmission dudit
poussoir de commande, qui, a cet effet, sont disposées en
superposition mutuelle et sont mises en service dans la
méme direction, ladite dent de transmission dudit poussoir
de commande étant articulée avec possibilité d’effectuer
des rotations par rapport audit poussoir de commande autour
du méme axe que celui dudit poussoir auxiliaire et étant
pressée par un ressort en état de précontrainte contre

ledit épaulement solidaire du poussoir de commande.

2. Came destinée a une mécanique d’armures rotative,
selon la revendication 1, caractérisée en ce que ladite
plaque munie d’un bord de protection faisant saillie vers
le haut a la forme d’un anneau copcentrique a ladite came.
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