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(57)摘要

本发明公开了一种环保科技智能回收箱，包

括箱体，箱体顶部两侧外壁均滑动连接有箱盖，

箱盖顶部外壁设置有激光传感器，箱体两侧外壁

均通过螺栓连接有推杆电机，推杆电机末端焊接

有控制杆，控制杆顶部与箱盖底部外壁焊接，激

光传感器通过导线连接有控制器，控制器通过导

线与推杆电机连接，箱体内壁滑动连接有第一过

滤网，第一过滤网下方设置有与箱体内壁滑动连

接的第二过滤网。本发明中，激光传感器通过控

制器驱动推杆电机运动，将箱盖打开，第一过滤

网与第二过滤网将垃圾进行干湿分离，电热丝与

电热管将空气加热，将垃圾烘干，同时杀死部分

细菌，活性炭将气体中的有害物质吸附，对回收

箱内的空气进行净味处理。
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1.一种环保科技智能回收箱，包括箱体（1），其特征在于，所述箱体（1）顶部两侧外壁均

滑动连接有箱盖（2），且箱盖（2）顶部外壁设置有激光传感器（3），所述箱体（1）两侧外壁均

通过螺栓连接有推杆电机（4），且推杆电机（4）末端焊接有控制杆，控制杆顶部与箱盖（2）底

部外壁焊接，所述激光传感器（3）通过导线连接有控制器，且控制器通过导线与推杆电机

（4）连接，所述箱体（1）内壁滑动连接有第一过滤网（5），且第一过滤网（5）下方设置有与箱

体（1）内壁滑动连接的第二过滤网（6），第二过滤网（6）孔径小于第一过滤网（5）孔径，所述

第二过滤网（6）下方设置有与箱体（1）内壁滑动连接的电热网（7），所述电热网（7）下方设置

有与箱体（1）内壁焊接的电热管（8），所述箱体（1）一侧外壁在电热管（8）下方设置有通风槽

（9），且通风槽（9）内壁设置有风扇（10），所述通风槽（9）靠近箱体（1）内壁一侧设置有电热

丝（11），且通风槽（9）远离箱体（1）内壁一侧滑动连接有防护网（12），所述箱体（1）远离通风

槽（9）一侧外壁焊接有安装板，且安装板顶部外壁焊接有净化箱（13），所述净化箱（13）内壁

焊接有吸附网箱（14），且净化箱（13）内部盛放有液态水，吸附网箱（14）填充有活性炭，所述

箱体（1）靠近净化箱（13）一侧外壁开有等距离分布的连接孔，且连接孔安装有输气管，所述

输气管末端连接有抽气泵（15），且抽气泵（15）连接有通入净化箱（13）内部的进气管，进气

管设置有单向进气阀，所述箱体（1）在靠进通风槽（9）一侧外壁设置有太阳能电池板（16），

且太阳能电池板（16）位于通风槽（9）上方。

2.根据权利要求1所述的一种环保科技智能回收箱，其特征在于，所述箱体（1）内壁开

有滑槽，且滑槽沿第一过滤网（5）滑动方向设置，滑槽长度与第一过滤网（5）长度相同。

3.根据权利要求1所述的一种环保科技智能回收箱，其特征在于，所述第一过滤网（5）

两侧外壁均焊接有滑块，且滑块与滑槽内壁滑动连接。

4.根据权利要求3所述的一种环保科技智能回收箱，其特征在于，所述滑块长度小于滑

槽深度。

5.根据权利要求1所述的一种环保科技智能回收箱，其特征在于，所述箱体（1）外壁开

有取物门，且取物门一侧与箱体（1）外壁铰接，取物门一侧设置有锁定销，取物门外壁开有

观察窗。

6.根据权利要求1所述的一种环保科技智能回收箱，其特征在于，所述箱体（1）底部四

周外壁均焊接有固定座，且固定座底部通过螺栓连接有万向轮。

7.根据权利要求1所述的一种环保科技智能回收箱，其特征在于，所述箱盖（2）长度为

箱体（1）长度的一半，且箱盖（2）相靠近的一端外壁设置有密封胶垫。
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一种环保科技智能回收箱

技术领域

[0001] 本发明涉及回收箱技术领域，尤其涉及一种环保科技智能回收箱。

背景技术

[0002] 随着社会经济的发展，环境污染和生态破坏正成为危害我国人民健康、制约经济

发展的重要因素。长期以来，我国的垃圾处理方式都是露天堆放，造成污染空气、污染水体、

浪费资源、滋生细菌等问题，从环境、资源和人口协调发展的角度来看，城市垃圾分类处理

是可持续发展的大势所趋，目前，市面上有各种各样的回收箱，现有的回收箱大部分采用掀

盖式，放置垃圾时要用手将箱盖打开，再将垃圾放入，回收箱内部的细菌会在丢弃垃圾过程

中通过手部与箱盖接触附着在皮肤表面，且现有回收桶只针对活动门处进行密封而未对投

放口处进行密封，投放口的密封性不足，导致回收箱内的垃圾散发的气味很容易就散发到

外界，污染环境，且现有的回收箱内的垃圾未进行干湿分离，在进行垃圾倾倒时，垃圾中往

往包含许多污水，倾倒垃圾时，污水极易沾染衣物或者皮肤，不仅散发难闻气味，且污水中

含有的有害物质容易对皮肤造成伤害。

发明内容

[0003] 基于背景技术存在的技术问题，本发明提出了回收箱。

[0004] 本发明提出的一种环保科技智能回收箱，包括箱体，所述箱体顶部两侧外壁均滑

动连接有箱盖，且箱盖顶部外壁设置有激光传感器，所述箱体两侧外壁均通过螺栓连接有

推杆电机，且推杆电机末端焊接有控制杆，控制杆顶部与箱盖底部外壁焊接，所述激光传感

器通过导线连接有控制器，且控制器通过导线与推杆电机连接，所述箱体内壁滑动连接有

第一过滤网，且第一过滤网下方设置有与箱体内壁滑动连接的第二过滤网，第二过滤网孔

径小于第一过滤网孔径，所述第二过滤网下方设置有与箱体内壁滑动连接的电热网，所述

电热网下方设置有与箱体内壁焊接的电热管，所述箱体一侧外壁在电热管下方设置有通风

槽，且通风槽内壁设置有风扇，所述通风槽靠近箱体内壁一侧设置有电热丝，且通风槽远离

箱体内壁一侧滑动连接有防护网，所述箱体远离通风槽一侧外壁焊接有安装板，且安装板

顶部外壁焊接有净化箱，所述净化箱内壁焊接有吸附网箱，且净化箱内部盛放有液态水，吸

附网箱填充有活性炭，所述箱体靠近净化箱一侧外壁开有等距离分布的连接孔，且连接孔

安装有输气管，所述输气管末端连接有抽气泵，且抽气泵连接有通入净化箱内部的进气管，

进气管设置有单向进气阀，所述箱体在靠进通风槽一侧外壁设置有太阳能电池板，且太阳

能电池板位于通风槽上方。

[0005] 优选地，所述箱体内壁开有滑槽，且滑槽沿第一过滤网滑动方向设置，滑槽长度与

第一过滤网长度相同。

[0006] 优选地，所述第一过滤网两侧外壁均焊接有滑块，且滑块与滑槽内壁滑动连接。

[0007] 优选地，所述滑块长度小于滑槽深度。

[0008] 优选地，所述箱体外壁开有取物门，且取物门一侧与箱体外壁铰接，取物门一侧设
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置有锁定销，取物门外壁开有观察窗。

[0009] 优选地，所述箱体底部四周外壁均焊接有固定座，且固定座底部通过螺栓连接有

万向轮。

[0010] 优选地，所述箱盖长度为箱体长度的一半，且箱盖相靠近的一端外壁设置有密封

胶垫。

[0011] 本发明的有益效果为：

1、本发明中，激光传感器在在丢弃垃圾时进行感应，通过控制器驱动推杆电机运动，将

箱盖打开，避免操作人员与回收箱直接接触，防止回收箱的细菌附着，且第一过滤网与第二

过滤网将进入箱体内部的垃圾进行干湿分离，将固体杂质留在过滤网上，且第一过滤网与

第二过滤网结合，使干湿分离更加彻底；

2、电热网将滴落的污水水滴蒸发，通风槽内设置的风扇将外界空气导入箱体内部，增

加空气流通，且电热丝与电热管将进入箱体内部的空气进行加热，高温空气将第一过滤网

以及第二过滤网上的垃圾进行烘干，同时杀死部分细菌，防止垃圾倾倒时污水沾染人体；

3、抽气泵将箱体内部空气抽出，通过净化箱将抽气泵抽出的气体进行净化，吸附网箱

内部的活性炭将气体中的有害物质吸附，对回收箱内的空气进行净味处理，使回收箱内的

垃圾散发的气味不会散发到外界，不会污染环境，且太阳能电池板对装置进行供电，节约资

源。

附图说明

[0012] 图1为本发明提出的一种环保科技智能回收箱的剖面结构示意图；

图2为本发明提出的一种环保科技智能回收箱的正面结构示意图。

[0013] 图中：1箱体、2箱盖、3激光传感器、4推杆电机、5第一过滤网、6第二过滤网、7电热

网、8电热管、9通风槽、10风扇、11电热丝、12防护网、13净化箱、14吸附网箱、15抽气泵、16太

阳能电池板。

具体实施方式

[0014] 下面将结合本发明实施例中的附图，对本发明实施例中的技术方案进行清楚、完

整地描述，显然，所描述的实施例仅仅是本发明一部分实施例，而不是全部的实施例。

[0015] 实施例1，参照图1-2，一种环保科技智能回收箱，包括箱体1，所述箱体1顶部两侧

外壁均滑动连接有箱盖2，且箱盖2顶部外壁设置有激光传感器3，所述箱盖2长度为箱体1长

度的一半，且箱盖2相靠近的一端外壁设置有密封胶垫，所述箱体1两侧外壁均通过螺栓连

接有推杆电机4，且推杆电机4末端焊接有控制杆，控制杆顶部与箱盖2底部外壁焊接，所述

激光传感器3通过导线连接有控制器，且控制器通过导线与推杆电机4连接，激光传感器3在

在丢弃垃圾时进行感应，通过控制器驱动推杆电机4运动，将箱盖2打开，避免操作人员与回

收箱直接接触，防止回收箱的细菌附着，所述箱体1内壁滑动连接有第一过滤网5，且第一过

滤网5下方设置有与箱体1内壁滑动连接的第二过滤网6，第二过滤网6孔径小于第一过滤网

5孔径，所述箱体1内壁开有滑槽，且滑槽沿第一过滤网5滑动方向设置，滑槽长度与第一过

滤网5长度相同，所述第一过滤网5两侧外壁均焊接有滑块，且滑块与滑槽内壁滑动连接，所

述滑块长度小于滑槽深度，一过滤网5与第二过滤网6将进入箱体1内部的垃圾进行干湿分
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离，将固体杂质留在过滤网上，且第一过滤网5与第二过滤网6结合，使干湿分离更加彻底，

所述第二过滤网6下方设置有与箱体1内壁滑动连接的电热网7，电热网7将滴落的污水水滴

蒸发，所述电热网7下方设置有与箱体1内壁焊接的电热管8，所述箱体1一侧外壁在电热管8

下方设置有通风槽9，且通风槽9内壁设置有风扇10，所述通风槽9靠近箱体1内壁一侧设置

有电热丝11，且通风槽9远离箱体1内壁一侧滑动连接有防护网12，通风槽9内设置的风扇10

将外界空气导入箱体1内部，增加空气流通，且电热丝11与电热管8将进入箱体1内部的空气

进行加热，高温空气将第一过滤网5以及第二过滤网6上的垃圾进行烘干，同时杀死部分细

菌，防止垃圾倾倒时污水沾染人体，所述箱体1远离通风槽9一侧外壁焊接有安装板，且安装

板顶部外壁焊接有净化箱13，所述净化箱13内壁焊接有吸附网箱14，且净化箱13内部盛放

有液态水，吸附网箱14填充有活性炭，所述箱体1靠近净化箱13一侧外壁开有等距离分布的

连接孔，且连接孔安装有输气管，所述输气管末端连接有抽气泵15，且抽气泵15连接有通入

净化箱13内部的进气管，进气管设置有单向进气阀，抽气泵15将箱体1内部空气抽出，通过

净化箱13将抽气泵15抽出的气体进行净化，吸附网箱14内部的活性炭将气体中的有害物质

吸附，对回收箱内的空气进行净味处理，使回收箱内的垃圾散发的气味不会散发到外界，不

会污染环境，所述箱体1在靠进通风槽9一侧外壁设置有太阳能电池板16，且太阳能电池板

16位于通风槽9上方，太阳能电池板16对装置进行供电，节约资源，所述箱体1外壁开有取物

门，且取物门一侧与箱体1外壁铰接，取物门一侧设置有锁定销，取物门外壁开有观察窗，所

述箱体1底部四周外壁均焊接有固定座，且固定座底部通过螺栓连接有万向轮。

[0016] 本发明在进行工作时，激光传感器3在在丢弃垃圾时进行感应，通过控制器驱动推

杆电机4运动，将箱盖2打开，避免操作人员与回收箱直接接触，防止回收箱的细菌附着，且

第一过滤网5与第二过滤网6将进入箱体1内部的垃圾进行干湿分离，将固体杂质留在过滤

网上，且第一过滤网5与第二过滤网6结合，使干湿分离更加彻底，电热网7将滴落的污水水

滴蒸发，通风槽9内设置的风扇10将外界空气导入箱体1内部，增加空气流通，且电热丝11与

电热管8将进入箱体1内部的空气进行加热，高温空气将第一过滤网5以及第二过滤网6上的

垃圾进行烘干，同时杀死部分细菌，防止垃圾倾倒时污水沾染人体，抽气泵15将箱体1内部

空气抽出，通过净化箱13将抽气泵15抽出的气体进行净化，吸附网箱14内部的活性炭将气

体中的有害物质吸附，对回收箱内的空气进行净味处理，箱盖2相靠近的一端外壁设置的密

封胶垫使回收箱内的垃圾散发的气味不会散发到外界，不会污染环境，且太阳能电池板16

对装置进行供电，节约资源。

[0017] 以上所述，仅为本发明较佳的具体实施方式，但本发明的保护范围并不局限于此，

任何熟悉本技术领域的技术人员在本发明揭露的技术范围内，根据本发明的技术方案及其

发明构思加以等同替换或改变，都应涵盖在本发明的保护范围之内。
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