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1 2

Vynélez Fesi problém inkrementdlniho od-
méFovani pohyblivé &asti, napiiklad sedla
Fezatky papiru, pomoci ¢&islicového proce-
soru.

Podstatou vynédlezu je, Ze jedna vétev vystu-
pt 1,2, 3,4 inkrementdiniho snimace polohy
je jednak pFimo, jednak prostfednictvim
¢étyf klopnych obvodll 5aZ 8 pres dva sou-
gtové &leny 9, 10, jakoZ i pres soufinovy
tlen 14, a prostfednictvim prvniho a dru-
hého ¢lenu 11, 12 EXCLUSIVE-OR pfes sou-
ginovy €len 13 pfipojena na vstupy a vystu-
py &islicového procesoru 23, 24 a 25. Druha
vétev vystupdt 15, 16, 17 inkrementdlniho
snimace polohy je pfipojena soustavou tvo-
fenou invertorem 18, tfetim &lenem EXCLU-
SIVE-OR, druhym soufinovym €lenem 20,
zpoZdovacim obvodem 21, patym Kklopnym
obvodem 22 a tietim soufinovym ¢&lenem
14 na vystupy a vstupy ¢&islicového proce-
soru 25 a 24, 23.
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.»Vyndlez se tyka zapojeni inkrementalniho
snimaée polohy na procesor, zejména mini-
poéital nebo mikropoéitad:

Odmeérovdni polohy pohyblivé mechanic-
ké tasti je dileZitou funk&ni skupinou u
mnoha primyslovych zafizeni, napfiklad u
obrib&cich stroji nebo fezadek papiru. Z
ekonomického hlediska nejvyhodnéjsi je po-
uZitf inkrement4dlniho zpi@isobu odmé&Fovani.
Z&kladnim ¢&lenem takového odméFovaciho
systému je inkrementdini snimaé polohy. Je
to elektronicky rota&ni snimad¢ se tfemi zéa-
kladnimi vystupnimi signély. Jednak jsou to
dva fdzov& posunuté polohové signdly, kte-
ré slouZi ke generovani poditacich pulsl
vpied a vzad, jednak je to nulovaci signal,
ktery slouZi k nastaveni vyhodnocovaciho
systému do vychozi polohy po zapnuti. Nu-
lovaci impuls je snimadem vyslan vZdy jed-
nou za otdcku. VétSina inkrementalnich sni-
madi je vybavena také negacemi popsanych
tff zékladnich signdld. Tyto negované sig-
ndly se ve vyhodnocovacim systému pouZi-
vaji jako kontrolni signdly ke zvySeni odol-
nosti viéi ruseni.

Vyhodnocovaci elektronika je u soudas-
nych odmé&Fovacich systémf FeSena zpravid-
la tak, Ze vystupni signédly snimace jsou nej-
prve prevedeny na filtraéni obvody, které

.zvysuji .odolnost proti. kratkym ruSivym sig-- --

ndldm. Dédle jsou tyto obvykle pFivedeny na
soustavu klopnych obvodi, kde se sluduji t¥i
zékladni signdly a jejich negace. Poté na-
sleduji obvody rozliSeni sméru, kde se vy-
uZitim signald snimade a jejich derivaci ge-
neruji poéitaci impulsy vp¥ed a vzad, které
jsou pak privedeny na kaskadu reverzibil-
nich ¢&itadli. PouZivaji se obvykle reverzi-
bilni ¢itade v k6du BCD s moZnosti pFedna-
staveni, pfifemZ k pFednastaveni se vyuZiva
vySe zmin&ny nulovaci signdl inkrementél-
nfho snimade, hradlovany vystupnim signé-
lem pomocného snimade polohy. Tento po-
mocny snimacd polohy je sepnut pribliZné
po dobu jedné otdCky inkrementédlniho sni-
made v tzv. referenénim aseku drahy po-
hyblivé ¢&éasti. Timto zplisobem je na celé
dréze pohyblivé #4sti generovdn pouze je-
den nastavovaci puls pro reverzibilni ¢&ita-
¢e. Tento nastavovaci puls nastavi ¢itafe do
poZzadovaného poddtedniho stavu odpovida-
jiciho pfesné referendéni poloze. Za tim uce-
lem jsou obvykle nastavovaci vstupy &itacli
pfipojeny na vystupy otoénych &islicovych
spina&d, pomoci kterych lze pfesné nastavit
hodnotu referen&niho wdaje. Po provedeni
nastaveni (pfejezdem pohyblivé &asti pies
referentni dsek drghy) udéavaji pak vystu-
py jednotlivych reverzibilnich ¢itaéli p¥imo
jednotlivé ¥4dy desitkové hodnoty polohy v
kédu BCD.

Je-li vyhodnocovaci elekironika napojena
na &islicovy procesor, pak tato musi byt do-
plnéna vstupnimi obvody, které umozni pfe-
vést vystupni signdly reverzibilnich ¢itact
na datovou sbérnici procesoru. Tohoto zpii-
sobu se pouZivd v3ude tam, kde je procesor
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- pouZit bud k zobrazeni Gdaje polohy, nebo,

coZ je CastdjSi, k Fizeni pohybu pohyblivé
¢éasti.

Nevyhodou popsaného zapojeni inkremen-
tdlniho snimaCe na procesor je, Ze toto je

. sloZité a nakladné..

Dals§i nevyhodou popsaného zapojeni je
to, Ze p¥i Fizeni posuvu neni procesor &a-
sové vyuZit, nebot provddi pouze zjiStovani
stavu reverzibilnich ¢ita¢t a srovnéni toho-
to stavu s urditou ZAadanou hodnotou. Pfi
dosaZeni shody pak procesor provede poZa-
dovanou operaci — prepnuti rychlosti po-
suvu, zastaveni, vyvolani. dal3ich funkci ap.

Je zndmo zapojeni inkrementélniho sni-
macte na procesor, kde je odstran&na nut-
nost pouZiti sloZitych elektronickych obvo-
df, které jsou zde nahrazeny lep3im &aso-
vym vyuZitim procesoru, jak je to popsédno
v €s. autorském osvédcéeni &. 221 303. V né-
kterych pfipadech v3ak p¥i pouZiti tohoto
fedeni vychézi, vzhledem k rychlosti proce-
soru, priliS nizkd maximélni dosaZitelna
rychlost pohyblivé ¢4sti. PFitom p¥i pouZiti

daného inkrementdlniho snimade a daného

zplisobu mechanické vazby mezi inkremen-
tdlnim snimadem a pohyblivou &asti vyché-
zi zbyte¢né maly zdkladni inkrement a pro
danou aplikaci plné dostaduje inkrement
dvojnédsobny, tj. polovitni pFesnost odmé&fFo-
véni polohy. ‘

Tuto nevyhodu odstraiiuje zapojeni inkre-
mentéiniho snima&e polohy na procesor, ze-
jména minipo¢itad nebo mikropo&itag, po-
dle vynélezu, jehoZ podstatou je, Ze vystup
prvniho polohového signdlu inkrement4lni-
ho snimade je pFipojen na hodinové vstupy
prvniho a ti¥etiho klopného obvodu, na .prv-
ni vstup prvniho &lenu EXCLUSIVE-OR.a na
prvni vstup vstupniho obvodu procesoru, vy-
stup negovaného prvniho polohového sig-
nalu inkrementdlniho. snimade je .pfipojen
na hodinové vstupy .druhého a- &tvrtého
klopného obvodu, na druhy vstup prvniho
lenu EXCLUSIVE-OR, a na druhy - vstup
vstupniho obvodu procesoru, vystup drihé-
ho polohového signélu inkrementédlniho. sni-.
made je pfipojen na datové vstupy prvniho
a &tvrtého klopného obvodu, na prvni vstup
druhého &lenu EXCLUSIVE-OR a na tPeti
vstup vstupniho obvodu -procesoru, vystup
negovaného druhého polohového signélu in-
krementalniho snimade je pFipojen na da-
tové vstupy druhého a t¥etiho klopného ob-
vodu, na druhy vstup druhého ¢lenu EXCLU-
SIVE-OR a na &tvrty wvstup vstupniho obvo-

~du procesoru, vystupy prvniho a druhého

klopného obvodu jsou pfipojeny na vstupy
prvniho soudtového &lenu, mazaci vstupy
prvniho a druhého klopného obvodu jsou
pripojeny na prvni vystup vystupniho ob-
vodu procesoru, vystupy tfetiho a &tvrtého
klopného obvodu jsou pFipojeny na vstupy
druhého soudtového &lenu, mazaci vstupy
tfetiho a ¢tvrtého klopného obvodu jsou pfi-
pojeny na druhy vystup vystupniho obvodu
procesoru, vystupy prvnich dvou ¢&lend EX-
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CLUSIVE-OR jsou pfipojeny na vstupy prv-
niho souc¢inového &lenu, vystup prvniho sou-
¢inového ¢lenu je pripojen na péaty vstup
vstupniho obvodu procesoru, vystup prvni-
ho soudétového &lenu je pFfipojen na prvni
vstup tfetiho souétového &lenu a na Sesty
vstup vstupniho obvodu procesoru, vystup
druhého souétového &lenu je pfipojen na
druhy vstup tiettho souctového Clenu a na
sedmy vstup vstupniho obvodu procesory,
v§stup nulovaciho signdlu inkrementdlniho
snimacte je pfipojen na prvni vstup t¥etiho
&lenu EXCLUSIVE-OR a na prvni vstup dru-
hého soudinového ¢lenu, vystup negovaného
nulovaciho pulsu inkrementdlniho snimace
je pFipojen na druhy vstup tfetiho &lenu
EXCLUSIVE-OR a na vstup invertoru, vystup
pomocného snimace polchy je pfipojen na
druhy vstup druhého souéinového obvoduy,
vystup invertoru je p¥ipojen na tfeti vstup
druhého soudinového &lenu, vystup druhé-
ho soufinového ¢lenu je pfipojen na vstup
zpoZdovaciho obvodu, jehoZ vystup -je pli-
pojen na hodinovy vstup patého klopného
obvodu, datovy vstup patého klopného ob-
vodu je pFipojen na vystup tfetiho Clenu
EXCLUSIVE-OR, mazaci vstup pétého klop-
ného obvodu je pfipojen na tfeti vystup vy-
stupniho obvodu procesoru, vystup pétého
klopného obvodu je pfipojen na tfeti vstup
tfetiho souttového ¢lenu a na osmy vstup
vstupniho obvodu procesoru a vystup tfeti-
ho souétového tlenu je pfipojen na pferu-
Sovaci vstup procesoriu.

Vyhodou zapojeni inkrementédlniho snima-
¢e polohy na procesor podle vynélezu je,
7e obsahuje nepatrny podil hardware, nebot
celé zapojeni lze realizovat 5 aZ 7 integro-
vanymi obvody malé a stfedni integrace.
Hardwarovd sloZitost dosavadnich zndmych
feSeni je nahrazena lep3im d&asovym vyuZi-
tim procesoru. SniZenim podilu na hardwa-
re je dosaZeno také zna&ného zvySeni spo-
lehlivosti celého odméfovaciho systému.

Pfikladné zapojeni inkrementdlniho sni-
made na procesor podle vyndlezu je znéazor-
néno na vykresu blokového schématu.

Vystup 1 prvniho polohového signilu in-
krementdlniho snimace je pFipojen jednak
na hodinové vstupy prvniho a t¥etitho klop-
ného obvodu 5 a 7, jednak na prvni vstup
prvniho €lenu 11 EXCLUSIVE-OR a déle na
prvni vstup vstupniho obvodu 23 procesoru.
Vystup 2 negovaného prvniho polohového
signdlu inkrementédlniho snimade je pfipo-
jen jednak na hodinové vstupy druhého a
¢tvrtého klopného obvodu 6 a 8, jednak na
druhy vstup prvniho obvodu 11 EXCLUSIVE-
-OR a déle na druhy vstup vstupniho obvo-
du 23 procesoru. Vystup 3 druhého poloho-
vého signdlu inkrementalniho snimade je
pfipojen jednak na datové vstupy prvniho
a Ctvrtého klopného obvodu 5 a 8, jednak
na prvnf vstup druhého &lenu 12 EXCLUSI-
VE-OR a dédle na tfeti vstup vstupniho ob-
vodu procesoru. Vystup 4 negovaného dru-
hého polohového signdlu inkrementdlniho

snimacde je pFipojen jednak na datové vstu-
py druhého a trFetiho klopného obvodu 6
a 7, jednak na druhy vstup druhého &lenu
12 EXCLUSIVE-OR a dé&le na ¢&tvrty vstup
vstupniho obvodu 23 procesoru. Prvni dva
klopné obvody 5 a 6 slou¥i k vyhodnocovéani
polovi¢niho poftu zmén stavu polohovych
signdl p¥i jednom smd&ru otateni, dalsf dva
klopné obvody 7 a 8 slouZi kK vyhodnocové-
ni poloviéniho poétu zmén stavu poloho-
vych signdllt pfi opa&ném sméru otddeni.
Jsou-li v8echny €ty¥i klopné obvody 5 a% 8
vynulovany, pak pfi postofeni rotoru inkre-
mentdlniho snimace jednim nebo druhym
smérem, piejde na kaZdou druhou zménu
stavu polohovych signilti jeden z vystupll
klopnych obvodill z log. 0 do log. 1. Obg& dvo-
jice klopnych obvodl tedy jednak vlastné
rozliSuji smér otdceni a jednak zajiStuijl e-
lektrické dé&leni po&tu zmén polohovych sig-
nald dvéma. V§stupy prvych dvou klopnych
obvodtl 5 a 8 jsou pfipojeny na vstupy prv-
niho souftového €lenu 9, jehoZ vystup tedy
prechézi z log. 0 do log. 1 p¥i pootodeni ro-
toru snimage urditym smérem. Podobné& vy-
stupy druhych dvou klopnych obvodil 7 'a 8
jsou pfipojeny na vstupy druhého souéto-
vého &lenu 10, jehoZ vystup analogicky indi-
kuje poototeni rotoru inkrementédlniho sni-
mate smérem opaénym. Vystupy -obou sou-
¢tovych ¢lend 9 a 10 jsou pripojeny jednak
na dva vstupy tfetiho souétového &€lenu 14
a jednak na 3esty a sedmy vstup vstupniho
obvodu 23 procesoru. P¥i pootodeni rotoru
inkrementdlniho snimafe se tedy objevi log.
1 bud na vystupu souttového &lenu:9 nebo
10, pfes souftovy ¢len 14 se tato log. 1 do-
stane na pferuSovaci obvod 24 procesoru,
&imZ je automaticky generovano p¥eruSent
hlavniho programu procesoru, ktery je tak-
to informovéan o tom, Ze do3lo ke zm#&né& po-
lohy. Prostfednictvim svych vstupi, 3esty a
sedmy vstup vstupniho obvodu 23 proceso-
ru, si nyni miiZe procesor zjistit, jaky je
smér pootofeni a podle toho zvySit nebo
sniZit adaj o poloze, ktery mé uloZen v .pa-
méti nebo pracovnich registrech. Poté pro-
cesor vynuluje prostfednictvim svého vy-
stupniho obvodu 25 pFisluSnou dvoijici klop-
nych obvodd 5 a 6 nebo 7 a 8, ¢imZ zanikne
Zadost o preruseni a klopné obvody jsou p¥i-
praveny na dalS$i zm&nu polohovych signg-
1. Odd&leni nulovdni ocbou dvojic klopnych
obvodli ma vyznam p¥i zakmitédvani poloho-
vych signdlli v klidovém stavu. PFitom se
totiZ miZe stat, Ze pFi zpracovavéani pferu-
Seni od jedné dvojice klopnych cbvodl do-
jde jeSt& pred vynulovdnim této dvojice k
poototeni rotoru v opatném sméru, takZe se
zméni stav n&kterého klopného obvodu ze
druhé dvojice. Oddé&leni nulovdni umoZiiuje
reagovat i na tento pf¥ipad, nebot po vynu-
lovani prvni dvojice klopnych obvodd pferu-
$eni nadéle trv4, takZe procesor miZe sprév-
né korigovat tdaj polohy. Cleny 11 a 12
EXCLUSIVE-OR generuji v soudinnosti s prv-
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-nim soudinovym ¢lenem 13 kontrolni signéal
spro- procesor. Vystup prvniho soudinového
¢lenu 13 je pFipojen na p4aty vstup vstupni-
ho obvodu 23 procesoru. Tento vstup musi
:mit ‘trvale hodnotu log. 1, méa-li totiz hod-
~notu log. 0, pak to znamen4d, Ze bud vystup
2 neni negaci vystupu 1 nebo vystup 4 neni
-negaci vystupu 3, coZ znamena bud pritom-
nost kratkodobého ruSivého signdlu na jed-
-nom -z polohovych signali, nebo poruchu
snimace, pripadné pFipojovaciho Kkabelu.
Zjisti:li. tedy procesor pfi zpracovdani p¥eru-
-8eni log. 0 na tomto vstupu, pak neprovede
.zmé&nu udaje polohy, nebot pieruseni se cha-
:pe jako rudivy signél. Trva-li tento stav del-
‘§1-dobu, je signalizovdna porucha. Dalsi zvy-
$eni odolnosti vidéi ruSeni je moZné pfimym
:vyhodnocenim stavu polohovych signald in-
krementélniho snimace, tj. prostfednictvim
-prvnich &tyr vstupl vstupniho obvodu 23
procesoru, a srovndni tohoto stavu se sta-
vem minulym, tj. stav po obslouZeni pied-
choziho pferuSeni. Zjisti-li procesor shodu,
-pak je pferuSeni povaZovdno opé#t za ruse-
-ni a procesor neprovede zmé&nu udaje v po-
#loze, pouze vynuluje p¥isluSnou dvojici klop-
nych obvodil.

.. Nastaveni tidaje odmé&Fovani na zakladni,
tj. referenéni hodnotu se provadi prostied-
nictvim vystupu 16 nulovaciho signilu in-
~krementédlnitho snimadle, vystupu 17 nego-
vaného nulovaciho signilu inkrementélniho
snimade a vystupu 15 pomocného -snimade
.polohy. Vystup 16 je pfipojen jednak na
prvni vstup tf¥etiho &lenu 19 EXCLUSIVE-OR
a-jednak na prvni vstup druhého souéino-
vého obvodu 20. Vystup 17 je pripojen jed-
nak na-druhy vstup t¥etiho ¢lenu 19 EXCLU-
"SIVE-OR a jednak na vstup invertoru 18.
Vy¢stup.15 pomocného snimade polohy je pFi-
pojen na druhy vstup druhého soucinového
¢lenu 20 a vystup invertoru 18 je pfipojen
na tFeti vstup druhého soufinového ¢&lenu
20. Vysle-li inkrementdlni snimaé nulovaci
-impuls’'a je-li soutasné sepnut pomocny sni-
-mad& polohy, pak tento nulovaci impuls pro-
jde soudinovym ¢&lenem 20 na vstup zpoZdo-
vaciho ¢lenu 21, jehoZ doba zpoZdéni je krat-
8t neZ délka nulovaciho impulsu inkremen-
talntho snimace pfi nejvétdi rychlosti oté-
geni. Po uplynuti zpoZd&ni generuje zpoZ-
.dovaci obvod 21 hodinovy impuls pro paty
klopny obvod 22, jehoZ datovy vstup je pfi-
pojen na vystup tfetiho ¢lenu 13 EXCLUSI-
VE-OR, ktery kontroluje, zda signal vystupu
17 je skutefn& negaci signdlu vystupu 186,
¢imZ je zajiSt¥na zvySend odolnost vici ru-
8eni. V kladném p¥ipadé prejde pfi hodino-
-yvém impulsu vystup patého klopnéhc obvo-
du 22 z log. 0 do log. 1. Vystup patého klop-
ného obvodu 22 je pfipojen jednak na- tfeti
vstup souétového ¢lenu 14 a jednak na osmy
- vstup vstupniho obvodu 23 procesoru. Log. 1
na vystupu pétého klopného obvodu 22 se
' pFenese pres tfetl souttovy obvod 14 na pre-
ruSovaci vstup 24 procesoru, takZe je opét
generovdno pferuleni. Prostfednictvim Ses-

tého aZ osmého vstupu svého vstupniho ob-
vodu 23 si procescr miZe zjistit, je-li Zada-
no preruSeni néasledkem nulovaciho pulsuy,
nebo nésledkem zmény polohovych signéa-
1&. V prvnim pfipadé procesor nastavi do
tdaje o poloze pevnou referenténi hodnotu,
kterou ma uloZenou v paméti programu a
dale vynuluje péaty klopny obvod 22 pro-
stFednictvim tFetiho vystupu svého vystup-
niho obvodu 25, ktery je pfipojen na maza-
ci vstup péatého klopného obvodu 22. Od-
dé&leni nulovani patého klopného obvodu 22
méa opét velky vyznam, nebot pfi rychlém
otdfeni inkrementdlniho snimade miZe byt
nulovaci puls vysldn dfive neZ procesor sta-
¢il obslouZit posledni preruSeni od poloho-
vych signdltt a naopak. V né&kterych p¥ipa-
dech je vyhodné, probihéa-li nastaveni refe-
renéniho tidaje pouze pfi jednom sméru po-
hybu pohyblivé Casti. Toto je u zapojeni po-
dle vyndlezu moZné, nebot procesor si v pa-
méti nebo pracovnim registru miiZe ucho-
vavat pfiznak sméru pohybu. Nejjednodus-
§im zplscbem je uchovdvani a stdlé obno-
vovani, p¥i kazdém pfFeruSeni, celého osmi-
bitového slova ziskaného sejmutim stavu
vSech vstupli vstupniho obvodu 23 proce-
soru.

V piipadé&, Ze v dané aplikaci mé procesor

dostateCné Casové rezervy, lze vypustit ze
zapojeni €leny 11 a 12 EXCLUSIVE-OR i prv-
ni soudinovy &len 13 a kontrolu sprivnosti
polohovych signdld provést programové.
Tim se ovSem pochopitelné sniZi maximélni
rychlost pohyblivé &asti oproti popisované-
mu zdkladnimu FeSeni. Je-li nebezpeti ruse-
ni malé a nebo poZadavky na spolehlivost
nizké, je mozZno vypustit v3echny t¥i &leny
11, 12, 19 EXCLUSIVE-OR, prvni souinovy
¢len 13 a v pfipadé nevyuZiti negovaného
nulovaciho impulsu i invertor 18. Naopak
pii pouZiti jednoduchého inkrementédlniho
snimafe bez negovanych signalt je tFeba
negace zakladnich signali vytvofit pomoci
t¥i invertorfi. P¥i pouZiti negovanych vystu-
pl klopnych obvodil 5 aZ 8, lze misto sou-
¢tovych ¢lend 9 a 12 pouZit ¢lenit NAND.
PFi pouZiti negovanych vystupl u vSech péti
klopnych obvodd lze pouZit misto vSech t¥i
soudtovych obvodd 9, 18, 14 &len@t soufino-
vych. PferuSeni na pferuSovacim vstupu 24
procesoru je pak vyZadovano log. 0. P¥i po-
uZiti kontaktniho pomocného snimade polo-
hy je vhodné pouZit RS klopného obvodu k
odstranéni vlivu zakmitdvdni jeho kontak-
td. Vstupni obvod 23 procesoru miiZe byt
realizovdn osmibitovym vstupnim portem,
vystupni obvod procesoru mfiZe byt realizo-
vdn dekodérem vystupnich adres. Celd né&-
vaznost na procesor predstavuje napf. u mi-
kropofitate maximéln& 2 integrované ob-
vody.
"~ Pro posouzeni moZnosti zapojeni podle vy-
ndlezu lze uvést, Ze napf. pfi pouZiti mi-
kropocitate s CPU INTEL 8085 je pfi inkre-
mentu 0,02 mm maximdalni rychlost pohybli-
vé gdasti cca 180 mm/s.
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Zapojeni inkrementdiniho snimade polohy
na procesor podle vyndlezu je moZno po-
uZit u mnoha primyslovych zafrizeni, kde se
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vyZaduje presnost a spolehlivost nastaveni
pohyblivé soudasti, napf. u obrdbécich stro-
jii, Fezacdek papiru apod.

PREDMET VYNALEZU

Zapojeni inkrementdlniho snimade polo-
hy na.procesor, zejména minipogitad¢ nebo
mikropoé&itag, vyznatené tim, Ze vystup (1)
prvniho polohového signalu inkrementéalni-
ho snimace je pfipojen na hodinové vstupy
prvniho a tfetiho klopného obvodu (5, 7),
na prvni vstup prvniho &lenu (11) EXCLU-
SIVE-OR a na prvni vstup vstupniho obvodu
(23) procesoru, vystup (2) negovaného prv-
niho polohového signdlu inkrementdlniho
snimace je pFipojen na hodinové vstupy dru-
hého a &tvrtého klopného obvodu (6, 8), na
druhy vstup prvniho &lenu ({11) EXCLUSI-
VE-OR a na druhy vstup vstupniho obvodu
(23) procesoru, v§stup (3) druhého poloho-

veho signdlu inkrementdiniho snimade je -

pfipojen na datové vstupy prvniho a &tvrté-
ho klopného obvodu (5, 8), na prvni vstup
druhého ¢lenu (12) EXCLUSIVE-OR a na
tfeti vstup vstupniho obvodu (23) proceso-
ru, vystup (4) negovaného druhého poloho-
vého signdlu inkrementdlniho snimade je
pFipojen na datové vstupy druhého a t¥etiho
klopného obvodu (6, 7), na druhy vstup
druhého &lenu (12) EXCLUSIVE-OR a déale
na Gtvrty vstup vstupniho obvodu (23} pro-
cesoru, vystupy prvniho a druhého klopného
obvodu (5, 8) jsou pfipojeny na vstupy prv-
niho soudtového ¢lenu (9), mazaci vstupy
prvniho a druhého klopného obvodu (5, 6)
jsou .pFipojeny na prvni v§stup vystupniho
obvodu (25) procesoru, vystupy tietiho a
¢tvrtého klopného obvodu (7, 8) jsou pfipo-
jeny na vstupy druhého souétového é&lenu
{10), mazaci vstupy tietiho a &tvrtého klop-
ného obvodu (7, 8) jsou pfipojeny na druhy
vystup vystupniho obvodu (25] procesoru,
vystupy prvnich dvou &lenli (11, 12) EXCLU-

SIVE-OR jsou pfipojeny na vstupy prvniho
souéinového ¢lenu (13}, vystup prvniho sou-
¢inového Clenu (13} je plipojen na paty
vstup vstupniho obvodu {23) procesoru, vy-
stup prvniho souétového &lenu (9) je pii-
pojen jednak na prvni vstup tfetiho soutto-
vého €lenu (14) a na 3esty vstup vstupniho
obvodu (23) procesoru, vystup druhého sou-
¢toveého ¢lenu (10) je pFipojen na druhy
vstup tfetiho souétového &lenu (14) a na
sedmy vstup vstupniho obvodu (23} proce-
soru, vystup {16) nulovaciho signilu inkre-
mentdlntho snimace je pFipojen na prvni
vstup tfetiho &lenu (19} EXCLUSIVE-OR a
na prvni vstup druhého soudinového ¢lenu
(20}, -vystup (17) negovaného nulovaciho
pulsu inkrementédlniho snimade je pFipojen
na druhy vstup tfetiho ¢lenu (19) EXCLU-
SIVE-OR a na vstup invertoru (18) vystup
(15) pomocného snimade polohy je pFipo-
jen na druhy vstup druhého soudinového
Clenu (20), vystup invertoru (18) je pfipo-
jen na tFeti vstup druhého soudinového &le-
nu (20), vystup druhého souc¢inového &lenu
(20) je pripojen na vstup zpoZdovaciho ob-
vodu (21), jehoZ vystup je p¥ipojen na ho-
dinovy vstup patého klopného obvodu (22),

- datovy vstup patého klopného obvodu (22)

je pfipojen na vystup péatého ¢lenu (19)
EXCLUSIVE-OR, mazaci vstup patého klop-
ného obvodu (22) je pripojen na t¥eti vy-
stup vystupniho obvodu (25) procesoru, vy-
stup péatého klopného obvodu (22) je pfi-
pojen na tfeti vstup tfetiho souétového d&le-
nu (14) a na osmy vstup vstupniho obvodu
(23) procesoru a vystup tfetiho soutového
Clenu (14) je pFipojen na preruSovaci vstup
(24) procesoru.

1 list vykresi
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