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(57)  Anotace:

Drti¢ (1), zejména zbytkového a odpadniho materidlu
vznikajiciho pfi obrabéni kovi se sklada z ramu (2) s
nasypkou (3), alespon jedné pohonné jednotky a drtici a
mélnici sestavy (4). Drtici a mélnici sestava (4) zahruje
alesponi dva protibézné pohanéné $nekové rotory (5, 57),
kde kazdy ze Snekovych rotorii (5, 5°) je opatien alespoii
dvéma Snekovymi bfity (6, 6°). Na prvnim $nekovém
rotoru (5) 1 na druhém $nekovém rotoru (5°) je alespon
jedna dvojice Snekovych bfiti (6, 6), které jsou
uspofadany vzajemné symetricky ke sttedu Snekového
rotoru (5, 5°), pficemz jeden ze $nekovych bfita (6, 6°)
tvofi pravotoCivy zavit a druhy ze Snekovych bfiti (6, 6°)
tvofi levotoCivy zavit. Vnéjsi okraje Snekovych bfitu (6,
6) na prvnim $nekovém rotoru (5) a druhém $nekovém
rotoru (5°) probihaji viici sobé pfi otaceni Snekovych
rotor (5, 5') mimobézné, se vzajemnym piesahem v
prumétu do vodorovné roviny. Na $nekovych biitech (6,
6") jsou vytvotfena vybrani (7), odpovidajici svym tvarem
tvaru separa¢nich list (8) upevnénych na povrchu
$nekovych rotori (5, 5°) rovnobézné s osou jejich rotace.
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Drti¢ pro mélnéni a drceni materiali

Oblast techniky
Vynalez se tyka drtie pro mélnéni a drceni vloZzeného materialu na mensi segmenty pro jejich

dal§i prumyslové zpracovani nebo likvidaci, zeyména pro drceni odpadového a zbytkového
matenalu vznikajiciho pfi obrabéni kovu.

Dosavadni stav techniky

V oblasti zpracovani kovového materidlu a matenalu s kovovymi pfimésemi jsou znamy
patentové dokumenty jako US 9943855 (B2), ktery popisuje fezaci a drtici stroj s vyménnymi
drticimi segmenty umoziujici volbu mezi zpusobem déleni matenalu fezanim nebo lamanim.
Princip fungovani spociva v protibéZzném rotacnim pohybu dvojice lamacich nebo fezacich sestav
s nozi umisténymi na rotujicich hfidelich. Tyto bloky fezacich nebo lamacich nozii jsou umistény
s mezerami na hrideli tak, aby noZe zabiraly postupné, tedy jsou umistény do Sroubovice.
Sesazeni hrideli je provedeno tak, Ze fezaci bloky do sebe s presahem zapadaji, kdy noze jednoho
bloku jsou usporadany proti mezeram druhého bloku. Matenal je k nozim podavan vlastni tihou
a pridrZzovan samosvornym mechanismem nozu, pfi zafezavani do déleného matenalu. Na stran¢
prilehl¢ k bofnim sténam jsou umistény bloky Skrabek a drtii pro Cisténi mezer mezi
jednotlivymi nozi v sestavé a soucasn¢ 1 k napomahani pfi dreeni a fezani matenalu.

Patentovy dokument US 2011/0062263 naopak popisuje fezaci a drtici stroj, kde je princip
zaloZen na skutecnosti, Ze dvojice hfideli s protismémym pohybem je instalovana do skfiné stroje
bez presahu, tedy Ze drtici sestavy do sebe nezapadaji, V tomto pripad¢€ je drtici sestava tvorena
sendvicové, kdy se stfidaji rotacni drtici segmenty se stacionarnimi, pficemz noze jsou jak na
rotacnich segmentech, tak i na stacionamich segmentech, kdy stacionami segment tvofi protikus
pro uchyceni drcené¢ho materialu a zaroveri 1 svymi feznymi schopnostmi usnadiiuje drceni
rotanim nozem.

Obdobou patentového dokumentu US 9943855 (B2) je patentovy dokument US 6241170 (B1). I
zde drceni zajistuji dva do sebe s presahem zapadajici bloky feznych kotoucu rotujicich
v protibézném pohybu. V tomto feSeni vSak bloky Skrabek u stén zafizeni nemaji pridavnou drtici
funkci a neobsahuji vlastni fezné plochy, takze pouze Cisti spary fezacich bloku od ulpélych
kouski rozdrceného materialu.

Patentovy dokument US 5562255 (A1) popisuje zafizeni slouzici k drceni pneumatik na gumo-
zelezity granulat, nebot’ pneumatika je vzdy kombinaci gumy a kovového dratén¢ho kordu. Toto
zafizeni je vSak feSeno jako dvoustupniové, kdy v prvni urovni dojde k nafezani pneumatiky na
dlouhé pruhy systémem podavacich valcu protlaujicich pneumatiku pres dva bloky feznych
nozu sokrajovym fezem se vzajemnym pfesahem. Druha uroven pak pomoci feznych valcu
s feznymi liStami s Castecné Sroubovitym profilem zahnuti provadi kouskovani téchto prouzka
proti pevn¢ fezng listé, ktera zpuisobi vysledny nuzkovy efekt.

Vsechny znama zafizeni vyuzivaji ostrych feznych a drticich nozu, vétSinou bez prfidavného
podavace k fezani a drceni matenialu velkych kusi na drobné granulaty. Zakladem je opora
materialu o protilehly kus a jeho odfiznuti nebo zlomeni oproti této opore, tady vice méné
nazkovy efekt s vyuzitim dvojitého britu nebo bfitu a podpory. Podstatné je vsSak to, ze délici
proces je zavisly na sméru otaceni, kdy reverzni chod sice muze zpusobit uvolnéni zaseknutého
matenalu, ale pfi tomto chodu k déleni materialu nedochazi. Vyuziti uloZzeni nozu ¢i kotoucu na
rotujici hrideli systémem do Sroubovice ma duvod postupného zabéru jednotlivych nozi, kdy se
vyuziva potieby nizs§iho mémého tlaku na cm?, nez kdyby zabiraly viechny noZze souéasné. Chod
je pak plynulejsi a mén¢ energeticky a vykonnostné naro¢ny. Nevyhodou soucasnych feseni je 1
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to, ze matenal neni vétSinou pfi posunu k drticimu zafizeni nikterak zamémé smérovan. Neni
znam drti¢, ktery by byl vybaven zafizenim, kter¢ by matenal uréeny na drceni zamémg
posouvalo od kraji nasypky ke stfedu, tedy do prostoru optimalniho drceni.

Ukolem vynalezu je odstranit nevyhody vyie popsanych feseni znamych z dosavadniho stavu
techniky vytvofenim zafizeni umoznujici separacni ¢innost pfi obou smérech pohybu stroje se
zvySenym separacnim a drticim efektem a efektem dostfedného posunu matenalu pro drceni a
m¢lnéni.

Podstata vynalezu

Nedostatky znamych feseni drticu odstranuje tento drti¢ pro mélnéni a drceni matenalu, zejména
zbytkového a odpadniho materialu vznikajiciho pii obrabéni kovii, podle predlozeného vynalezu.

Drti¢ se sklada z ramu s nasypkou, z pohonn¢ jednotky a drtici a mélnici sestavy. Drtici a mélnici
sestava je slozena alespori ze dvou protibézné¢ pohanénych sSnekovych rotoru. Kazdy
ze $nekovych rotoru je opatfen alespori dvéma Snekovymi bfity, kdy na prvnim $nekovém rotoru
1 na druhém Snekovém rotoru je alespon jedna dvojice Snekovych briti, které jsou usporadany
vzajemné symetricky ke stfedu §nekového rotoru. Jeden ze $nekovych biitu jednoho Snekového
rotoru pak tvofi pravotofivy zavit a druhy ze Snekovych bfitd tvori levotolivy zavit.
Pravoto¢ivému Snekovému bfitu na prvnim Snekovém rotoru je zrcadlové pfifazen levotoCivy
$nekovy bfit na druhém Snekovém rotoru a levotoc¢ivému $nekovému bfitu na prvnim Snekovém
rotoru pak nasledn¢ pravotoCivy Snckovy brit na druhém Snekovém rotoru. Vngjsi okraje
snekovych biitii na prvnim Snekovém rotoru a druhém $nekovém rotoru probihaji vici sobé pfi
otaceni Snekovych rotori mimob¢zng€, se vzajemnym piesahem v primétu do vodorovné roviny.
Na snekovych biitech jsou vytvorena vybrani, odpovidajici svym tvarem tvaru separacnich list
upevnénych na povrchu Snekovych rotorii rovnobézné s osou jejich rotace. Tyto separacni listy
Jsou umistény tak, Zze pfi otaceni Snekovych rotoru jsou separa¢ni liSty na prvnim Snekovém
rotoru prifazeny k vybranim $nekovych bfiti na druhém $nekovém rotoru a separacni liSty na
druhém $nekovém rotoru jsou pfifazeny vybranim $nekovych bfiti na prvnim $nekovém rotoru.

Ve vyhodném provedeni jsou na prvnim $nekovém rotoru 1 na druhém $nekovém rotoru alespon
dvé dvojice Snekovych biiti. Na sténach nasypky drtice je upevnéna jedna pricna konzola, na niz
Jsou upevnény rozdruzovaci noze. Vzdy jeden samostatny rozdruzovaci nuz prochazi svym
jednim koncem pii otaceni Snekovych rotori pficné mezi dvojici Snekovych bfitu prvniho
Snekového rotoru. Soucasné ten samy rozdruZovaci nuz prochazi svym druhym koncem i1 mezi,
této dvojici Snekovych brita prifazené, dvojici Snekovych bfiti na druhém $nekovém rotoru.

V jiném vyhodném provedeni maji vybrani Snekovych bfitu na Snekovych rotorech tvar pismena
, U a separacni listy maji ¢tyfuhelnikovy prifez, pfiCemz geometrické tvary a rozméry vnitini
¢asti vybrani a prurezu listy jsou shodné.

V dal§im vyhodném provedeni tvofi pohonnou jednotku drti¢e alespon jeden elektromotor
s prevodovkou pro prenos toCivého momentu na hnané hfidele Snekovych rotoru. Pfenos
krouticich sil a momentu je provadén sestavou ozubenych kol a/nebo fetézu.

Vjiném vyhodném provedeni tvori pohonnou jednotkou drtice alespon jeden hydromotor
s prevodovkou pro prenos toCivého momentu na hnané hfidele Snekovych rotoru. Pfenos
krouticich sil a momentu je provadén sestavou ozubenych kol a/nebo fetézu.

V nasledném vyhodném provedeni je pohonna jednotka drtice vybavena prepinadem a/nebo
dalkovym ovladanim, které umoznuji regulaci a pfepinani smér otaCeni pohonné jednotky a tim 1
Snekovych rotoru.
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Vjiném vyhodném provedeni sestiva Snekovy rotor z alesponn dvou vzajemné rozebiratelné
spojenych valcovych modulu. Poéty modulu 1ze dale navysSovat, ale pro nejoptimalnéjsi ¢innost
musi byt jejich pocet vzdy sudy.

V dal$im vyhodném provedeni obsahuje drtic vyménné separacni sito opatfené separaCnimi oky,
¢imz se drti¢ stava soucasn¢ 1 separatorem. Toto sito se umistuje ve vodorovné roviné v ramu
pod drtici a mélnici sestavou. Separacni sito je usporadano vyklopn€, ¢imz je dana moznost
dodateéného odstranéni uvizlych velkych nedostateéné rozdrcenych kusu materialu.

Vjiném vyhodném provedeni zahmuje drti¢ vyménny mobilni zasobnik separatu, ktery se
umistuje pod drtici a m¢lnici sestavou a/nebo separacni sito, mezi nohy ramu. Zasobnik slouzi
pro sbér separatu a/nebo drté a nasledny odvoz tohoto materialu k dalSimu procesu zpracovani
nebo skladovani.

Hlavni vyhodou tohoto vynalezu je vyuziti protibézného pohybu Snekovych rotori vybavenych
protibéznymi Snekovymi brity. Tato kombinace protismémych pohybu zpusobuje, Ze material se
od kraji nasypky prubézné posouva ke stfedu zafizeni k drceni. Vyuziti Snekovych bfita
s vybranimi v kombinaci se separacnimi liStami pak ma za nasledek to, Ze k drceni matenalu
dochazi ve vSech smérech otaceni pohonné jednotky, a tim lze zabranit 1 stavu zahlceni vynalezu
vétsim mnozstvim matenalu, ktery je k drceni uren. Modularita v moznosti kombinovani poctu
valcovych modulu $nekovych rotorti ma za nasledek modulami vyslednou velikost vynalezu. Tim
je dana moznost regulace drtici kapacity vynalezu a zvySuji se tak jeho uzitné vlastnosti.

Objasnéni vvkresu

Vynalez bude blize objasnén pomoci vykresu, které znazoruji:
Obr. 1 perspektivni pohled shora na drti¢ s mobilnim zasobnikem,

Obr. 2 perspektivni pohled shora na ¢ast drtice v fezu s podrobnéjSim vyobrazenim drtici a
m¢lnici sestavy

Obr. 3 boc¢ni pohled na dvojici Snekovych rotorii se Snekovymi bfity a rozdruzovacim nozem,

Obr. 4 perspektivni pohled v fezu z hora na dvojici Snekovych rotoru se Snekovymi bfity a
rozdruzovacimi nozi,

Obr. 5 puadorys dvojice Snekovych rotori se Snekovymi bfity, bez rozdruzovaciho noze,

Priklady uskuteénéni vynalezu

Podle obr. 1 a 2 se drti¢ 1 pro mélnéni a drceni matenalu, zeyména zbytkového a odpadniho
matenialu vznikajiciho pfi obrabéni kovu sklada ze Etyt hlavnich konstrukénich ¢asti, z ramu 2
s nasypkou 3, z pohonné jednotky a drtici a mélnici sestavy 4.

Podle obr. 2, 3 a 4 je drtici a mélnici sestava 4, ktera ma tkol provadét vlastni mélnéni a drceni
vlozeného matenialu slozena alespori ze dvou protibézné¢ pohanénych Snekovych rotoru 5, 5°.
Kazdy ze Snekovych rotoru 5, 5° je opatfen alespont dvéma Snekovymi bfity 6, 6°, kdy na prvnim
Snekovém rotoru 5 1 na druhém Snekovém rotoru 5° je alespori jedna dvojice Snekovych biita 6,
6, které jsou usporadany vzajemné symetricky ke stfedu $nekového rotoru 3, 5°. Jeden ze
Snekovych brith 6, 6° jednoho Snekového rotoru 5, 5° pak tvofi pravotoCivy zavit a druhy ze
Snekovych brita 6, 6° tvori levotoivy zavit. PravotoCivému Snekovému bfitu 6 na prvnim
Snekovém rotoru 3 je zrcadlové piifazen levotoCivy Snekovy bfit 6° na druhém $nekovém rotoru
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5" a levoto€ivému Snekovému bfitu 6° na prvnim Snekovém rotoru 5 pak nasledné pravotoCivy
Snekovy bfit 6 na druhém Snekovém rotoru 5°. Vnéjsi okraje Snekovych bfiti 6, 6° na prvnim
Snekovém rotoru 5 a druhém Snekovém rotoru 5° probihaji vici sobé pri otaceni Snekovych
rotoru 5, 5° mimobézné, se vzajemnym presahem v prumétu do vodorovné roviny.

Usporadani Snekovych bfita 6, 6° podle obr. 3 a 5 zpisobuje, ze pfi soucasné protismérne
dostredné rotaci obou Snekovych rotori 5, 5° Snekové brity 6, 6° zachytavaji vloZzeny material
uréeny k mélnéni a drceni a posouvaji jej automaticky od kraju nasypky 3 do stfedu drtice 1, kde
je mélnén a drcen, aniz by dochazelo k jeho ukladani po stranach nasypky 3. Naopak pii opacné
vzajemné protismémé rotaci Snekovych rotorit 5, 5° dochazi k posouvani materialu ke stranam
nasypky 3, ¢imZ je mozné naopak uvolnit drtici a mélnici sestavu 4 v pripad¢€, jejiho zahlceni
drcenym a mélnénym materialem.

Podle obr. 2 aZ 5 jsou na Snekovych britech 6, 6° vytvofena vybrani 7, odpovidajici svym tvarem
tvaru separacnich list 8 upevnénych na povrchu Snekovych rotorti 5, 5° rovnobézné s osou jejich
rotace. Tyto separacni liSty 8 jsou umistény tak, ze prfi otaceni Snekovych rotoru 5, 5° jsou
separacni liSty 8 na prvnim Snekovém rotoru 5 pfifazeny vybranim $nekovych bifiti 6, 6° na
druhém S$nekovém rotoru 5° a separacni listy 8 na druhém Snekovém rotoru 5° jsou piifazeny
vybranim $nekovych briti 6, 6° na prvnim Snekovém rotoru 3. Diky tomuto sparovani vybrani 7 a
separacnich list 8 a sladéni vzajemného tvaru spolu se synchronizaci vzajemné polohy béhem
otaceni dochazi pri rotaci Snekovych rotora 5, 5° k zachytavani mélnéného a drceného matenalu
hranami vybrani 7, kdy po pfifazeni vybrani 7 k separacni list¢ 8 dojde k zmacknuti materialu a
jeho trhani v kombinaci se stfiznym tucinkem hran vybrani 7 a separacnich list 8 viz obr. 7.
Vybrani 7 $nekovych briti 6, 6° na Snekovych rotorech 5, 5° maji tvar pismena ,,U* a separacni
listy 8 maji Ctyfuhelnikovy prifez, pficemz geometrické tvary a rozméry vnitini ¢asti vybrani 7 a
prufezu separacni liSty 8 jsou shodné.

Podle obr. 2 a 5 jsou na prvnim $nekovém rotoru 3 i na druhém $nekovém rotoru 5’ usporadany
alespon dvé dvojice Snekovych briti 6, 6°. Na sténach nasypky 3 drtice 1 je upevnéna pfi¢na
konzola 9, na niz jsou upevnény rozdruzovaci noze 10. Vzdy jeden samostatny rozdruzovaci nuz
10 prochazi svym jednim koncem pfi otaceni Snekovych rotori 5, 5° pfi€né mezi dvojici
Snekovych britu 6, 6° se shodnym stoupanim zavitu prvniho $nekového rotoru 5. Soucasné ten
samy rozdruzovaci nuz 10 prochazi svym druhym koncem 1 mezi dvojici Snekovych brita 6, 6°
této dvojici Snekovych britu prifazen¢, na druhém Snekovém rotoru 5.

Rozdruzovaci nuz 10 podle obr. 3 a 4 slouzi k nadzvedavani matenalu, ktery ulpél mezi
Snekovymi brity 6, 6° a svymi hranami zaroven napomaha k trhani a kouskovani matenialu, ktery
se do drtice 1 dostava ve velkych chuchvalcich a platech.

Pohon drti¢e 1 zabezpeCuje pohonna jednotka, kterou je alespon jeden elektromotor
s prevodovkou pro prenos to¢ivého momentu na hnané hfidele 11 $Snekovych rotora 5, 5°. Prenos
krouticich sil a momentu je provadén sestavou ozubenych kol a/nebo fetézi. Pohonnou jednotkou
drtice 1 muze byt 1 hydromotor s pfevodovkou pro prenos tocivého momentu na hnané hridele 11
Snekovych rotorii. Pfenos krouticich sil a momentu je taktéz provadén sestavou ozubenych kol
a/nebo fetézi. Pohonna jednotka drtiée 1 je vybavena prepinaCem a/nebo dalkovym ovladanim,
které umoznuji regulaci a prepinani smér otaceni pohonn¢ jednotky a tim 1 Snekovych rotort 3,
5°. Toto ovladani umoziiuje zakladni dostfedny rotacni pohyb Snekovych rotorui 5, 57, ale zaroven
1 pohyb opacny, ktery umoziuje uvolnit drtici a mélnici sestavu 4 od matenialu v pfipad¢ jejiho
zahlceni. Konstrukce drtici a mélnici sestavy 4 umoziuje drceni a mélnéni materialu v drtici 1 ve
vSech smérech rotace $nekovych rotori 5, 5°, ale pouze protibézny dostfedny pohyb Snekovych
rotoru 5, 5° ma za nasledek intenzivng)j$i pfisun matenalu od kraji nasypky 3 do stfedu drtici a
m¢lnici sestavy 4.
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Snekovy rotor 5, 5 je konstrukéné tvofen z alespoii dvou vzajemné rozebiratelné spojenych
valcovych moduli M1, M2. Pocty moduli M1, M2 lze dale navySovat, ale pro nejoptimalng;si
¢innost musi byt jejich pocet vzdy sudy.

Drti¢ 1 podle obr. 6 muze dale obsahovat vyménné separacni sito 12 opatfené separacnimi oky
13. Toto separacni sito 12 se umistuje ve vodorovné roviné v ramu 2 pod drtici a mélnici
sestavou 4. Separacni sito 12 je v drti¢i 1 usporadano vyklopné, pro moznost dodate¢ného
odstranéni velkych uvizlych a nedostatecné rozdrcenych kusu drcené¢ho a mélnéného materialu.
Dale muze drti¢ 1 obsahovat 1 mobilni zasobnik 15 separatu, ktery se umistuje pod drtici a
m¢lnici sestavou 4 a/nebo separacni sito, mezi nohy 14 ramu 2. Zasobnik 15 slouzi pro sbér
separatu a/nebo drt€¢ a nasledny odvoz tohoto matenalu k dalSimu procesu zpracovani nebo
skladovani.

Prumvslova vyuzitelnost

Vynalez lze vyuzit v prumyslové vyrob€ pro drceni a mélnéni prumyslovych odpadi vznikajicich
jako velké struktury nebo shluky odpadovych materiala. Pro zpracovani téchto odpadu a jejich
skladovani nebo transport je zapotiebi rozdrceni téchto odpadi na mensi Castice.

PATENTOVE NAROKY

1. Drti¢ (1) pro mélnéni a drceni materialu, zeyména zbytkového a odpadniho matenialu
vznikajiciho pfi obrabéni kovu, zahrnujici ram (2) s nasypkou (3), alespori jednu pohonnou
jednotku a drtici a mélnici sestavu (4) zahrnujici alespon dva protibézné pohanéné Snekové rotory
(5, 57), kde kazdy ze sSnekovych rotorti (5, 5°) je opatfen alespon dvéma Snekovymi biity (6, 6°),
vyznacujici se tim, Ze na prvnim Snekovém rotoru (5) 1 na druhém Snekovém rotoru (5°) je
alespon jedna dvojice $nekovych biita (6, 6°), které jsou usporadany vzajemné symetricky ke
stiedu Snekového rotoru (5, 5°), pficemz jeden ze Snekovych brita (6, 6°) tvofi pravotoCivy zavit a
druhy ze Snekovych biita (6, 6°) tvori levotoCivy zavit, a pravotoCivému $nekovému bfitu (6) na
prvnim $nekovém rotoru (5) je piifazen levotoCivy §nekovy biit (6°) na druhém Snekovém rotoru
(5°) alevotocivému Snekovému bfitu (6°) na prvnim Snekovém rotoru (5) je pfifazen pravotoCivy
Snekovy brit (6) na druhém Snekovém rotoru (5°), pfi¢emz vngjsi okraje Snekovych brita (6, 6°)
na prvnim $nekovém rotoru (5) a druhém Snekovém rotoru (5°) probihaji vuci sobé pii otaceni
Snekovych rotoru (5, 5°) mimobézné, se vzajemnym presahem v primétu do vodorovné roviny, a
na Snekovych britech (6, 6°) jsou vytvorena vybrani (7), odpovidajici svym tvarem tvaru
separacnich list (8) upevnénych na povrchu Snekovych rotoru (5, 5°) rovnobézné s osou jejich
rotace a umisténych tak, ze pii otaceni Snekovych rotoru (5, 5°) jsou separacni listy (8) na prvnim
Snekovém rotoru (5) pfifazeny vybranim (7) Snekovych bfitu (6, 6°) na druhém $nekovém rotoru
(5°) a separacni liSty (8) na druhém Snekovém rotoru (5°) jsou pfifazeny vybranim (7) Snekovych
bfitu (6, 6°) na prvnim Snekovém rotoru (5).

2. Drti¢ podle naroku 1, vyznacujici se tim, z¢ na prvnim Snckovém rotoru (5) 1 na druhém
Snekovém rotoru (5°) jsou alespon dvé dvojice Snekovych bfiti (6, 6°) a na st€énach nasypky (3) je
upevnéna jedna pricna konzola (9) s rozdruzovacimi nozi (10), kdy vzdy jeden rozdruzovaci niz
(10) prochazi pri otaceni Snekovych rotora (5, 5°) pficné mezi dvojici Snekovych biita (6, 67)
prvniho $nekového rotoru (5) a soucasné tento rozdruzovaci nuz (10) prochazi 1 mezi této dvojici
Snekovych briti (6, 6°) piifazené dvojici Snekovych britu (6, 6°) na druhém Snekovém rotoru (57).
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3. Drti¢ podle naroki 1 a 2, vyznacujici se tim, Zze vybrani (7) Snekovych brita (6, 6°) na
Snekovych rotorech (5, 5°) maji tvar pismena ,, U a separacni listy (8) maji Ctyfuhelnikovy
prufez.

4. Drti¢ podle naroka 1 az 3, vyznacujici se tim, Ze pohonnou jednotkou je alespon jeden
elektromotor s pfevodovkou pro pienos toCivého momentu na hnané hfidele (11) Snekovych
rotoru (5, 5°) sestavou ozubenych kol a/nebo fetéza.

5. Drti¢ podle naroku 1 az 3, vyznacujici se tim, ze pohonnou jednotkou je alespon jeden
hydromotor s pfevodovkou pro prenos tocivého momentu na hnané hfidele (11) Snekovych rotorii
(5, 57) sestavou ozubenych kol a/nebo fetézu.

6. Drti¢ podle naroki 1 az 5, vyznaé€ujici se tim, Ze pohonna jednotka je vybavena piepinacem
a/nebo dalkovym ovladanim regulujicim smér otaCeni pohonné jednotky, a tim 1 Snekovych
rotoru (5, 57).

7. Drti¢ podle n¢kterého z naroka 1 az 6, vyznacujici se tim, ze kazdy Snekovy rotor (5, 5°)
sestava alespon ze dvou vzajemn¢ rozebirateln€ spojenych valcovych modula (M1, M2).

8. Drti¢ podle nékterého z naroku 1 az 7, vyznacujici se tim, ze zahmuje vyménné separacni
sito (12) opatfené separacnimi oky (13), umisténé ve vodorovné roviné¢ v ramu (2) pod drtici a
m¢lnici sestavou (4), kdy separacni sito (12) je usporadano vyklopn¢.

9. Drti¢ podle n¢kterého z naroku 1 az 8, vyznacujici se tim, Zze zahmuje vyménny mobilni
zasobnik (15) separatu umistény pod drtici a mélnici sestavou (4) a/nebo separa¢nim sitem (12)

mezi nohami (14) ramu (2) pro shromazd’ovani a nasledny odvoz vytvoreng drté.

5 vykresu

Seznam vztahovych znacek

1 drti¢ pro mélnéni a drceni matenalu
2 ram

3 nasypka na matenal

4 drtici a mélnici sestava

5 prvni §nekovy rotor

5 druhy $nekovy rotor

6 pravotocivy Snekovy brit

6 levotocivy $nekovy bifit

7 vybrani $nekového biitu

8 separacni lista

9 pficna konzola

10 rozdruzovaci niz

11 hnana hridel $nekového rotoru
12 separacni sito

13 separacni oko

14 noha ramu

M1, M2 valcovy modul §nekového rotoru
15 mobilni zasobnik
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