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(54) Dispositif d'accouplement entre un arbre moteur d'un instrument chirurgical et un outil.

(57) L'invention concerne un dispositif d'accouplement entre un
arbre moteur (26) d'un instrument chirurgical (28) et un outil
(34), caractérisé en ce que le dispositif d’accouplement (20)
comprend un élément d'amenée d'un fluide alimenté depuis
l'extérieur du dispositif d'accouplement (20) et communiquant
avec un canal (78) ménagé dans l'outil (34) et qui débouche en
un endroit de la longueur de l'outil (34). L'outil muni d'un tel dis-
positif permet une irrigation améliorée du champ opératoire, en
particulier lors d'une rhinoplastie
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Description

[0001] La présente invention conceme un dispositif d’accouplement entre un arbre moteur d’un instrument chirurgical et
un outil. Plus précisément, la présente invention concerne un dispositif d’accouplement entre un instrument chirurgical
motorisé et un outil de rhinoplastie.

[0002] La rhinoplastie est une branche de la chirurgie esthétique qui vise a redessiner le profil du nez d’un patient. Un cas
particulier est la correction par ablation osseuse de la bosse plus ou meins prononcée que I'on rencontre chez certaines
personnes au niveau de laréte du nez. Pour réaliser cette ablation, le chirurgien utilise des piéces a main motorisées qui
impriment aux outils du genre scie, répe ou rabot des mouvements spécifiques de va-et-vient. Un exemple d’une telle
piece & main est illustré & la figure 1 annexée a la présente demande de brevet. Désignée dans son ensemble par la
référence numérique générale 1, la piece a main comprend un corps 2 de forme générale cylindrique & I'intérieur duquel
sontlogés un moteur électrique et un arbre entrainé par ce moteur (non visibles sur le dessin). Une douille d’accouplement
4 permet de monter de maniere amovible un outil 6 tel qu’une lame de scie sur I'arbre moteur. Le chirurgien tient la piéce
a main 2 en main par le corps 2 de celle-ci. A cet effet, on peut prévoir une surface cannelée 8 qui va définir une zone
de préhension antidérapante.

[0003] La réussite de I'opération dépend pour une part de la qualité de la piece a main et des outils utilisés. Elle dépend
pour une autre part de l'irrigation de la zone de travail en sérum physiclogique. Ce sérum permet en effet de maintenir a
un niveau optimum les qualités de coupe et d'abrasion des outils et d’éliminer au fur et & mesure les débris osseux et le
sang. A cet effet, le corps 2 de la piéce a main 1 est pourvu, du cété de son extrémité portant I'outil 6, d’un conduit 10
d’'amenée de fluide. Dans 'exemple représenté a la fig. 1, le conduit 10 est monté sur une bague 12 qui est engagée a
coulissement sur le nez 14 de la piéce a main 1. Ce conduit 10 est raccordé a un flexible 16 par lequel arrive le fluide et
sert & diriger un jet de fluide vers le champ opératoire. Néanmoins, I'extrémité 18 par laquelle le jet de fluide débouche
du conduit 10 ne peut étre disposée au-dela de la douille d’accouplement 4 car cela empécherait le montage/démontage
aisé de I'outil 6. Ainsi, lorsque l'outil 6 est long comme c’est le cas de la lame de scie représentée & la fig. 1, le point de
sortie du sérum physiologique du conduit 10 est éloigné de la zone de travail de I'outil. L'irrigation de la zone de travail
est donc imprécise et ne se fait pas toujours en quantité suffisante.

[0004] La présente invention a pour but de remédier & ce probleme en procurant un outil de méme qu’un dispositif
d’accouplement de cet outil sur une piéce a main motorisée qui permettent une irrigation précise et en quantité suffisante
du champ opératoire.

[0005] A cet effet, la présente invention concerne un dispositif d’accouplement entre un arbre moteur d'un instrument
chirurgical et une queue d’'un outil, caractérisé en ce que le dispositif d’accouplement comprend un élément amenée d’un
fluide alimenté depuis I'extérieur du dispositif d'accouplement et qui communique avec un canal ménagé dans la queue
de I'outil, ce canal débouchant en un endroit de la longueur de la queue de I'outil.

[0006] De maniére complémentaire, la présente invention concerne également un outil destiné & étre monté sur un arbre
moteur d'un instrument chirurgical, cet outil présentant une queue reliée a un élément actif soit directement, soit par
lintermédiaire d’un corps, caractérisé en ce qu’un canal ménagé dans la queue de 'outil et, le cas échéant, dans le corps
dudit outil débouche en un endroit de la longueur de 'outil.

[0007] Grace a ces caractéristiques, la présente invention procure un outil chirurgical ainsi qu’un dispositif pour
l'accouplement d’un tel outil sur arbre moteur d’un instrument chirurgical qui permet d’amener un fluide tel qu'un sérum
physiologique au plus prés de la zone de travail de I'outil. En effet, plutét que d’amener le fluide au niveau de la zone
de travail au moyen d’'un conduit extérieur dont I'extrémité de déchargement du fluide ne peut s’étendre au-dela du point
d’accouplement entre 'outil et larbre moteur de la piece a main, la présente invention enseigne d’acheminer le fluide a
lintérieur de I'outil et de le faire émerger au plus prés de la zone active dudit outil. De la sorte, on est assuré d'irriguer le
champ opératoire de manigre précise et en quantité suffisante pour garantir des conditions opératoires optimales, ce qui
est trés important en particulier pour les outils d’'une certaine longueur.

[0008] Selon une caractéristique complémentaire de linvention, le dispositif d’accouplement se compose d'une piece
support qui assure la liaison proprement dite entre la queue de l'outil et 'arbre motorisé de 'instrument chirurgical, un
manchon sur lequel est couplée rigidement une douille étant disposé concentriquement autour de la piéce support pour
définir une chambre d’amenée du sérum physiologique. La présente invention procure ainsi un dispositif d’accouplement
qui se compose de trois pieces seulement et qui est donc a la fois simple a réaliser et extrémement compact, ce dernier
aspect facilitant grandement le maniement de I'instrument chirurgical par le praticien. En outre, lensemble des piéces qui
compose le dispositif d’accouplement selon invention présente une symétrie générale de révolution, ce qui élimine les
aspérités et autres angles vifs qui pourraient occasionner des blessures aux patients.

[0009] Selon une autre caractéristique de l'invention, le dispositif d’accouplement permet un verrouillage axial rigide entre
la queue de I'outil et 'arbre moteur de I'instrument chirurgical grace a un systéme de ressort de rappel et de bille de
blocage. Quant au verrouillage en rotation, il est assuré par un plat prévu sur la queue de I'outil et sur lequel vient prendre
appui un plat correspondant prévu sur le dispositif d’accouplement. De la sorte, 'outil est verrouillé aussi bien axialement
que radialement pendant les phases de travail tout en pouvant étre monté/démonté trés facilement grace au systéme &
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ressort et bille de blocage. Ce dernier aspect est trés important, car il facilite considérablement la tache du praticien qui
est amené a utiliser plusieurs outils au cours d’une intervention.

[0010] D’autres caractéristiques et avantages de la présente invention ressortiront plus clairement de la description dé-
taillée qui suit d’un mode de réalisation du dispositif d’accouplement selon I'invention, cet exemple étant donné a titre
purement illustratif et non limitatif seulement en liaison avec le dessin annexé sur lequel:

-lafig. 1 déja citée, est une représentation d’un instrument chirurgical comprenant un systéme d’irrigation du
champ opératoire selon I'art antérieur;

-lafig.2  estune vue coupe longitudinale du dispositif d’accouplement selon l'invention en position de service;
-lafig.3  est une vue en perspective de la pidce support;

-lafig. 4  estune vue analogue a celle de la fig. 2, le dispositif d’accouplement selon I'invention étant représenté en
position de libération de la queue de I'outil;

-lafig. 5 de dessus de loutil sur laquelle est visible la surface plane qui permet le verrouillage radial de l'outil, et

-lafig.6  estune vue de dessous d’un second type d'outil selon I'invention, cet outil comprenant un corps allongé
et localement déformé en S qui s’étend entre la queue de 'outil et sa zone active et qui est traversé sur
toute sa longueur par un canal dans lequel circule un fluide et qui débouche au niveau de la zone active.

[0011] La présente invention procéde de I'idée générale inventive qui consiste & procurer un dispositif d’accouplement de
méme qu’un outil pour un instrument chirurgical motorisé qui permette notamment une irrigation précise et en quantité suf-
fisante de la zone opératoire au moyen d’un fluide tel que du sérum physiologique. A cet effet, le dispositif d’accouplement
permet a la fois de coupler rigidement I'outil & arbre moteur de I'instrument chirurgical et de mettre en communication un
canal s’étendant axialement dans la queue de I'outil avec une source de fluide extérieure. De la sorte, le fluide émerge de
la queue de l'outil au niveau de la zone active de celui-ci, ¢’est-a-dire au plus pres du champ opératoire qui, masqué par
des tissus, est autrement difficile d’acceés notamment dans le cas d’outils d'une certaine longueur. D’autre part, le dispositif
d’accouplement comprend un nombre limité de piéces, est compact et dépourvu d'aspérités, ce qui rend le maniement de
linstrument chirurgical plus aisé. Le praticien se fatigue moins et son geste est donc plus précis.

[0012] La présente invention va étre décrite en liaison avec un instrument chirurgical motorisé plus particulidrement desti-
né a des opérations dans le domaine de la rhinoplastie. Il va néanmoins de soi que la présente invention n’est pas limitée a
ce genre d’interventions et qu’elle s’applique de maniére identique a tout type d’instrument chirurgical motorisé entrainant
un outil dont la zone de travail a besoin d’étre irriguée pour assurer les meilleures performances possibles en termes de
coupe, d’abrasion, de percage ou autre et I'élimination des déchets et du sang.

[0013] Désigné dans son ensemble par la référence numérique générale 20, le dispositif d’accouplement selon la présente
invention est représenté en coupe longitudinale dans sa position de travail a la fig. 2. Ce dispositif daccouplement 20
comprend en premier lieu une piéce support 22 qui, & une extrémité arriére ou proximale 24, est portée par un arbre
moteur 26 d’un instrument chirurgical 28 et qui, & une extrémité avant ou distale 30, porte une queue 32 d’'un outil 34, en
l'occurrence une scie. Comme on peut le voir & 'examen de la fig. 2, la piéce support 22 est une piéce de forme générale
cylindrique qui est terminée a son extrémité arriére 24 par une collerette circulaire ou embase 36 et dans laquelle sont
usinés un premier et un second alésage respectivement 38 et 40. L'arbre moteur 26 de la pieéce a main 28 est engagé
dans le premier alésage 38 de la piece support 22. De préférence, la piece support 22 est chassée et goupillée sur
I'arbre moteur 26. Néanmoins, selon une variante, la piéce support 22 pourra étre faite d’'une seule piéce avec l'arbre
moteur 26. Dans le cas ou elle est montée sur I'arbre moteur 26, la piéce support 22 est percée de deux trous 42a et 42b
diamétralement opposés et I'arbre moteur 26 présente également un percage 44. Ces deux trous 42a et 42b ainsi que
le percage 44 sont alignés pour le passage d’une goupille 46. La piéce support 22 est ainsi couplée rigidement a l'arbre
moteur 26 de I'instrument chirurgical 28 tout en restant démontable pour des raisons de maintenance et de stérilisation.
La queue 32 de l'outil 34 est engagée dans le second alésage 40 de la piéce support 22. L'outil 34 est couplé axialement
et radialement avec la piéce support 22 d’'une maniére qui sera décrite en détail ci-dessous. La piéce support 22 est
également percée d’'un trou unique 48 qui forme conduit débouchant dans le second alésage 40 de méme que d’au moins
un, et préférentiellement trois trous traversants 50a, 50b et 50¢ régulierement espacés le long du périmétre de cette piece
support 22 et qui débouchent eux aussi dans le second alésage 40. Enfin, la piéce support 22 présente a son extrémité
avant 30 deux saillies 52a et 52b en arc de cercle diamétralement opposées dont les surfaces en regard 54a et 54b sont
planes. Le rdle de ces différents éléments sera également décrit en détail ci-dessous.

[0014] En second lieu, le dispositif d’accouplement 20 selon I'invention comprend un manchon 56 disposé concentrique-
ment autour de la piéce support 22. Ce manchon 56 présente une forme générale extérieure cylindrique et un espace in-
térieur également cylindrique présentant localement une réduction de diamétre 58. Cette réduction de diamétre 58 scinde
ainsi le volume intérieur du manchon 56 en un premier logement 80 dont le diamétre est ajusté sur celui de 'embase 36
et en un second logement 62 dont le diamétre est ajusté sur le diamétre extérieur de la pidce support 22. Un ressort de
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rappel 64 est disposé a I'intérieur du premier logement 60, en appui & une exirémité arriére contre 'embase 36 et a une
extrémité avant contre le fond 66 dudit premier logement 60. Un embout coudé 68 en acier inoxydable est inséré dans
un premier conduit 70 réalisé préférentiellement en oblique par rapport & 'axe général de symétrie longitudinale X-X du
dispositif d’accouplement 20. Un tuyau flexible 72 d’amenée d’'un fluide tel que du liquide physiclogique est raccordé a
I'embout coudé 68.

[0015] Le conduit 70 débouche dans une chambre annulaire 74 d'amenée d’un fluide définie par l'intervalle laissé libre
entre la paroi du second logement 62 du manchon 56 et la surface extérieure de la piéce support 22. L'étanchéité de
la chambre annulaire 74 est assurée au moyen de deux joints 76a et 76b placés sensiblement a 'extrémité arriére et a
I'extrémité avant du second logement 62. La chambre annulaire 74 communique avec le conduit 48 mentionné ci-dessus
qui débouche dans le second alésage 40 de la piece support 22. Un joint d’étanchéité 100 doit &tre monté sur I'extrémité
arriére de la queue 32 de l'outil 34 pour éviter que le liquide physiologique ne fuie vers I'extérieur. Ainsi, le liquide physio-
logique amené depuis I'extérieur via le tuyau flexible 72 et 'embout coudé 68 va successivement s’écouler dans le premier
conduit 70, puis la chambre annulaire 74 et le second conduit 48 avant de venir remplir le fond de l'alésage 40. Selon
linvention, un canal 78 est usiné dans la queue 32 de I'outil 34 et débouche en un endroit de la longueur de la queue
32, de préférence au niveau de la zone active 80 de I'outil 34, c’est-a-dire, dans le cas ou I'outil 34 est une lame de scie,
au niveau des dents de cette scie. Ainsi, le fluide physiologique qui a envahit le fond de 'alésage 40 va s'échapper en
s'écoulant & travers le canal 78 et émerger au niveau de la zone active 80 de I'outil 34. En forgant le liquide physiologique
a emprunter un chemin qui le conduit depuis I’extérieur du dispositif d'accouplement 20 jusqu’au centre de la queue 32
de I'outil 34, on permet de déplacer le point ou émerge le liquide physiologique au plus prés de la partie active de I'outil.
L'irrigation du champ opératoire se fait donc de maniére précise et en quantité suffisante pour garantir des conditions
opératoires optimales.

[0016] On s’intéresse maintenant au verrouillage/déverrouillage de Poutil sur I'arbre moteur de l'instrument chirurgical. A
cet effet, le dispositif d’accouplement 20 selon l'invention comprend, en troisiéme et dernier lieu, une douille 82 disposée
concentriquement autour de la piéce support 22 et couplée rigidement au manchon 56 de préférence par chassage ou
autre technique de fixation. Pour le montage de la douille 82 sur le manchon 58, ce demier présente, du cété de son
extrémité avant 84, un rebord annulaire 86 dont le diamétre extérieur est adapté au diamétre intérieur du logement 88
défini par la douille 82. Comme on peut le voir & 'examen de la figure 2, I'un des trois trous traversants 50a pratiqué
dans la piece support 22 et qui débouche dans le second alésage 40 sert de siege a une bille de blocage 90. La bille
de blocage 90 est retenue dans le siege 50a qui présente a cet effet dans son fond un diamétre 1égérement inférieur au
plus grand diamétre de la bille 90.

[0017] La bille de blocage 90 fait saillie de part et d’autre de la piece support 22 d’'un cété dans I'alésage 40 et de 'autre
cbté dans le logement 88 défini par la douille 82. Plus précisément, en position de service du dispositif d’accouplement
20 telle quiillustrée ala fig. 2, la bille de blocage 90 fait saillie, du cété du second alésage 40 dans une gorge 92 & profil en
V pratiquée dans le pourtour extérieur de la queue 32 de I'outil 34 et est maintenue dans cette gorge 92 par le manchon
56 qui est forcé en direction de la bille 90 par la force de rappel élastique du ressort 64. On voit que le manchon 56 est en
appui contre la bille de blocage 90 via une surface tronconique 94 que présente le rebord annulaire 86 sur son périmétre
intérieur. La bille de blocage 90 assure ainsi le couplage axial entre I'outil 34 et 'arbre moteur 26 de I'instrument chirurgical
28 via la pice support 22. Quand au blocage en rotation de l'outil 34 sur 'arbre moteur 26, il est assuré par la piéce
support 22 proprement dite dont les saillies 52a et 52b viennent, par leurs surfaces planes 54a et 54b en regard, en appui
sur des surfaces planes correspondantes 96a et 36b ménagées surla queue 32 de l'outil. En position de travail, 'outil 34
est donc couplé rigidement & I'arbre moteur 26.

[0018] On examine maintenant en liaison avec la fig. 4 'opération de démontage de l'outil 34. A cette fin, l'utilisateur
exerce une traction vers I'arriére a rencontre de la force de rappel du ressort 64 sur I'ensemble formé par le manchon
56 et la douille 82 (voir fleche A). Simultanément, l'utilisateur exerce une traction vers 'avant sur 'outil 34 (voir fléche B).
Sous l'effet de cette traction, la bille de blocage 90 qui n’est plus maintenue en place dans la gorge 92 par la surface
tronconique 94, roule sur le périmetre extérieur de la queue 32 de I'outil 34 et remonte dans le logement 88 défini par la
douille 82 qui se trouve juste au-dessus de la bille 90. A ce moment-1a, plus rien ne s'oppose a I'extraction de la queue
32 de I'outil 34. Quant & la bille de blocage 90, une fois la queue 32 de l'outil 34 extraite de I'alésage 40, elle retombe
dans son siege défini par le trou 50a.

[0019] A I'extrémité arriére du dispositif d’accouplement 20, un joint d’étanchéité 98 peut étre prévu entre 'embase 36 et
le premier logement 60. Un joint d’étanchéité 102 peut également étre prévu entre la douille 82 et la piéce support 22 pour
éviter que les résidus de I'opération ne pénétrent dans le dispositif d’accouplement 20.

[0020] La fig. 5 est une vue de dessus de I'outil 34 sur laguelle on voit notamment la surface plane 96a sur laguelle vient
prendre appui par sa surface plane correspondante 54a la saillie 52a prévue a I'extrémité avant de la piéce support 22
pour le blocage en rotation de l'outil 34. La fig. 5 révéle également une rainure circulaire 104 dans laquelle est logé le
joint d’étanchéité 100. On voit également la gorge en V 92 dans laquelle vient faire saillie la bille 90 pour le blocage axial
de 'outil 34.

[0021] La fig. 6 est une vue de dessous d’'un autre type d’outil selon l'invention. Désigné dans son ensemble par la
référence numérique générale 106, cet outil se distingue de celui représenté aux fig. 2, 4 et 5 uniquement en ce que sa
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queue 32 qui sert & son montage sur 'arbre moteur de instrument chirurgical via la piece support 22 selon invention est
reliée & sa partie active 108, en I'occurrence une lame de scie en demi-cercle, via un corps allongé 112. Conformément
a linvention, un canal 110 (représenté en pointillés sur la fig. 6) s’étend a travers I'outil 106, ce canal 110 étant usiné
dans la queue 32 et dans le corps 112 de I'outil 106 et débouchant en un endroit de la longueur dudit corps de l'outil
106, de préférence au voisinage de la zone active 108 de celui-ci. Apres usinage du canal 110 dans la queue 32 et le
corps 112 de I'outil 106, on peut impartir & 'outil 106 la forme désirée, par exemple en le conformant partiellement en S
comme représenté au dessin. On comprend ainsi que, grace a la présente invention, on peut faire déboucher le liquide
physiologique au plus prés de la zone active de I'outil selon Pinvention, méme lorsque celui-ci est de longueur conséquente.

Revendications

1.

10.

11.

12.

13.

Dispositif d’accouplement entre un arbre moteur (26) d’'un instrument chirurgical (28) et un outil (34; 108), caractérisé
en ce que le dispositif d’accouplement (20) comprend un élément d’amenée d'un fluide alimenté depuis I'extérieur du
dispositif d'accouplement (20) et communiquant avec un canal (78; 110) ménagé dans P'outil (34; 106) et qui débouche
en un endroit de la longueur de l'outil (34; 108).

Dispositif d’accouplement selon la revendication 1, caractérisé en ce que l'outil (34; 106) comprend une queue (32)
par laquelle il est monté sur I'arbre moteur (26) de 'instrument chirurgical (28) via le dispositif d’accouplement (20),
cette queue (32) étant reliée directement ou par le biais d’'un corps (112) & la zone active (80; 108) dudit outil (34;
106), le canal (78; 110) passant a travers la queue (32) et, le cas échéant, a travers le corps (112) de I'outil (34; 106).

Dispositif d’accouplement selon la revendication 2, caractérisé en ce quiil comprend une piéce support (22) qui, &
une exirémité arriere (24), est couplée rigidement & I'arbre moteur (26) de l'instrument chirurgical (28) et qui, & une
extrémité avant (30), porte la queue (32) de I'outil (34; 106).

Dispositif d’accouplement selon la revendication 3, caractérisé en ce que la piéce support (22) est faite d’'une piéce
avec l'arbre moteur (26) de l'instrument chirurgical (28).

Dispositif daccouplement selon la revendication 3, caractérisé en ce que la piéce support (22) est chassée et goupillée
sur I'arbre moteur (26) de l'instrument chirurgical (28).

Dispositif d’accouplement selon I'une quelconque des revendications 3 & 5, caractérisé en ce que, a son extrémité
avant (30), la piece support (22) présente un alésage (40) en communication avec 'élément d’'amenée du fluide et
dans lequel est engagée la queue (32) de I'outil (34; 106).

Dispositif d'accouplement selon 'une quelconque des revendications 3 & 6, caractérisé en ce que le dispositif
d’accouplement (20) comprend en outre un manchon (56) disposé concentriquement autour de la piece support (22)
et qui délimite avec cette piece support (22) une chambre annulaire (74) d’amenée du fluide.

Dispositif d’accouplement selon la revendication 7, caractérisé en ce que le manchon (56) comprend un premier
conduit (70) par lequel le fluide arrive de I'extérieur du dispositif d’accouplement (20), ce premier conduit (70) com-
muniquant via la chambre d’amenée de fluide (74) avec un second conduit (48) ménagé dans la piéce support (22)
et qui lui-méme communique avec le canal (78; 110) ménagé dans la queue (32) de I'outil (34; 106).

Dispositif d’accouplement selon la revendication 8, caractérisé en ce que la chambre d’amenée du fluide (74) est
rendue étanche a ses premiere et seconde extrémités par deux joints d’étanchéité (76a, 76b) et en ce qu’un joint
d’étanchéité (100) est monté sur 'extrémité arriére de la queue (32) de l'outil (34).

Dispositif d’accouplement selon 'une quelconque des revendications 7 & 9, caractérisé en ce qu'il comprend égale-
ment une douille (82) disposée concentriquement autour de la piéce support (22) et couplée rigidement au manchon
(56), 'ensemble formé par le manchon (58) et la douille (82) assurant le blocage axial de la queue (32) de I'outil (34;
106) sur la piéce support (22).

Dispositif d’accouplement selon la revendication 10, caractérisé en ce que 'ensemble formé par le manchon (56)
et la douille (82) est rappelé axialement en position de blocage de l'outil (34; 106) sur la piece support (22) par un
ressort (64), une bille de blocage (90) logée dans un siége (50a) pratiqué dans la pigce support (22) étant forcée par
le manchon (56) dans une gorge (92) ménagée sur le pourtour de la queue (32) de I'outil (34; 106).

Dispositif d’accouplement selon la revendication 11, caractérisé en ce que, lorsque 'ensemble formé par le manchon
(56) et la douille (82) est amené en positon de libération de la queue (32) de l'outil (34; 106) & rencontre de la force
de rappel du ressort (64), la bille de blocage (90) se retrouve au niveau d’'un logement intérigur (88) délimité par la
douille (82), le diamétre de ce logement (88) étant suffisant pour permetire & la bille de blocage (90) de sortir de la
gorge (92) ménagée sur le pourtour de la queue (32) de I'outil (34; 106) lorsque la queue (32) de I'outil (34; 106)
est retirée de la piece support (22).

Dispositif d’accouplement selon I'une quelconque des revendications 11 ou 12, caractérisé en ce que le ressort de

rappel (64) est en appui & une premiére extrémité contre une embase (36) prévue sur la piéce support (22) et contre
un épaulement intérieur (58) prévu dans le manchon (56) & une seconde extrémité.
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Dispositif d’accouplement selon 'une quelconque des revendications 3 a 13, caractérisé en ce que, pour son immo-
bilisation radiale, la queue (32) de I'outil (34; 106) présente une surface plane (96a, 96b) sur laquelle vient prendre
appui une surface plane correspondante (54a, 54b) prévue a la seconde extrémité de la piéce support (22).

Outil destiné a étre monté sur I'arbre moteur d’un instrument chirurgical, cet outil (34; 106) présentant une queue (32)
reliée & un élément actif (80; 108) soit directement, soit par I'intermédiaire d’'un corps (112), caractérisé en ce qu’un
canal (78; 110) ménagé dans la queue (32) de l'outil (34; 106) et, le cas échéant, dans le corps (112) dudit outil (34;
106), débouche en un endroit de la longueur de outil.

Outil selon la revendication 15, caractérisé en ce que le canal (78; 110) débouche au niveau de I'élément actif (80;
108).

Outil selon I'une quelconque des revendications 15 ou 16, caractérisé en ce qu’une gorge (92) ménagée sur le pour-
tour de la queue de 'outil est prévue pour recevoir une bille de blocage (90).
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