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Urzadzenie odbiorczo-sztaplujace wlewki metalowe

Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie odbiorczo-sztaplujgce wlewki metalowe, odlewane na maszynach
rozlewniczych typu tasmowego.

W znanych urzadzeniach odbiorczo-sztap!ujacych, odbiér wlewkéw z maszyny rozlewniczej odbywa si¢ za
pomoca zespotu odbiorczego, podczas przemieszczania wlewkéw wraz z wlewnicami po obwodzie koricowego
kota gwiazdowego _maszyny rozlewniczej. W zwigzku z tym, Ze wlewki w czasie krzepnigcia bardzo czgsto
przywieraja do wewnetrznych scianek wlewnic, co nastepnie uniemozliwia ich swobodne oddzielenie si¢ — znane
zespoty odbiorcze zawieraja wahadtowe bijaki, podnoszone okresowo za pomoca zabierakéw, osadzonych we
wspomnianym kole gwiazdowym maszyny rozlewniczej. W wyniku uderzen bijakéw, wlewki zostajg oddzielone
od wlewnic, a nastepnie za pomoca rynny odbiorczej i podajnika przemieszczone do zespotu sztaplujgcego.

Takie rozwiazanie konstrukcyjne zespotu odbiorczego jest bardzo niekorzystne ze wzglgdéw eksploatacyj-
nych, gdyz uderzenia bijakéw we wlewki, przenoszone na dna wlewnic, powoduja znaczne zmniejszenie ich
trwatosci oraz zwiazane z tym przerwy w pracy urzadzenia odbiorczo-sztaplujacego, przy tym zas nie gwarantuje
ono pewnego oddzielania wlewkéw od wlewnic.

Znane s3 tez urzadzenia odbiorczo-sztaplujace, w ktérych odbiér wlewkdéw realizowany jest przez
odsrodkowe wychylanie wlewnic na koricowym kole gwiazdowym maszyny rozlewniczej, podczas ktdrego
wlewnice uderzaja o odpowiednie zderzaki zespoitu odbiorczego, a wypadajace z nich wlewki, za pomocs
przechylnej zsuwni lub wahadtowo przemieszczanego wézka, podawane s3 do zespotu sztaplujgcego.

Rozwiazanie takie gwarantuje pewne oddzielanie wlewkéw od wlewnic, powoduje jednak szkodliwe drgania
konstrukgji urzadzenia oraz znaczne zmniejszenie trwatosci wlewnic.

Celem wynalazku jest usunigcie wad i niedogodnosci znanych rozwigzan, zwtaszcza za$ wyeliminowanie
obcigzenn dynamicznych wlewnic, ktdére przy znacznych obciaZeniach termicznych powstajacych podczas
odlewania, maja decydujgcy wptyw na obnizenie ich trwatosci. Dla osiagnigcia wskazanego celu, postawiono
zadanie techniczne opracowania nowej konstrukcji zespotu odbiorczego o korzystniejszych w tasnosciach eksplo-
atacyjnych, umozliwiajgcego odbiér wlewkdw, odlewanych we wlewnicach o réznych wymiarach. :

Zadanie to zostato rozwigzane przez wspotosiowe usytuowanie za maszyng rozlewniczg, zespotu odbierajz-
cego wlewk1 ktéry w swojej konstrukgji nosnej ma zawieszone wahadtowe ramiona, dociskane poprzez rolke
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toczng jednoczesnie do powierzchni wszystkich wlewkow i wlewnic przemieszczanych po obwodzie korficowego
kota gwiazdowego maszyny rozlewniczej, natomiast ponizej wahadtowych ramion w konstrukcji nosncj ma
osadzony uchylny, wysiegowy podajnik podajacy wlewki z kota gwiazdowego na przenosnik zespotu s/ta-
plujacego.

Rozwigzanie wedtug wynalazku, w wyniku zastapienia pojedynczych uderzen bijakéw we wlewki — szere-
giem mikrouderzen wahadtowych ramion, gwarantuje cicha pracg, niezawodnos¢ oraz duzy uniwersalnosé
i trwato$¢ urzadzenia odbiorczo-sztaplujacego.

Przedmiot wynalazku w przyktadzie wykonania, uwidoczniony jest na rysunku, na ktérym fig. | przedsta-
wia urzadzenia odbiorczo-sztaplujace wlewki metalowe w osiowym przekroju wzdtuZnym, a fig. 2 — urzadzenie
odbiorczo-sztaplujace w widoku z przodu.

Jak uwidoczniono na rysunku, wspdtosiowo za rozlewnicza maszyna 1 usytuowane jest odbiorczo-sztaplu-
jace urzadzenie 2, majace w swojej przedniej czesci odbiorczy zespot 3. Zespot 3 stanowi nosna konstrukcja 4,
w ktdrej symetrycznie wzgledem wzdiuznego wymiaru wlewkow 5, przemieszczanych we wlewnicach 6 po
obwodzie gwiazdowego kota 7 maszyny 1, zawieszone sa na osiach 8, wahadtowe ramiona 9. Osie 8, usytuowane
réwnolegle do wlewnic 6 w jednakowej odlegtosci od gwiazdowego kota 7, sa jednym swoim koricem sztywno
osadzone w nosnej konstrukcji 4, natomiast wahadtowe ramiona 9 wygi¢te s3 w kierunku gwiazdowego kota 7
i zakoriczone toczng rolka 10.

Wahadtowe ramiona 9 popizez swoje rolki 10 dociskane s niezaleznie od siebic do powierzchni wlewnic 6
iwlewkoéw 5 za pomocg ptaskich cigzarkéw 11, umocowanych sztywno do gérnej czesci ramion 9. Ostatnia, tj.
dolna para wahadtowych ramion 9, podtrzymujaca wlewki 5 we wlewnicach 6, w ich najnizszym potozeniu
wzgledem gwiazdowego kota 7, potaczona jest z hydraulicznym lub pneumatycznym sitownikiem 12, osadzo-
"~ nym w konstrukcji 4.

W dolnej czesci konstrukcji 4, pod gwiazdowym kotem 7, osadzony jest uchylny w ptaszczyZnie pionowej,
wysiegowy podajnik 13, potyczony z hydraulicznym lub pneumatycznym sitownikiem 14,

Podajnik 13 podaje wlewki 6 okresowo z gwiazdowego kota 7 na przenosnik 15, faczacy odbiorczy zesp6t
3 z zespotem 16 sztaplujgcym.

Sitowniki 12 i 14 pracujy synchronicznic i sterowane sy na drodze elektrycznej przez gwiazdowe koto 7
maszyny rozlewniczej 1.

Podczas pracy maszyny rozlewniczej 1 oraz urzadzenia odbiorczo- sztaplujycego 2, wahadtowe ramiona 9
poprzez swoje toczne rolki 10 dociskane s do zewnetrznych powicrzchni wlewnic 6 i wlewkdw 5, przemieszcza-
nych po obwodzie gwiazdowego kota 7 maszyny 1 rozlewniczej, przy czym wystgpujace pomigdzy wlewnicami 6
szczeliny, a takze niejednakowe wzajemne usytuowanic zewngtrznych powierzchni wlewnic 6 i wlewkéw 5
sprawiajy, z¢ wahadtowe ramiona 9 pod wplywem cigzarkéw 11 uderzajy wiclokrotnie z niewielkg sitg w ich
powierzchni¢. Pod wptywem wspomnianych mikrouderzen, wlewki 5 oddzielajy sie od wlewnic 6, lecz
podtrzymywane przez ramiona 9 nic wypadajy z nich do chwili przemieszczenia w najnizsze, dolne potozenie,
w ktorym w wyniku zadziatania sitownika 12 i odchylenia dolnej pary ramion 9, wlewki 5 zostaja umieszczone
na wysi¢gowym podajniku 13. Podajnik 13 podaje wlewki 5 na przenosnik 15, ktéry przemieszcza je do zespotu
16 sztaplujycego, po czym powraca do pozycji wyjsciowej w wyniku zadziatania sitownika 14.

Zastrzeczenia patentowe

1. Urzydzenie odbiorczo-sztaplujyce wlewki metalowe, zawicrajyce zespdt odbiorczy, przenosnik wlewkéw
oraz zespot sztaplujycy, znamienne tym, zc odbiorczy zespdt (3), usytuowany wspotosiowo za maszyna
rozlewniczy, stanowi nosna konstrukcja (4), w ktérej zawieszone s3 wahadtowe ramiona (9), zakoriczone rolkq
toczng (10), dociskane niczaleznic od sicbie i jednoczesnic do powierzchni wszystkich wlewkéw (5) lub wlewnic
(6), przemicszczanych po obwodzic koricowego kota gwiazdowego maszyny rozlewniczej, natomiast ponizej
ramion (9) osadzony jest w konstrukcji (4) uchylny, wysiggowy podajnik (13) wlewkow (5).

2. Urzgdzenic odbiorczo-sztaplujgce wed tug zastrz. 1, znamienne tym, zc wahadtowe ramiona (9) zawieszo-
ne sy na osiach (8) usytuowanych réwnolegle do wlewnic (6), przy ¢zym dolne korice ramion (9) wygigte sg
w kierunku gwiazdowego kota maszyny rozlewniczej, a gorne korice ramion (9) polaczone s3 sztywno
z cigzarkami (11).
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