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(54) Mechanische Armbanduhr mit einem Oszillator.

(57) Die Efindung betrifft eine mechanische Armbanduhr mit ei-
nem Oszillator (1), der mit einer oder mehreren Vibrationsmas-
sen (2, 3, 4) ausgestattet ist, wobei jede Vibrationsmasse (2, 3,
4) mit zumindest einem Biegeelement (6-13) verbunden ist. Die
Uhr umfasst ferner ein Ankerrad (14) und Ankerzahne (15, 16),
die mit der oder den Vibrationsmasse(n) verbunden sind, wo-
bei die Ankerzahne (15) mit dem Ankerrad (14) zusammenwir-
ken. Die Armbandubhr ist dadurch gekennzeichntet, dass mehre-
re Biegeelemente vorhanden sind und dass die Ankerzéhne (15,
16) auf einzelnen Biegeelementen (6, 7) vorgesehen sind.
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Beschreibung

[0001] Die Erfindung betrifft eine mechanische Armbanduhr, die einen Oszillator umfasst, der mit einer oder mehreren
Vibrationsmassen ausgestattet ist, wobei jede Vibrationsmasse mit zumindest einem Biegeelement verbunden ist, wobei
die Uhr ferner ein Ankerrad und Ankerzahne umfasst, die mit der oder den Vibrationsmasse(n) verbunden sind, wobei die
Ankerzahne mit dem Ankerrad zusammenwirken.

[0002] Eine derartige mechanische Armbanduhr wurde in WO2019/156552 beschrieben, wobei jede Vibrationsmasse
einzeln an einem Rahmen mit zumindest einem Biegeelement aufgehangt ist.

[0003] Bei der bekannten mechanischen Armbanduhr sind die Ankerzahne direkt auf den Vibrationsmassen aufgebaut,
was bestimmte Einschrankungen hinsichtlich der maximal méglichen Abmessungen des Ankerrads und der minimal er-
forderlichen Abmessungen des Oszillators auferlegt. Auch wird die Effizienz der Oszillation durch Gleitreibung zwischen
den Ankerzahnen und dem Ankerrad beeintrachtigt.

[0004] WO2018/100122 und EP 3 032 351 beschreiben beide eine mechanische Armbanduhr, die einen Oszillator um-
fasst, der eine oder mehrere Vibrationsmasse(n) enthalt, wobei jede Vibrationsmasse mit zumindest einem Biegeelement
versehen ist, das einzeln an einem Rahmen aufgehangt ist, wobei die Armbanduhr ferner ein Ankerrad und Ankerzéhne
umfasst, die mit dem Ankerrad zusammenwirken, wobei genannte Ankerzahne an zumindest einem der Biegeelemente
vorgesehen sind, die mit der oder den Vibrationsmasse(n) verbunden sind und bei denen die Ankerzdhne an zumindest
einem der Biegeelemente vorgesehen sind.

[0005] Im Rahmen der Erfindung wird eine mechanische Armbanduhr vorgeschlagen, die die Merkmale eines oder meh-
rerer der beigeflgten Patentanspriiche aufweist.

[0006] Im Grunde genommen schlégt die Erfindung vor, dass die Ankerzahne an einzelnen Biegeelementen vorgesehen
sind.

[0007] Die erfindungsgeméaBe mechanische Armbanduhr weist eine Reihe von Vorteilen auf, insbesondere die Méglich-
keit, einen kleineren Oszillator vorzusehen, die Méglichkeit, den Durchmesser des Ankerrads zu vergréBern, und die Még-
lichkeit, die Reibung zwischen den Ankerzahnen und dem Ankerrad durch eine naheren Positionierung der Ankerzahne
zum Drehpunkt des Oszillators zu verringern.

[0008] Falls das Biegeelement (die Biegeelemente) mit einem starren Abschnitt versehen ist/sind, werden die Ankerzahne
vorzugsweise an dem starren Abschnitt des Biegeelements (der Biegeelemente) eingelegt.

[0009] Dariuber hinaus ist es vorteilhaft, dass der starre Abschnitt einen Gewichtsprozentsatz von weniger als 5% des
Oszillators darstellt.

[0010] SchlieBlich ist anzumerken, dass die besten Ergebnisse erzielt werden, wenn sich die Ankerzéhne in einer konti-
nuierlichen Bewegung befinden, die der Bewegung der Vibrationsmasse oder -Massen unterliegt.

[0011] Die Erfindung wird nachstehend in Bezug auf die Zeichnung beispielhafter Ausfiihrungsformen von Elementen
einer erfindungsgemaBen mechanischen Armbanduhr weiter erlautert, die hinsichtlich der beigefligten Anspriiche nicht
einschrankend ist.

[0012] Es zeigen:

Figur 1 - 2 zeigen schematisch verschiedene Teile von zwei verschiedenen Ausfuhrungsformen einer erfindungsgema-
Ben mechanischen Armbanduhr in einer Draufsicht;

[0013] Immer wenn in den Figuren dieselben Referenznummern verwendet werden, beziehen sich diese Nummern auf
dieselbe oder ahnliche Teile.

[0014] In den Figuren 1 und 2 wurden die Teile ausgeblendet, die fur das Verstandnis der Erfindung nicht wesentlich sind.
Sie zeigen Merkmale der erfindungsgemaBen Uhr gemaf zwei verschiedenen Ausfihrungsformen.

[0015] Die Figuren 1 - 2 zeigen, dass die Uhr einen Oszillator 1 umfasst, der mit Vibrationsmassen 2, 3, 4 ausgestattet ist,
die an einem Rahmen 5 angebracht sind, wobei jede der Massen 2, 3, 4 mit zumindest einem Biegeelement 6-13 verbunden
ist. Figur 1 zeigt die Anwendung von drei Massen 2, 3, 4, aber diese Zahl ist willkUrlich; Es sollte jedoch zumindest
eine Vibrationsmasse vorhanden sein. Figur 2 zeigt wiederum die Anwendung von zwei Vibrationsmassen 2, 3. Es sollte
zumindest ein Biegeelement 6, 7, 8, 9 fir jede Masse, die eine dieser Massen 2, 3, 4 mit dem Rahmen 5 verbindet,
vorhanden sein.

[0016] Fir jede in den Figuren 1 - 2 gezeigte Ausfihrungsform ist es das Biegeelement 6, das die Masse 2 mit dem
Rahmen 5 verbindet, und es ist das Biegeelement 7, das die Masse 3 mit dem Rahmen 5 verbindet. In der Ausfiihrungsform
von Figur 1 ist die Masse 4 mit zwei Biegeelementen 8, 9 mit dem Rahmen 5 verbunden. Alle diese Biegeelemente kénnen
starre Mittelabschnitte 6', 7', 8', 9' aufweisen, dies ist jedoch fur die Erfindung entbehrlich.
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[0017] Ferner istin Figur 1 dargestellt, obwohl es fur die Erfindung entbehrlich ist, dass die Masse 2 mit der Masse 4 durch
zwei Biegeelemente 10, 11 verbunden ist, die jeweils einen starren Mittelteil 10', 11' aufweisen. Entsprechend ist die Masse
3 Uber zwei Biegeelemente 12, 13 mit der Masse 4 verbunden, die jeweils einen starren Mittelteil 12', 13' aufweisen.

[0018] In Bezug auf die Merkmale der Erfindung, zeigen die Figuren 1 - 2 ferner, dass die Uhr auch ein Ankerrad 14 auf-
weist und Ankerzahne 15, 16 umfasst, die das Ankerrad 14 antreiben und die indirekt mit (einigen) den Vibrationsmassen
2, 3 verbunden sind. Die Figuren 1 und 2 zeigen, dass die Ankerzahne 15, 16 an den Biegeelementen 6, 7 vorgesehen
sind, die die jeweiligen Massen 2, 3 mit dem Rahmen 5 verbinden. Insbesondere sind die Ankerzdhne 15, 16 an den
starren Abschnitten 6', 7' der Biegeelemente 6, 7 vorgesehen.

[0019] Obwohl die Erfindung in den vorangegangenen Absétzen unter Bezugnahme auf eine beispielhafte Ausflihrungs-
form der mechanischen Armbanduhr der Erfindung dargestellt wurde, ist die Erfindung nicht auf diese spezielle Ausfiih-
rungsform beschrankt, die auf viele Arten variiert werden kann, ohne von der Erfindung abzuweichen. Das besprochene
Ausflihrungsbeispiel darf daher nicht verwendet werden, um die beigefiigten Patentanspriiche streng in Ubereinstimmung
damit auszulegen. Im Gegenteil, die Ausfihrung soll lediglich den Wortlaut der beigeflgten Patentanspriiche erlautern,
ohne die Absicht, die Patentanspriiche auf dieses Ausfiihrungsbeispiel zu beschrénken. Der Schutzbereich der Erfindung
ist daher nur in Ubereinstimmung mit den beigefligten Patentanspriichen auszulegen, wobei eine mégliche Unklarheit im
Wortlaut der Patentanspriiche unter Verwendung dieses Ausfuhrungsbeispiels geldst werden soll.

[0020] Es ist zum Beispiel méglich, die Ankerzahne 15, 16 an Biegeelementen 10, 11, 12, 13 vorzusehen, die Verbindun-
gen zwischen den Vibrationsmassen herstellen und nicht direkt mit dem Rahmen 5 verbunden sind. Natirlich ist dann
auch eine entsprechende Verlagerung des Ankerrades 14 erforderlich.

Patentanspriiche

1. Mechanische Armbanduhr mit einem Oszillator (1), der mit einer oder mehreren Vibrationsmassen (2, 3, 4) ausge-
stattet ist, wobei jede Vibrationsmasse (2, 3, 4) mit zumindest einem Biegeelement (6-13) verbunden ist, wobei die
Uhr ferner ein Ankerrad (14) und Ankerzdhne (15, 16) umfasst, die mit der oder den Vibrationsmasse(n) (2, 3, 4)
verbunden sind, wobei die Ankerzahne (15, 16) mit dem Ankerrad (14) zusammenwirken, dadurch gekennzeichnet,
dass eine Mehrzahl von Biegeelementen (6-13) vorgesehen ist und dass die Ankerzahne (15, 16) auf einzelnen Bie-
geelementen (6-13) vorgesehen sind.

2. Mechanische Armbanduhr nach Anspruch 1, wobei jede einzelne Vibrationsmasse (2, 3, 4) einzeln an einem Rahmen
(5) mit wenigstens einem Biegeelement (6, 7, 8, 9) aufgehangt ist, dadurch gekennzeichnet, dass die Ankerzihne
(15, 16) an zumindest einem der Biegeelemente (6, 7, 8, 9) vorgesehen sind, welche die Vibrationsmasse oder die
Vibrationsmassen (2, 3, 4) mit dem Rahmen (5) verbinden.

3. Mechanische Armbanduhr nach Anspruch 1 oder 2, wobei zumindest zwei Biegeelemente (6 - 13) mit einem starren
Abschnitt (6' - 13') ausgestattet sind und die Ankerzahne (15, 16) an dem starren Abschnitt (68' - 13') der mindestens
zwei Biegeelemente (6 - 13) vorgesehen sind.

4. Mechanische Armbanduhr nach Anspruch 3, dadurch gekennzeichnet, dass der starre Abschnitt (6' - 13') einen
Gewichtsprozentsatz von weniger als 5% des Gewichts des Oszillators (1) aufweist.
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