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Mechanismus uzavirani formy pro vyfukevaci stroj

Ufad priimysiového vlastnictvi v zdpisném Fizeni nezjituje, zda ptedmét uzitného vzoru
spinuje podminky zpiisobilosti k ochrané podle § 1 zak. &. 478/1992 Sb,
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Mechanismus uzavirdni formy pro vyfukovaci stroj

Oblast techniky

Technicke Fedeni se tykd mechanismu zavirédni formy, ptedeviim vyfukovaciho stroje s pouZitim
klikového mechanismu s rotaénim servomotorem.

Dosavadni stav techniky

V sou€asné dobé je standardnim fefenim vyuZiti paralelogramu pro pfenos zaviraci sily vyvoze-
né linedmim pohonem. Dal¥f moZnost je popsana u autorského osvéd&eni CS 237100, které fesi
problém pomoci vodic ty&e, kterd je vedena kluznym loZem, kdy vodici ty¢ i kluzné loze jsou
ulozeny v prostoru upinacich desek vyfukovacich forem. Nevyhodou vyse uvedenych technic-
kych feSeni jsou vysoké naroky na vykon pohonu a nep#znivy pribéh rychlosti uzavirani formy.

Podstata technického fe$eni

NiZe uvedené nevyhody fedi konstrukéni uspofadani uzavirdni formy vyfukovaciho stroje, ktery
je zaloZen na pouZiti klikového mechanismu s rotaénim servomotorem. Servopohon je upevnén k
jedné boénici zavirini forem a je spojen s hfidelem, ktery je pevné spojen pomoci per s parem
klik pohonu. Tyto kliky jsou propojeny s rameny zavirani forem a rovné? s klickami zavirini
forem. Ramena zavirini forem a kli¢ka zavirani forem jsou spojeny pomoci &epii a ojnice se
zavitem pro sefizovani a synchronizaci pohybu obou polovin formy.

Servopehon pohéni hiidel zavirdni forem, ktery je spojen s parem klik pohonu. Otadenim téchto
klik pohonu dochédzi k pohybu ramen zavirani forem a tim padem i klicek zavirani forem. Pohy-
bem ramen zavirani forem po kruznici dochazi k zavirani a otevirani upinacich desek a samotné
formy.

Toto feseni ze své kinematiky umozZiiuje otevieni jedné poloviny formy vice nez druhé, a proto je
vhodné tuto vyhodu vyuZit pfedeviim pro pilformu s vodicimi koliky, Timto dojde ke zvétSeni
prostoru mezi otevienymi polovinami formy pro vyjmuti vyrobku. Aplikaci tohoto technického
feSeni bude dale dosazeno ptiznivého prib&hu rychlosti uzavirani formy v zavislosti na draze.
Dalgim efektem bude postupny nabéh uzaviraci sily, tj. bez nepfiznivych razi.

Hlavni vyhodou uvedeného fedeni je sniZeni narokd na vykon pohonu az o 75 %. Souvisejicimi
pfinosy jsou vyrazné sniZeni ceny pohonu a optimalizovana kinematika tohoto mechanismu.
Dale vyhovujici zastavbové rozméry z hlediska moZnosti pFipojeni navazujicich mechanismi
stroje a perifernich zafizeni.

Prehled obrazkil na vikresech

Technické feSeni bude blize objasnéno pemoci vykresil, kde obr. 1 zobrazuje konstrukéni uspo-
fadani mechanismu uzavirdni formy vyfukovaciho stroje z ¢elniho pohledu, obr. 2 z pohledu
bo¢niho a obr. 3 je Easteénym fezem konstrukéniho uspofadini.

Priklad provedeni technického feleni

Servopohon 1 je upevnén k jedné boénici 3 zaviréni forem a je spojen s hiidelem 2 zavirani fo-
rem, ktery je pevné spojen pomoci dvou per s parem klik 7 pohonu. Tyto kliky 7 jsou propojeny
s rameny 8 zavirdni forem a rovnéZ s klickami 9 zavirani forem. Rameno § zavirani forem a
klitka 9 zavirani forem jsou spojeny pomoci Cepil 4 a 5 a ojnice 6 se zavitem pro scfizovani a
synchronizaci pohybu obou polovin formy.

Servopohon 1 pohani hfidel 2 zavirani forem, ktery je spojen s parem klik 7 pohonu. Otacenim
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téchto klik 7 pohonu dochazi k pohybu ramen 8 zavirani forem a tim padem i kliek 9 zavirani
forem. Pohybem ramen 8 zavirani forem po kruZnici dochazi k zavirani a otevirani upinacich
desek 10 a samotné formy 11.

Primyslova vyuZzitelnost

Toto technické fedeni je vyuZitelné predev§im u vyfukovacich stroja.

NAROKY NA OCHRANU

1. Mechanismus uzavirani formy pro vyfukovaci stroj, vyzmacdujici se tim, Ze
servopohon (1) je upevnén k nejméné jedné bocnici (3) zavirani forem a je spojen s nejméné
jednim hiidelem (2) zavirani forem, ktery je pevné spojen pomoci nejméné dvou per s nejmené
jednim parem klik (7) pohonu, pfi¢em?Z tyto kliky (7) pohonu jsou propojeny s rameny (8) zavi-
rani forem a rovnéZ s klickami (9) zavirani forem.

2. Mechanismus uzavirani formy pro vyfukovaci stroj podle ndroku 1, vyznacéujici se
tim, e nejméné jedno rameno (8) zavirani forem a nejméné jedna kii¢ka (9) zavirani forem
jsou spojeny pomoci Cepit (4) a (5) a ojnice (6) se zavitem, pro sefizovani a synchronizaci pohy-
bu obou polovin formy.

3 vykresy
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obr. 2




CZ 22738 Ul

Konec dokumentu




	BIBLIOGRAPHY
	DESCRIPTION
	CLAIMS
	DRAWINGS

