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na hnacim hiideli (3) prostfednictvim vy-
stfednikového kotoude (4) vloZeného mezi
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Vyndlez se tyks Ustroji na ffzeni vykyvovdni téhel brdovych listd na rota&ni listovce.

Jsou zndma dstroji druhu, u nich? je tdhlo pro kazdy brdovy list ulo¥eno na hnacim
hiideli prostfednictvim vystfednikového kotouie vlo¥eného mezi hnacim hiidelem a ojni¢nim
okem tshla, a u nichZ mG%e byt vystiednikovy kotou& ovldddn pomoci radidlniho klinu tak,
aby se stiidavé otdtel bud s tdhlem nebo s hnacim hiidelem, a to diky mechanickym prostted-
kdm schopnym pfesouvat tento klin do vnéjsi polohy pro zdbér s ojniénim okem téhla, a pru-
Zindm schopnym vracet klin do vnitfni polohy pro z4bér s hnacim hiidelem. Zndma jsou takeé
Ustroji vy3e uvedendho druhu, na nichZ jsou k drzeni klinu ve vngjsi poloze pro zdbér s oj-
nignim okem tdhla pouzity elektromagnetickeé prostredky.

l4dné z téchto zndmych Ustroji neni zcela uspokojivé, zejména pti stdle se zvySuji-~
cich rychlostech modernich tkacich stroja, a to nasledkem hmot a rozmérd a tudif i setr-
vatnosti mechanickych prvkd tvoficich tato dstroji, a nasledkenm opotfebeni, zahtivéni a
vysokych hladin hluku, které jsou s nimi spojeny.

Ukolem vyndlezu je odstiranit uvedené nedostatky a vyfeZit Gstroji na fizeni vykyvovd-
ni téhel brdovych listd na rotagni listovee, u ného% je téhlo pro kaZdy brdovy list uloZe-
no na hnacim hfideli prostfednictivim vystfednikového kotoude vloZeného mezi hnacim hiide-
lem a ojnicnim okem tdhla a u n&hoZ miZe byt vystifednikavy kotoud fizen pomoci radidlni-
ho klinu, aby se stffdavé otdéel bud s tdhlem nebo’s hnacim htidelem, diky mechanickym
prostiedkim schopnym pfesouvat tento klin do vngj8i polohy pro zdbér s ojnidnim okem t4&-
hla, a pruZindm schopnym vracei klin do vnitini polohy pro zébér s hnacim hiidelem, pfi-
temZz Gsiroj{ obsahuje elektromagnetické prostiedky pro drZeni klinu ve vnéjsi poloze pro
zabér s ojni&énim okem tdhla, podle vynilezu, jehoZ podstatou je, Ze tyto elektromagnetické
prostfedky sestdvaji ze dvou buzenych magnets umisténych proti sob& vna ojnicéniho oka td-
hla, které jsou stfidavé buzeny a k jednomu z téchto buzenych magnetld je pfifazen perma-
nentni magnet, pfigem? tento permanentni magnet md stejné, aviak co do oznadeni opatné po-
le vzhledem k poli vytvafenému buzenym magnetenm, kdyZz je tento nabuzen.

Tyto elektromagnetické prostfedky jsou si podobné a ptsobi na klin bud piimo nebo
prostfednictvim vhadnych radidlnich tlaénych tédhel.

S vyhodou je buzeny magnet s permanentnim magnetem uspofdddn pro drZeni klinu ve
vnéjsi poloze pro z4bér s ojni&nim okem tdhla, kdyz tdhlo zaujimd polohu, v niZ jsou br-
dové listy staZeny dold.

Je vyhodné, kdyZ pro pfesouvéni klinu do vndjs{ polohy pro zédbér s ojnitnim okem
téhla jsou napiiklad uréena dvé ramena vlo¥end do dvau protilehlych ltzek hnaciho hiide-
le, kterd jsou nucena vykondvat vratny pohyb synchronizovany s pohyby hnaciho hiidele,
ptitemz pilovité zuby vytvofené na ramenech, pfichézeji do styku s koncem klinu pro jeho
zaveden{ do zdb&ru s ojnicénim okem tdhla. '

Vyhodou dsirojf podle vynilezu je, %e je schopno pracovat nejspolehlivéjsim a nejdcin-
néjsim zplsobem i pii nejvy3sich pracovnich rychlostech listovky a ji vybaveného tkaciho
stroje, pridemZ md soudasné jednoduchou a vhodnou konstrukci.

Ptikladné provedeni vyndlezu je zndzorndno na vykresech, kde obr. 1 pfedstavuje prficg-
ny fez hnacim hfidelem prvniho provedeni Ustroji podle vyndlezu, obr. 2 gésteény fez G-
strojim podle ebr. 1 v nérysu, obr. 3 a 4 fezy druhym provedenim dsiroji podle vyndlezu,
podobné fezdm na obr. 1 a 2, v odlisné pracovni fazi, obr. 5 aZ B obdobu provedeni dstro-
ji znézornéného na obr. 1 a 2, ve dvou odli%nych pracovnich fdzich, z nich% kazdd je znd-
zornéna dvéma pohledy v fezu, vzdjemns natolenymi o 900, obr. 9 a 10 piiéné fezy tfetim
provedenim dstroj{ podle vyndlezu ve dvou rGznych pracovnich fdzich, obr. 11 a7 14 fezy
ttvrtym provedenim Ustroji podle vyndlezu ve dvou rGznych pracovnich fdzich, z nich% kai-
dd je zndzorn&na dvéma pohledy v fezu, vzdjemné natodenymi o 90° a obr. 15 detail zndzor-
nujict provedeni zdchytu a kotvy pro buzené magnety pou?ité na Gstroji podle vyndlezu.
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Na obr. 1 a 2 je brdovy list 1 ovldddn prostfednictvim pdkovi tdhlem 2, uloZenym na
hnacim hfideli 3 prostfednictvim vloZengho vystfednikového kotoude 4.

Hnaci hiidel 3, ktery jak zndmo vykondvd preruSovany pochyb, umoznujici provést pokai-
dé natoceni o 1800, je na povrchu opatfen dvéma vzdjemng protilehlymi podélnymi 1aZky 5
3 6, v nichz jsou uloZena dv& ramena 7 a 8 pfesouvaciho €lenu 11, opatfend na vn&jsi stra-
né pilovitymi zuby 2 a 10, pfigemZ pfesouvaci &len 11 je ovladddn vatkou 12 proti plsobe-
ni vratné pruziny 13. ;

V pfislusném sedle vystfednikového kotoude 4 je radidlné uloZen klin.li, ktery podle
své polohy miZe svymi konci pfichdzet do zdbéru s jednim z podélnych lbZek 5 a 6 hnaciho
hiidele 3, p¥ipadng& s jednou ze dvou protilehle uspofddanych drdzek 15 a 16, vytvofenych
v ojnigénim oku 17 tdhla 2. Vratnd pruZina 18 ptsobi na klin 14 smérem k hnacimu hiideli
3, a to jeho vnitfnim koncem proti pfesouvacimu €lenu 11 nebo do jednoho z podélnych 1la-
ek 5 a 6 hnaciho hiidele 3. Pro sprdvny zébér s pilovitymi zuby 9 nebo 10 ramen 7 a 8
pfesouvaciho &lenu 11 je klin 14 ha svém vnitEnim konci opatfen skosenim 14A.

Vné ojniéniho oka 17 tédhla 2 jsou vzdjemné proti sobé& uloZeny dva buzené magnety 19
a 20, které mohou byt rfiditeln& buzeny, pfitemZ jsou osovE& uspofddédny na prdméru, podél
néhoZ podélnd lGzka 5 a 6 zaujimaji svou polohu, kdyZ se hnaci hiidel 3 zastavi ve svém
pferudovaném pohybu. K prvnimu buzenému magnetu 20 je pfifazen permanentni magnet 21,
ktery ma stejné, ale co do oznafeni opacéné pole vzhledem k poli vytvdFenému prvnim buze-
nym magnetem 20.

Na obr. 1 a 2 je brdovy list 1 staZen dold. V tomto postaveni pfesouvaci &len 11
svym ramenem 8 zplsobil, Ze klin 14 pfiZel svym vnéj$im koncem do zédbéru s drédzkou 16 oj-
nigniho oka 17 téhla 2 a soufasné& svym prodlouZenim 22 (obr. 2) jehoZ konec je vytvefen
jako iéchyt buzeného magnetu 20, p¥isSel do styku s kotvou tohoto prvniho buzeného magnetu
20, ptigemz plekondvd pisobeni vratné pruziny 18. ProtoZe na tuto kotvu plisobi pole per-
manentniho magnetu 21, nikoliv vSak pole prvniho buzeného magnetu 20, ktery je odbuzen,
je klin 14 drZen v této poloze, do niZ byl zaveden pfesouvacim &lenem 11, a nezabird svym
vritfnim koncem s podélnym ldZkem § hnaciho h¥idele 3, ktery se proto miZe otdget, aniz
by dstroji pfendSelo né&jaky pohyb na brdovy list 1.

Jestlize je za tohoto staVu prvni buzeny magnet 20 nabuzen, je pole permanentniho
magnetu 21 zcela vyvdZeno a klin 14, ktery jiZ neni drZen v pfedchdzejici poloze, je vrat-
nou pruzinou 18 pfesunut smérem. k hnacimu hiideli 3 a vejde svym vnitinim koncem do zdbé-
ru s podélnym lazkem 6, zatimco jeho vnéjSi konec opusti drdZku 16 ojni€niho oka 17 tdhla
2, kdyz sepitesouvaci tlen 11 vrdtil do své vychozi polohy.

Béhem ndsledujici fédze se hnaci hiidel 3 ototi o 180° a s nim se otodi i vystfedniko-
vy kotoud 4 s klinem 14, &imZ je zplGsobeno vykyvnuti tdhla 2 a tudiZ pohyb brdového listu
1.

KdyZ hnaci hiidel 3 skongil své otdceni o 180°%, je klin 14 osové vyfizen s osou dru-
hého buzeného magnetu 19, zatimco se tdhlo 2 pfesunule do polohy, v niZ je brdovy list 1
zcela zdviZen. Pfesouvaci &len 1l znovu zaplsobi a klin 14 se pfesune smérem ven proti pl-
sobeni vratné pruziny 18. Za tohoto stavu mdZe byt druhy buzeny magnet 19 bud odbuzen ne-
bo nabuzen; v prvnim p¥ipadé vejde klin 14 pdsobenim vratné pruZiny 18 zase do zdbéru s po-
délnym laZkem 6 hnaciho hiidele 3, takZze v disledku ndsledného otdfeni hnaciho hifidele 3
pokraduje tdhlo 2 v otdéeni, aZ op&t zaujme vychozi polohu. Ve druhém pfipadé je klin 14
drzen ve své vnéjsSi poloze a zdb&r mezi hnacim hiidelem 3 a vystfednikovym kotoucem 4 je
zrusen, take ndsledny pohyb hnaciho hiidele 3 neni prendsen na tdhlo 2 a brdovy 1list 1
zGstdvéd bez pohybu ve své zdviZené peoloze.

Obr, 3 aZ 14 ukazuji dalsi moZnd provedeni tUstroji podle vyndlezu, nebo modifikace
jiz popsaného provedeni. :
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Tak napfiklad obr. 3 a 4 zndzornujl druhé provedeni dstroji, které pracuje s piesou-
vacim &lenem klinu odlisného druhu, ne? jaky byl pouzit u pravedeni na obr. 1 a 2. Tento
pfescuvaci &len 30 je axidlné uloZen v hnacim hiideli 3 a sestdvé z tvarované tyge 31,
opatfené vné hnaciho hiidele 3 ozubenym kolem 32. Tvarovand ty# 31 pGsobi na klin 14 jako
vatka prostfednictvim tladnych kolikd 33 proti plUsobeni pruZin 34, pticem? tlacné koliky
33 jsou uloZeny v protilehlych radidlnich otvorech 35 v hnacim hiideli 3. Radidini otvory
35 usti do podélnych ldzek 5 a 6, do nich? zasshuje klin 14.

Cinnost tohoto ustroji se nelisi od ¢innostl dstroji na obr. 1 a 2, s vyjimkou od-
lisného pohybu ptesouvaciho ¢lenu 30, ktery je rotadnim pohybem, misto ptimoarym vratnym
pohybem.

Obr. S5 az 8 zndzornuji op&t dvé razné pracovni fdze jednoho provedeni Ustroji podle
vyndlezu, kieré bylo ponékud upraveno oproti provedeni zndzornénému na obr. 1 a 2, aby by-
lo zabrénéno klouzdni a piiénému namdhdni klinu 14, kdy? je tento ovldddn pfescuvacim &le-
nem. Za timto GCelem zahrnuje pfesouvaci &len 50 tohoto upraveného provedeni dstroji pod-
le vynélezu, ve spojeni s jeho dvéma rameny 51, opatfenymi pilovitymi zuby a uloZenymi
axidlné kluzné v podélnych ldzkdch 5 a 6 hnaciho hiidele 3, dva vodige 52, které jsou rov-
néz uloZeny v podélnych laZkdch 5 a 6, které jsou k tomu dEelu vytvofena hlubsi, pticemz
tyto vodife 52 jsou opatfeny pilovitymi zuby, podobnymi a protilehlymi zubdm ramen 51,

§ nimi? ptichdzeji do zdbéru. Axidlni pohyby pfesouvaciho &lenu 50 jsou takto ménény na
radidlni pohyby vodiéd 52, které tla&i na klin 14, aby ho radidlné piresocuvaly. V ostatnim
se tinnost tohoto dGstroji neli$i od &innosti pfredchozich provedeni Ustroji.

Obr. 9 a 10 znédzornuje dvé modifikace odlisného, tretiho provedeni Ustroji podle vy-
ndlezu, které pracuje s piesouvacim ¢lenem stejného druhu, Jaky je pouZzit u dstroji na
obr. 3 a 4, ktery vsak zajisiuje odlisny druh zdbéru 90 mezi hnacim hitidelem 3 a vystfed-

nikovym kotoucem 98.

Podle uspofdddni na obr. 9 je hnaci hiidel > obklopen kruhovym spojovacim prstencem
91, propojenym perem 22 s hnacim hfidelenm 3 a opatfenym dvéma protilehle uspofddanymi
drdazkami 93 a 94 do nichZ mGZe na zplsob klinu zabirat vyénélek 96 péky 95, pripojené vy-
kyvné Cepem 97 k vystiednikovému kotouti 98, vloZenému mezi hnaci htidel 3 a ojni&ni oko
17 tdhla 2. K opatnému konci péky 95 Je ptipojena taind pruZina 99, kterd se snaii zasu-
nout vyénélek 96 do drdzek 93 a 94. Ke stredni &dsti péky 95 je ptikloubeno radidlné uspo-
rddan¢ tlatné tdhlo 100, které s pdkou 95 spolupracuje a jeho? vnéjsi konec Je opatfen zé-
chytem 101 buzenych magnetd 19 nebo 20, zatimco jeho vnitini konec md prodlou¥enou &dst
102, schopnou opirat se o povrch hnaciho hiidele 2 nebo o tlagné koliky 33.

Uspotdddni na obr. 10 se 1i81 od uspofddéni na obr. 9 jen tim, e pdka a tlatné tahlo
tvoti jediny pevny kifiZovy dil 103.

Obé tato provedeni Ustroji pracuji podobné, jako provedeni na obr. 3 a 4, s vyjimkou,
kterd je v nékterych ptripadech vyhodnd, Ze u té&chto oprovedeni je zdbdr mezi vystiedniko-
vym kotoutem 98 a hnacim hiidelem 2 dosahovédn pomoci ramena pdky 95.

Obr. 11 aZ 14 ukazuji dalsi provedeni Gstroji zndzornéného na obr. 1 a 2; u tohoto
provedeni ptesouvaci €len 11, jaky byl ji? pcp=é¢n s odkazem na obr. i a 2, ovladd pohyhy
klinu 14 pomocnych tla&nych destiek 110, pohybujicich se radidlné uvniti spojovaciho
prstence 111 a vedenych v ném tepy 112. Na obr. 11, 12 a 13, zndzornujicich dvé opacngé
pracovni fdze dstroji, je odli%né uspofdddn vystfednikovy kotoud 113, zatimco ostatni sou-
¢dsti, které se nelisi od souddsti Ustroji zdzornéného na obr. 1 a 2, jsou oznafeny stej-
nymi vztahovymi &isly, jako na obr. 1 a 2.

Obr. 15 zndzornuje tvar konstrukce zachytu 130 a kotvy 132 buzenych magnetd 19, 20
tohoto dstroji, ktery se jevi byt obzvl14asl vyhodny pro dstroji podle vyndlezu. Jak je znd-
zornéno, Jje v kotvé 132 vytvofeno pro vystupek 131 zdchytu 130 odpovidajici vybréni 133,
tak aby pro zdchyt 130 i pro s nim spojeny klin 14 bylo snadn8351 zachovat sprévnou polohu,
zatimco Gstroji podle vynalezu pracuje. :
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Je pochopitelné, Ze vyndlez mbZe mit dal3{ provedeni, lisici se od popsanych a znd-
zornénych, piidemZ podstatnd vyhoda dstroji podle vyndlezu oproti zndmym dstrojim, maji-
cim stejny Gel, spotivd v moZnosti jednoduché konstrukce a uéinné funkce, které jsou za-
jistény plvodnim systémem, totiZ dvojici buzenych magnetd, k jednomu z nichZ je pPFifazen
permanentni magnet, pii fizeni zdbéru a rozpojovdni mezi hnacim hi¥idelem a tdhly brdovych
list® za d&elem ovldddni jejich zdvihu a stahu.

PREDMET VYNALEZU

1. Ustrojf na fizeni vykyvovdni téhel brdovych listd na rotagni listovce, u néhoz
je tdhlo pro kazdy brdovy list uloZeno rz hnacim hifideli prostfednictvim vystfednikového
kotoude vloZeného mezi hnacim hiidelem a ojnifinim okem tdhla a u néhoZ je vystfednikovy
ketout PFizen napfiklad pomoci radidlniho klinu, aby se stfidavé otdéel bud s tdhlem nebo
s hnacim hiidelem, diky mechanickym prostifedkim schopnym pfesouvat tento klin do vn&jsii
polohy pro zéb&r s ojnignim okem tdhla, a pruZindm schopnym vracet klin do vnitini polohy
pro zsbér s hnacim hitidelem, pFfitemZ Ustrojf obsahuje elektromagnetické prostiedky pro
drzeni klinu ve vné&j3i poloze pro zdbér s ojniénim okem tdhla, vyznadujici se tim, Ze
elektromagnetické prostfedky sestdvajici ze dvou buzenych magnetd (19, 20) jsou umistény
proti sob& vné ojniéniho oka (17) tdhla (2) a jsou stiidavé buzeny a k jednomu z t&chto
buzeﬁyhh'dagnetﬁ (19, 20) je pfitazen permanentni magnet (21),'pfiéem2 tento permanentni
magnet (21) md stejné, avsak co do ozﬁaéeni opacné pole vzhedem k poli vytvéfénému buzenym
magnetem (20), kdyZ je tento nabuzen.

2. Ustroji podle bodu 1, Qyznaéujici se tim, Ze buzené magnety (19, 20) jsou si po-
dobné a pusobi pfimo na klin (14) nebo na zdchyt (101, 130) buzenych magneta (19, 20).

3. Ustroji podle bodu 1, vyznadujici se tim, Ze buzené magnety (19, 20) jsou si podobné
a pisobi na klin (14) prostfednictvim radidlnfch tla&nych tdhel (100), jejichZ vndjs{i ko-
nec je vytvofen jako zdchyt (101) buzenych magnetd (19, 20).

4. Ustroji podle bodu 1, vyznadujici se tim, Ze buzeny magnet (20) s permanentnim
magnetem (21) je uspofdddn pro drZenf klinu (14) ve vnéjs{ poloze pro zdbér s ojni&nim
okem (17) téhla (2), kdyZ tdhlo (2) zaujiméd polohu, v niZ jsou brdové listy (1) staZeny
dold.

5. Ustroji podle bodu 1, vyznadujici se tim, e pro pfesouvdni klfnu (14) jsou urdena
dvé ramena (7, 8) vloZenid do dvou protilehlych podélnych lazek (5, 6) hnaciho hiidele (3)
a upravend pro vratny pohyb synchronizovany s pohyby hnaciho hiidele (3), ptiZemZ pilovité
zuby (9, 10), vytvofené na ramenech (7, 8), prichdzejl do styku s koncem klinu (14) pro
jeho zavedeni do z&b&ru s ojnidnim okem (17) tahla (2).

6. Ustroji podle bodu 5, vyznadujici se tim, Ze pilovité zuby (9, 10) ramen (7, 8)
jsou upravené pro z&b&r s podobnymi, protilehlymi zuby vodidt (52), vloZenych mezi nimi
a klinem (14).

7. Ustroji podle bodu 5, vyznadujici se tim, e pilovité zuby (9, 10) ramen (7, 8)
jsou upravené pro axidln{ styky s tlaénymi destikami (110), radidlné pohyblivé uspotidany-
mi uvnitf spojovaciho prstence (111) obklopujicfho hnaci hiidel (3), pFidem? tla&né des-
tigky (110) ptichdzeji axidlng do styku s klinem (14). ‘

8. Ustrojf podle bodu 1, vyznatujici se tfm, Ze pro piesouvéni klfnu (14) je uréena
oto&nd tvarovand ty& (31), axisln& umist&nsd v hnacim hifdeli (3) pro piscbeni na radidlni
tlaéné koliky (33) uloZené v hnacim hfideli (3) a tla&ici na vnitfni konec klinu (14).

9, Ustrojf podle bodu 1, vyznatujici se tim, Ze pro pfesouvdni klinu (14) je urdena

* .
jednak pédka (95) vykyvné pfipojend jednim koncem k vystfednikovému kotouZi (98), k jehoz
opatnému konci je pfipojena taZnd pruZina (99), ptifemZ pdka (95) mé& vyéndlek (96), ptso-
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bici jako klin, pro vnikdn{ do protilehle uspoiddanych drdzek (93, 94) spojovaciho prsten-
ce (91) pripevndného k hnacimu h¥fdeli (3), jednak radidlni tlacéné tdhla (100) spolupracu-
jict s pékou (95) a vystavené plsobeni pfescuvaciho tlenu (30) klinu (14).

10, Ustrojf{ podle bodu 9, vyznagujici se tim, Ze radidlni tlagné tdhlo (100) je odde-
leno od péky (95).

11. Ustrojf podle bodu 9, vyznadujici sc tim, Jc radidlnl tlatod Lihlo (100) lvoid
s pdkou (95) jeden celek.

12. Ustroji podle bodu 1, vyznadujici se tim, %e zdchyt (130) a kotva (132) buzenych
magnetd (19, 20) jsou opatfeny vystupkem (131) s vybrdnim (133) pro vzdjemny zdbir a vede-
ni.

5 vykrest
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