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Deskové teleskopické kryty, zejména pro obrabéci a tvareci stroje

Oblast techniky

Technické feseni se tykéa deskovych teleskopickych kryti, zejména pro obrabéci a tvateci stroje,
opatfenych niizkovym mechanizmem.

Dosavadni stav techniky

Pro zakryti dvou pohybovych os, které tvofi rovinu, jsou dnes pouzivany deskové teleskopické
kryty nebo lamelové kryty. Vét3ina téchto krytil je uréena pro mélo dynamické osy s malymi
maximalnimi posuvovymi rychlostmi, proto nemaji vynuceny pohyb viech segmentii. Pohyb
jednotlivych &asti teleskopickych krytl je realizovan nardZenim a tlaenim jednotlivych seg-
menti krytu na sebe, coz omezuje dynamické parametry krytovéni a vyvolava nezadouci razy do
konstrukce stroje.

Nevyhody tohoto feseni odstratiuje krytovani s vynucenym pohybem segmentd pomoci niizkové-
ho mechanismu. Tyto mechanismy jsou obvykle provedeny z tenkych plechovych ramen, takze
sami o sob& nejsou ohybové& tuhé. Pro tésnéni jednotlivych desek tak nelze pouZit polyuretanové
stéraci listy, ale musi se pouZit mékkych paskl z barevnych kovi, které viak nemohou dostate¢-
n& kvalitng zajistit t€snost. Rotadni vazby v téchto nlizkovych mechanismech jsou realizovéany
kluznym uloZenim, které m4 vili, a tim limituje pfesnost i dynamické parametry celého krytova-
ni. Celkové provedeni konstrukce potom omezuje i vykonové parametry kryti, které jsou zpiso-
bilé pro max. rychlosti do 50 m/min a zrychleni do 1g.

vy

Vy$3i dynamické parametry lze doséhnout lamelovymi kryty. Ani ty vSak nejsou idealnim feSe-
nim, nebot’ lamely zajist'uji t&snost jen pro urdity smér toku technologické kapaliny a pfi vyso-
kych posuvovych rychlostech jsou hluéné. Max. dosaZitelné parametry s touto konstrukei jsou
rychlost do 100 m/min a zrychleni do 2g. Zivotnost lamel je omezena pohybovymi parametry.

Podstata technického feSeni

Vy3e uvedené nedostatky jsou do zna&né miry odstranény deskovymi teleskopickymi kryty, ze-
jména pro obrabéci a tvéfeci stroje, opatfené niizkovym mechanizmem podle tohoto technického
fedeni. Jeho podstatou je to, Ze nizkovy mechanizmus je tvofen Sirokymi rameny spojenymi
klouby do podoby ohybové tuhého mechanizmu.

Ve vyhodném provedeni jsou v kloubech umisténa valiva loziska. Niizkovy mechanizmus je s
vyhodou umistén v rozich desek teleskopického krytu. Jednotlivé desky proto mohou byt opatfe-
ny pruZnymi stéracimi li§tami, napfiklad polyuretanovymi.

Ve vyhodném provedeni umoZiiuji osové &epy stfedovych kloubil nastaveni polohy jednotlivych
desek ve smé&ru kolmém na rovinu krytovani. Okraje desek jsou s vyhodou vyztuZeny tenkostén-
nymi uzavienymi profily. Jednotlivd ramena jsou s vyhodou smontovana z n€kolika dili speci-
fického tvaru.

Nové deskové teleskopické kryty s vynucenym pohybem segmentil podle tohoto technického
feSeni odstraiiuji v podstatd viechny nevyhody vy3e popsanych zndmych feSeni. NiiZzkovy me-
chanizmus tvoteny Sirokymi rameny spojenymi klouby je sim o sob& ohybové tuhy a ohybové
tak vyztuzuje desky ve sméru kolmém na rovinu krytovani. Valivéa loZiska umisténa v kloubech
zajistuji plynulejsi chod krytii, pfesné definované predepnuti stéracich liSt, umoZiuji pracovat s
vét$imi rychlostmi a nastaveni niizkového mechanizmu je pfesn&jsi.

UloZeni ntizkového mechanizmu do rohli desek mé zékladni vyhody. Za prvé konstrukéné vznika
vétdi zastavbovy prostor pro niizkovy mechanizmus, kdy minimalni vzdalenost stfedovych &epil
ntzek ve slozeném stavu uréuje minimalni vzdalenost jednotlivych segmentti ve sloZzeném stavu.
Umisténim niZek do rohfi desek je mozno tuto vzdalenost 1,4krat zmensit proti stavu, kdy jsou
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nizky umistény ve stfedu strany desky. Za druhé, pokud je deska uchycena v rozich, je zajistén
lepdi piitlak stéraci listy podél strany desky neZ v p¥ipadé, kdy jsou niizky ve stfedu strany, takze
v rozich desky je pfitlak nejmengi. Stdraci listy sniZuji nebezpeci vniku neistot do obrab&ciho
prostoru a minimalizuji p¥ipadny tnik kapalin z obrabéciho prostoru. Listy rovnéZ mohou pfispi-
vat ke sniZeni hluénosti obrab&ciho stroje. Zmé&nou materidlu stéracich 1i§t Ize ovlivnit tuhost
téchto lit a tim i odporovou silu proti pohybu. Osové &epy stiedovych kloubti jsou opatfeny
stavécimi Srouby, které umoZfiuji nastavit vzajemnou vzdélenost jednotlivych desek.

Vzhledem k tomu, %e jednotlivé segmenty kryt jsou vyrobeny z ocelového plechu, jehoZ okraj
miZe byt vyztuZen tenkosténnymi uzavienymi profily, jsou jednotlivé kryty dostatedné tuhé a
mohou mit v&t§i plochu oproti stdvajicim feSenim.

Pohyb jednotlivych segmenti deskovych kryti je tedy vynucen niizkovym mechanismem nové
konstrukce. Ohybov4 tuhost niZek ve smé&ru kolmém na rovinu krytovani je zajidt€na dostate-
nou $itkou ramen. Diky tomu mohou niZzky zajistit definovanou velikost mezery mezi jednotli-
vymi segmenty krytli a tim i optimalni hodnotu stladeni stéracich li§t v kaZzdém pracovnim reZi-
mu. Velikost pfedepnuti stéracich li§t je moZno nastavit za§roubovanim osovych &epii sttedovych
kloubti do vyztuznych rami jednotlivych desek. Konstrukéni provedeni zajist'uje dobry pfistup k
osovym &eplim a tim i snadné sefizeni predpé&ti stéracich list. Aby bylo moZno doséhnout vyso-
kych dynamickych parametrti krytovéni, jsou viechny rotaéni vazby niizek zajistény uloZenim do
kuli¢kovych loZisek s trvalou tukovou néaplini. Toto feSeni garantuje vysokou piesnost, malé pa-
sivni odpory, dlouhou Zivotnost a schopnost bez problémii pfenaset velké tihlova zrychleni. Jed-
notliva ramena nizkového mechanizmu je mozné vyrobit jako jeden monolit nebo je smontovat z
n&kolika dilt specifického tvaru.

Ptehled obrdzki na vykresech

Konkrétni ptikladné provedeni technického feSeni je znazornéno na pfipojeném vykrese, kde na
obr. 1 jsou znizorn&ny schematicky deskové teleskopické kryty v axonometrickém pohledu a na
obr. 2 je zndzorn&n v axonometrickém pohledu detail nizkového mechanizmu.

Ptiklady provedeni technického fefeni

Prikladné deskové teleskopické kryty uréené pro obréb&ci stroj, opatfené niizkovym mechaniz-
mem 1 jsou tvofeny deskovymi kryty, ve tvaru piekryvajicich se desek 4, ke kterym je pfipojen
ntzkovy mechanizmus 1 tvofeny $irokymi rameny 2 spojenymi klouby 3 do podoby ohybové
tuhého mechanizmu. V kloubech 3 niZkového mechanizmu 1 jsou umisténa valiva loziska. Niiz-
kovy mechanizmus 1 je umistén v rozich desek 4 teleskopického krytu. Jednotlivé desky 4 jsou
opatfeny stéracimi liftami. Osové &epy stfedovych kloubti 3 jsou opatfeny stavécimi Srouby jed-
notlivych desek 4. Okraje desek 4 jsou vyztuZeny tenkosténnymi uzavienymi profily 5. Jednotli-
va ramena 2 jsou smontovana z nékolika dilt specifického tvaru.

Vyse popsané fefeni je pouZito pro zakrytovani dvou os kiiZového stolu vysoce dynamického
horizontélniho frézovaciho centra. Technické parametry t&chto krytl jsou:

maximalni zdvih v obou osach: 660 mm
maximaln{ rychlost v obou oséch: 120 m/min
maximalni zrychleni v obou oséach: 4g
celkovy polet desek: 5.

Priimyslova vyuzitelnost

Deskové teleskopické kryty podle tohoto technického feSeni naleznou uplatnéni zejména u za-
krytovani obrab&cich a tvarecich strojt.
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NAROKY NA OCHRANU

1.  Deskové teleskopické kryty, zejména pro obrabéci a tvareci stroje, opatfené nfizkovym
mechanizmem, vyznadujici se tim, Zenlzkovy mechanizmus (1) je tvofen Sirokymi
rameny (2) spojenymi klouby (3) do podoby ohybové tuhého mechanizmu.

2. Deskové teleskopické kryty podle naroku 1, vyznacujici se tim, Ze v kloubech

- (3) jsou umisténa valiva loZiska.

3. Deskové teleskopické kryty podle naroku 1 nebo 2, vyzmacujici se tim, Ze
niizkovy mechanizmus (1) je umistén v rozich desek (4) teleskopického krytu.

4.  Deskové teleskopické kryty podle kteréhokoli z uvedenych narokt, vyznacujici se
tim, Ze jednotlivé desky (4) jsou opatieny stéracimi listami.

5. Deskové teleskopické kryty podle ndroku 4, vyznadujici se tim, Ze osové Eepy
sttedovych kloubt (3) jsou opatfeny stavécimi Srouby jednotlivych desek (4).

6. Deskové teleskopické kryty podle kteréhokoli z uvedenych narokl, vyznacdujici se
tim, Ze okraje desek (4) jsou vyztuZeny tenkosténnymi uzavienymi profily (5).

7.  Deskové teleskopické kryty podle kteréhokoli z uvedenych narokl, vyznacdujici se
tim, Ze jednotliva ramena (2) jsou smontovana z né€kolika dilii specifického tvaru.

1 vykres
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