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@ DISPOSITIF DE CHARIOT A GLISSIERES DE PRECISION A RATTRAPAGE DES JEUX AUTOMATIQUES AVEC

GLISSIERES ROTATIVES.

L’invention a pour objet un dispositif de chariot et glis-
sieres a rattrapage des jeux automatique permettant de
construire des machines demandant des mouvements de
translation de haute précision. Le dispositif comprend deux
glissieres sur lesquelles se déplace le chariot. En se réfé-
rent au dessin annexé, on voit un chariot principal (1), un
deuxiéme chariot (2) qui a pour effet avec la deuxieme glis-
siére de compenser le chariot (1). Ces deux éléments sont
rendus solidaires par le plateau (17). Un dispositif de portée
mobile et antifriction commandé par vis, ressorts et billes (4)
(6) (7) et (32) rattrape les jeux. Pour avoir avec ce dispositif
une valeur de frottement au départ et pendant le mouve-
ment comparable aux systeémes a billes, les glissiéres sont
rotatives.
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La présente invention a pour objet a titre de produit industriel nouveau, un dispositif qui
permet de réaliser des machines demandant des mouvements de translation rectiligne
de haute précision. Ce dispositif est remarquable en ce qu'il est constitué par un
systéme de chariot a rattrapage de jeux automatique conjugué avec des glissiéres de
section ronde. L’ensemble ayant un taux de frottement, au départ et pendant le
mouvement, réduit au minimum. Ce dispositif apporte des perfectionnements par
rapport aux techniques semblables existantes notamment les systéemes a queue
d’aronde et les bagues a circulation de billes. Les premiers ayant un frottement de
glissement important, les seconds ayant ce frottement réduit mais supportant des
charges moins élevées et ou les jeux ne se rattrapent pas et sur lesquels les corps
étrangers, tels les copeaux, sont nuisibles. Les perfectionnements du nouveau dispositif
se retrouvent essentiellement dans la conception des chariots et la nouvelle méthode
d’application des glissiéres circulaires. Une forme d’exécution de l'invention est décrite
ci-aprés a titre indicatif et nullement limitatif. En se référent aux dessins annexés, la
fig.1 représente le dispositif vu dans I'axe des glissiéres (5). On voit le chariot principal
(1), le chariot de compensation (2) accouplé & (1) par le plateau (17), les vis de fixation
(24) du chariot (1), la tige filetée (13) et son écrou (15) fixant le chariot (2) les mémes
fixations sont visibles avec la fig.2. Avec la fig.1 on voit également les portées (8) qui
peuvent étre en bronze phosphoreux ou en métal fritté imprégné de produit graissant,
ces portées sont encastrées dans les emplacements (30) fig.5 et (27) fig.6. Pour éviter
tout déplacement des portées, des tétons (22) dans le chariot (1) et (23) dans le chariot
(2) sont prévus. Les portées sont disposées sur le chariot (1) a 120°, la portée (4) qui
rattrape les jeux fait partie de cette disposition. Une particularité de ces portées que I'on
remarque avec la fig.3, en (19), est 'usinage réduisant leur épaisseur, laissant
seulement aux extrémités les sections (31), en contact avec les glissiéres (5). Toutes
les portées fixes ou mobiles du dispositif sont identiques dans leurs dimensions et
usinages. Avec les fig.1 et 5, on remarque dans la piéce (1) le canal (10) qui a pour
fonction de permettre a la glissiére (5) d'étre constamment en contact avec les portées
(8), ce qui est possible par la poussée de la portée mobile (4), et s'il n'y a pas de
retenue, sur I'arc de cercle correspondant a (10). La fig.5 fait apparaitre en (12) la forme
intérieure du chariot (1) avec en (30) les logements usinés pour recevoir les portées (8).
Le vide (12) permet le passage de la glissiére et de la portée (4). Avec les fig.1 et 6, on
voit le chariot (2) appelé chariot de compensation, en effet il évite tout mouvement du
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chariot (1) autour de sa glissiére (5). Ce chariot de forme plus simple n'a que deux
portées, une fixe (9), une mobile (4). Ces portées mobiles (4), pour les chariots (1) et
(2), permettent le rattrapage des jeux en fonctionnement. A cet effet, des vis (6),
prennent place dans les taraudages (28) fig.5 et fig.6 et sont mises en rotation par les
ressorts (7). Pour rendre plus efficace leur action, des billes en acier (32) sont
interposées entre les vis et les portées. La force des ressorts est réglable, fig.4, en
choisissant un des trous (18) dans lequel on introduit I'extrémité recourbée (3) du
ressort. |l est évident que l'autre extrémité du ressort est solidaire des vis (6). Les
chariots (1) et (2) viennent de fonderie, ils peuvent étre en alliage léger de deuxiéme
fusion. Le chariot (1) a ses trois cotés, ou se trouvent les taraudages (14), a distance
égale avec le centre de la glissiére, ce qui permet sa fixation par 'une de ses trois faces
sur le plateau (17). Il est évident que les taraudages (14) sont équidistants entre eux et
sur les trois faces. Ces dispositions permettent de choisir la position du chariot de fagon
a ce que la charge soit appliquée vers le sommet du triangle formé par les deux portées
fixes. Dans les cas courant d'utilisation du chariot de compensation (2) sur la deuxiéme
glissiére (5), il est possible de rattraper un défaut de parallélisme des deux glissiéres. A
cet effet un trou oblong (16) sur le plateau (17), en conjugaison avec la tige (13) et le
serrage de I'écrou (15), le permettent. Lorsque le chariot se compose des éléments (1)
et (2), il est conseillé d'appliquer le point d’attache de I'entrainement sur I'élément (1)
ex : (20) et (21) dans le cas de commande par vis, la fixation de (20) peut se faire en se
servant des taraudages (14) resté libres. Dans les cas ou les charges sont trés
importantes ou combinées, deux chariots principaux (1) peuvent équiper chacune des
glissiéres. Dans ce cas, le rattrapage du défaut de parallélisme n’est plus envisageable.
Dans un cas ordinaire d'utilisation du dispositif, les deux glissiéres (5) peuvent étre en
acier fin, ex : XC55, avec traitement superficiel par induction. Une nette amélioration
s’obtient sur la valeur du frottement au départ et pendant le mouvement, en employant
des glissiéres en acier, ex : XC55, traitées par induction et chromées dur. Cependant
malgré ces précautions, ce dispositif pouvant supporter des charges trés importantes, la
valeur de frottement au départ et pendant le mouvement, est beaucoup plus élevée
qu'avec les systémes a billes ou a galets. Pour obtenir des résultats comparables a ces
derniers, tout en conservant les avantages du nouveau dispositif, une application
nouvelle dans 'emploi des glissiéres circulaires s’est imposée, il s’agit de la mise en
rotation de celles-ci. Tout mouvement dans le cas présent, circulaire et pe_rpendiculaire



10

15

2787367

3

au mouvement de translation, élimine le frottement au départ et pendant le mouvement.
La vitesse de rotation des glissiéres a peu d'importance, le frottement étant
indépendant de la vitesse. 60 rpm environ est une vitesse correcte. Avec la fig.2 on
remargue, en bout des glissiéres (5), les quatre paliers a billes (25) leur servant de
supports. Pour éviter tout usinage et conserver la précision aux glissiéres, I'alésage des
paliers est au diamétre des glissiéres. Les seuls usinages des glissiéres concernent les
réductions (11) sur lesquelles se montent les pignons (26) d’entrainement. Un réducteur
(33) avec son pignon (34) et la chaine (35), mettent 'ensemble en mouvement. Dans le
but d'éviter toute usure inutile, la mise en rotation des glissiéres peut se faire quelques
secondes avant le déplacement du chariot. Dans certaines applications on peut arréter
la rotation aussitét que le frottement de départ est éliminé. Dans le cas de commande
du chariot par vérin pneumatique, on peut obtenir le freinage du chariot en commandant
les vis (6) par un moteur pas a pas. Il est bien entendu que la présente réalisation n’est
pas limitée au mode de réalisation décrit et représente, il constitue seulement un
exemple auquel de nombreuses modifications peuvent étre apportées sans que I'on
s'écarte de la présente invention.



10

15

20

25

30

2787367

4

REVENDICATIONS

1) Dispositif de chariot et glissiéres caractérisé en ce qu'il permet de construire des
systémes demandant des mouvements en translation rectiligne de haute précision.

2) Dispositif selon la revendication 1 caractérisé en ce qu'il y a deux glissiéres de précision
en acier, par exemple XC55 avec traitement de surface par induction et chromées dur sur
lesquelles coulissent deux chariots, un chariot principal (1) et un chariot de compensation
(2) plus simple. Ces piéces (1) et (2) venant de fonderie peuvent étre en alliage
d’aluminium de deuxiéme fusion.

3) Dispositif selon la revendication 2 caractérisé en ce que les portées (8) (9) en contact
avec les glissiéres (5) sont fixes et emprisonnées dans les logements (30) pour le chariot
(1) et (27) pour le chariot (2). Des tétons (22) et (23) empéchent tout mouvement des
portées dans leur logement. Les trois portées du chariot (1) ont un angle de 120° entre
elies, le chariot (2) n'a que deux portées dont une mobile.

4) Dispositif selon la revendication 3 caractérisé en ce que les portées (4) sont mobiles, ce
qui permet le rattrapage des jeux. Leur poussée sur les glissiéres (5) s’effectue par les vis
(6) entrainées dans leur rotation par les ressorts (7). Pour rendre plus efficace cette
commande, des billes en acier 32 sont placées entre la portée et la vis.

5) Dispositif selon les revendications 3 et 4 caractérisé en ce que les portées (8) (9) et (4)
sont en bronze phosphoreux ou en métal fritté imprégné de lubrifiant. Leur épaisseur
réduite en (19) laisse seul les segments (31) en contact avec les glissiéres. Toutes les
glissiéres du dispositif peuvent étre identiques.

6) Dispositif selon les revendications 1 a 5 caractérisé en ce que les chariots (1) et (2) se
fixent sur un plateau (17), le chariot (1) par les vis (24) dans les taraudages (14)
équidistant sur les trois faces du chariot (1), ce qui permet, les trois faces étant a égale
distance du centre de la glissiére, 'orientation du chariot de fagon a ce que les charges les
plus vives soient dirigées vers le sommet du triangle formé par les deux portées fixes, le
chariot (2) par la tige filetée (13) se vissant dans le taraudage (29). Le trou oblong (16) du
plateau (17) avec I'écrou (15) permettent le rattrapage d'un défaut éventuel de
parallélisme des glissiéres.

7) Dispositif selon 'une quelconque des revendications précédentes caractérisé en ce qu'il
peut y avoir deux chariots (1), un par glissiére, ce qui permet de résoudre tous les cas de
direction de force. Dans ce cas le rattrapage de parallélisme n’est plus possible.
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8)Dispositif selon les revendications 1, 2 et 5 caractérisé en ce que le canal (10) permet a
la glissiére (5) d'étre uniquement en contact avec les portées (8) et (4).

9) Dispositif selon 'une quelconque des revendications précédentes caractérisé en ce que
pour obtenir avec ce dispositif pouvant supporter de trés fortes charges, une valeur de
frottement au départ et pendant le mouvement comparable & ceux des systémes a billes
ou a galets, les glissiéres sont rotatives. Ce mouvement perpendiculaire au mouvement de
translation élimine les frottements dont leur valeur est indépendante de la vitesse de
rotation des glissiéres.

10) Dispositif selon les revendications 4 et 9 caractérisé en ce que la rotation des
glissiéres peut, suivant les applications, étre suspendue aussitét que le frottement de
départ est éliminé. Dans le cas de commande du chariot par vérin pneumatique, on peut,
en agissant par moteur pas & pas sur les vis (6) en synchronisme avec l'arrét de rotation
des glissiéres, freiner le chariot.
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