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Vynélez Fesi prenos tocivého momentu
prostfednictvim hydrostatického kapalino-
vého proudového sloupce s moZnosti plynu-
1& zmény prendleného tocdivého momentu a
otdtek a zphsob plynulého hydraulického
spojovdni a rozpojovani hnacich a hnanych
rotacnich zarizeni.

Zndmaé zalizeni pro plenos a zménu todi-
vého momentu prostfednictvim hydrosta-
tického kapalinového sloupce nebo nédpiné,
pouZivaji k vytvoreni tohoto Géinku rizné
kombinovand rotatni ¢evpadla, kterd ve
funkeich hydromotorit spotifebovivaji tlako-
vou kapalinu z primarniho Serpadla a jsou
prostiednictvim tohoto kapalinového sloup-
ce nebo ndplné uvddéna do rotatniho po-
hybu pPes r@znd rozvodnd zafizeni nebo
prfimym vstupem do pracovnich prostord.
Zmén toCivfch momentli a otdcek je dosa-
hovano regulovdnim tlaku nebo mén&nim
pracovnich prostori. Jsou pouZivany v ne-
velké mife pro svoji sloZitost a v nékterych
pfipadech i pro obtiZné rozb&hové fdze. Je-
jich pouZiti pro Sirokorozsahové, zejména
vysoké otdtky je obtiZné vzhledem ke slo-
Zitosti jejich mechanismf, vzniku tepla a
znaénému naméahdani pohyblivich mechanic-
kych désti téchto zafizeni.

Hydrostaticko-dynamicky rotadni ménic s
funkel spojky podle vynalezu Tesi uvedené
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nevyhody tim, Ze sestdvd z rozvddéde pev-
né centricky spojeného Srouby se skiini, v
niZ je to¢né€ centricky uloZen rotor vyutstu-
jici ze skrfin€ hridelem, jehoZ axidlni polo-
ha je obousmérné zajiSténa axidlnim uloZe-
nim, pricemz jeho vnéjsi vénec i vnit¥al na-
boj, jakoZ i &elni rovina rozvadége jsou o-
patfeny vystupnimi krouZky a drdZkami tvo-
Ficimi spolu labyrintové tésnéni pracovniho
prostoru, do néhoZ jsou vyvedeny z d&elni
roviny rozvadéde vytlakové kandlky a saci
kandlky prochdzejici rozvadétem k piipoj-
nému ¢elu, mezi nimiZ jsou za sebou ve
sméru to€eni suvné€ uloZena opérnd hradit-
ka, opatiend skluzovymi Sroubovymi &4stmi,
na né% piasobi shodné Sroubové skluzy ro-
tacnich pistd, kdyZ sténa pracovniho pro-
storu je ovldddna pres spojovaci €epy po-
suvnou piirubou s axidln& uloZenou objim-
kou s vidlici pevné uloZenou na rotaénim
hrideli ovladaném pdkovym, polohové zajis-
titelnym astrojim spojenym s pdkovym me-
chanismem plisobicim na pastorky a jimi
na Soupdtka opatfend pfepousdtdcimi tryska-
mi a odstfikovacimi tryskami.
Hydrostaticko-dynamicky rota¢ni momen-
tovy a rychlostni méni¢ s funkci spojky
predstavuje ve srovnédni se zndmymi hydro-
statickymi a hydrodynamickymi prenosy to-
¢ivého momentu a zplsoby spojovani a roz-
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pojovani pohonnych a pohdné&nych rotac-
nich elementft vyhodn&jsi a dokonalejsi Te-
geni zejména tim, Ze tvoFl jednoduchy,
funk&nd spojeny hydraulicky systém, v némz
jsou ngelng skloubeny prenosové ucinky v
rotaci s plynulymi zménami otafek a mo-
mentfi bez pouZiti mechanickych pFevod-
nych zatizeni, tj. ozubenych kol a tiecich
spojek a jejich ndkladné automatiky. Méni¢
je vedle své nosné funkce soudasné .spojkou,
lehce ovladatelnou za v3ech provoznich
podminek.

PFenosovy d&inek je v celém provoznim
rozsahu, tj. v nizkych i vysokych otdckach
velmi vyrovnany a je ovlivnén pouze tlakem
a rychlosti v urdeném priitokovém profilu
s nepFetrZitym tokem. Styk op&rnych ploch,
provedeny pouze kapalinou zajistuje pruZ-
ny a mékky pFenos pii pozvolnych nebo
nadhlych zatiZenich. Ovladaci mechanismy
lze provést bud kaZdy samostatng, nebo
funkénd spraZené s automatickym ovlada-
nim. Prednosti tohoto systému je také sa-
modinnd vlastni vyvdZend samotésnivost
_rozpérnych pohyblivych dild, jejiz vznik a
plisobnost je vytvaFena za viech provoznich
stavit hydrostaticko-dynamickym plsobenim
hnaného sloupce kapaliny.

Na pFipojenych vykresech je provedeno
zndzornéni rotaéniho rgomentového a rych-
lostniho ménite v 8Sesti vyobrazenich tak,
e obr. 1 predstavuje plidorysny pohled,
obr. 2 pohled v fezu v roving A—A ve smeé-
ru Si, obr. 3 pohled v Fezu rovinou A—A
ve sméru Sz obr. 4 gelni pohled ve sméru
S3, na obr. 5 je provedeno znazornéni pri-
toku kapalinového sloupce meéni¢em v roz-
vinutém tvaru a obr. 6 zndzoriiuje jeho pri-
tok kruhovym pracovnim prostorem ménice.
Na vykresech provedeny hydrostaticko-dy-
namicky méni¢ s funkci spojky sestava ze
gty¥ hlavnich dildi, a to rozvadéce 1 s obto-
kovym vedenim 45 s prepouStécim ventilem
44 rotoru 4 se sk¥ini 2, ovlddaciho pdkove-
ho mechanismu 30 a 31 a posilovade Fazeni
48. Mgni& je pripojitelny k tlakovému zdro-
ji svoji ¢elnl rovinou 17 a centricky zajistén
kruhovym z&mkem 50. PFipojeni je prove-
deno tésné na pfirubovou tpravu Cerpadla
s uthlovou vazbou na vytlakové a sacl ka-
nalky podle obr. 4 Srouby a koliky. MaZe
v8ak byt pripojen pouze na pfirubu tlako-
vého a saciho vedeni, kdyZ zdroj tlaku mé-
Ze byt mistné situovén jinde.

Celek ménide je tvoien skladbou stupiio-
vych . vélcovych elementfi, tj. skiing 2 a
rozvadsdée 1, na nichZ jsou umistény ovla-
daci ¢4asti 30 a 31 se vstupnimi otofnymi
dily, tj. ototnym hiidelem 29 a pastorky 32
a vnéisi tlakové vedeni 45 s pPepoustécim
ventilem 44 a vedeni posilovade Fazeni 48
s ventilem 48. Rozvdd&d 1 s obtokovym ve-
denim 45 je centricky spojen se skiini 2
Srouby 3 v &elni roviné 10. Rotor 4 navazu-
je kluzn& na tuto rovinu 10 vysedovymi Cely
rotaénich pistli 22, 23 a vstupuje do ni toc-
né vystupnimi krouzky 11 v drédZkdch 12
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a tvo¥ spolu s mimi labyrintové té&snéni
pracovniho prostoru 13. Hiidel rotoru 5 a
vnit¥ni ndboj 8 jsou uloZeny radidlnimi ulo-
7enimi 51, 52 a axidln& je rotor 5 v obou
sm&rech uchycen pfes Srouby 53 stavitel-
nym uloZenim 6, 7. Axidln& pohyblivd sté-
na 24 pracovniho prostoru 13 je centricky
a suvné uloZena ve vngj$im vénci 8 rotoru
4 a vnitfni sténa nédboje 9, pevn& spojend
spojovacimi ¢epy 25 s posuvnou pfirubou
26 suvnd uloZenou na hiideli 5 a opatfenou
objimkou 27 s Sepy 56 oboustranné axidlné
uchycenou uloZenimi 54, 55. Na cepy 56
objimky 27 plisobi vidlice 28 uloZena pev-
né na ototném hiideli 29 ovlddaném pako-
vym, polohové zajistitelnym dstrojim 30.
Rota¢ni pisty 22, 23 jsou pevné€ spojeny
s rotorem 4 a opatfeny pravototivymi Srou-
povymi skluzy 21, jejichZ pocdtek navazuje
na stdnu 24 v roviné& privracené K pracov-
nimu prostoru 13 a jsou opatfeny pristiiko-
vymi drézkami 43. Sroubové skluzy 21 od-
povidaji svym stoupanim Sroubovym sklu-
ziim 20 opérnych tésnicich pohyblivych hra-
ditek 18, 19 kluzn® axidlné uloZenych v roz-
vadssi 1 za sebou ve smyslu otdceni rotoru
4. Op#érnd tésnici pohyblivd hraditka 18, 19
jsou pritladovdna k axidln€ prestavitelne
sténdé 24 startovacimi pruZinami 57 a pro
hydraulické utgsiiovani pracovniho prosto-
ru 13 jsou opatiena odstFikovacimi tryska-
mi 42, priitokovymi tryskami 58, obtokovy-
mi kanalky 59 a reakénim Zldbkem 60 s prit-
st¥ikovymi vyvaZovacimi tryskami 61. V roz-
vad&di 1 jsou pred hraditky 18, 19 ve sméru
toceni kluznd uloZena Houpdtka 33 opatle-
nd prepoustécimi tryskami 34 a odstiikova-
cimi tryskami 35, ovlddand pres pastorky 32
pakovym mechanismem 31 spFaZenym s pa-
kovym dstrojim 30. Tlakovd kapalina je ve-
dena v rozvadséi 1 Sroubovymi a kruhovy-
mi vytlakovymi kandlky 14, 15 a sacimi ka-
ndlky 16 vyustujicimi v &elni roving 10 na
obr. 6 zndzornénymi vystupnimi profily pro-
dlouZenymi u kandlku 14 snimacimi kangl-
ky 38 a u saciho kandlku 16 odstfikovymi
kandlky 41. V§tlakovs prom&nny kandlek 15
vylstuje za tésnicim a op&rnym hraditkem
18 ve sméru todeni do pracovniho snimaci-
ho meziprostoru 37. Pred vytusténim vytla-
kového kandlku 14 je vyvedeno obtokové
vedeni 45 s ventilem 44 a je napojeno na
saci kandlek 16. Pfed ventilem 44 je vyve-
den posilovaci hydraulicky okruh Fazeni 48
s pakovym ventilem 49. Celni pFipojnéd rovi-
na 17 zndzorn&nd obr. 4 je opatiena pro p¥i-
pad tésného tlakového zdroje vstupnim ka-
ndlkem 14 ve .zndzornéném vstupnim pro-
filu, ktery je v rozvdd&ci 1 pfeklenut roz-
vidlenim saciho kanalku 16 ve zndzorné-
nych profilech. Celni rovina 17 tvofi v tom-
to znazornéni st&nu pracovniho prostoru
tlakového zdroje.

Hlavni funkce rotatniho momentového a
rychlostniho ménice s funkci spojky spoCi-
vd v prenosu totivého Gginku z pohonného
motorického zdroje prostfednictvim tlako-
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vého proudiciho kapalinového sloupce v ur-
Seném profily, jehoZ tlakové a proudové
plisobeni je provedeno vloZenym, motoric-
ky pohénénym zdrojem. Tofivy Ginek vzni-
kd vstupem tlakového proudového sloupce
do kruhového pracovnfho, obsahové méni-
telného prostoru 13, v n&mZ hydraulicky
rozpérny UCinek vznikd jeho stFidavym opi-
rénim o axidlni pohyblivd té&snici hraditka
18, 19 a tlatné profily 36 do rotace pfFiva-
d&ngch pistli 22, 23 s podporou dynamické-
ho uéinku proudiciho sloupce pri vétSich
rychlostech proudéni. Vznik plynulé rotace
a otddkovych cykl@t plsobi trvald, tlakové
proménlivd hydraulickd napjatost, kterou
pferusuji a vzdjemn#& pieddvajl rotatni pis-
ty 22, 23 svymi Zroubovymi skluzy 21 st¥i-
- davym vytladovanim opérnych tésnicich hra-
ditek 18, 19 z pracovniho prostoru 13, kdyZ
napiikiad v okamZiku vytlafovani hraditka
18 pistem 22 kond tésnici a opérnou funkci
hraditko 19 s rozpé&rnym hydraulickym tcin-
kem kapalinového sloupce na tlaény profil
38 pistu 23 aZ do podatku vytlatného pro-
kluzu pfes hraditko 19 pistem 22, kdyZ tés-
nici a op&rnou funkci pracovniho prostoru
13 prejimd pres funkén& proménlivy kana-
lovy meziprostor 37 stfidavé napjaty tlako-
vym kapalinovym sloupcem pfes samofinng,
skluzem - pistu 22 oteviranou pFepoustéci
trysku 34 v hraditku 19 do pracovniho pro-
storu 13 vracené hraditko 18, kdyZ hydrau-
lickd rozp&rnost proménlivého kandlového
meziprostoru 37 koné&i v okamZiku prokluzu
pistu 22 za hraditko 19, ¢imZ dojde k vréa-
ceni hraditka 19 do opé&rné polohy v pra-
covnim prostoru 13 a dojde soudasné k uza-
vileni prepoustdci trysky 34. Hydraulickd
rozp&rnost pokracuje tlakem na tlaény pro-
fil 36 pistu 23 aZ do po&dtku vytlatného
prokluzu pies hraditko 19 rotafnim pistem
22, kdyZ tdsnici a opérnou funkci prejima
prostor 37 stiidavé napjaty tlakovym kapa-
linovym sloupcem pies samofinné skluzem
pistu 22 oteviranou piepoustéci trysku 34
v hraditku 19 do pracovniho prostoru 13
vracené hraditko 18, pricemZ hydrautickd
rozpérnost kandlového meziprostoru 37 je
ukon&ena v okamZiku prokluzu pistu 22 za
hraditko 19, ¢imZ dojde k navraceni hradit-
ka 19 do opérné polohy v pracovnim pro-
storu 13, kdyZ soudasn& dojde k uzavieni
prepoustéci trysky 34 a hydraulicka roz-
pérnost pokracduje tlakem na tlacny profil
36 pistu 23, kdyZ soucasné vlivem pokracu-
jici rotace rotoru 4 vznikd rozpérna sila na
tlagny profil 36 pistu 22 pfes snimaci ka-
nalky 38 vyustujici ze vstupniho vytlakoveé-
ho kandlku 14 a plnou rota¢ni hydraulickou
rozpérnou silu pfebird pist 22 v okamZiku
prekryti vytlakového konce 39 kanalku 14
podatkem t&snici vysefové plochy 40 pistu
22, kdyZ kapalina je pred pist 22 i pfed pis-
tem 23 undSena a soufasné nasdvdna do

saciho kandlku 18, prodlouZeného o odst¥i-
kové kandlky 41 s tryskami 35, pfiemZ do-
jde k dal§imu prokluzu pistu 23 pPes hra-
ditko 18, odstfiku z kandlového meziprosto-
ru 37 samodinné skluzem pistu 23 otevira-
nou odst¥ikovaci tryskou 42 v opérném hra-
ditku 18 do sacfho kandlku 18 pfes pfe-
poustéci trysku 34, kdyZ k p¥fimému od-
st¥iku z napjatého kandlového meziprostoru
37 a jeho opétnému tlakovému pfFedzapla-
veni dochazi pri prichodu Sroubovych ¢és-
ti 21 pistli 22 a 23 pies hraditka 18, 19
pristiikovymi drdZkami 43 a soucasném od-
stfiku tryskami 35 do kandlku 16 pfi pro-
kluzu pistit 22, 23 pfes hraditko 18 a do ka-
ndlku 15 p¥i prokluzu pistld 22, 23 pies hra-
ditko 19, pficemZ se stdle opakuje rotaéni
cyklus po dobu trvani vstupu tlakového
proudového sloupce. Rychlost a tlak prou-
dici kapaliny mochou byt rfizné. Funkce
spojky je plnéna tim, Ze kapalinovy tlakovy
sloupec je ve svém prutoku rozvaddéfem 1
regulovdn prepoustécim ventilem 44 na ob-
tokovém vedeni 45 spojujicim kandlek 14
pfed vstupem do pracovniho prostoru 13
s kandlkem 16. Pozvolné nebo ndhlé uza-
virdni ventilu 44 uvadi rotor 4 do plynulé-
ho nebo ndhlého rotagntho G&inku za vSech
provoznich podminek v tlaku a rychlosti
nroudéni a momentovych uU¢inkdi motoru.
Otevienym ventilem je proveden volnobé&z-
ny stav — neutrdl — a méni¢ je vyFazen
z dinnosti.

Zména vystupniho tofivého momentu je
zplisobena tim, Ze kapalinovy sloupec prou-
di axidlné meénitelnym pracovnim prostorem
13, ktery je mén&n prost¥ednictvim posuv-
né stény 24. K mé&néni rozpérné rotacni sily
dochdzi zmen3ovdnim neho zvétSovdnim
opérnych profild t&snicich hraditek 18, 19
a tlaénych profill 38 pisth 22, 23, ¢imZ je
plynule m&nén pirendSeny tofivy moment
a rychlost otdfeni, kdyZ soufasné pres pa-
kové mechanismy 30, 31 dochézi kaxidlni-
mu posunu pPepoustécich trysek 34 pro-
st¥ednictvim ozubenych pastorkdl 32 do po-
délnych poleh za odstfikovaci trysky 42
hraditek 18, 19, p¥itemZ polohy hran 48 try-
sek 34 jsou v stdlém tésnicim podélném
predstihu 47 p¥ed plochami hran 48 trysek
42 v hraditkach 18 a 19.

Hydrostaticko-dynamicky méni¢ je pouZi-
telny jako prevodovy a spojkovy mechanis-
mus u vdech zafizeni, u nichZ se poZaduje
plynuld ménitelnost otdfek a vystupnich
momentdt za provozu, jako je tomu nap¥i-
klad u motorovych vozidel, lokomotiv, vrt-
nych a t&%nich zafizeni, t8Zkych terénmnich
vozidel, drticich za¥izeni a mlyn{, transpor-
térf, obrabdcich strojt, lodi a jinych rotac-
nich za¥izeni. Zvla§t vyhodnd je moZnost
umistovani mimo zdroj tlaku p¥i propojeni
tlakovym pfFipojnym vedenim.
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PREDMET VYNALEZU

Hydrostaticko-dynamicky rotadni momen-
tovy a rychlostni méni¢ s funkci spojky, vy-
znadeny tim, Ze wsestdvd z rozvadéce (1],
pevné centricky spojeného Srouby (3) se
sk¥ini (2), v niZ je totné centricky uloZen
rotor (4) vytstujici ze sk¥iné h¥idelem (5),
jehoZ axidlni poloha je oboustiranné zajis-
téna axidlnim uloZenim (6, 7), pfidemz jebo
vnéjsi vénec (8) i vnitfnl nédboj (9), jakoZ
i delni rovina {10) rozvadéde (1) jsou opa-
tfeny vystupnimi krouzky (11) a drdaZkami
(12) tvoficimi spolu labyrintové tésnéni
pracovniho prostoru (13), do né&hoZ jsou
vyvedeny z Celni roviny (10) rozvadéte (1)
vytlakové kandlky (14, 15) a saci kandlky
(16) prochézejici rozvadédem (1) k pFipoi-

nému ¢elu (17), mezi nimiZ jsou za sebou
ve sméru tofeni suvné uloZena opérné hra-
ditka (18, 19), opatfend skluzovymi Srou-
bovymi C&stmi (20}, na néZ plsobi shodné
Sroubové skluzy (21) rotacnich pistd (22,
23), kdyZ sténa (24) pracovniho prostoru
(13) je ovlddéna pies spojovaci ¢epy (25)
posuvnou piirubou (26) s axidln& uloZenou
objimkou (27) vidlici (28], pevné uloZenou
na otoéném hrideli (29) ovlddanédm péko-
vym polohovE zajistitelnym dstrojim (30)
spojenym s padkovym mechanismem (31) pa-
sobicim na pastorky (32) a jimi na Soupatka
(33) opatfend prepousdtécimi tryskami (34)
a odstiikovacimi tryskami {35}.

5 listd vykrestli

Severografia, n. p., zdved 7, Most
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