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Vyndlez se tykéd hydraulického zapojeni pro obousmérny relativni pojezd kolejového ma-
nipulétoru, Manipuldtor slouzf k manipulaci s ingoty &i v§kovky pii volném kovéni na hy-
draulickych lisech. v

Rélativni- zpﬁéoben pojozdu hanipul&toru 8e nazyvad reZim, pfi kterém ré4m manipulédtoru
trvale jede, zatimco nosnik kledt{ s klestémi je viidi kovadlim lisu v 8ase tvafeni zasta-
ven a po uvolndn{ vykovku lisem, dobihd zvydenou rychlesti ujiiddc{ ram. ProtoZe pri tomte
retimu jsou rozbihény a brzdény pouze hmoty nosniku klesStf s kleistédmi a vikevkem, které
pfedstavujf pouze asi jednu tfetinu celkové hmotnosti stroje, 1ze pri stejné velikesti za-
budovaného vykonu docilit vétd3ich rychlestf a tim zkrdceni nanipﬁlaénich cast,

Znémé zarizen{ Ffefi vétSinou relativni pojezd prostym uvolndnim fixace nosniku kledti
viéi rdmu v prvni f4zi, co% mA za nevyhodu, Ze nosnik klesti Je undsen rémem do té doby, po-
kud neni vykovek pridrien lisem. Sprdvné soudinnosti, v temto pfipadd lze dosdhnout pouze
komplikovanou a na serizeni velice citlivou &asovou integraci. Ostatnf zafizeni, JeZ pouii-
vaji polohové integrace, umoinujf relativni pojezd pouze jednim smérem.

Vyse uvedené nevyhody edstranuje hydraulické 2apojeni pro obousmdrny relativni pojezd
kolejového manipuldtoru s nucenym vysouvinim nosniku kledti podle vyndlezu, jehoZ podstatou
Je, Ze nosnik kledti s kledtdmi je v axidlnim sméru spojen s ramem manipuldtoru, prostied-
nictvim vidlce axidlniho odpruieni a posuvového vilce, ktery je spojen pfes druhy rozvadadé
pomoci druhého uzlu s regulaénim ferpadlem odmérného agregéitu, jeho% hydromoter je pfes
prvni uzel viazen v tlakovém potrubf mezi reguldtorem tlaku a hydromotory pojezdu, pfilem%
paralelnd k druhému rozvadé&i mezi pfivod tlakové kapaliny a posuvovy vilec Jje zafazen rez-
vadé¢ se Skrticim ventilem na pfivoedu a v potrubi mezi druhy a tiet{ rozvadsé a posuvovy
vilec jsou viazeny zpétné ventily a ddlkevd Fizeny pojistny ventil s Ff{dfcim Soupatkem a
prostor védlce axidlnfho pruZeni je pfipojen pfes prvni rozvadéé jednak na akumulitor, jednak
pires redukéni ventil k piivodu'tlukové kapaliny.

Takto je vytvoiena mezi posuvovym a fixaénim dGstrojim nosniku klest{ a hydromotory po-
Jezdu hydraulické vazba pomoci odmérného agregitu. Posuvové a fixadni ustrojf nosniku kled-
ti je tvoifeno dvéma specielnimi h&drauliekymi védlci 8 jejichZ pomoci lze nosnik klesti viéi
ramu fixevat ve stifedni poloze &i vysouvat, vystfelovat i tlumit a to v obou smérech. Na
odmérném agregatu lze nastavit, pfipadné doladit pomér hltnosti hydromotoru pojezdu a vy-
souvaciho véice. takZe pro libovolnou pojezdovou rychloest rédmu manipuldtoru se nesnik kles-
ti posouvd vidi rdmu stejnou rychlesti, ale opa&nym smirem,

Priklad zapojoni podle vyndlezu je znédzornén na obrazku, kde je zobrazen mechanismus
relativniho pojezdu se zapojenim odmdrného agregdtu pro piipad, kdy hltnost hydromotori
pojezdu je vétsi neZ hltnost posuvového vdlce. V piipadé opadném, t.j. kdyZz hltnest hydro-
motord pojezdu je mensf neZ hltnest posuvového valce, je vyvad 1 z hydromotoru 26 spojen
s druhym uzlem B a vaod 2 z‘regulaéniho terpadla 27 je spojen 8 prvnim uzlem A. Zapojepi
s8e provede pevné pifipad od pripadu a pro vyrobeny stroj se ui neméni.

Védlec 3 axidlniho odpruieni a posuvovy valec 4 Jjsou svymi pravymi konci upevnény k nes-
niku klesti s kleitémi 5. Levymi konci jsou valce 3 a 4 spojeny s rédmem 6 manipuldtoru, ve

kterém jsou rovnéz uchyceny-hydroﬁotory 1 a 8 pojezdu. Prostor 9 mezi pisty valce 3 axidlni-
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he eodpruieni je prostfednictvim prvniho rozvadéfe 10 propojen bud s akymylétornn 11 nebo
s odpadem 12 do nadrie. Regulace tlaku v akumulétoru 11 se provadf redukénim ventilem 13.
Zpétny ventil 14 a Skrticf ventil 15 slouif k nastaveni zpdtné rychlosti axidlniho pruie-
ni. Posuvevy vdlec 4 je opatfen pistem 16 s prib&Znou pistnici, takie hltnost pro oba smé-
ry je stejné. Do levého i pravého pracovnfho prostoru posuvového vilce 4 se pfivddi tlake-
v4 kapalina bud od odmérného agregitu prostiednictvim druhého rozvaddle 17 nebo z piffvodu
18 tlaku prostfednictvim tfetiho rozvadéde 19. Soustava zpé&taych ventilit 20, 21, 22, 23

a magnetem 25 Fizeny pojistny ventil 24 tvoii hydraulickou brzdu pohybu posuvového véilce
4. Odmérny agregat 'je vytvoien z hydromotoru 26 a regulaéniho ¢erpadla 27. Jejich hifdele
‘jsou navzdjem spojeny. Pojistny ventil 28 a zpétné ventily 29, 30, 32 zajistuji pojisténi
proti pretiZeni a jednoznaénost smdru pratoku tlakové kapaliny. Soustava zpétnych ventild

33, 34, 35, 36 a pojistny ventil 37 tvof{ hydraulickou brzdu pojezdu manipulétoru. Ctvrtym

. rozvadétem 38 je urlovan smdr pojezdu. Poloha a rozvadile 39 je uréena pro reZim relativ-

niho pojezdu, boloha b rozvadéte 39 je nastavena pro pojezd celym manipulidtorem. Rychlost
pe jezdu je nagtavovana reguldtorem priitoku 40,

Na povel pro vykonadni pfedvolby relativniho pojezdu pii zvoleném sméru pojezdu (na-
pfiklad vzad) plestavi se soulasnd rozvadd&e 10, 19 do levé krajn{ polohy, rozvad&& 39 de
polehy;a a sepne magnet 25, Tim se zrudi axialni fixace nosniku kledti s kledtémi 5 viéi
ramu manipuldtoru 6, protoZe prostor mezi pisty 9 valce ax. odpruteni 3 je spojen s odpa-
dem do nadrZe 12, zatimco pfived od akumulétoru 11 do vilce ax. odpruZeni 3 je pierufen.

Soutasnd se privede tlakova kapalina na praveu stranu pistu 16 vélce posuvu 4 a nos-
nik klesdti s kleStdmi 5 je pifesunut do zadn{ polohy vid¢i rému manipuldtoru 6. Polohovéd
signalizace spojend s valcem posuvu 4 dé povel pfi dojeti pistu 16 do krajni levé polohy, -
k prestaveni rozvadéfe 19 do stiedni polohy.

Ptestavenim rozvadéte 39 do polohy a je pritok tlakové kapaliny od reguléitoru prito-
ku 40 smérovén do hydromotoru gﬁ odmdrného agregitu a pres zpétny ventil 30 a stiedni po-
lohu rozvadd&e 38 do nadrie. Ot4éejici se hydromotor 26 pohéni regulaéni &erpadlo 27, kte-
ré saje tlakovou kapalinu z naddrie a doddvd ji pfes zpétny ventil 29 k rozvad&&i 17 pfes
jehoZ stifedni pelohu mi moZnest s tlakeovym odlehienim vracet se do nédrie. Tlakové pojis-
téni, jak hydromotoru 26, tak i reg. &erpadla 217 zajistuje pojistny ventil 28. Zpétné ven-
ti}y Qija 32 zabranuji vzajemnému se ovlivhovani vétve 1 hydromotoru a vétve 2 reg. &erpa-
dia 31; Sepnutim magnetu 25 se uvede do Cinnosti pojistny ventil 24, tvor{ spolu se zpé&t-

nymi ventily 20, 21, 22 a 23 hydraulickou brzdu.
' Brzda se uvede do &innosti (nap¥. pfi pohybujicim se pistu 16 vlevo), jsou-li rozva-
déde 17 i 19 ve stiedni poleze. Potom tlak, kapalina'z levého prostoru vilce 4 proud{ pfes
zpétny ventil 21, pojistny ventil 24 a zpdtny ventil 22 do pravého prosteru vilce 4. Proti

tlak nastaveny na pojistném ventilu 24 pak pehlti kinetickou energii pohybujicich se hmet.
OkamZzik zacdatku tlumeni urdi vy$e citovanad polohovéd signalizace. Na Fidici proud I. se

pirestavi rozvadé¢é 38 do pravé krajni polohy a rozvadéé 17 do levé kraJni polehy, nyni tla-
kové kapalina prochézejici hydromotorem 26 pohdni hydromotery pejezdu 7 a 8. Ram manlpula-

toru 6 se tedy rozjede rychlostf nastavenou regulédtorem 40. Soudasnd’ kapallna z reg. Ger-
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padla 27 je pifivedena do levého prostoru vdlce 4 a vysouvé nosnik kledtf s klest&mi 8 z ra-

mu manipulétoru 8. Regulacf &erpadla 27 se nastavi rychlest vysouvdn{ nosniku kledti s

kledtémi 5., tak aby byla stejnd velkd jako rychlost rému 8, ale opa&ného smyslu. Tim se do-

sdhne, %e pfi ujizdéjfcim rému 8 je nosnik klesti s kledtémi 5 vidi zemi v klidu.

Na #i{dici povel II. pirestavi se rozvadéé 17 do stfedni polehy a rozvadéd 19 do levé

krajni polohy. Tlak. kapalina o pritoku nastaveném skrticim ventilem 41, je plivedena do

pravého prostoru vilce 4 a rychle zasune nosnik kledt{ s kledtémi 5 doleva., Polohovd signa-

lizace zajist{ zaldtek tlumenf i signdl o ukondeni pohybu, jeni vybudf{ Ffdicf{ sign4l I.

Tim se cely cyklus opakuje, pokud nepiijde povel stop nebo nedojde pfed pfichodem signilu

II. k dplnému plesunutf{ pistu 16.

1.

2.

PREDMET VvVYNAKLEZU
Hydraulické zapojenf pro obousmérny relativni pojezd kolejového manipuldtoru, vyznadené
tim, Ze nosnik klest{ s kledtémi (5) je v axislnfm sméru 8spojen s rémem manipulétoru,
prostfednictvim vdlce (3) axidlnfho odprulenf a posuvového valce (4), ktery je spojen
pfes druhy rozéadéé (17) po.o@i druhého uzlu (B) 8 regulaénim &erpadlem (27) odmdrného
agregétu, jehoZ hydromotor (26) je pfes prvni uzel (A) viazen v tlakovém potrubi mezi
regulttoren\(40) tlaku a hydromotory (8,7) pojezdu, pfilem% paralelnd k druhému rozvadd-
&i (17) mezi pfivod (18) tlakové kapaliny a posuvovy vélec (4) Je zatazen rozvaddé (19)
se Skrtiocim ventilem (41) na privodu a v potrubf mezi druhy a tifetf rozvadd& (17 a 19)
a posuvovy vélec (4) jsou viazeny zpétné ventily (20, 21, 22, 23) a délkevs fizeny po-
Jistny ventil (24) & Ffidicim Zoupdtkem (25) a prostor (9) vélce (3) axi&lnfho pruzeni je
pfipojen ples prvn{ rozvadéé (10) jednak na akumulétor (11), jednak pFfes redukéni ventil
(13) k ptivodu (18) tlakové kapaliny.
Zapojeni podle bodu 1 vyznadené tim, Ze vyvod (1) z hydromotoru (26) Jje spojen s druhym
uzlem (B) a vfvod (2) z regulaéniho &erpadla (27) je spojen 8 prvnim uzlem (A).

1 v§kres
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