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OZET
ASANSOR KAPILARI ICIN BLOKLAMA SISTEMI VE GRUBU

Bu bulus bir kayar kap1 (2) icin bir simrlandirma yapisina gore olan bir kilitleme
sistemi (10] ile ilgili olup soz konusu kilitleme sistemi {10}; kayar kap1 (2] ya da
sinirlandirma yapisi ile iliskilendirilen ve kapimin (2) bir kilitli konfigiirasyonu ve
bir serbest birakilmis konfigiirasyonu arasinda donebilir va da dénebilir sekilde
otelenebilir olan bir mandal (4), siirlandirma yapisindan ya da kayar kapidan (2)
digerine baglanan ve kilitli konfigiirasyonda kayar kapinin (2) s6z konusu yapiya
gore hareket etmesini engellemek tzere mandal (4) tarafindan tutulan bir tutma
kenarini (8) sinirlanchran bir anahtar deligi elemam (6] icermekte olup s6z konusu
anahtar deligi eleman: (6) mandal (4) kilitli konfigiirasyondayken tutma kenarmi
(8) ve mandali (4) birbirlerinden uzaklastiracak sckilde hareket ettirmek lizere

manuel glarak ¢cahistinlabilmektedir,
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1.

2.

3.

ISTEMLER

Bir kayar kapi (2] igin érnegin bir yan direk, bir karst kapi (2}, bu kapinin
bir dteleme kilavuzu (30, 38”) ya da benzeri gibi bir sinirlandirma yapisina
gore bir kilitleme sistemi (10} olup s6z konusu sistem (10);

- kayar kapwyla (2} ya da simrlandirma yapisi ile iliskilendirilen ve soz
konusu kapinin (2) bir kilitli konfigiirasyonu ve bir serbest birakilmis
konfigiirasyonu arasmda bir birinci dénme ekseni (X) etrafinda
donebilen ya da roto-otelenebilen bir mandal (4);

- sinirlandirma yapisina ya da kayar kapiya (2) baglanabilen, kilitli
konfigirasyonda kayar kapimn (2} s6z konusu yapiya gore hareket
etmesini engellemek igin mandal (4) tarafindan tutulan bir tutma
kenarim (8} smirlandiran bir anahtar deligi elemam (6)

icermekte olup soz konusu kilitleme sistemi (10} mandal (4) kilitli

konfigiirasyondayken tutma yiizeyinin (8) mandaldan (4] uzaklastiriimas:

igin anahtar deligi elemamnin (6} manuel olarak c¢alistirilabilmesi ile
karakterize edilmektedir.

Anahtar deligi elemaninin (6), séz konusu elemaninin bir birinci kavisli
rotas: (12) mandal (4) tarafindan izlenen bir ikinci kavisli rotayla (14) en
azindan iz disiim olarak gakisacak sekilde simrlandirma yapisina ya da
kayar kapiya (2) gére dénebilir oldugu Istem 1°deki gibi bir kilitleme

sistemi.

Anahtar deligi elemaninin (61 sdz konusu birinci dénme eksenine (Xi
hemen hemen paralel olan bir ikinci donme ekseni (Z)etrafinda dénerek

cahistirlchg: Istem 1 veya 2°deki gibi bir kilitleme sistemi.

4, Anahtar deligi elemaninin (6} bir ucuna tutma kenarimin (8) en azindan bir

kismint siirlandiran bir enine eleman (18) sabitlenen bir hareketli/déner
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saft icerdigi yukaridaki istemlerden herhangi birindeki gibi bir kilitleme
sistemi.

. Tutma kenarim (8) mandaldan (4) ayirmak tizere hareketli/doner saft (201

iizerine etki eden manuel tahrik araglar (20) igerdigi 6nceki istemdeki gibi

bir kilitleme sistemi.

. Mandalin (4} bir kanca kismi (42) icerdigi ve mandal (4} ve tutma kenari

(8) yanasirlarken soz konusu mandal ve so6z konusu kenar arasinda bir
uzakliga neden olan kam seklindeki bir on yiizeyi (40) sinrrlandirdigi ve
kanca kismimn (42) bunu takiben tutma kenarma (8) kancalanmasina
imkan sundugu yukaridaki istemlerden herhangi birindeki gibi bir

kilitleme sistemi.

. Anahtar deligi elemani (6) ve siurlandirma yapist iizerine ya da soz

konusu eleman (6) ve kayar kapi (2) fizerine s6z konusu elemanin manuel
olarak tahrik edilme dogrultusuna zit olan bir dogrultuda sabit olarak etki
eden elastik doniis aracglar (22) iceren yukaridaki istemlerden herhangi
birindeki gibi bir kilitleme sistemi.

. Anahtar deligi elemaninin (6] tercihen 15%ve esit ya da bundan daha

diisiik olan bir ag1 olmak tizere en fazla 20°ye esit ya da bundan daha
ditsilk olan bir ag1 (24) kadar donebildigi istem 2 ya da 3’e bagh
olduklarinda yukaridaki istemlerden herhangi birindeki gibi bir kilitleme

sistemi.

. Enaz bir kayar kap1 (2},

ozellikle bir yan direk, bir kars1 kap: (2°), bu kapinin bir ételeme kilavuzu
(30, 38’} ya da benzeri gibi olan bir sinirlandirma yapis: ve
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10.

11.

12.

13.

14,

kayar kapiya (2) ve smirlandirma yapisina islevsel olarak bagli olan
yukaridaki istemlerden herhangi birindeki gibi bir kilitleme sistemi (10}
iceren bir kilitleme grubu (1).

Kayar kapiyla (2] birlikte 6telenebilir sekilde hareket edebilir olan ve bir
¢ikis kapisinin agilmasina izin vermek igin gikis kapisinin kilidiyle birlikte
calismak iizere yapilandirilan en az bir kayar parca (26, 26°};

tersinir olmayan tiirde olan bir kinematik baglanti vasitasiyla soz konusu
kayar parcanin bir kilitleme/kilit ¢6zme aract (30} (izerine etkiyen ikinci

hareket araglari igeren dnceki istemdeki gibi bir grup.

Kayar parcamin (26, 26”) eklemli bir sekilde birbirlerine yaklagacak ve
birbirlerinden uzaklasacak sckilde hareket edebilen bir ¢ift kayar parga
kanadh (32, 34) icerdigi ve mandahn (4) hareketinin soz konusu
kanatlardan en az birinin hareketi tarafindan kontrol edildigi onceki
istemdeki gibi bir grup.

Mandalin (4) ve anahtar deligi elemaninin (6) bitisik kapilarla (2, 2]
iliskilendirilen ilgili kanatlarda (26, 26°) sabitlendikleri Istem 10 veya
11°deki gibi bir grup.

Kayar kapiyr (2) ve ilgili kanadi (26, 26”) kapinin (2) yan direge va da
kargt kapiya (2°) dayandigi bir pozisyondan séz konusu direkten ya da
kars1 kapidan (2°) ayrilchg bir pozisyona dogru hareket ettiren ve ikinci
hareket araclarindan (28) bagimsiz olan birinci hareket araglari (36) igeren

[stem 10 ila 12°den herhangi birindeki gibi bir grup.
Merkezi agilan kayar kap: ¢ifti (2, 2”) ve séz konusu kapilarin her birinin

kayar parcas: (26, 26°) tizerine paralel olarak etki eden bir kilitleme/kilit
¢dzme araci (30) iceren istem 10°daki gibi bir grup.

11
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TARIFNAME
ASANSOR KAPILARI ICIN BLOKLAMA SISTEMI VE GRUBU

Bu bulus, bir kayar kapi icin olan bir kilitleme sistemi ve bu tiir bir sistemi iceren
bir grup ile ilgilidir. Ornegin W02013/190578A1 sayih uluslararasi patent
dokiimaninda Istem 1’in teknigin bilinen durumunu gésteren giris kismma gore

olan bir cihazdan bahsedilmektedir.

Ani gii¢ arizasimn yolcularin bir asansor aparattnin kabininden ¢ikariimasinda
giigliiklere sebep oldugu bilinmektedir.

Asansor kapilarimin ¢ikis kapilarma goére yanlis hizalanmalarindan bagimsiz
olarak kapilarin ac¢ilmasi/kapanmasi icin olan hareket araglar elektriksel olarak
kilitlenebilmekte ve cahstirilabilmekte olup boylece elektrik akimi en azindan
gecici olarak eski durumuna getiriline kadar yolcular: serbest birakmak miimkiin

olamamaktadir.

Bu bulus bir asansor sisteminin kapilarinin kilidinin acilmasi icin hir acil durum
sistemi saglanarak bu baglama deginmekte olup soz konusu acil durum sistemi
acil durum miidahalecilerinin (6rnegin itfaiye) yolcular: kabinden ¢ikarmak ya da
kurtarmak igin kapilari zorla agabilmelerine imkan sunmalarini saglamak {izere

tasarlanmaltadir.

Bu amaca Istem 1°e gare olan bir kilitleme sistemi ve Istem 9°a gore olan bir grup
vasitasiyla ulasiimaktadir. Bu istemlere bagl olan istemler tercih edilen uygulama

degiskenlerini gostermektedirler.

Bulusun amaci ekli sekillerin yardimiyla asagida daha detayh olarak agiklanacak
olup ekli sekillerden:
Sekil 1 ve 2 bulusun olas: bir uygulamasina gére gruba monte edilen bulug

konusu kilitleme sisteminin iki farkli ¢alisma konfiglirasyonunda &nden
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goriiniisiinii gostermektedir;

Sekil 3 ve 4 swrasiyla Sekil 1 ve Sekil 2°de vurgulanan alanlarin
biyiitiilmiis hallerini géstermektedir;

Sekil 5 olas: bir uygulamaya gore Sekil 1°de gasterilen sistemi kullanan

bir kilitleme grubunun bir goriiniisiinii gostermektedir.

Yukarida bahsedilen sekillere referansla 1 numarali referans en az bir kayar kap
(2), bir sinirlandirma yapist ve asagda agiklanacag: iizere kayar kapiya (2} ve
sinirlandirma yapisina islevsel olarak baglanan bir kilitleme sistemi (2) iceren bir
kilitleme grubunun tamamin: gostermektedir.

Bu ag¢iklamalarda “sinirlandirma yapist” terimiyle kilitleme sistemiyle (2) birlikte
gahisarak kayar kapiy1 (2) varsayilan bir pozisyonda tutan bir yapiya atifta
bulunulmaktadir. Ornegin séz konusu varsayilan pozisyon asansér kabinin ig
kompartimaninin va da asansor sisteminin dikey saftinin en azindan kismen

kapandig: bir pozisyon olabilmektedir.

Aslinda mevcut bulusa konu olan kilitleme sistemi bir cikis kanadini/kapisini
sinirlanchirmak  Gizere kullamlabilmekte ancak daha tercih edilir olarak kabin

kanadi/kapis1 icin kullanilmaktadur.

Tamamen 6rnek yoluyla olmak tizere sinirlandirma yapisi bir yan direk, bir kars:
kapt (2°), soz konusu kapinin bir steleme kilavuzu (38, 38’) va da benzeri
olabilmektedir.

Kars1 kapmin (2°) Sekil 5’te sematik olarak gosterilen bir deZiskeni i¢in sz

konusu grup (1) merkezi olarak agilan kayar kap1 (2, 2°) ¢ifti igermektedir.

Tercihen stz konusu grup (1), kapiun (2,”) farkli ¢ahsma modlar: arasindaki
hareketlerini yonlendiren en az bir oteleme kilavuzu (38, 38°) (ray gibi]

icermektedir.
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Bir degiskene gore, s6z konusu grup (1) kayar kapiyr (2} hareket ettirmek igin
birinci hareket araci (36) ve kapinin (2) yan direge (ya da karst kapiya (2°)}
dayanma pozisyonundan sdz konusu yan direkten (ya da karsi kapidan (2°))
ayrilma pozisyonuna kadar burayla iliskilendirilen bir kayar parga (slide) (26, 26°)

icermektedir.

Avantajl bir sekilde hareket araci bir birinci iletim araci (44) iizerinden kapiya
(ya da ¢ok sayida kapiya (2, 2)) islevsel olarak baglanan en az bir elektrik motoru

icermektedir.

Bir uygulamaya gore kayar kapiyr (2) birinci hareket aracina baglayan séz konusu
birinci iletim araci, érnegin i¢ kompartimamn agilmas: ve kapanmasinda kapiyr
agiklanan pozisyonlar arasinda hareket ettirecek sekilde kayar kapiya (2] baglanan
bir kayis icermektedir. Birinci iletim aracinin benzeri karsi kapt (2°) i¢in de

saglanabilmektedir.

Avantajli bir uygulamaya gore séz konusu grup kayar kapiyla (2) birlikte
otelenebilir sekilde hareketli olan ve ¢ikis kapasimn acilmasina imkan sunmak
lizere cikis kapisinm (sekillerde gosterilmemektedir} bir kilidiyle birlikte gorev

yapacak sekilde yapilandirilan en az bir kayar parca (slide] (26, 26”) icermektedir.

Bagka bir deyisle stz konusu kayar parca (26, 26°), kayar kapinin (2) ve cikis
kapisimn hareketlerini koordine edecek ya da birlestirecek sekilde ilgili ¢ikig
kapisinin kilidinin ¢6ziilmesi i¢in ¢ikis kilidi tizerinde (6rnegin kayar elemana

bitisik olan bayle bir kilidin tahrik makaras ¢ifti tizerinde) calismaktadr.

Bagka bir uygulamaya gére tersinir olmayan bir kinematik baglant1 vasitasiyla
kayar elemanin kilitleme/kilit ¢c6zme araci (30 Gzerine etki eden tercihen birinci
hareket aracindan (36) bagimsiz olan bir ikinci hareket araci (28) icermektedir.
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Bu tarifnamede “tersinir olmayan baglant:” terimiyle ikinci motor aracina (28)
elektrik akimi uygulanmasi haricinde terse dénmeyen bir mekanik haglant
kastedilmektedir. Elektrik akiminin eksikliginde dis etkenlerin etkisi altinda
(manuel etkiler gibi} dahi kilitleme/kilit ¢ozme araci (30) aym pozisyonda
kalmaktadur.

Ornegin Sekil 1°den goriilebilecegi iizere s6z konusu kayar parca (26, 26°)
tzerinde kilitleme/kilit ¢o6zme aracinin (30) ¢alistign en az bir simrlandirma
elemam (46) (bir tekerlek ya da bir makara gibi] icermektedir. Bu yolla kayar
parcanin (26, 26’) kanatlar1 (32, 34) karsilikli yaklagimla tutulmaktadir. Tercihen
soz konusu makara (46) bu yaklasimi korumak icin itme kuvveti ile etki
etmektedir.

Buna karsin kilitleme/kilit ¢6zme araci (30) simrlandirma elemammni (46) serbest
biraktiginda kayar parga kanatlar1 (32, 34) ¢ikis kapist lizerinde ¢alismak iizere
birbirlerinden uzaklasacak sekilde serbestce hareket etmektedirler. Ornegin bu
serbest birakma kilitlemejkilit ¢cozme aracinin (30} kayar kapidan uzaklasmasi

vasitasiyla meydana gelmektedir.

Tercihen, sdz konusu kayar parca kanatlari (32, 34) bunlarin arasinda etki eden
elastik araglar (48) (bu tur araglar sadece Sekil 2°de goriinmektedir) vasitasiyla
kilitleme/kilit ¢ozme aracimn  (30) etkisinin zitina  dogru sabit olarak
ittirilmektedirler.

Bir degiskene gore ikinci hareket araci (30) en az bir elektrik motoru icermekte ve
tercihe bagl olarak bu ara¢ ikinci iletim araclari iizerinden araca (30]
baglanabilmektedir. Ornegin, bahsedilen ikinci iletim araglari ikinci motor
aracinin (30) hir pinyonunu ve saftini icerebilmekte olup s6z konusu pinyon
kilitleme/kilit ¢ozme araci (30) ile iliskilendirilen bir iletim c¢ubugu ile
eslesmektedir.
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Bahsedildigi lizere sz konusu kayar parga (26, 26’ tercihen Gzellikle sekillerde
gosterilmeyen kollar (lever) vasitasiyla eklemli bir sekilde (tercihen roto-
otelenebilir sekilde} birbirleriyle bir araya getirilen ya da birbirlerinden ayrilan bir
cift kayar parca kanach (32, 34) icermektedir.

Karst kapi (2°) i¢in saglanan degiskenlerde bir kilitleme/kilit ¢6zme araci (30) bu

kapilarin her birinin kayar pargasina (26, 26°) paralel olarak saglanabilmektedir.

Kayar kapinin (2) stnirlandirma yapisina gére olan kilitleme sistemi (10}, kap1 (2}
ya da simrlandirma yapisi ile iliskilendirilen, kapinin (2] bir kilitleme
konfigiirasyonu ve bir serbest birakma konfigiirasyonu arasinda bir birinci dénme
ckseni etrafinda (X) donme hareketi yapabilen (ya da baska bir uygulamaya gére

roto-otelenebilen) bir mandal (latch) icermektedir.

Tercihen s6z konusu mandal (4) drnegin u¢ kismu kanca seklinde sekillendirilen

en az bir kanca kismi (42) icermektedir.

Avantajli bir uygulamaya gore, s6z konusu mandal (4) gorevi asagida acik hale
getirilecek olan bir kam seklindeki on yiizeyi (40) sinrlandirmaktachr. Ornegin,
s6z konusu 6n ylizey (40) mandalin baskin olan uzanma dogrultusuna gére egimli

olan bir dogrultuda uzanmaktadir.

Baska bir uygulamaya gore, mandalin (4) hareketi kayar parcanin kanatlarindan
(32, 34) en az birinin hareketi tarafindan kontrol edilmektedir (koordine
edilmektedir).

S6z konusu kilitleme sistemi (10) ayrica, sirlandirma yapisina ya da kayar
kapiya (2] baglanan ve kilitli konfigiirasyonda kayar kapmn (2) yapiya gore
hareket etmesini engellemek icin mandal (4} tarafindan tutulan bir tutma kenarim

(8) siirlandiran bir anahtar-deligi elemani (6) icermektedir.
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Baska bir deyigle mandal (4} (ve 6zellikle ilgili kanca kismu (42]) tutma kenariyla
(8) gakistign stirece s6z konusu kayar kap: (2] ve sinirlandirma yapisi birbirlerine

gore hemen hemen ayni pozisyonda kalmaya zorlanmaktadirlar.

Avantajh bir sekilde s6z konusu mandal (4) ve s6z konusu anahtar deligi elemam
(6] bitisik kapilarla (2, 2°) iliskilendirilen ilgili kayar pargalara (26, 26”) uygun

olarak sabitlenmektedirler.

Sekillerde gosterilen uygulamaya gore soz konusu anahtar deligi eleman (6}, bir
ucuna tutma kenarimn (8) bir kismini siirlandiran bir Oteleme elemam (18}

sabitlenen bir hareketli/doner saft (16) igermektedir.

Ornegin séz konusu dteleme elemani (18) genel olarak plaka sekline sahiptir.

Anahtar deligi eleman: (6) venilik¢i bir sekilde mandal (4) kilitleme
konfigiirasyonunda bulundugu zaman mandalin (4) tutma Kkenarindan
uzaklastirilmasi icin elle (manuel olarak) calistirlabilmektedir (6rnegin Sekil 2 ve
4°te gosterildigi gibi).

Bu yolla manuel bir miidahaleyle tutma kenarimin (8) mandaldan (4) ayrilmasi
vasitasiyla kayar kapiyr ve simirlandirma yapismi karsihkli olarak serbest

birakmak miimkiindiir.

Bu sebeple birinci ve/veya ikinci hareket araglari igin tersinir olmayan bir
kinematik baglantinin varlifinda dahi bulus konusu sistem kayar kapinin

hareketinin kilidinin ¢dziilmesine imkan sunmaktadir.

Avantajli bir sekilde s6z konusu anahtar deligi eleman: (6] birinci dsnme eksenine
(X) hemen hemen paralel olan bir ikinci donme ekseni (Z) etrafindan donerek

cahstirilabilmektedir.
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Bagka bir avantajli uygulamaya gore (6rnedin Sekil 4’te gosterildigi tizere) sz
konusu anahtar deligi eleman: (6}, s6z konusu elemanmin bir birinci kavisli
yoriingesi (12} mandal (4] tarafindan izlenen bir ikinci kavisli yoriingeyle (14) en
azindan iz diisiim olarak cakisacak sekilde sinirlandirma yapisina gére ya da kayar
kapiya (2) gore dondiiriilebilmektedir.

Bir degiskene gore, séz konusu kilitleme sistemi (10], tutma kenarim (8!
mandaldan (4)aywmak tizere hareketli/doner saft (16) iizerine etki eden ornegin
bir kablo, zincir ya da manevra kolu gibi manuel tahrik araglar: (20} icermektedir.

Ornegin Sekil 1 ve 2’de gbsterilen diizenlemeye referansla manuel tahrik
araclarmin (20} ok (50) yoniinde c¢ekilmesi tutma kenarimn (8) asagiya dogru
donmesine ve boylece mandahn hareket ettigi yoériingeyi serbest birakmasina
sebep olmaktachr.

Ozellikle avantajli olan bir degiskene gore, mandal (4} tutma kenarina (8)
vanastiginda kam sekline sahip olan én yiizey (40) mandal ve kenar arasinda bir
sapmaya sebep olmakta (daha dogru olarak kenar: uzaklastiracak sekilde hareket
ettirmekte) ve bunu takip eden, bu durumda yukarida bahsedilen kanca kisminimn
bu kenarin {izerinden gegmesinin ardindan, kanca kismimin (42) tutma kenarina

(8) baglanmasina imkan sunmakta olup.

Bu yolla kilitleme konfigirasyonunda mandal anahtar deligi elemaninin ¢ok ¢ok
yakinina getirilmis olsa dahi on yiizey (40} anahtar deligi elemaninin hareketine
ya da donmesine ve tutma kenarinin mandala baglanmasina imkan sundugundan

s6z konusu kilitleme sistemi kapinin sinirlandirilmasi i¢in hala uygundur.

Bir uygulamaya gére s6z konusu kilitleme sistemi (10) anahtar deligi eleman: (6
ve sinirlandirma yapis: ya da s6z konusu eleman (6] ve kayar kap: (2] iizerine soz
konusu elemanin manuel olarak ¢alistirildign dogrultusunun zit yoninde sabit

olarak etki eden elastik doniis (22) araclar icermektedir. Ornegin sz konusu
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elastik doniis aracglar, ikinci donme ekseni (Z) boyunca uzanan bir pivot pime
(52} es eksenli olarak monte bir helezon yay igermektedir.

Avantajl bir uygulamaya gare sz konusu anahtar deligi eleman: (6} ya da tutma
kenar1 (8) en fazla 20°ye esit ya da bundan daha diisiik olan bir ag1 (24} kadar
déncbilmekte olup daha tercih edilir olarak yaklasik olarak 15°°ye esit ya da

bundan daha diisiik olan bir a¢1 kadar dénebilmektedirler.

Avantajl bir sekilde mevcut bulusa gére olan kilitleme sistemi ve grubu gérece
olarak yapisal sadeligi ve giivenilirligi sayesinde mevcut olan herhangi bir asansér

kapisina uygulanabilmektedir.

Avantajli bir sekilde mevcut bulusa gore olan kilitleme sistemi ve grubu her tirli
durumda giivenilir bir mekanik baglanti saglayacak sekilde tasarlanmaktadhr.

Avantajli bir sekilde mevcut bulusa gore olan kilitleme sistemi ve grubu disiik
ataletle hareketler gergeklestirmek iizere tasarlanmaktadr.

Avantajhi bir sekilde mevcut bulusa gore olan kilitleme sistemi ve grubu dogru bir

sekilde kontrol edilen azami hareketleri gergeklestirecek sekilde tasarlanmaktadir.

Avantajli bir sekilde kilitleme/kilit ¢ozme aracimin agirhg mandalin olasi ve
kazara kancadan ayrilmasina karsi ekstra bir giivenlik olusturmaktadir.

Teknikte uzman bir kisinin, ozel ihtiyaglar karsilayabilmek amaciyla yukarida
bahsedilen kilitleme sisteminin ve grubunun elemanlarinda degisiklikler
yapabilecegi gibi bu elemanlar: islevsel olarak es deger olan elemanlarla da
degistirebilecegi agiktir,

Bahsedilen degisikliklerin tamami takip eden istemlerde tanimlanan koruma

kapsami dahiline girmektedir.
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