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Sposéb i urzadzenie do przenoszenia z odwracaniem przedmiotéw,
a w szczegolnosci zarowek

1

Przedmiotem wynalazku jest sposbb i urzadze-
nie do przenoszenia z odwracaniem przedmio-
téw, w szczegblnosci zaréwek, z cyklicznym pobie-
raniem i przekazywaniem przedmiotéw z jednego
stanowiska obrébczego na drugie w zmechanizo-
wanych liniach technologicznych.

Znane sg urzgdzenia do wykonywania podob-
nych czynnosci na automatach zaréwkarkich fir-
my ,Philips”, gdzie przedmioty, w szczeg6lnosci
zar6bwki, przenoszone i odwracane sj jednora-
mieniowymi podajnikami o stalej diugosci ramie-
nia. Ramie¢ podajace wykonuje tu ruch wahadlo-
wy w plaszczyZnie poziomej, przy czym imak te-
go ramienia obtacza sie po segmencie zebatego
kola stozkowego, w wyniku czego przedmiot
przenoszony jest ruchem postepowym zwrotnym
g réwnoczesnym obrotem przedmiotu. Wadg tego
rozwigzania jest skomplikowany system steruja-
cy, dlugie drogi przenoszenia, a wiec i znaczne
predkosci wzgledne przedmiotu uniemozliwiajace
7astcsowanie tego rozwigzania w automatach
szybkobieznych. Inng wada jest obecnos¢ ruchu

. jalowego, ktéry powoduje strate czasu roboczego

w cyklu technologicznym oraz niemoznosé¢ wysu-
wania i wsuwania przenoszonego przedmiotu z i
do pozycji obrédbczych wspélpracujgcych urzadzen
linii technologicznej w czasie trwania tego ruchu.

Znane jest réwniez rozwigzanie firmy ,Bada-
lex”, w ktéorym na réwnoleglych prowadnicach
i zg¢balce obtacza sie ruchem wzglednym wa-
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hadlowym kolyska z imakiem, przenoszac i obra-
cajyc przedmiot. Wadg tego rozwigzania, podobnie
jak poprzedniego, jest to, ze cykl pracy dzielony
jest nma ruch roboczy i jalowy oraz brak mozli-
wosci wysuwania i wsuwania przenoszonego prze-
dmiotu powodujgcy wydluienie odleglosci miedzy
wspOlpracujacymi urzgdzeniami.

Zgodnie z wynalazkiem sposéb przenoszenia z
odwracaniem przedmiotéw miedzy dwoma stano-
wiskami linii technologicznej z cyklicznym pobie-
raniem i przekazywaniem przedmiotéw polega na
tym, ze pobiera sie przedmiot przez jedno z wy-
sunietych ramion i jednoczesnie przekazuie sie
odwrécony o kat 180° przedmiot pobrany w cyk-
lu poprzednim przez drugie z wysunietych ra-
mion, a po pobraniu — przekazaniu przedmiotéw
wycofuje sie ramiona, w wyniku czego umozliwia
si¢ wykonanie obrotu o kat 180° zespolem ra-
mion o pomniejszonym gabarycie, po czym wysu-
wa sie¢ ramiona i przekazuje sie¢ przedmiot oraz
jednoczesnie pobiera sie nastepny przedmiot. °

Zgodnie z wynalazkiem urzadzenie do przeno-
szenia z odwracaniem przedmiotéw ,miedzy dwo-
ma stanowiskami linii technologicznej posiada u-
lozyskowany walek z nieruchomo osadzonym kor-
pusem oraz dwa ramiona wyposazone w imaki.
Na watku osadzone jest nieobrotowo kolo mape-
dowe cyklicznego ruchu obrotowego walka, a‘'w
korpusie suwliwie umieszczone ramiona zazebio-
ne sg z obrotowym wzgledem walka kolem ze-
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batym przesuwu ramion, przy czym-ramiona po-
l4czone sg z korpusem sprezynami.

Takie rozwigzanie przenoszenia z odwracaniem
przedmiotéw umozliwilo__wyeliminowanie _ruchu:
jalowego urzadzenia .w |kazdym cyklu pracy tego s
urzadzenia oraz. pqiwo ilo skrécié droge jedno-

cze$nie przenoszonego ii odwracanego przedmiotu. __.._

Urzadzenie bedace przedmlotem wynalazku u-
widocznione jest w przykladme wykonania na ry-
sunku, na ktbrym f1g.{ 1 przedstawia wiprze-
kroju widok z gbry, a fig. 2 — przekréj z boku.
gNa walku 1 w lozyskach 2 osadzonyr]est me
tuchomps Wzgledem mego korpus 3 z sulwhwy
ramionami 6, 9. Raniiona 6, 9 zaopatrzone s3 w
imaki 7, 10 i polaczonelsa poprzez sprezyny 8, 11 15
2z korpusem 3 oraz zazgbiaja si¢ z obrotowo osa-:;:
dzonym na watku 1 kolem zebatym 5 przesuwu
ramion 6, 9.

Kolo zebate 5 posiada- dw1e rolki 12 napedzane

popychaczem -13 -ruchem- posuwisto-zwrotnym.-- Na--20 -

walku 1 znajduje sie réwniez nieobrotowo osa-
dzone na nim kolo loncuchowe 4 napedzane cy-..
klicznym ruchem poélobrotowym przez lancuch 14.
Dzialanie przykladowego '-urzadzenia’’ wedlug ' -
wynalazku przebiega w ten sposéb, ‘Zze: z: jednej
strony przedmiot przekazywany jest przez imak 7
na ramieniu 6 wysuwaniem tego ramienia  do po--
zycji obrébczej stanowiska pobierajycego, a z dru-
giej strony rownoczesnic pobierany jest przez

imak 10 na .ramieniu’ 9 wysuwaniem tego ‘ramie«:i 33
r dwoma. .stanowiskami linii technologicznej, posia-

nia nastepny przedmiot z pozycji obrébezej sta- .
1.owiska przekazujjcego. Wysuwanie ramion 6 i 9
rastepuje na skutek cyklicznego ruchu posuwi-
sto-zwrotnego popychacza 13 obracajjcego po-
vrzez rolke 12 kolo zcbate 5 wsnolpracuje z ze- 10
batkami ramion 6 i 9.

0 dokonaniu tych czynnosci imak 10 na ra-
mieniu 9 z pobranym przedmiotem oraz imak 7
na ramieniu 6 bez przedmiotu zostajy ruchem po-
suvisto-zwrotnym wycofane zc strefy pozycji ob- 35
Ohczych obu stanowisk linii technologcznej. Wy-
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cofanie realizowane jest przy pomocy sprezyh. 8
i 11 po cofnigciu popychacza 13. W wymku cyk-

licznego ruchu pélobrotpwego kola 4 przedmlot'

_w_imaku_10_zostanie_przeniesiony z r6éwnoczes-

nym odwréceniem o 180°, a oprézniony imak, 7
ramienia;; 6 yustawi’sie po nastepny przedmiot po

—..czym -¢cykl. »pxzekazwwama pobierania, ,przenosze-

nia z jednoczesnym odwracaniem przedmiotu od-
bywa sig jak poprzedmo ‘

R REY] fi:i!:.‘.‘x"t[“

Zastrzezenia patentowe
V0000 gt ass sl
1_. Sposbb przenoszema z odwracaniem przed-

'mnot’)w, w szczegélnosm zaréwek!mledzy dwoma

stanowiskami linii tech{mlog&zneJ, z cykhcznym
pobxeramem i przekazywaniem przedmmtéw, zZna-
nienny tym, ze poblera‘ sie przedmlot .przez je-
dno z wysunietych ramlon 9 i Jednoczesme prze-
kazuje:-sie odwrécony o kat 180° przedmiot po-
brany -w -cyklu -poprzednim--przez--drugie —z-wy-
sunietych ramion (6), a po pobraniu — przeka-

. kazaniu . przedmiotéw ; wycofuje,si¢ ramiona (6, 9),

w wyniku czego umozliwia sie wykonanie obrotu

.0 kat -180° zespolem: ramion' (6,7 9) o pomniejszo-
o0 --nym: -gabarycie,

po czym wysuwa sie ramiona
(6, 9) i przekazuje si¢ przedmiot przez wysunigte

“ramig (9) oraz~jednoczeinie pobiera sie “przedmiot

nastgpny przez wysunicte ramie (6).
2. Urzadzenie do'przenoszenia z odwracaniem
przedmiotéw; ‘w1 szczegblnosci' zaréwek, micdzy

dajace ulozyskowany walek 2z nieruchomo osa-
dzonym korpusem oraz dwa ramiona wyposazone
w amaki, znamienne {ym, ze na walku (1) osa-
dzone jest nieobrotowo kolo napgdowe (1) cyk-
licziego ruchu obrotoweso walka (1), a w kor-
pusie (3) suwliwie umicszczone ramiona (6, 9) za-
zobione sq z obrotowym wzgledem watka (1) ko-
lemm zgbatym (5) przesuwu ramion (6, 9), przy
czyvim ramiona (6, 9 poljczone sy z korpusem )
sargrynami (8, 11).



114 433

L SN




	PL114433B1
	BIBLIOGRAPHY
	CLAIMS
	DRAWINGS
	DESCRIPTION


