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(64) Zatizeni pro méfeni rychlosti a délky vyvaiku

1

Vyndélez se tykéd ze¥izeni pro md¥eni rychlosti a délky vyvelkl, zejuéna plecht a pést
vélcovenych za studena nebo upravovenych na Upravédrenskych linkéch apod.

ﬁ2>dosud se pri dotykovém zpisobu méFeni rychlosti a délky vyvalku pouZivé mdrici vé-
le¥ek. Jeho pohon je odvozen od pohybujiciho se vyvelku pisobenim t¥eci sfly, kterd je
funke{ dhlu opdéséni m&¥iciho véieéku, ddle sily, kterou je vyvelek pfitladovén k povrchu
nériciho véledku a soudinitele t¥eni mezi povrchem vivalku a m&¥iciho vdledku. P¥edpoklddd
se, %Ze obvodové rychlost mé¥iciho vdle¥ku je shodnd s rychlost{ vyvalku a %e &idla, namon-
tovend ne mdticim védledku, dévejf pravdivou informaci o rychlosti event. délce prob&hlého
vyvalku. Pro zvydeni sou¥initele t¥eni se opatiuje té% nékdy md¥ici védlelek riznymi pota-
hy nebo je vyvelek k mdFicimu véledku p¥itladovén pFitla¥nym véledkem.

U sochorovych a profilovfch jsou znéma Fedenf, kde m¥¥ici vélefek je opatfen motoric-
kym pohonem. Vyznem motorického pohonu spodivd v tom, ¥e ji%¥ pred dotykem s vyvalkem dévé
mérici vdletek informaci o rychlosti vyvalku, coZ je dlleZité napf. pro regulaci letmych
niZek, apod. V ndkterych redenfch se m&Fici véiedek pii dotyku s vyvalkem.reguluje ne nu-~
lovy moment, resp. ztrétovy moment @ regulétor mdZe byt vybaven paméti rychlosti posledni-
ho vyvalku. :

Nevyhodou nepohénéného métriciho véle¥ku je skutednost, -¥e mezi nim a vyvalkem dochdézi
k prokluzu, & to v tom okamZiku, kdy meximélni moment, potfebny pro pohon mé&¥iciho védleZku
je v&t3{ ne¥ tfec{ moment mezi vyvelkem & mé¥icim vélelkem. Prokluz nastévé zejména pii
zm&ndch rychlosti pésu, kdy t¥eci moment musi hradit i dynemicky moment m&¥iciho vélelku
a pripojenych &idel. S prokluzem m&¥iciho véletku pochopiteln& souvis{ i chybnd informace
tidel rychlosti a délky vyvelku, coZ mé negativni vliv na funkci systému regulace . techno-
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logickych velidin, nap¥. tahu, tlousiky etd. Uvedené upravy povrchu m&Ffciho vdlefku rizny-
mi potehy, resp. poufiti pFitla¥ného vélelku sice zlepSuji prenos sily mezi vjvelkem a
m&ficim vdlelkem, ele jen do urditého zrychleni vyvalku. Pri pouZitf pfitleného védlelku

se zvyduje celkovy moment setrvadnosti za¥izeni, které se s vyvalkem pohédni. Zvy¥uje se
potiebny dynemicky moment pohénéné soustavy a p¥i rychlych zm&nédch rychlosti vyvalkﬁ do~
chdzi teké k prokluzu.

Nevyhodou potehd Je jejich rychly otdr, ¥im¥ vzniké chybe, zdvisld ne neZddouci zmén¥
primEru mérfctho véledku. Té% stédvajici Yedeni m¥ficfho vdlelku s motorickym pohonem, po-
uZivend u sochorovych a profilovych tratf, nelze pouZit pro m&fen{ rychlosti a délky vyvel-
ku u pésovych védlcovacich trati, Zde bii m&¥ent je m&¥fcf védlelek stdle ve styku s vyval-
kem a dochdzi pritom k velkym zm¥ném rychlosti, jeko nap¥. pPi trzdéni a rozb&hu traté,
p¥i vdlcovén{ svéru, p¥i zménéch rychlosti p¥i regulaci tloudiky, atd. Tyto dynamické mo-

_menty jsou n¥kolikandsobn& v&tEl neZ moment ztrdt m&¥iciho véleéku a zpisobily by i v tom~
to pripadé jeho prokluz,

Uvedené nevyhody odstranuje zatizeni pro m&¥eni rychlosti a délky vyvelku podle vyné-
lezu, sestévajici z &idla rychlosti vyvalku, &idla délky vyvelku, napédjectho bloku, regu-
ldtoru rychlosti a mcmentu, ¥idfciho bloku & pohdn¥ciho motoru m&flciho véle¥ku.

Podstatou zerizeni podle vyndlezu je to, Ze vystup &idla délky vyvelku je pFipojen
na druhy zp¥tnovaezebni vstup ¥idiciho btloku, jeho# prvni zpétnovazebni vstup je spojen
- jednek s vystupem &idle rychlosti vyvalku & jednak se zpEtnovazebnim vstupem regulétoru
rychlosti & momentu, na jeho¥ prvni #idfci vstup je zapojen prvni zaddvaci vy¥stup Fidici-
ho bloku. Druhy zadéveci vystup ridfciho bloku je pak pripojen na druhy vstup reguldtoru
rychlosti a momentu, jeho% vystup je spojen s fidfcim vstupem nepdjeciho bloku, k jehoZ
vystupu je pfipojen napdjeci vstup pohénéciho motoru m&FIiciho vélelku.

Vyhodou za¥izeni podle vyndlezu je to, Ze odstranuje prokluz mezi vyvalkem a m&¥icim
véledkem. Cidle rychlosti a délky vyvélku ddvaj{ nezkreslenéd informace. P¥i pouZitf pfes-
nych hodnot rychlosti a délky vyvalku se dosehuje lepich vysledkd v dodrZeni rozmérd 2
jekosti vélcovaného meteridlu, jelikoZ tyto hodnoty se té% vyuiiveji v #idfcim bloku
k technologickym regulacim, napi. k regulaeci tehu, tloudlky a rovinnosti pésu. Dalsf vj—
hodou za¥izen{i podle vyndlezu je to, %e pri zavddéni vyvalku - pédsu slouZi toto zafizeni
té% k traensportu vyvelku, napoméhd k jeho lepdfmu vedenf a zkracuje menipulalni ¥asy traté.

Za¥izeni pro méfen! rychlosti a délky vyvelku podle vyndlezu je p¥fkledn¥ schématicky
2znézorndno blokovym schemdtem na piipojerém vykresu.

Jak patrno z blokového schemdtu sestdvéd zabizeni podle vyndlezu z &idla 3 rychlosti
vyvalku 8, nepf. tachodynemas, &idla 4 délky vyvalku 8, cof je napf. vys{le& impulsd, ne-
péjectho bloku 5, cof je v daném pripad?® Fizeny tyristorovy méni&, reguldtoru & rychlosti
a momentu, tvoreného nepf. elektronickymi zesilova¥di, ¥idictho bloku 7, co¥ je nap¥. volnd
programovatelny programétor a pohdn&ciho motoru 2 m&riciho véledku ). Jednotlivé bloky |
5, 6, 1, &idla 3, 4 rychlosti a délky vjvalku 8 a pohdndci motor 2 méffctho véledku 1,
jsou pak zapojeny ndsledovné. Vystup ¥idla 4 délky vyvelku 8 je pfipojen na druhy zpétnova-
zebn{ vstup e *fdictho bloku J, jeho% prvni zpdtnovezebni vstup d je spojen jednak s vystu-
pem Zidla 3 rychlosti vyvalku 8 a jednek se zp¥tnovazebnim vstupem ¢ regulétoru 6 rychlosti
a momentu, na jeho% prvni ¥fdici vstup & je zapojen prvni zaddveci vystup h #idfctho blo-
ku 7.

Druhy zadévaci vystup i #fdictho bloku ] je pek p¥ipojen na druhy ¥idici vstup b re-
guldétoru § rychlosti a momentu, jeho¥ vystup je spojen s ﬁidiélm vstupem £ napdjeciho blo-
ku 5, k jehoZ vystupu je pripojen napdjeci vstup g pohénéctho motoru 2 mé&¥fciho védlelku 1.

fidla 3, 4 rychlosti a délky vyvelku 8 & pohdnéci motor Z vEetnd n&tictho véledku 1 jsou
pak uspofédény na spolefném hifdeli. :
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p Za¥{zeni podle vyndlezu pracuje ve dvou pracovnich reZimech, & to v reZimu vélcovéni,
kdy ve vyvalku 8 existuje urdité tehové nap&tf, pot¥ebnéd pro tvéteci proces a v refimu zavé-
dsni vyvalku 8, kdy je tento voln trensportovén pres m&Fici véledek 1. V refimu védlcovéd-

ni je v fidicim bloku ] generovén signdl, dmErny kroutfcimu momentu pohonu mé&ticiho véle¥-
ku 1, ktery je dén mechenickymi ztrédtami a dynemickym momentem rotujicfch hmot, tj. mérici-
ho véleéku 1, pohéndciho motoru 2 & &idel 3, 4 rychlosti a délky vyvelku 8.

Tento signél je ze druhého zadévaciho vystupu i Fidiciho bloku 7 piiveden na druhy
P{dfc{ vstup b reguldtoru § rychlosti a momeéentu. Umérn& tomuto ¥idfcimu signédlu je napé-
jena kotve pohénéciho motoru 2 mé¥iciho védle¥ku 1 proudem z napdjeciho bloku 3. Proud
kotvy pohéndeino motoru 2 je Umérny krouticimu momentu. Prvni ¥idic{ vstup a a zp&tnova-
zebni vstup ¢ reguldtoru § rychlosti a momentu jsou v.tomto refimu préce nepodstatné.

Vystupn{ signély z &idel 3, 4 rychlosti a délky vjyvalku 8 jsou pak v ¥{dicim bloku
1 poufity pro Fizeni a regulaci vélcovecl trat&. V reZimu zavédéni vyvalku 8 je v Fidfcim
bloku ] generovén signdl, Um&rny poZadovené zavédéci rychlosti vyvalku 8. Tento signdl je
'ze zadévactho vystupu h ¥fdicfho bloku ] pFfiveden na prvni Fidic{ vstup 2 regulétoru 5
rychlosti a momentu, na jeho¥ zp¥tnovezebni vstup ¢ je pfiveden signdl z &idla 3 rychlosti
vyvalku 8 jako informace o skutedné rychlosti vyvalku 8. Reguldtor 6 rychlosti a momentu
porovnd oba tyto signily a vySle ${dic{ signél do napdjeciho bloku 3, z kterého je k pohé-
nécimu motoru 2 m¥ticino véledku 1 pFivedeno napti, dmérné poZadovené rychlosti. Zatizend
se chovd jako pohon s regulovanou rychlosti a napoméhéd k transportu vyvalku 8 do daldfho
tvsekn vélcovacl trat&. ’

Zav{zeni podle vyndlezu miZe té% pracovat tak, ¥e délke vyvalku 8 nemusi byt vidy
méPena $idlem 4 délky vyvalku 8, ale miZe bft v misté spracovéni vypoétena ze signdlu
rychlosti vyvalku 8, sni¥ by se podstata vyndlezu ménila.

PREDMET VYNLLEZU

Zot¥izeni pro m&reni rychlosti a délky vyvelku, sestévajici z &idla rychlosti, vyvelku,
¢idle délky vyvalku, napéjeciho bloku, reguldtoru rychlosti a momentu, y{dfciho bloku a
pohénéctho motoru méficiho véledku, vyznadujici se tim, Ze vystup $idla (4) délky vyvalku
(8) je pripojen na druhy zp&tnovazebni vstup (e) Fidiciho bloku (7), jeho% prvni zpdtnove-
zebni vstup (d) je spojen jednak s vystupem &idla (3) rychlosti vyvalku (8) a jednak se

pétnovaztbnim vstupem (¢) reguldtoru (6) rychlosti a momentuw, na jehoZ prvni Pidfci vstup
(a) je zapojen prvni zadévaci vstup (h) Ffdicfho bloku (7), Jjeho¥ druhy zeddveci vstup (i)
je pripojen na druhy Pidici vstap (b) reguldtoru (6) rychlosti a momentu, jehoZ vystup je
pres napdjeci blok (5) spojen s napdjecim vstupem (g) pohénZeiho motoru (2) m&Fictho vé-

ledxu (1).

1 list vykrest

Saverografia, n. p., zévod 7. Most
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