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7Zar{zen! pro nustaven{ relativng kladného nebo zéporného posuvu
signélu z fotoelektrického &idla vi&i'kontrolované niti nebo
jinému podélnému dtvaru
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Vyndlez se tﬁké zabizen{ pro nastaven{ relativn® kladného
nebo zdporného posuvu signdlu z fotoelektrického ¥idla vGdi
kontrolované niti nebo jinému podélnému utvaru, stahovanému
nebo navijenému na t&leso.rota¥niho tvaru.

" V textilnim primyslu je zndma celd Yada ritznych provedeni
zarizen{ ke kontrole niti. Na tkacich strojich se v posledni dobg
nejlast&ji pouZivaj{ zar¥fzeni s fotoelektrickymi &idly, kters
Jsou umist®na napf. na pneumatickych tkacich strojich na lameldch
prohoznich h¥ebent nebo na jinych typech tkacich strojd ve
zvldEtnich drZdcich umist&nych prfed paprsky.

. Nevyhodou t&chto znémfch za¥fizen{ sfotoelektrickymi &idly
Je, Ze jejich vysfla& a p¥ijfmal jsou staciondrnd umistiny,
takZe neumo¥fiuj{ nastaveni relativn® kladného nebo zdporného
posuvu signdlu z fotoelektrického ¥idla vi&i kontrolované niti,
pripadn® jinému podélnému Utwaru.

Ukolem vyndlezu je vytvorit jednoduché zarizen{ pro nasta=-
veni kladného nebo zdporného posuvu signdlu z fotoelektrického
¢idla vi¥i kontrolované niti nebo jinému podélnému utvaru.

' Toho se dosdhne zarfizenim podle vyndlezu, jeho% podstata
Spoéivé zejména v tom, Ze vysilal a p¥ijimal paprsku &idla Je
uloZen v krouZku, ktery je oto¥n& uloZen v objimce upevné&né na
ramu stroje a je v objimce polohové zajiitén svérnym prvkem.

Vyhodou zarizeni krom& jeho konstrukéni jednoduchosti je, %e
jeho nastaveni je velmi snadné, pfi&emZ ho lze provdddt plynule.
Dal3i vyhody a vyznaky p¥edloZeného vyndlezu jsou patrny z
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popisu pr¥ikladného provedeni, zndzorndného schematicky na vykre-

+gech, kde znali obr. 1 nérysny pohled na za¥{zeni usporddané pred
“odmdFovedem niti v asynchronni poloze, obr. 2 ndrysny pohled na
zar{zeni, uspotrddané pred odmEfovafem niti v synchronni goloze

a otr. 3 detail zarizeni ¥ axonometrickém pohledu, T

Nit 1 stahovand z nezndzorn&ného nitového t&lesa je podéd =

véna mezi télesem odm¥*ovade 2 a pfitladnym koleXkém 3. Nit 1

'je navijena pres vodici ofko & na t8leso odm&fovale 2., Pred t& -
lesen odmdfovate 2 je umist&nc Zidle 3 opatfené zdchytnym otvo=-
‘rem’ 6 V &idle 5 je zabudovdn vysilal paprsku 7 a pfijimad
paprsku 8. Nit 1 stahovand ve sm&ru Zipky 10 pferuéuae paprsek 9
vysilany z vysilade 7 a pfijimalem paprsku 8. Na obr. 1 a 2 je
znizorn&na ;7; v okam?iku ukon&eni navijeni nit¥ 1 na t¥leso 2
a.v okamZiku poﬁat?u strhu nité 1 z t&lesa odmérovade, Plnou Zarou
je na obr, 1 zndzorn®na nit 1, kterd prerufi paprsek 9 po stédhnuti
v&t%i délky nitd z tdl2sa 2 neZ v pripad¥ nitd zndzorn¥né pleru-
Yovanou &a :)u;""’ .

_ Aby byla stdhduta z t3lesa 2 shodnd délka nitﬁt'ktcrou
zndzornuje prerub>vané gira 1 ‘od okamZiku prerufeni paprsk

9 jako u nitd zndzorndné plnou Zarou 1 je &idlo 5 pootoéeno podie
obr, 2.

Natodeni %idla 5 se zabudovanym vysilaZem 7 a pfijimafem 8
paprsiku umofnuje radidlai posuv mezi %idlsm 5 a jinou &dsti,
zpravidla kostrou stroje, Nap?. podls obr, 3 je &idlo ulsZeno
na kroufku 14, v n2m# je zdchvtny otvor & nit& 1. Do zdchytného
otvoru 6 dsti vysila® 7 a prijimaZ 8 paprsku gidla 5. KrouZek
14 je oto¥nd ulofen v t3lsse objimky 11, kterd je uloZena na
kostte stroje, pFileai je zajistin svérnym prvkem 13. Po uvoln&ni
svéraciho prvku 13 umoZnuje objimka 11 nataéeni gidla 5. NatéZeni
%idla 5 zndzornuje Bipka 12.

. Posuv signdlu podle vyndlezu slouzi k synchronlzaci odvinuté
délky nebo polohy stahované nitd k vystupnimu signdlu &idla, Ddle
| posuv signdlu slouZi k synchronizaci p¥i navijeni délky nebo k
synchronizaci polohy navijené nit.




PREDMET vyYywNfALFzu
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7arlzen’ pro nastaveni relativn® kladného nebo zdaporného
:‘ -hﬁgnélu z fotoelektrického ¥idla vi&i kontrolované niti
nebo” jinémp’Bodélnénu Ytvaru stahovinim nebo navijenim na
t2laso rotaﬁhzha tvaru, vyznadujici se tim, %e vysilad (7)
a prijimag (8) paprsku Zidla (5) je ulo¥en v kroudku (14), .
ktery je c€05n5 uloZen v objimece (11) upevnéné na rdmu stroje

a jev objimce (11) polohov® zaji¥tdn svidrnym prvkem (13).
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