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(54) Dloznd a dopravni jednotka ndstrojo pro obrabé&ci stroje

(57)

0loznd a dopravni jednotka nastroja se sklada

z ra&mového gtojanu (1) a néstrojovych zdsobnika
(10), ulozenych rovnobézné a svisle vedle sebe

v réamovém stojanu (1), pricemz alespon na

jednom svém konci (14, 15) jsou zasobniky (10)
vybaveny pojezdem (16, 17), kterym jsou posuvné
usporadény na alespon jedné pojezdové dréze (8,
9), vytvorené uvnit¥ a nebo na vneijs{ strané ra-
mového stojanu (1).



PV HIG ~£F

7314
wboine”

Vyndlez se tyks (TENSESwE o dopravnl jednotky
ndstrojd pro obréb&ci stroje, zejména obrdbéci centra,
jez je pohyblivé a slouZi k uklédéni néstrojd uvnit®
nebo himo obréb&ci stroje a k dopravé nastrojd k cbré-

bécim strojim a od nich.

U obrébé&cich strojl, zejména C&iselné ¥fizenych
obréb&cich strojd a center, vyvstévé problém pripravit
néstroje pro obrdb&ni obrobkd tak, aby obrébéni mohlo
byt zajisténo s co moZnéd nejmendimi ztratovymi Casy.
Je znémo, ze se ndstroje umist{ do néstrojového zasob-
nikového zatrizeni prifazeného k obrébécimu stroji, od-
kud jsou powoci manipulétoru nasazovény do obrébéciho
stroje v programovaném sledu a po jejich nasazeni Jsou

opdt prejimény do néstrojového zéasobnikového zafizeni.

Ka%dé néstrojové zdsobnikové zarizeni vykazuje ur-
gitou zésobnikovou kapacitu, dénou jeho konstrukeci. Po-
get v ndm uloZenych néstroji je obyéejn& tak velky, ahy
vysta&il pro opracovéni velkého poftu obrobki. Presto
stéle dochédz{ k pripadim, kdy polet néstroji nedosta-
¢uje, a proto je nutno dodatelné nésiroje nasazovat.

To se mi¥e dit rozli&nym zplsobem, napl. ruén{ vyménou
jednotlivych néstrojd v néstrojovém zdsobnikovém zari-
zen{ nebo pomoc{ nakladacich nebo vyklédacich ramen ne-
bo &4ste&nou nebo celkovou vyménocu néstrojld v néstrojo-

vém zdsobnikovém zarizeni.



Alespon &éste&né nové obsazeni néstrojovych mist
v néstrojovém zésobnikovém zarizeni je vSak nutné i

tehdy, Jje-l1i potfebi opracovat novy obrobek.

Néstroje jsou obylejn& ustredn& skladovény a jsou
tam také pPipravovény a sestavoveny. Fro dopravu k obré-
bécim strojim se pou%ivajf dopravni jednotky, v nichi
jsou nédstroje srovnany v uré¢itém poradi. Néstroje se
dopravujf pomoci t&chto dopravnich jednotek k Jednotli-
vym obréb&cim strojum, prilemi dopravni{ Jednotky mohou

slou%it té% jako skladovaci jednotky.

Vidy se vsak sleduje cil, aby kapacita nédstrojo-
vého zdsobnikového zatizeni, pPirazeného k obrébé&cimu
stroji, byla prdvé tak velké, aby mohly byt provadény
prakticky v&echny operace pro obrébéni pfichdzejici
v dvahu pro jeden obrobek, aniZ by musilo dochézet
k dalsf vym&n& néstrojd. U zndmych néstrojovych zésob-
nikovych zatizeni je vBak zvysovéni kapacity spojeno
8 podstatnymi néklady. U telifovitych zésobnikld se
umisfuje vice talf¥ovitych kotou¢d nad sebou a u re-
tdzovych zésobnfkd jsou usporédédny vedle sebe v rovno-
b&%nych ret&zech. Daldi FeSeni spolivé v tom, Ze do-
plhovéni zésobnikového zafizeni se provéd{ portélovym
nakladadem. Tim se sice doséhne zvyseni zdsobnikové
kapacity, Je to véak velmi ndro¢né na &as a prostor

a/nebo je potfebnd rozséhlé konstrukce.
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Ve vynélezu soulasné& prihléSeném stejnym prihla-
Sovatelem (PV ..../87) je popséno néstrojové zésobni-
kové za¥izeni, jehoZ konstrukéni rfeZeni vykazuje vyso-
kou zésobnikovou kapacitu, ptic¢emZ je dosahovand rychlé
vyména néstrojﬁ riznymi prostredky, a proto se ve
smyslu dopln¥n{ popisu vynélezu na tuto druhou pFihl4&-
ku odvolévéme. Jednim z téchto prosttedkd je nasazeni
néstrojového zésobniku jako nosife uréitého poltu né-
stroju.

Zde pPichéz{ k uplatnéni vynédlez, jehoZ ukolem
8 ohledem na stav techniky, je vytvorit skladovaci a
dopravni jednotku tak, aby tato jednotka byla vhodné
nejen pro dopravu a skladovéani néstrojd, ale také ja-
ko doplnkovy zésobnik pro néstrojové zésobnikové za-
¥izeni podle vySe uvedeného prihléSeného vyné&lezu a
také pro daldi typy nédstrojovych zdsobnikovych zaf{i-

zeni.

Tento ukol je Feden vynédlezem tak, Ze nédstroje
jsou uloZeny v zésobnicich, jeZ jsou také uloZeny

vedle sebe rovnob&in& ve skladovaci a dopravni Jjednotce.

P¥{klad provedeni vynédlezu je zobrszen na vykrese,

jeZz je dédle popsén:

Obr. 1 zobrazuje schematiCky znézorhénou skladovaci a
dopravni jednotku v prostorovém vyjédrenf, v jejimz

vnit¥nim prostoru Jjsou usporédény nédstrojové zéasobniky

8 néstrojie.
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Obr. 2 zobrazuje schematické znézorn&ni nédstrojového
zdsobniku v prostorovém vyjédd¥eni, v némZ je uloZena
fada néstrojd.

Obr. 3 zobrazuje schematicky znézorn&nou skladovacit
a dopravni jednotku podle obr. 1 v prostorovém vyjé-
d¥enf, jeZ je vybavena podstavcem.

Obr. 4 zobrazuje schematicky pudorys k objasnéni na-
klé4déni zésobnikového zafizeni obrébé&ciho stroje ze
skladovacich a dopravanich jednotek podle obr. 1.
obr. 5 zobrazuje schematicky pldorys k objasnéni
vyklédéni zésobnikového zafizeni obrébéciho stroje
do skladovacich a dopravnich jednotek podle obr. 1.
Obr. 6 zobrazuje schematicky znézornény obé&h néstroji

pomoci skladovacich a dopravnich jednotek podle obr. 1.

Skladovaci a dopravni jednotka podle obr. 1 se
skl4dd z rémového stojanu 1, jeZ je sestaven z tyci 2
nebo napi. ze &tyFhrannych trubgk, JeZz Jsou mezi sebou
spojeny napt. svafenim. Na jednbm z rémd 3, tvo¥icich
rémovy stojan 1, jsou upevnény sokly 4 na vnit¥ni
strang dvou rovnob&Znych ty¥{ 2. Dva proti sobé& leZict
sokly 4 Jjsou s odstupem upevnény v uzlovém bodé 7, za-
timco zbyvajici oba sokly 4 priléhaji bezprosifedné&

k uzlovému bodu 7. Pér sokld umisténych s odstupem od
uzlového bodu 7 nese prvni pojezdnou drdhu 8, zatimco
druhy pér soklid, pfihléhsjicich k uzlovym boddm 7, ne-
se druhou pojezdnou dréhu 9. Prvai i druhd pojezdnd dré-

ha 8, 9 miZe byt vytvorena z U-profild (viz obr. 1).
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Na pojezdnych drahéch jsou podepfeny néstrojové
zésobniky 10, Jjak je podrobné& zobrazeno na obr. 2.

Néstrojovy zésobnik 10 na obr. 2 je vytvoren

jako podélné sk¥{in, vybavend ¥adou vedle sebe le%icich
otvord 11 (viz obr. 1), jeZ slouZf k upevnéni néstro-
Jd 12 tvarovym stykem a tyto néstroje 12 maji zabudo-
vané néstrojové drZéky 13. Na stran& odvrécené od né-
strojd 12 jsou na koncich 14, 15 néstrojového zdsob-
niku 10 umistény podvozky 16, 17. Podvozek 16 vykazu-
je ob&Zny véalelek 18 a kladkové vedeni 19. Néstrojovy
zésobnik 10 je pomoci podvozkd 16, 17 na pojezdnych

drahéch 8, 9 zavéden a miZe po nich pojfidé&t.

Na koncich 14, 15 néstrojového zé&sobniku 10 jsou
umi{stény na strané k néstrojim udchytné desky 20, 21,
jimi% lze néstrojové zésobniky 10 pomoci naklédacich
& vyklddacich zaPizeni uchopit a odsunout. (elné stra-
ny uchytnych desek 20, 21 lze pouzit jako nosiée pro
kodovéani udaji o néstrojich néstrojového zésobniku 10
a pro jejich urdovéni. K tomu d&elu je na obr. 2 na

¢elni strané& uchytné desky 20 upevnén nosié kodu 22.

Néstrojové zésobniky 10 jsou podle obr. 1 vedle
sebe usporddény ve svislé poloze a uloZeny na podvoz-
cich 16, 17 v pojizdnych drahéch 8, 9, jeZ jsou s vy-
hodou vyklonény»smérem 0od naklé&daci a vykladac{ strany.
Mohou byt zajistény pro dopfavu, aby zacho#évaly b&hem

dopravy svou polohu. Toto usporadéni néstrojovych zasob-
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nikd 10 umoZfuje, aby rémovy stojan 1 byl uloZen &
dopravovén tak, aby podle pottreby leZely ve svislé
nebo vodorovné poloze. Upevnéni néstrojovych.zdsobni-
k& 10 se dé&je pomoci blokovacich prostredkd, upevneé-
nych na zdvihaci tyéi, je% Jjsou ruiné nebo pomoci
zdvihaciho zatizeni ovl&dédny a toto zdvihac{ zarizeni
je napi. pfi¥azeno k naklédacimu a vyklédacimu zard{i-
zeni. Upevnéni lze v3ak provést téi jinym zplsobem,

napt. pomoci aretainich &epl nebo upevnovacich tyé{.

Na obr. 3 je zobrazen rémovy stojan 1 naloZeny
néstrojovymi zdsobnfky 10 a opatfeny dopravnim pod-
stavcem 25 pro dopravnf ulely. Dopravni podstavec 25

md%e byt v rdzném provedeni.

Na obr. 3 je rémovy stojan 1 ee svisle zavéSenymi
néstrojovymi zésobniky 10 postaven na dopravnim pod-
stavci 25 a s nim pevné spojen. Dopravni podstavec 25
md%e mit nap¥. kladky (JjeZ nejsou zobrazeny), na nichZ
1ze ramovy stojan 1 po kolejich dopravovat. Dopravni
podstavec 25 miZe byt paletou, napr. normdélni stan-
dartn{ paletou, jeZ nese rémovy stojan 1 a jejiZ pomoci
lze rémovy stojan 1 dopravovat zdvihacim vozikem, napt.
stohovalem a nakléddat a vyklédaet na mistech predéni.

Lze vZak pou¥it i JjeFabd, oplenovych a kolejovych vozi.

Na obr. 4 a 5. je zobrazeno pfeddni néstrojovych
zésobnikd 10 z rémového stojenu 1 do néstrojového zé-
sobnikového za¥fzenf 30 a zpétné prevzetf néstrojovych

z&sobnikd 10 z n&ho opét do rémového stojanu 1.
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Obr. 4 zobrgzuje nakléddni néstrojového zésobni-
kového zarizeni 30, jak je popséno ve vyde uvedené
pfihlésce, néstirojovymi zésobniky 10, opatfenymi né-
stroji 12. K tomu ucelu se prisune k néstrojovému zé4-
sobnikovému zarizeni tolik rémovych stojand 1, kolik
néstrojovych zésobnikl 10 je pro néstrojové zdsobni-
kové zat¥fzeni 30 zapotfebi. Nédstrojové zdsobniky 10
se z rémového stojanu 1 pomoc{ preddvactho za¥izeni 31
po kusech odebirajf{ a preddvaj{ se do néstrojového zé-
sobnikového za¥izeni 30. Na obr. 4 byly néstrojové zé-
sobniky 10 prvniho rémového stojanu 1 uZ pifedény do
néstrojového zésobnikového zatrizenf 10, takZe preddvact
zarf{zeni 31 miZe nyni néstrojové zésobniky 10 dalsiho
rémového stojanu 1 odnimat a preddvat do nédstrojového

zésobnikového zarizeni.

Podobnym zpisobem probihd také zpétné prevzetd
ndstrojovych zédsobnikl 10 do rémovych stojand 1 pomo-
ci{ predédvaciho za¥izeni 31l.

Na obr. 5 je jeden takovy rémovy stojan 1 pravé
naloZen zpé&tné pirejimanymi néstfojovymi zésobniky 10,
tak¥e nyni miZe odjet a udélat tak misto dalsimu prézd-
nému rémqvému stojanu 1, aby mohly byt zbylé néstrojové
zdsobniky pomoci predédvaciho zaffzeni 31 vraceny. Lze
v8ak také vracet pomoci predédvaciho zarizeni 31 do ré&-
mového stojanu 1 pouze vybrané néstrojové zdsobniky

s pouZitymi néstroji.
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Pri vydéni a zpdtném prevzeti néstrojovych zédsob-
nikd 10 je vyhoda pou2ivéni t&chto zédsobnikl zv1&&té
zFetelnd: Naplhovéni néstrojového zésobnikového za¥i-
zeni 30 lze provést ve velmi krétkém Case a presto Je

k dispozici velky pbéet néstroji 12.

, Popsané skladovaci a dopravni jednotka, sestéva-
jict z rémového stojanu 1 a néstrojovych zésobnikd 10,
predstavuje velmi pruiné feSeni pFipravy néstroji a
jejich dopravy a lze ji prizplsobit nejrizn&jsi{m pod-
minkém. Pritom lze pouZivat skladovaci a dopravni jed-
notky bdhem celého ob&hu néstrojh, pfi némZ lze prové-
d&t vBechny operace potfebné pro nasazeni néstroji.
Pomoci néstrojovych zésobnikd 10, v nichZ jsou néstro-
je 12 drZeny tvarovym stykem, lze zjednodusit i kodo-

véni ndstrojd.

Ob&h néstrojd podle obr. 6 ukazuje vyuZziti moz-
nosti skladovaci a dopravni jednotky. Schematicky vy-
obrazend zésobnikové stanice 51 obrédb&ciho stroje ob-
sahuje néstrojové zésobnikové za¥izeni 30 s nakléda-
cim a vyklédacim za¥izenim 31. Dva rémové stojany 1
slouz{ zde jako predloha a jako dodatelné néstrojové

zésobnikové za¥izeni pro néstrojové zésobniky 1l0.

Skladovaci a dopravni jednotka s ramovym stoja-
nem 1 a dopravnim prost¥edkem, nap®. plodinovym vozi-

kem, se dopravi ke stanici 52, kde dochézi k doostYrenit
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néstroji, jejich p¥ipravné nastaveni kodovéni a

sestaveni.

V ost¥irn& 53 se néstroje jednotlivé vyjmou
z néstrojovych zésobniki 10, preostifi se a znovu se
vlo%{ do zésobniku 10. Zésobnik obdrii jiny kéd a je

zasazen do rémového stojanu 1.

ProtoZe néstrojové zésobniky 10 maji vlastni pod-
vozek, mohou byt zav&Seny na jizdni koleji a tek do-
pravovédny stanic{ 52. P¥itom mohou byt té% pripadné
lehce vyklon&ny do vodorovné polohy.

Ve stanici pripravného nastaveni 54 se preostFené
nédstroje ptipravn& nastavi podle jmenovité hodnoty.
Mohou vak byt pPipravné& nastaveny pro novou sadu néa-
strojd. P¥{pravné nastavené néstroje se primo naklé-
daji do pristrojového zésobniku 10 & seskupuji se do

rémového stojanu l.

V kodovaci stanici 55 se ﬁéstroje oznati, pricemz

je moZno pouZit rdGzné znamé druhy kodovani.

Po kodovani se néstroje sestavuji, pricemZ se
seskupujf do rémovych stojand 1l. Néstroje lze nejen
libovolnd uvnity zédsobnikd uklédat, ale samotné zasob-
niky mohou své umisténi v fudé ménit. Prirazeni v ra-
movém stojanu 1 je déno prislusnou polohou v néastro-
jovém zéasobnikovém zafizéni 30. Tim lze optimalizovat

pristup jiz pfi pripravé. ro opudténi stanice 52
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dochéz{ ke zp&tné dopravé 58 skladovacich a doprav-
nich jednotek. Je v3ak moZno nejdrive z téchto jed-
notek vytvorit vyrovnévac{ sklad 56, coz Jje umoZnéno
nahu#dténym umisténim néstrojd v rémovych stojanech 1.
Skladovaci a dopravni Jjednotky mohou vsak byt ve
skladu 57 umistény nad sebou. rro dlouhodobé sklado-
véni lze né4strojové zdsobniky 10 uskladnit ve skladu
stejnym zptisobem, jako je tomu v rdmovych stojanech 1

na pr¥isludng dlouhych pojezdnych drahéch 8, J.

Jsou mozné varianty provedeni vynélezu. Tak je
mo3né konstruovat rémovy stojan 1 s vné& uloZenymi po-
jezdnymi drahami 8, 3. Toto provedeni pPichéz{ v dvahu
predevdim pro uskladnéni nastrojd ve staciondrnich
sklesdech. Pro dopravu jsou zv1l&3t€ vhodné ramwové sto-
jany podle obr. 1, nebol ndstroje jsou tim chrénény.
Ddle lze ramové stojany 1 spoletné s paletami ukladat
na sebe, prilem% ndstrojové zésobniky 10 mohou byt

sestaveny jak ve svislé, tak i vodorovné poloze.
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PATENTOVE NAROKY

R
ro
UloZnd a dopravni jednotka [EESEEYEENN nistrojC mew obr\ia',‘-
béci stroje, zejména obrdbé&ci centra, kterid je poloﬁbvév\ )
pohyblivd a slou?i pro uloZeni ndstrojd umistén&ch\y‘;éf" (
sobnicich nastroji a pro jejich dopravu k obrdbécimu stro-
ji a zpét, vyznacujici se tim, Ze zésobniky (10) ndstroji
jsou ulozeny rovnobézné, svisle vedle sebe v ramovém sto-
janu (1) a alespon na jednom svém konci (14, 15) jsou vy-
baveny pojezdem (16, 17), kterym jsou zasobniky (10) na-
strojl posuvné zavéseny na alespon jedné pojezdové drdze

(8, 9) usporadané uvnitf a nebo na vnéjs$i strané ramového

stojanu (1).

UloZnad a dopravni jednotka podle bodu 1, vyznadujici se
tim, Zze zasobniky (10) ndstrojd jsou v ramovém stojanu (1)

usporadiny ve svislé nebo vodorovné poloze.

Ulo7nd a dopravni jednotka podle bodu 1 nebo 2, vyznaduji-
ci se tim, Ze v ramovém stojanu (%) je usporfddano nosné

zarizeni, ve kterém jsou zasobniky (10) ndastroji zavéseny.

UloZnd a dopravni jednotka podle bodu 3, vyznadujici se
tim, Ze nosné zarizenl ma uvnitr a nebo na vnéjsi strané
ramového stojanu (1) usporadanou pojezdovou drahu (8, 9)

pojezdl (16, 17) vice zasobnik( (10) nastroju.




10.

Ulo?nd a dopravni jednotka podle bodu 4, vyznalujici se
tim, Ye pojezdovd draha (8, 9) md sklon k nakladaci a/nebo

vykladaci strané.

Ulo¥n4d a dopravni jednotka podle nékterého z bodl 1 az 5,
vyznadujici se tim, Ze zdsobniky (10) ndstrojd jsou vyba-
veny dvéma pojezdy (16, 17) na koncich (14, 15) zasobniku
(10) nadstrojd, které jsou podepfeny dvéma pojezdovymi dra-

hami (8, 9), na kterych jsou posuvné.

Ulo%nd a dopravni jednotka podle nékterého z bodd 1 az 6,
vyznadujici se tim, Ze v rimovém stojanu je uspofadan uza-
mykaci prostfedek (35, 36, 37) dopravy zdsobniki (10) na-

strojua.

Ulo%nd a dopravni jednotka podle nékterého z bodd 1 az 7,
vyznadujici se tim, Ze rdmovy stojan (1) je spojen napr.

pomoci rychlospojky s dopravnim podstavcem (25).

Ulo?nd a dopravni jednotka podle nékterého z bodd 1 az 8,
vyznadend tim, Ze ramovy stojan(l)je tvoren otevrenym

konstrukénim dilem sloZenym z tyci (2).

Pou?iti (lo?né a dopravni jednotky podle nékterého z bodd
1 ay 9 jako pFidavného zdsobniku ndstrojového zasobniku

(30) prifazeného obrabécimu stroji, ktery je osaditelny



tymiz z4sobniky nédstrojl jako jsou zasobniky (10) na-

strojl pouzité v ramovém podstaveci (1).
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