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Vynilez se tykad nekoherentniho optického roz-

v, ¥z

poznévaciho zafizeni, u kterého se feSi extrakce
pfiznakd, zvolenych pro klasifikaci, pomoci sous-
tav pohyblivych a nepohyblivych miizek.

Dosud zndméa rozpozndavaci zafizeni pracuji ob-
vykle tak, Ze snimaji rozpoznédvany obrazec, napf.
alfanumericky znak, pomoci matice fotodiod a sej-
muté ddaje, pfevedené na elektrické signdly, zpra-
covavaji pomoci specidlntho minipotitace. Nevy-
hodou t&chto zafizeni je sloZitost a tudiZz i vysoka
cena. Jednodus§i rozpoznévaci zafizeni vyuZivaji
principu holografie, nebo pracuji na principu
rozpoznavéni difrakénich spekter. Nevyhodou
téchto metod je okolnost, Ze pracuji pouze s obraz-
ci ve formé transparentd. Obrazce, nakreslené
nebo nati§téné na neprithledném podkladé, je
" mo#no rozpoznédvat nekoherentni optickou meto-
dou. Nekoherentni rozpozndvaci zafizeni rozpo-
' zndv4 obrazce na principu klasifikace nékolika
pfiznakd, extrahovanych z obrazce pomoci dvou
soustav nepohyblivych miiZek. Nevyhodou tako-
vého zafizeni je viak nizkd rychlost mechanického
rozmitani svételného svazku. Jiny zpusob, ,,static-
ké skanovani®, sice zaruCuje vysokou ¢&teci rych-
lost, av8ak na druhé strané vyZaduje sloZité elek-
tronické obvody, nebot je nutno provadét vypolet
amplitudy a faze kaZdého piiznaku.

Vyse uvedené nedostatky jsou odstranény podle
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vyndlezu, jehoZ podstatou je, Ze nekoherentni
optické rozpoznavaci zafizeni sestdva ze svételnych
zdroji osvétlujicich rozpozndvany obrazec, za
sebou fazenych pohyblivych transformacnich mii-

Zek, pevnych miiZek, fotodetektorti a vyhodnoco-
vaci elektroniky, pfidemZ soustava transformac-

[

"nich mifi¥ek je uspofddéna na rotujicim télese

nahan&ném elektromotorem, vyhodné na kotoudi,

" nakterém je vytvofen radidlni rastr, anebo na vélci,

‘ na jehoZ plasti je vytvofena soustava pasovych

vy

mfiizek. R

Vyhodou pouZiti soustavy pohyblivych mfizek
je, Ze se rychlost zpracovani obrazové informace
podstatné zvysi. Rychlost éteni vzroste v porovnani
s plivodnim uspofdddnim, pouZivajicim rotujici
zrcatkovy deflektor, pfibliZzné tolikrat, kolik mé
pohyblivd miiZka pruht.

Ptikladné provedeni nekoherentniho optického
rozpoznavaciho zafizeni je zndzornéno na pfipoje-
nych vykresech, kde na

obr. 1 je zndzornéno uspoiddani rozpozndvaciho
zafizeni, :

na obr. 2 je nakreslen projekéni systém, tvofeny
difusné& osvétlovanym obrazcem a transformaénimi
miizkami,

na obr. 3. je zndzornéna pohyblivd mfizka
v podob¢ radidlniho rastru,

na obr. 4 je znazornén prostor Fourierovy.
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transformace s koeficienty, vybranymi za p¥iznaky
pro klasifikaci,

na obr. 5 je prostorové rozmisténi fotodetektort
v rovin€ nepohyblivych miiZek,

na obr. 6 je zndzornéno alternativni uspofadsni
pohyblivych mtiZek na povrchu rotujiciho dutého
valce,

na obr. 7 je nakreslena soustava pohyblivych
miiZek v pohledu z boku v obr. 6

a obr. 8 je zndzornéno rozmisténi nepohyblivych
miiZek, odpovidajici této soustavd. Za kaZdou
nepohyblivou miizkou je umistén jeden fotode-
tektor.

,>Nekoherentni rozpozndvaci zafizeni sestava ze
svételnych zdrojii 4 osvétlujicich rozpozndvany
obrazec 1, ddle z pohyblivych transformagnich
mfiZzek 2, z pevnych mfizek 3, z fotodetektori
S a vyhodnocovaci elektroniky 6. Soustava trans-
formacnich mfiZek je uspofdddna na rotujicim
télese, které je nahdnéno elektromotorem 7, na
kotouti 12, na kterém je vytvoten radidlni rastr,
nebo na dutém vilci 22, na jehoZ pl4sti je vytvore-
na soustava pasovych mfizek.*

Nekoherentni optické rozpoznivaci zafizeni
pracuje tak, Ze rozpoznédvany obrazec 1 je osvétlo-
védn zdrojem nekoherentniho svétla 4. OdraZené
svétlo prochdzi rotujicim radidlnim rastrem
2 a pevnou soustavou miizek 3. Kotou& 12
s rastrem je pohédnén elektromotorem 7. Po prii-
chodu mfiZkami dopada svétlo na fotodetektory 5.
Signaly z fotodetektord jsou vyhodnocovany elek-
tronikou 6. Na obr. 2 je nakreslen projekéni
systém, tvofeny difusné osvétlovanym obrazcem,
kupf. pohyblivou m¥izkou 2 a pevnou mfizkou 3.
Veli¢ina x je vzdédlenost pohyblivé miitky od
roviny obrazce, t je vzdjemnd vzdilenost mfiZek,
q je periodickd vzddlenost pruhii pohyblivé miizky
2, ap je periodické vzdalenost pruhti pevné miizky.
Chceme-li mé¥it amplitudu Fourierova koeficientu
F;, kde i je ndsobek zdkladni prostorové frekvence
obsazené ve znaku, musime volit rozméry a nasta-

v

veni miiZek tak, aby platilo
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to je, musime pouZit m¥iZek s periodami pruhi
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Na obr. 4 je vyobrazen prostor transformovanych

obrazcl. Pfedpokladejme, Ze jsme se rozhodli

rozpoznavat obrazce podle amplitud Fourierovych

koeficientd Fy,, Fy,, Fy3 a F33. Chceme-li dodret

vztahy popsané rovnicemi (1) a (2), musime umistit

fotodetektory tak, aby fotodetektor mé¥ici koefi-

cient Fy byl ptekryt miiZkou o periodé P a nacha-
zel se na pfimce, protinajici stfed obrazce a oblast

rotujictho rastru, v niZ maji pruhy periodu q;

a orientaci

. j+_£_

2
o = arctg —

vy

Stejnou orientaci museji mit i pruhy pevné miizky.
Pro zvolené koeficienty Fyy, Fip Fo3 a Fyy je
zakresleno odpovidajici rozmisténi fotodetektori
5 na obr. 5. Fotodetektory 5 jsou uchyceny pfimo
na desce 8. Na obr. 6 je jiné moZné uspofddani
miiZek. Pohybliva soustava m¥iZek je vytvofena na
plasti vélce 22. Na obr. 7 vidime &ty¥i dil&i miizky,
které jsou na prithledném plasti vilce zaznamens-
ny. Kazdéd z téchto miiZek spolu s odpovidajici
nepohyblivou mfiZkou a fotodetektorem tvofi
soustavu, urenou pro méfeni jednoho Fourierova
koeficientu. Méfenim faze signdld na vystupech
fotodetektorii vzhledem k pevnému referenénimu
kmito¢tu je umoZnéno rozliSovat obrazce, majici
totozné difrakéni spektrum (napf. &islice 6 a 9).
Vynélezu je moZno pouZit pro rozpoznivani
obrazcd, napt. alfanumerickych znakd. Vynslez by
mohl nalézt uplatnéni v oblasti vypodetni techniky

a automatizace.

PREDMET VYNALEZU

Nekoherentni optické rozpozndvaci zatizeni ses-
tavajici ze svételnych zdroji osvétlujicich rozpo-
zndvany obrazec, za sebou fazenych pohyblivych
transformac¢nich mfiZek, pevnych miiZek, fotode-
tektor a vyhodnocovaci elektroniky, vyznadené

tim, Ze soustava transformalnich miizek (2) je

uspofdddna na rotujicim télese nahdnéném elek-
tromotorem (7), vyhodné na kotoudi (12), na
kterém je vytvofen radidlni rastr, anebo na dutém
vélci (22), na jehoZ plasti je vytvofena soustava
pasovych miiZek.

9 vykrest
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Obr. 4

Obr. 5
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Obr. 6
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