OZET
KONTROLLU KAPI SISTEMI ICEREN BIR BULASIK MAKINASI VE
CALISMA YONTEMI

Bulus, kontrollil kapi sistemini haiz bir bulasik makinasini
ve bu makinanin calisma yontemini konu almaktadir. Soz bulasik
makinasinda yikama programinin tamamlanmasinin ardindan, kapi
belirli bir ag¢ida aralanmakta, aralik kalan kapi belirli bir

slire sonunda geri kapanmaktadir.
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ISTEMLER

. Otomatik kapi sistemi igceren bir bulasik makinasi olup,

6zelligi;

kapinin acilmasini ve geri kapanmasini saglayan bir kapa
motoru,

yilkama programinin bitmesini takiben, bulasik makinasi
kapisinin ac¢ilmasi icin &nceden belirlenen tl sliresi kadar
beklenmesini, tl siliresinin ardindan kapi motoruna kapinin
acilmasi icin komut gdndererek &nceden belirlenen o agisi
kadar kapinin acilmasini, Onceden belirlenen t2 sliresi
boyunca kapinin ag¢ik kalmasini, t2 siiresinin sonunda kapi
motoruna komut gondererek kapinin kapatilmasini sadlayan
bir yazilim ve bununla birlikte c¢alisan bir acma kapama
mekanizmasi,

kapi acma ve geri kapatma islemini gerceklestirebilmek icin
motorun siriulmesini ve kontroliini sadlavyan, en az bir adet
anakart ile timlesik ya da ayrik kontrol devresi igcermesi

ile karakterize edilir.

. Istem 1’e gdre bir bulasik makinasi olup, ©6zelligi; tl

siiresinin 0 veya daha blylk olmasidir.

. Istem 1’e gdre bir bulasik makinasi olup, ©&zelligi; t2

sliresinin 0’dan biuylik olmasidir.

. Istem 1’e gdre bir bulasik makinasi olup, 6zelligi; kapinin

acilmasi durumunda o acisinin 0°’dan biiyiik 90° ’'ye kadar

herhangi bir aci veya 90° olmasidir.

. Istem 4’e gbre bir bulasik makinasi olup, ©6zellidi; o

acisinin 30° olmasidir.
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. Istem 1’e gdre bir bulasik makinasi olup, 6zelligi; kapinin

tekrar kapatilmasi durumunda kapi kilidinin kilitlenmesi

icin o agisinin 0° olmasidar.

. Istem 1’e gdre bir bulasik makinasi olup, 6zelligdi; tl1l, t2

slireleri ve o acisinin kullanici tarafindan belirlenmesini

sadlayan bir yazilim ve kontrol paneli icermesidir.

. Otomatik kapi sistemi iceren bir Dbulasik makinasinin

calisma yoéntemi olup, 6zelligi;

yikama programi tamamlandiktan sonra kap1 moctoru
araciligiyla makina kapisinin kismen veya tamamen ag¢ilmasi,
kapinin kismen veya tamamen ac¢ik halde bir silire beklemesi,
kapinin kapi motoru araciligiyla tekrar kapatilmasi islem

basamaklarini icermesi ile karakterize edilmektedir.

. Istem 8’e gdre bir yéntem olup, 6zellidi; yikama programi

tamamlandiktan sonra kapinin kismen veya tamamen acilmasina
kadar gecen siirenin, kapinin acilma acisinin, kapinin acik
haldeki bekleme siiresinin kullanici tarafindan bulasik
makinasi yvapisindaki bir kontrol paneli ile

belirlenmesidir.

Istem 8’e gdre bir ydéntem olup, 6zellidi; yikama programi
tamamlandidinda kapi motoru devreye girmeden once,
belirlenen siire ve periyotlarda kullaniciya sesli ve/veya

gorsel uyari verilmesidir.

Istem 8’e gdre bir yéntem olup, ©6zellidi; kapi motoru
araciligiyla makina kapisinin 30°’1ik acili olacak sekilde

aralanmasidir.
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12. Istem 8'e gdre bir ydntem olup,

kapatildidinda

kapatilmasidar.

acinin

OO

10

olacagi

bzelligi;

sekilde

kapi tekrar

tam

olarak
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TARIFNAME
KONTROLLU KAPI SISTEMI ICEREN BIR BULASIK MAKINASI VE
CALISMA YONTEMI

Bulusun Konusu

Bulus, Ozellikle bulasik makinalari icin gelistirilmis olup,
yilkama programinin bitmesinin ardindan belirli bir siire sonra
makina kapisinin aralanmasini, belirli bir siire kap:
aralanmis halde bekledikten sonra tekrar kapanmasini saglayan

otomatik bir kapi sistemine iliskindir.

Teknigin Bilinen Durumu

Bulasik makinasinda vyiiksek sicaklikta gercgeklesen yikama
isleminin tamamlanmasinin ardindan makina kapisinin kapali
kalmasi mutfak gereclerinin sicak wve nemli ortamda
beklemesine ve gec¢ kurumasina neden olmaktadir. Buna ek olarak
s®z konusu sicak ve nem, bakteri {remesini hizlandiran ideal
bir ortam vyaratmakta ve kullanicinin sagligini olumsuz
etkileyebilmektedir. Dolayisivla, bulasik makinalarinda
yikama programi sonrasil makina kapisinin uzun sire kapali

kalmasi Onlenmelidir.

Teknikte bu problemin c¢ozlimili icin kullanici yikama programini
takip etmekte program tamamlandiktan sonra bulasik makinasi
kapisini aralamakta wveya ac¢maktadir. Kullanicinin kapiyi
aralamayl unutmasi ya da program bitiminde evde olmamasi gibi
durumlarda mutfak gerecgleri sicak ve neml i ortamda
beklemektedir. Mevcut teknikte bahsedilen probleme ¢ozlm
saglamak amaciyla bulasik makinalari ic¢in otomatik kapi

sistemleri gelistirilmistir.

Teknidin bilinen durumuna &rnek olarak US2011074261A1 sayila
patent dokiimani verilebilir. S&z konusu dokiimana konu bulus,

bulasik makinalara ic¢cin bir kapi aralama aparatini
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anlatmaktadir. S&z konusu sistem, bulasik makinasi kapisini
kapatmak icin kapada vyerlestirilmis kilitleme tertibati wve
yikama haznesine vyerlestirilmis tespit mandalini kavrayan
kapinin aralik olarak acilmasi ic¢cin tespit mandalinin acilma
yonine dodru tahrik alip ayarlanabilen slrgll cubuduna
yerlestirildigi bir bulasik makinasi ile ilgilidir. Tespit
mandalinin otomatik geri gidisini saglamak ig¢in, tespit
mandalini, kapadin genis ac¢ilma hareketi vasitasiyla acgilis
yoniniin tersine olarak ilk pozisyonuna yakin bir duruma geri
getirebilecek, vasitalar Ongdrulmistir. Mevcut bulusta
45°"1ik kap1l acisinin sirgil cubudunun geri cekme hareketi

igin yeterli oldudu belirtilmektedir.

Yukarida anlatilan US2011074261A1 sayili patent dokiimaninda
anlatilan sistem kullaniciya tam ve esnek kontrol
sunmamaktadir. Mevcut sistem; vyikama programindan sonra
kapinin ne zaman aralanacadil, geri kapanmadan once kapinin ne
kadar siire aralik kalacagdir wve aralik kalma agisi gibi
hususlari kullanicinin ayarlamasina ya da secmesine olanak
saglamamaktadir. Ayrica soz konusu sistemde aralik kapinin
acilma hareketinin tersi yoninde, ilk pozisyonuna en yakin
duruma getirilerek kapatilacadili belirtilmis olup buradan

sistemde tam bir geri kapanma sadlanamadidi anlasilmaktadir.

Teknigin bilinen durumuna bir dider ornek TR 2014/09063 sayily
patent doklimanidir. S6z konusu dokiimana konu bulus, otomatik
kap1 acma mekanizmasi iceren Dbir bulasik makinasina
iliskindir. Bahsedilen bulasik makinasi, bir goévde, g&vdenin
icine erisilmesini saglayan bir kapi, kapinin kilitlenmesini
saglayan bir kapi kilidi, yikama ve kurutma islemleri sonunda
kapinin, govde ile arasinda bir miktar aralik kalacak sekilde
itilerek kismen acg¢ilmasini saglayan bir hareket lireticisi wve
gévde lzerinde yer alan, kapiya, kapinin ac¢cilma yoniline ters

yonde kuvvet uygulayarak kapinin agirlidini dengeleyen bir
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dengeleme mekanizmasi icermektedir. Mevcut sisteme gbre,
saglanan kap1i acikliga istege bagli olarak
ayarlanabilmektedir. Ancak, yikama programindan sonra kapinin
ne zaman aralanacadl ve kapinin ne kadar siire aralik kalacad:
gibi hususlari kullanicinin ayarlamasina ya da secmesine
olanak saglamamaktadir. Buna ek olarak bahsedilen sistemde
kismen ag¢ilan kapinin geri kapanmasi ile 1lgili Dbir
yapilandirma sunulmamaktadair. Mutfak geregleri ylkama
programi sonrasinda kismen ac¢ik kapi 1ile kurumakta ancak
kapinin wuzun sure agik kalmasi durumunda disaridan toz
alabilmektedir. Bu da kullanici ag¢isindan istenmeyen bir

durumdur.

Yukarida anlatilan teknikteki dezavantajlari ortadan
kaldirmak amaciyla bulasik makinalarinda vyikama programi
sonrasi mutfak gereclerinin etkin bir sekilde kurumasini
saglamak 1i¢in otomatik olarak acgilip kapanan bir kap1
sistemine ihtivyacg duyulmaktadair. Gelistirilen sistem
teknikteki sdz konusu ihtiyaci karsilamakta ve kapinin acilma
slresi, aralik kalma siresi, aralik agisi gibi hususlarda
kullaniciya ayarlama ve/veya secme imkani sunarak kullanici

tarafindan kontrol edilmektedir.

Bulusun Detayli Ag¢iklamasi

Bulus, bulasik makinasinda yikama programi tamamlandiktan
sonra, mutfak gereclerinin uzun slire sicak ve nemli ortamda
kalmamasi ig¢in gelistirilen kullanici tarafindan kontrol
edilebilen Dbir kapi sistemine iliskindir. Bu sayede
kullanicinin bulasik makinasini calistirdiktan sonra yikama

programinin bitmesini takip etmesine gerek olmamaktadir.

Gelistirilen kontrollid ve otomatik kapi sisteminde kullanici

yikama programi sonrasi, kapinin ac¢ilacadi silreyi, aralik
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kalacaga stireyi ve aralik aclisini Onceden

belirleyebilmektedir.

Bulusa konu kontrollil kapi sisteminin calisma ydntemi; yikama
programi tamamlandiktan sonra kapi motoru aracilidiyla makina
kapisinin kismen veya tamamen acilmasi, kapinin kismen veya
tamamen acik halde bir siire beklemesi, kapinin kapi motoru
araciligiyla tekrar kapatilmasi islem basamaklarini igerir.
Yikama programili tamamlandiktan sonra kapinin kismen veya
tamamen ag¢ilmasina kadar gecen siirenin, kapinin acilma
acisinin, kapinin acik haldeki bekleme siresinin kullanici
tarafindan belirlenebilmesi icin, bulasik makinasi yapisinda

bir yazilim ve bir kontrol paneli bulunur.

Bulusun bir vyapilandirmasinda, yikama programi bittiginde
kullanici tarafindan belirlenen bir periyot wve siire boyunca
bulasik makinasi sesli ve gdrsel uyari vermektedir. Ornedin
bu siire 2 dakika olabilir. Bahsedilen uyari isleminin sonunda,
kapai kullanici tarafindan manuel olarak acilmamis ise

otomatik kapi aralama sistemi devreye girmektedir.

Bulusun bir baska yapilandirmasinda, sesli veya gdrsel bir
uyarli olmadan, vyikama programinin sonunda otomatik kapa
aralama sistemi devreye girmektedir. Bu durumda, yikama
programi sonunda kapi motoru araciligiyla bulasik makinasinin
kapisi kullanici tarafindan belirlenen ag¢ida aralik kalacak

sekilde acilmaktadir.

Otomatik kapi aralama sistemi 1ile kapi aralama isleminin
gerceklestirilmesi durumunda, kapinin aralanma acisi 0°’dan
biyik 90° ’ye kadar herhangi bir aci veya 90° olabilir. Soz

konusu ac¢i bir yapilandirmada 30°’dir.
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Kapinin aralanmasi sayesinde yikama haznesindeki sicak buhar
disari c¢ikmakta ve mutfak gereclerinin hizli Kkurumasi
saglanmaktadir. Ayrica mutfak gereclerinin nemli wve sicak
ortamda Dbeklemesi Onlenerek, mutfak gerecleri izerinde

bakteri liremesi ihtimali en aza indirilmektedir.

Bulusun tercih edilen yvapilandirmasinda aralik kapi,
kullanicain belirledigi siire sonunda kapil motoru tarafindan
tekrar kapatilmaktadir. Bahsedilen kapi kapatma isleminde;
disaridan toz dahil herhangi bir yabanci maddenin girmesine
engel olacak sekilde, kapi aralama acisi 0° olana kadar
kapanma sadlanabilmektedir. Bu sayede mutfak gereclerinin
kuruduktan sonra, disaridan gelebilecek tozdan etkilenmemesi

saglanmaktadir.

Gelistirilen kontrolll kapi sistemi, yikama programil sonrasi
belirli bir siire sonra kapinin belirli bir aralikta agilmasini
saglayan ve belirli bir siire sonunda geri kapanmasini sadlayan
bir kapi motorunu haizdir. Ayrica kapi motorunun devreye
girerek acilma isleminin otomatik olarak
gerceklestirilmesini, siire kontroliini ve sonrasinda kapatma
isleminin otomatik olarak gercgeklestirilmesini sadlayan
komutlari veren bir yazilim ve bununla birlikte c¢alisan bir

acma kapama mekanizmasi igcermektedir.

Daha detayli olarak bulasik makinasi kapisinin c¢alismasini

saglayan yazilim ve donanimlar asagidaki gibidir:

Bahsedilen makinanin bir yapilandirmasinda, programin
bitmesini takiben kapinin acilmasi icin kapi motoruna komut
géndererek kapinin acilmasini, bir sire sonra kapli motoruna
tekrar komut géndererek kapinin kapatilmasini sadlayan bir
yazilim Dbulunur. Ayrica sistemde, kapi aralama islemini

gerceklestirebilmek icin motorun siriilmesi wve kontrolini
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saglayan, en az bir adet anakart 1le timlesik ya da ayrik

kontrol devresi bulunmaktadir.

Bir vyapilandirmada bahsedilen makina, programin bitmesini
takiben kapinin acilmasi icin tl sliresi kadar beklenmesini,
tl sliresinin ardindan kapi motoruna kapinin ag¢ilmasi igin
komut gondererek o acisi kadar kapinin acilmasini, tZ slUresi
boyunca kapinin ag¢ik kalmasini, t2 siiresinin ardindan kapi
motoruna komut gdndererek kapinin kapatilmasini saglayan bir
yazilim igerir. tl deferi 0 veya 0’dan bluylktir. t2 slresi
0"dan Dbuyluktir. Kapinin aralanmasi kismen veya tamamen
olmakla birlikte, kapinin aralanmasi durumunda o acisi 0°’dan
biiyiik 90° ’ye kadar herhangi bir aci veya 90° olabilir. Kapi
tekrar geri kapatilairken o acisi kiigilerek 0° veya 0°’ye yakin

olacaktair.

Anlatilan tl ve tZ siireleri ve kapinin aciklik agisi o Uretim
asamasinda ayarlanmis dederler veya sonradan kullanica
tarafindan ayarlanmis degerler olabilir. Bahsedilen

degiskenler, bulasik makinasi menisiinden ayarlanabilir.

Daha detayli olarak, bulasik makinasinda programin bitmesini
takiben, belirlenen tl1 siiresinin ardindan varsayilan olarak
belirlenmis 30° (ya da belirlenebilen herhangi bir aci ) kadar
bulasik makinasi kapisi yazilim kontrolll olarak kapi motoru
yardimiyla acilir. tZ2 siiresi boyunca acik kalmasi saglanir.
t2 siiresi sonunda bulasik makinasi kapisi yine motor
yardimiyla kapatilir. Bu kapatma islemi ile kapi aralama ag¢isi
0° ye indirilmis olur. o acisinin sifir dereceye inmesi ile

kapi kilidi kilitlenmektedir.

Motorlu arama isglemi yazilim kontrollii oldugu ig¢in oldukga
basit bir sekilde tim siire (tl ve t2) ve aci (alfa) degerleri,

bulasik makinasi kontrol paneli araciligiyla meniiden



10

15

20

25

30

istenilen dederlere ayarlanabilmektedir. Boylece kullanicinin

bulasik makinasi lizerinde tam kontrolil sadlanmigs olmaktadir.

Yukarida farkli yapilandirmalari verilen c¢alisma yontemini

haiz kontrolll kapi sistemi de bulusun kapsamindadir.

Sonug olarak; gelistirilen bulus sayesinde yikanmis mutfak
gereclerinin sicak ve nemli ortamda beklemesi &nlenmekte ve
taze hava 1ile temas etmesli sadlanmaktadir. Ayrica mutfak
gerecleri kuruduktan sonra kismen (o acisi kadar) vya da
tamamen acik olan bulasik makinasinin kapisi otomatik olarak
kapanmakta ve mutfak gerecglerinin disardaki tozdan
etkilenmemesi saglanmaktadir. Bunlara ek olarak gelistirilen

sistem kullaniciya gdre ayarlanarak kontrol edilebilmektedir.



