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Mechanizm rozrzqdv parowej maszyny okretowej

Patent trwa od dnia 8 czerwca 1956 r.

Mechanizm rozrzadu jest przeznaczony do prze-
sterowywania mimosrodéw suwakowych piono-
wej maszyny parowej okretowej. Istniejace roz-
wigzania, jak np. rozrzad obrotowy systemu
Christiansen-Mayera lub Ajaxa, wyrozniaja sie
skomplikowang budowa i s3 trudne do wykona-
nia, jak rowniez zawcdza w eksploatacji. Urzadze-
nie wedlug wynalazku jest znacznie prostsze
w wykonaniu i bardziej niezawodne w eksploa-
tacji. '

Na rysunku przedstawiono przekroj podiluzny
mechanizmu rozrzadu.

Mechanizm rozrzadu skiada sie z tulei gwinto-
wanej A, sruby pociagowej B, lozyska oporowe-
go C, watka rozrzadu D, tulejki gwintowanej E,
segmentu zebatego G, tarczy mimosrodowej H
i sworznia K. . :

Zmiane mimosrodowosci tarczy mimosrodowej H,

*) Wiaiciciel patentu o$wiadczyl, ze twérca wy-
nalazku jest inz. mgr Stanistaw Kowalczyk.

a tym samym skoku suwaka, przeprowadza sig
w sposéb podany nizej. Uruchamia si¢ mechanizm
nawracajgcy (maszynka parowa), ktéry obraca ko-
lo stozkowe, przymocowane do tulei gwintowanej
i utozyskowanej A, ktéra obracajgc si¢ wprowadza
w ruch poosiowy $rube pociggowa B, a ta z kolei
poprzez lozysko oporowe C ciagnie walki rozrzg-
du D, polaczone ze soba tulejka gwintowanag E.
Walki rozrzadu D posiadajg wyfrezowane zgby
Srubowe o pochyleniu 16° ktorymi zazebiaja sig
z segmentem zgbatym G, przymocowanym do tar-
czy mimosrodowej H.

Przy ruchu poosiowym walki rozrzadu D, zaze-
biajace si¢ z segmentem zebatym G, powodujg
obréot tarczy mimosrodowej H wokoél osi sworz-
nia K, zmieniajagc mimosrodowo$¢ tarczy mimosro-

dowej H.

Urzadzenie powyzsze znalazlo zastosowanie
w pionowych maszynach parowych okretowych
o mocy okolo 1900 KM przy 120 obr/min.



Zastrzeienia patentowe

L 1, «Mgchani;ntroquu parowej maszyny okreto-

-

wej zaopatrzony w walek z zebami §rubowymi,
przesuwany wzdluznie w tulei zeliwnej, oraz
w dwa segmenty zebate przymocowamne do
tarcz mimosrodéw, znamienny tym, %e zawiera

walek (D) z zebami $Srubowymi przy ruchu

wzdluznym, ktérego spowodowanym urucho-
mieniem mechanizmu nawracajgcego poprzez
koto stozkowe i Srube pociagowaq (B), nastepuje

-zmiana mimosrodowosci, a tym samym wiel-

kosci napelniefi cylindréw, poza tym w zalez-

2.

n
P

nosci od kierunku przesuwu walka z zebami
$§rubowymi nastepuje zmiana kierunku obro-
tow maszyny parowej,

Mechanizm rozrzadu maszyny parowej wedlug
zastrz, 1, znamienny tym, ze walek i segment
zebaty (G) posiadaja uzebienie Srubowe oraz
kliny prowadzace walek (D) z zebami Srubo-
wymi.
’
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