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(54) Ustroji k vertikdlnimu pfestavovdni horniho pracovniho vdlce automatiku

Vyndlez se tykd Ustroji, jim%Z se zvedd a spoudSti horni pracovni vdlec automatiku,

Automatiky obvyklé konstrukce sestdvaji ze dvou masivnich stojanii, které jsou nahoFe
navzdjem spojeny. Vé stojanech jsou ulofeny dva pracovni vdlce, které se otddeji proti so-
bé a jsou opatieny jednim nebo vice kalibry. Spodni pracovni vélec je v dolnim loZiskovém
t8lese zpravidla uloZen pevnd, zatimco horni pracovni vdlec je vyvdfen a uloZen pohybliv&
v loZiskovém rdmu, Lo#iskovy rdm je shora p¥ipevnén ke éroubovjm vietenim, jimiZ se nasta-
vuje presnd pracovni vzddlenost mezi obima pracovnimi vdlci automatiku. V takto nastavens
poloze je moZ%no horn{ pracovni vilec mezi ob&ma prichody provalku rychle zvedat.a spoudtét
pomoci klinové tyde, kterd jé suvné ulofena v UloZnych vyfezech loZiskovych téles a Je v
nich presunovéna piestnic{ silového védlce, Je zndma i bezstojanovd stolice automatiku, je-
Ji% stojiny tvoF{ &ty¥i nepFedepjaté, stavici Brouby, které jsou svymi spodnimi konci ulo-
Zeny v axidlnich loZiskdch dolniho loZiskového-t&lgsa a na jejichi horni, zdvitové 8dsti
Jsou uloZeny pohybové matice p¥iéniku, ktery Fvofiﬁééleeo klinovdni horniho pracovniho

vdlce, jeho% loZiskové t3leso, suvnd uspo¥ddané na dfidichﬁstavécich Sroubli je prostfed-

nictvim stav8cich kameni spojeno s prestavnym p#i&nikem. Ve‘étgv§c§i “Eaﬁépech pridnikd
Je pak v obvyklém uspoi#dddni uloZena klinovd tyd o?lédané silovym vdlcem, Sté?énﬁ hornfho
pracovniho vdlce automatiku klimovou tyd{i ve znémjcﬁ provedenich znaé&nd dvlivﬁdje:sfavebe\

nl il a hmotnoat atoliee automatiku a kluzni ulosend funkdnich ploch klinové tyle vy-
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Yaduje maximdln{ pozornost ze strany idriby, protofe na stavu t&chto funkinich ploch zdvi-
s presnost udr¥eni nastaveni pracovni vzddlenosti pracovaich vdlcid a presnost vdlcovéni,
Ulo#né viile Zepl pracovnich vdled v loZiekéch, viile v zdvitech pohybavych vieten nebo sta-
v8cich Sroubd a vile ve vedeni klinové tyfe spolu s nizkou tuhosti stojanového provedeni ’
stolic zvySuji vyskyt podélné rﬁzﬁosténnosti vdlcovanfch trub, Krom& toho je koncepce tech-
nologického stavéni hornfho pracovniho vdlce: nomoci klinové tyde témé¥ vyloudena k aplika-
ei v pokrokovych konstrukinich smdrech, kterd se orientuji na extrémng tuhé, bezstojanové
gtolice 8 predepjatymi Hrouby.

Popeané nedostatky odstranuje dstroji k vertikdlnimu pFestavovéni horntho pracoviniho
védlce automatiku a podstata vyndlezu spodivd v tom, Ze vn&j¥{ radidlni loZiska obou gepil
hornfho pracovniho vdlce jsou usazena v dloZnfch dirdch excentrickych pouzder, kterd jsou
natd¥ivé ulo¥ena v kluznfch pouzdrech, zasazenych do vdlcovych dér horniho loZiskového $&-
'lesa automatiku; k excentrickému pouzdru je z boku piipevndna lo¥iskovd piiruba axidlnfho

lo¥iska &epu horniho pracovniho vdlce automatiku, Podle vyndlezu jsou vytvo¥eny na vndjdim
obvodu excentrickfch pouzder pdkové zdchyty, napiiklad ozubeni vdnce, spfaZené do zdbé&ru

8 .nat4divym dstrojim, nap¥. pastorkem pFevodovky elektromotoru, ozubenym segmentem nebo
h¥ebenem, tdhlem silového vdlce a podobnd, K podstaté vyndlezu ndle?i i to, Ze vnéj8i ra-
d1d1ni loZiska obou Zepl horniho pracovniho vilce automatiku jsou uloZena v'Zévésnich lo~-
Yiskovych pouzdrech, kterd jsou usazena v dloinych dirdch excentrickjch pouzder s radidlni
vilf, pridem? zdvésnd lo¥iskovd pouzdra jsou na svych povrsich opatfena radidlnimi zdpichy
tvaru T, do nich# jsou zasunuty hlavy téhel, jejichZ konce jsou vyvedeny na povrch hornfho
lo¥iskového t¥lesa a jsou na ndm zaji¥tény maticemi a podepFeny tladnymi pruZinami, vloZe-
nymi mézi horni loZiskové t3leso a kotevni matice.

Stavéni hornfho pracovniho vdlce automatiku dstrojim podle vyndlezu opousti dplné
princip prestavovédni vélce pomoc{ klinové tyle a na misto ni realizuje vertikdlni pohyb ‘
vélce jeho natddenim v excentrech, Vzhledem k tomu, Ze celd stavdci dstroji je zabudovdno
do hornfho lo¥iskového t3lesa a vlastni stavini nevy?aduje Zddnou zm&nu jeho polohy, miZe
bft toto konstrukdn{ FeSen{ s vyhodou aplikovéno na bezstojanové stoliei, jeii? loZiskové
t8lesa mohou byt navzdjem spojenu predepjatymi Srouby, coZ bylo principidlnd vyloudené u
stdvajicich stojanovich i bezstojanovych stolic automatiku, které vyfadovaly zvedéni hor-
niho loZiskového t&lesa nebo loZiskového rdmu. Spolu s pFidavnym vymezenim radidlni vile
v uloZeni ¥epd horniho vdlce podle vyndlezu nabyvd stolice vlastnosti, které odpovidajl
soudasnym pofadavkim ne p¥esnost a produktivitu vélcovédni, .

Vyndlez je v dal¥im popisu objasndn ne piikladu provedeni vyobrazenim na vykresech,
zndzornujicich bezstojanovou stolici jednokalibrového automatiku s pPedepjatymi Srouby a
kde znadi obr. 1 bodni pohled na hornf 3dst stolice automatiku se schematickym zndzornd-
nim excentrického nastavovdni velikosti technologické mezery mezi pracovnimi vﬁlci a obr,
2 ez horni Eéstf stolice v misté A-A z obr. 1 zndzornujic{ detailnd natdSeci dstroii hor-
niho pracovniho vilce spolu se zpisobem vymezen{ radidlni vile Jepd pracovniho vdlce ve '

,yalivém uloZend.

B

-, Horni pracovni vélec ) automatiku je opatfen dvima osazenymi Zepy 2, 3. dep 2 je ulo-
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v axidlnim lo¥isku 4, ve vyvafovacim, vnéjSim radidlnim loZisku 3 a nosném, vnit¥nim radi-
4luim loZieku 6. 5ep'2 je naproti tomu ulofen jen v radidlnich loZiskdch: vnit¥nim radidl-

5, 8 a vnit¥ni radi-

nim loZisku 7 a vnéjsim radidinim loZisku 8., Vnéjs8{ radidlni loZiska
&1n{ loZiska 6, 7 jsou umfstdna v excentrickych pouzdrech 3, 10, kterd jsou natddivé ulo-
%ena v d8lenych kluznych pouzdrech 11, 1g usazenych do vdlcovych d8r 13, 14 vytvorenych

v hornim lo¥iskovém t8lesu 15. Axidlni loZ%isko 4 na strand depu 2 je uloZeno v loZiskové
piirubd 16, kterd je pripevndna z boku k excentrickému pouzdru 3. Ob& excentrickd pouzdre
9, 10 jsou opatiena na svém obvodu ozubenymi v&nci ll; 18, s nimi% zabird ozubeny pastorek
19 pPevodovky 20 spraZené s elektromotorem 21.

Vnd38f radidlni loZiska 5, 8 jsou usazena v zdvésnych loZiskovych pouzdrech 22, 23,
kterd jsou do loZnych d§r 24, 25 excentrickyfch pouzder 3, 10 usazena s radidlni vili. Ta-
to z&vésnd lo%iskovd pouzdra 22, 23 jsou na.svém povrchu opatiena radidlnimi zédpichy 26,
27 ve tvaru T nebo rybinovitého priiezu a v nich jsou uloZeny hlavy 28, 29 tdhel 30, 31,

- jejich% horni &dsti jsou vyrezy 22, 33 vyvedeny na povrch horniho losiskovéno t&lesa 15,
kde jsou zajidtdny maticemi 34, 35 a podep¥eny tladnymi pruZinami 36, 37.

Je-11 zapotiebi vrdtit po ukondeni vdlcovaciho stehu vdlcovany duty provalek vratnymi
kotoudi zpdt pred stolici, zméni se pevnéAnastavéné pracovni mezera mezi obéma pracovnimi
védlei 1, 38 ne technologickou vzddlenost tim, Ze se uvede v &innost elektromotor 21, ktery
prost¥ednictvim pPevodovky 20 a jejfho ozubeného pastorku 19 pootoli ozubenymi vénci 17,
18 ve smyslu naznadeném v&t5{ oblou $pidkou (obr. 1), pridem? se excentrickd pouzdra 3, 10
nato8i ve svych kluznych pouzdrech 11, 12. Podélnd osa horniho pracovniho vdlce 1 p¥itom
vykondvd pohyb na malém Gseku dridhy krufnice, zndzorndny menSi oblou Sipkou (obr. 1), a
vznikly pfﬁmét E této drdhy do vertikdly je #ddanym zdvihem horniho pracovniho vdlce L.
P#i spusténi horniho pracovniho vdlce 1 do piacovniho postaveni se natoci popsanym‘qfﬁso-
bem excentrickd pouzdré-g. 10 v opadném smyslu otéddek elektromotoru 21.

Vedkeré radidlni vile v radidlnim valivém ulo¥eni obou Jepd 2, 3 i v kluzném uloZeni
excentrickych pouzder 3, 10 v pouzdrech 11, 12 se vymezuji tlakem vinuf&ch pruzin 36, 37,
to jest hlavn® tahem tdhel 30, 31, je? svymi hlavemi 28, 29 pFitahuji zdvésnd loZiskovd
pouzdra 22, 23 a tim celf horni pracovni vdlec L vzhiru. Toto opat¥eni md velky vyznam v
okam%iku ndpichu provalku mezi oba sev¥ené pracovni vilce }, 38, kdy dochdzi k vymezeni
vSech radiilnfch vilf a k intenzivnimu rdzu ve =tolici. Nevymezené radiflni vile -jinak
zpisobuji zhordeni phesnosti geometrického tvaru vdlcovaného provalku a rychlejisi pokles

%ivotnosti lo%isek, zplisobeny rdzovymi Qlinky p¥i vdlcovdni,

pXEDpuMET VYNALEZU
1. Ustroji k vertikdlnimu prestavovédni horniho pracovniho vdlce automatiku, vyznadujici
se tim, %e vn3]8{ radidlni lo%iska (5, 8) a vnit¥ni radidlni ioéiska (6, T) obou Zepd
(2, 3) horniho pracovniho vdlce (1) jsou usazena v Uloinjch dirdch (24, 25) excentric-
kjch pouzder (9, 10), kterd jsou natddivd uloena v kluznych pouzdrech (11, 12), zasa-
zenych do vdlcovych d¥r (13, 14) horniho loZiskového t&lesa (15).

2, Ustrojf podle bodu 1, vyznadujic{ se tim, Ze excentrickému pouzdru (9) je z boku pii-
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pevaéne loZiskovd pFiruba (16) axidlniho loZiska (4) depu (2) horniho pracovniho vdlce
(1) automatiku.

3, Ustroji podle bodd 1 a 2,Avyznaéujici gse tim, %e na vn3jSim obvodu excentrickych pouz-

der (9, 10).jsou vytvoreny pdkové zdchyty, napfiklad ozubeni véncd (17, 18) sp¥afenych

do zdbdru & natiddivym dstrojim, napiiklad ozubenim pastorkem (19) pFevodovky (20) elek-
tromotoru (21), ozubenym segmentem nebo h¥ebenem, tdhlem silového vdlce a podobné,

4, Ustroii podle bodd 1 a% 3, vyznaéujici se tim, %e vn¥3ji3{ radidlni loiiska (5, 8) obou
Sept (2, 3) horniho pracovniho vdlce (1) automstiku jsou uloZena v zdvEsnych loZisko-
v§ch pouzdrech (22, 23), kterd jsou usazena v GloZnfch dirdch (24, 25) excentrickych
pouzder (9, 10) s radidlni viil{, pFilem? zdvEsend loZiskovd pouzdra (22, 23) jsou na
svych povr3ich opat¥ena radidlniml zdpichy (26, 27) tvaru T, do nichZ jsou zasunuty
hlavy £28, 29) téhel (30, 31), jejichZ konce jsou vyvedeny na povrch nornfho lo¥isko-
vého t8lesa (15), jsou na ndm zaji3t¥ny maticemi (34, 35) a podepfeny pFedepjatymi vi-
nut&mi pru¥inami (36, 37), vloZenymi mezi horni lo¥iskové t3leso (15) a matice (34,
35).

2 vykresy
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