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Uklad sterujacy cyfrowego miernika czestotliwoéci

Przedmiotem wynalazku jest uktad sterujacy cyfrowego miernika czestotliwosci majgcego zastosowania
zwtaszcza do specjalizowanych miernikéw czestotliwosci.

Cyfrowy miernik czestotliwosci zbudowany jest z nastepujgcych uktadéw: uktad wejsciowy przeksztatca-
jacy sygnat mierzony na ciag impulséw, bramka przepuszczajaca ciag impulséw we wzorcowym odstepie czasu,
licznik zliczajacy impulsy, rejestr do ktdérego wpisywany jest wynik pomiaru, uktad wzorcowego odstepu czasu
wyznaczajacy czas otwarcia bramki oraz uktad sterujacy wytwarzajacy sygnaty zapewniajace wspdtprace wylej
wymienionych uktadéw. W odpowiedzi na sygnat inicjujacy rozpoczecie pomiaru uktad sterujgcy generuje
sygnaty kasowania licznika, uruchomienia uktadu wzorcowego odstepu czasu, wpisu wyniku pomiaru do rejestru
oraz inne sygnaty w przypadku miernikéw specjalizowanych.

W obecnie stosowanych rozwiagzaniach uktady sterujace stanowia uktady niezalezne isq zbudowans
z rejestréw przesuwnych lub multiwibratoréw wy twarzajacych wymagang sekwencje sygnatéw. -

Celem wynalazku jest zastapienie uktadéw sekwencyjnych przez uktady kombinacyjne, ktére s bardziej
niezawodne, mniej podatne na zaktdcenia oraz mniej kosztowne,

Istota wynalazku polega na wyeliminowaniu niezaleznego uktadu sterujgcego i wykorzystaniu do
generowania sygnatéw sterujacych uktadami miernika sekwencji stanéw pierwszego stopnia dzielnika czestotli-
wosci wzorcowej wchodzacego w sktad ukiadu wzorcowego odstepu czasu. :

W uktadzie wyjécia cyfrowe okreslajace stan pierwszego stopnia dzielnika potgczone sg z wejsciami uktadu
dekodera posiadajgcego wejécie czestotliwoéci wzorcowej, wejécie bramkowane sygnatem wzorcowego odstepu
czasu oraz wyjécie sygnat6w sterujacych uktady licznika i pamigci miernika czestotliwosci.

Zaletg wynalazku jest ograniczenie elementow stosowanych w uktadzie sterujagcym miernika czestotliwosci,
poprawa niezawodnosci dziatania i wyeliminowanie uktadéw opdZniajacych z uktadu sterowania miernika,

Wynalazek jest blizej objasniony na przyktadzie wykonania przedstawionym na rysunku, ktéry jest

schematem ideowym uktadu, .
Uktad sterujacy miernika wedtug wynalazku jest zbudowany z n — stanowego dzielnika czestotliwosci 2,
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na ktérego wejscie jest podawany sygnal czestotliwosci wzorcowej 1 oraz z dekodera standw 4 bramkowanego ni
wejiciu b wzorcowym odstepem czasu. Uktad 2 stanowi jednocze$nie pierwszy stopien dzielnika czestotliwosci
wzorcowrj o stopniu podziafu n—-m uktadu wzorcowego odstepu czasu, ktéry sktada sie¢ ponadto z generatora
czestotliwosci wzorcowej otaz uktadu sterowania bramka, otwierajgcego bramke na odcinek czasu odpowiada-
jacy czasowi pomiaru czgstotliwosci sygnatu wejsciowego.
" Wyijscie z n-stanowego dzielnika czestotliwosci 2 jest potgczone 2z wejiciem m-stanowego dzelnika
czestotliwosci 3, ¢ : : .

Na wejscia dekodera stanow 4 s3 podawane sygnaly zwyjé¢ cyfrowych 6 n-stanowego dzieinika
czestotliwosci 2 oraz sygnat czestotliwosci wzorcowej 1, natomiast wyijscia 7 uktadu dekodera 4 s pofaczone
z wejéciami kasowania i wpisu uktadow licznika 8 oraz rejestru 9, do ktérego jest wpisywany wynik pomnisiu
czestotliwosci.

Zadaniem dekodera stan6w 4 jest wyrdznienie dowolnych stanéw sposréd n-standw dzielnika 2. -

Kasowanie dzielnika czestotliwosci wzorcowej sygnatem przytozonym na wejscia 6, inicjujacym
rozpoczecie pomiaru, né stan (n°m-—n) pozwala na wykorzystanie sekwencji n-stanéw przed rozpoczeciem
wzorcowego odstepu czasu, jako sygnatdw z wyjscia 7 do sterowania uktadami miernika czestotliwosci.

Po zakoriczeniu wzorcowego odstepu czasu uktad dekodera standw 4 wyr62nia stany dzielnika 2 jako
drugq sekwencje sygnatdw sterujgcych.

Zastrzezenia patentowe

Uktad sterujacy cyfrowego miernika czestotliwosci, w ktérym pierwszy stopieri dzielnika czg¢stotliwosci
wzorcowej doprowadzonej do wejscia posiada wejécia ustawiajace oraz wyijscie potaczone z wejsciem drugiego
stopnia dzielnika ktdry réwniez posiada wejécia ustawiajagce, znamienny tym, Ze wyjicia cyfrowe
okreslajace stan pierwszego stopnia dzielnika (2) potaczone sg z wejsciami uktadu dekodera (4) posiadajgcego
wejscie czestotliwosci wzorcowej, wejécie (5) bramkowane sygnatein wzorcowego odstepu czasu oraz wyjscie (7)
sygnatdw sterujacych uktady licznika (8) i pamieci (9) miernika czgstotliwosci.
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