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(54) Zapojeni regulatoru pro elektronické ovladani obvodi stykacii

Vynalez se tyka zapojeni regulatoru pro
elektronické ovladani obvodt stykacdd, které
je vhodné pro kontaktni fizeni vozidel zavisle
trakce, zejména pii sérioparalelnim prepinani
trakénich motort v rezimu jizdy a brzdy.

Dosud znamé zapojeni pro ovladani obvo-
da stykadd pouzivaji jako regulatoru elektro-
mechanickych reléovych obvodd, jejichZ ne-
vyhodou je nutnd Castd udriba, kratka Zivot-
nost a pomald regula¢ni odezva.

Vyse uvedené nevyhody jsou odstranény
zapojenim regulatoru pro elektronické ovla-
dani obvodl stykac¢u, sestavajicim z jizdniho

- integratoru, brzdného integratoru, dvou jizd-
nich a dvou brzdnych odport, jizdniho spi-
nace, brzdného spinade, logického bloku, spi-
na¢e posunuti hladiny, odporu posunuti hla-
diny, vystupniho zesilovade a zpétnovazebni-
ho odporu, jehoz podstata spotivd v tom, Ze
vystup jizdniho integratoru je pres vzajemné
zapojeny prvni a druhy jizdni odpor ptipo-
jen ke vstupu vystupnfho zesilovade. Ke
vstupu zesilovace je také pres vzdjemné sé-
riové zapojeny prvni a druhy brzdny odpor:
pripojen vystup brzdniho integratoru. K prv-
ni svorce je pripojen prvni vystup jizdniho
spinade, jehoz vstup je spojen se druhym vy-
stupem logickeho Blokwy & drwhy vystup jizd-
niho spinace je uzemnén, Ke druhé svorce je
ptipojen prvni vystup brzdného spinace a
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jeho druhy vystup je uzemnén. Vstup brzdné-
ho spinade je spojen s prvnim vystupem lo-
gického bloku, jehoz treti vystup je spojen
s prvnim vstupem spinac¢e posunuti hladiny.
Druhy vstup spinac¢e posunuti hladiny je pti-
pojen ke svorce zdroje pomocného napéti.
Vystup spinate posunuti hladiny je pres od-
por posunuti hladiny spojen se vstupem vy-
stupniho zesilovade. Paralelné k zesilovadi je
ptipojen zpétnovazebni odpor.

Vyhodou zapojeni reguldtoru pro elektro-
nické ovladani obvodu styka¢d podle vyna-
lezu je jeho zlep8end funkce a spolehlivost,
jakoz i velmi jednoducha udrzba.

Priklad zapojeni regulatoru podle vynalezu
je schematicky znazornén na priloZeném vy-
kresu. -

Vystup jizdniho integratoru 1 je pres prvni
a druhy jizdni odpor 3, 4, které jsou zapoje-
ny sériové, pripojen ke vstupu vystupniho
zesilovade 13. K prvni svorce 40, pfes kterou
jsou spojeny sériové oba jizdni odpory 3, 4,
je je$té pripojen prvni vystup 5% jizdniho
spinade 5, jehoZ vstup 5® je spojen se dru-
hym vystupem 9° logického bloku 9. Druhy
vystup 5° jizdniho spinace 5 je uzemnén.

Vystup brzdného integratoru 2 je pres prv-
ni a druhy brzdni odpor 6, 7, které jsou zapo-
jeny sériové, pfipojen rovnez ke vstupu vy-
stupniho zesilovace 13. Ke druhé svorce 50,



pres kterou jsou sériové spojeny oba brzdné
odpory 6, 7, je je§t& pripojen prvni vystup
8% brzdného spinade 8, jehoZ vstup 8® je
spojen s prvnim vystupem 94 logického blo-
ku 9. Druhy vystup 8° spinade jizdy 8 je
uzemnén. Treti vystup 9° logického bloku
9 je pripojen k prvnimu vstupu 11® spinade
11 posunuti hladiny, jehoz vystup 11* je
pfes odpor 10 posunuti hladiny ptipojen ke
vstupu vystupniho zesilovade 13. Druhy
vstup 11°¢ spinace 11 posunuti hladiny je pii-
pojen ke svorce 20 zdroje pomocného napéti.
Paralelné k vystupnimu zesilovaéi 13 je pii-
pojen zpétnovazebni odpor 12. Svym vystu-
pem je vystupni zesilovad 13 ptipojen ke
svorce 38 vystupniho napéti.

Funkce zapojeni regulatoru je nasledujici:
Ke vstupu vystupniho zesilovade 13 je pres
sériové zapojené jizdni odpory 3, 4 privadé-
no vystupni napéti jizdniho integratoru 1 a
pfes sériové zapojené brzdné odpory 6, 7 vy-

stupni napéti brzdného integratoru 2. Jizdni
spina¢ 5 a brzdny spina¢ 8 tvori dohromady
prepina¢ rezimt jizdy a brzdy, ktery je po-
moci vstupu 5° jizdniho spinaée 5 a vstupu
8% brzdného spinade 8 fizen prvnim a dru-

~hym vystupem 9%, 9° logického bloku 9. Na

vstup vystupniho zesilovade 13 je pies spi-
na¢ 11 posunuti hladiny a ptes odpor 10 po-
sunuti hladiny je§té privadéno napéti ze svor-
ky 20 zdroje pomocného napéti. Zpétnovazeb-
ni odpor 12, ptipojeny paralelné k vystupni-
mu zesilovadi-13 definuje zesileni vystupni-
ho zesilovade. Spina¢ 11 posunuti hladiny je
pomoci svého prvniho vstupu 118 fizen tre-
tim vystupem 9° logického bloku 9, kterym
se posouva hladina vystupniho napéti na
svorce 30 vystupniho zesilovage 13. Vystupni
napéti na svorce 30 vystupniho zesilovade 13
se méni v zavislosti na velikosti trakéniho
proudu v jizdnim nebo brzdném reZimu, po-
piipadé i pti dob&hu vozidla.

PREDMET VYNALEZU

Zapojeni reguldtoru pro elektronické ovla-
dani obvodu stykald, obsahujici jizdni in-
tegrator, brzdny integrator, dva jizdni od-
pory, dva brzdné odpory, jizdni spinaé, brzd-
ny spina¢, logicky blok, spinaé posunuti
hladiny, odpor posunuti hladiny, vystupni ze-
silova¢ a zpétnovazebni odpor, vyznadené
tim, Ze vystup jizdnfho integratoru (1), je
pres vzajemné sériové zapojeny prvni a dru-
hy jizdni odpor (3, 4) pripojen ke vstupu vy-
stupniho zesilovaée (13), k némuz je pres vza-
jemné sériove zapojeny prvni a druhy brzdny
odpor (6, 7) piipojen vystup brzdného integra-
toru (2), pficemZ k prvni svorce (40) je piipo-
jen prvni vystup (5%) jizdniho spinade (5)
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jehoz vstup (5°) je spojen se druhym vystu-
pem (9°) logického bloku (9) a druhy vystup
(5% jizdniho spina¢e (5) je uzemnén, a ke
druhé svorce (50) je pfipojen prvni vystup
(8%) brzdného spinade (8), jehoZ druhy vy-
stup (8°) je uzemnén, zatimco jeho vstup
(8%) je spojen s prvnim vystupem (94) lo-
gického bloku (9), jehoZ tieti vystup (99 je
spojen s prvnim vstupem (11%) spinace (11)
posunuti hladiny, pti¢emz jeho druhy vstup
(11% je ptipojen ke svorce (20) zdroje po-
mocného napéti a jeho vystup (11%) je pies
odpor 10 posunuti hladiny spojen se vstupem
vystupniho zesilovade (13), k némuz je para-
lelné pripojen zp&tnovazebni odpor (12).

1 vykres
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Obr. 1
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