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1

Vyndlez se tykéd zefizenf pro ohgbéni tylovych predmstd, zejména trubek a profilovych
tydf, p¥i kterém podélnd sila postupn¥ posouvéd tylovy materidl, vedeny vodicimi prvky,
nap¥. kladkami, pres chifvaci prost¥edky, které ohfivajl tydovy materidl v uzkém p¥{¥ném
pdsmu ohievu, p¥i kterém Jje ty&ovy materidl po prichodu oh#{vac{mi prostifedky veden do ohy-
bu oto¥nym ohybacim ramenem, -ke kterému je materidl neotodn¥ pfipojen, prilemf ohybaci rame-
no mé svij stied otd¥eni v roving pdsma ohtevu nebo v jeho t¥sné blizkosti.

U znémého zarfzeni pro ohybéni kovovich trubek dochdz{ k ohybéni v yzké oblasti ohffevu.
Jeliko# v této oblasti ohybovy moment vyply¥vé ze sily pisobici na trubku v jejim podélném
sméru, zmen¥uje se prodluZovéni na vngjsL stren¥ ohybu, prodluZovéni a péchovéni na vniting
strand ohybu se zvét3uje, takZe na vnéjél stran& ohybu se tlousike stiny zmend{ v men3im
rozsshu, ne# kdyby na trubku nepisobila podélnd sfla.

Zkusenost ukdzale, ¥e za uréitych okolnosti, zeJména maji-1i se ohybat trubky s pomdr-
né mesivnim prifezem, pisobf na zerizen{ velmi znadné zatifeni, které se obtiind vyrovndvé
e které miZe vést k havérii stroje. V ohfiveném pdsmu trubky ddle vznikd pfi¥nd sila, kte-
ré miZe véet k nelddouctim deformacim trubky v ohfivené oblasti. Vyse uvedend velkd zatiZenf,
xterym Jje zafizenf vystaveno, Je z velké &dsti disledkem velmi vysokého ohybového momentu
v mist¥, kde je trubka pevn¥ pfipojena k ohybacimu remenu, a velké sily, vyvozované na trub-
xu vodici kladkou, umfst&nou v oblasti ohievu.

Uelem vyndlezu je odstranit uvedené nevyhody znémych zafizeni.
Tohoto Wlelu se podle vynélezu dosshuje zaFfzenim pro ohybén{ tydovych predm¥td, zejmé-

na trubek, kde podélnéd sfila postupn¥ posouvé materidl, vedeny vodicimi prvky, nap¥. kladka-
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mi, p¥es ohFivaci prost¥edky, které oh¥lvajl materidl v udzkém pFi¥ném pdsmu ohtevu, prifem¥
materidl je pd prichodu oh¥ivacimi prostiedky veden do ohybu oto&nym ohybecim remenem, ke
kterému je materiél neoto¥n# pFipojen a ohybaci remeno méd stied otd¥eni v roving pésma ohie~ -
vu nebo v jeji t&sné blizkosti, u kterého vodici kladky ty&ového materidlu jsou upraveny na
vodicim rému, prifem? bud vodieci rém nebo ohybac{ rameno je oto¥n& spojen se zdklednim rdmem
zatizeni,

Podle vfhodného provedeni vyndlezu Je ohybaci rameno oto&n¥ pripojeno ke kyvnému rame-
ni, uloZenému na &epu, posuvném v drdice, kterd je kolmd k podélné ocase ty¥ového materidlu,
pfitemZ na ohybacim rameni je posuvnd v dréZce upraven svéraci prvek.

Podle Jiného vyhodného provedeni vyndlezu je ohybac{ rameno, délkovd seriditelné, otod~
n& spojené prvnim téhlem a &epem, presuvnym v dré¥ce, s vodicim rdmem. Konec vodiciho rdmu
Je spojen prostPednictvim spojovacich ty&{ se zdkladnim rdmem ze¥izeni tek, Ze Jjeden Jejich
konec Je otoin¥ pfipojen k zéklaednimu rému zarfzen{ a opalny konec je oto¥n& p¥ipojen k vo-
dicimu rému.

Podle dal¥fho znaku Je u tohoto proveden{ vyndlezu tdhlo spojeno &epem s ty¥fi a tato
Je pPfipojena &epem, druhym tdhlem a ¥epem k vodicimu rdmu. Toto druhé téhlo je spojeno dél-
kové seriditelnou ty&{ s prvn{m téhlem. Druhé téhlo je s vyhodou otodn¥ p¥ipojeno &epem
k ty&i, jejiZ druhy konec Je oto¥n¥ pfipojen k prvnimu tdhlu Zepem, ulofenym ve stiedni
tifeting vzddlenostl %epu a st¥edu otd&eni ohybaciho ramene.

Zerizeni podle prvnfho provedeni vyndlezu s vfhodou obsahuje &idlo pro snimédni posuvu
stfedu otd¥enf ohybaciho remene, spojené s ovldda¥em polohy oh#ivactho prost¥edku ve smiru
osy vodictho rému.

Obdobn¥ obsshuje za¥izeni podle druhého provedent vyndlezu s vyhodou ¥idlo pro sniméni
odchylky polohy vodictho rému, spojené s ovlddalem polohy ohtivaciho prostfedku ve smiru
osy vodiciho rému.

V ddsledku vzdjemn® pohyblivého uspordddni stiedu otéZenf ohfbaciho ramene a pésme
ohfevu dochdzi k eliminaci nadmérného zati%feni stroje a snf{fenf velikosti p*i¥né sfly, kte-
ré u zndmfch zafizen{ vede k neZdédoucim deformascim trubky v oblasti jejfho oh¥evu. Vzhledem
k moZnosti okeamZité korekce posunu obou ¥4stf zaffzeni obnovenim plivodniho polom¥ru oté¥eni
tato pohyblivost neovlivnuje plynuiost a pravidelnost ohybaciho procesu a odstranuje v pod-
statd pln¥ vySe uvedené nedostatky znémého stavu techniky.

Vynélez je blfZe vysvitlen v ndsledujicim popise na pffkladech provedeni s odvoldnim
na vykresy, ve kterfch zna&f obr. 1 pidorys prvaftho provedeni zafizen{ podle vyndlezu, obr.
2 jeho detail v pozm¥n¥né form¥, obr. 3 aZ 6 alternetivni provedeni zaffzeni podle vynéle-
zu s pevnymi st¥edy otd¥eni ohfbacich ramen a obr. 7 pohled shora ne zaffzen{ podle vy-
nélezu sestrojené podle obr. 6.

Jek Je patrno z obr. 1, je tylovy materidl )|, ktery md byt ohnut, vleZen do stroje se
zékladnim rémem 2. P¥i svém pohybu dopfedu, ktery Je vyvoldvén silou, pidsobfel ne ngj ve
smEru 3ipky 3 pomoci nezndzorn¥nych prostiedkd, je tyfovy materidl ) veden vodicimi kladka-
mi 4 a 3, pfipojenymi k zékladnimu rému 2, a vodicim prvkem 6, vedenym ve vodicim rému 8.

Tento vodici prvek 6 miZe sestdvat z objimky, pripevn¥né k tyfovému materidlu ] a opat-
Fené deldimi kladkemi 7, poji¥ddjifcimi po vodicich plochéch vodictho rému 8, ktery Jje pevné
spojen se zékladnim rémem 2.

PFedn{ konec tyfového meteridlu 1 Je pevn¥ pfipojon k 6hybacinu ramenu 10, napi. pomo-
cf sviracfho prvku 3. Ohybac{ rameno 10 Je otodns spojeno s kyvnym ramenem 12 pomoci &epu
11, prilemZ semotné kyvné rsmeno 12 Je oto¥n& pFipojeno k zéklednfmu rému 2 pomoci dalsfho

éepu 13.
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Za kladkemi 4, 5 Je tyZov§ materiél | obklopen ohifvacim prostiedkem 14, ktery v tom-
to mist3 ohiivd uzké pdsmo tyZového materidlu ] na teplotu potfebnou pro jeho ohnutf, V ro-
vind tohoto pédsma ohfevu, nebo v JeJf t¥sné blizkosti leZf Zep 11, ktery tvor{ stfed oté-
teni 30 ohybacfho remena 10, coZ je pro uspokojivou funkeci stroje podstatné. Oh¥fveci pro-
stredek zalfzeni |4 pracuje s vfhodou na elektroindukinim principu, avdek miZe byt Jiné
konstrukce, nap¥. byt upraven pro ohfev plynem. Podstatné Je, aby se Jim bhfivalo Jen dzké
pésmo tydového materidlu l.

Zetizeni podle vynélezu pracuje takto: .
P¥i provozu oh¥ivaciho prostiedku 14 se posouvéd ty&ovy. materidl 1 dopfedu ve sm¥ru 3ipky 3.
Sflu pot¥ebnou pro tento posuv doddvéd napf. motorem pohén&né zdvitové vieteno nebo hydrau-
licky vélec. Konec tydového materidlu, pripevn&ny ve sviracim prvku 9 k ohybacimu ramenu
se miZe pouze otéet kolem st¥edu otd¥ent 30 ohybactho remena 10 tvoreného &epem 13. Toto
oté¥eni vyvoldvé v mist¥ oh¥{veném oh¥fvacim prostfedkem 14 ohyb s polom&rem rovnym vzdd-
lenosti mezi stfedem otdZenf 30 a osou piffmé Z4sti ty¥ového materidlu j. Aby se zabrénilo
deformaci v &ésti ty¥ového materidlu 1, kterd prdvZ proisla oh¥#{vacim prost¥edkem 14, ochla-
zuje se ty¥ovy materidl 1, zejména je-li to tenkost&nné trubka, podle potfeby za oblasti
oh¥evu nap¥. tim, Ze se posti¥ikd vodou.

Je t¥eba poznemenat, %e p¥i ohybacim postupu je bo¥ni sfla plsobici na kladku 5 Jen
meld. V oblasti ohfevu tySového materidlu ]| mé pF{ind smykové si{la zanedbatelnou hodnotu,
tekZe nevyvoldvé neZdédouc{ deformece. Chladné a proto tuhé dsti tyfového materidlu | souse-
dfef s oblast! ohfevu snaff se zachovat pivodn{ kulaty tvar prifezu v oblasti oh¥evu. Neni
proto tieba naplnit trubku piskem a vsunout do ni trn.

Cep 11, tvorfci stied oté¥eni 30 ohybactho ramene, v zésad® zistdvéd stdle na stejném
m{st& pfi ohybacim postupu a polom¥r ohybu zistdvd také stdlym.

Poruchy druhotné povahy, napt. nepravidelnosti tloudtky stény tylového materiélu 1,
mohou vak vyvolat odchylku v polom&ru ohybu. Tato odchylka je doprovézena mirnym posuvem
gepu 11 smérem napravo nebo nalevo ve smyslu obsshu obr. 1.

Po provedeni korekce je zarizeni podle vyndlezu opetfeno &idlem A pro sniméni posunu
st¥edu otd¥enf jQ ohybacfho ramene 10. Toto &idlo A Je déle spojeno s ovlédaéem polohy
oh¥fvactho prostfedku 14 ve sm¥ru osy vodiciho rému 2 a tim i rovné &4stl tyZového materid-
lu !. Takto uzpidsobené zafizenf podle vynélezu pak provédi korekci polohy pésma ohfevu tak,
%e v zévislosti na zJist&né hodnotd posuvu st¥edu otdleni 30 ovléda& B posune oh#{vaci pro-
stifedek 14 tok, %e st¥ed otd¥enf 30 zaujme vi¥i n&mu op&t svou pivodn{ relativni polohu.
Pr{tomnost &idla A mi¥e byt popfipadd nahrazena menudlni obsluhou. S vfhodou jde v3ak o &id-
lo, vyddvajici elektricky nebo‘pneumaticky nebo Jiny signdl, ktery vyvoléd &innost ovlddale
B a tim 1 posuv ohf{vacfho prostfedku 14. '

Za ekvivalent pro pdsuv oh#fvaciho prostredku 14 se miZe povaZovat i pdsuv stfedu oté~
geni 30 ohgbactho remene 10 ve sm¥ru rovnobdiném s osou zdkladniho rému 2 a tedy s rovanou
prvni &4st{ tylového materidlu 1. :

Zat{zeni schematicky znézorn¥né v obr. 1 se miZe. pfizpﬁsobovat rﬁznym prﬁm&rﬁm tyéové—
ho materidlu a riznym polomdrim ohybu, a to sef{zenim nebo vym&nou vodicich kladek 4, 5 vo-
diefho prvku §, svéracfho prvku 9 a zm¥nou d¥inné délky ohybactho ramena 10, Pr{kled, Jjak
posledniho dosshnout, Je ziejmf z obr. 1. Zdkladnf rém 2 a vlastni ohybaci rameno 10 Jsou
opat¥eny vodicfmi drd¥kemi 15 a 16, prfifem¥ ve vodicl drdice 15 se md%e nastavovat dalii
gep 13, tvolfci stied otéd¥ent kyvného remena 12, zatimco ve vodict drdice 16 lze nastavovat
sviraci{ prvek 9.

ZaFizeni se miZe upravit pro ohfbdni trubek nebo jinfch tyZovfch predm&td do Zroubovi-
ce a to postupnym posouvénim st¥edu otddeni 13 ve sm¥ru kolmém k roviné/vytahovéni.
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Pohyblivost sti*edu otddeni 30 se miZe doséhnout i jinymi zpisoby neZ pomoci{ kyvného
ramena 12, nap¥. pomoci smykadla, pohybujiciho se ve vedeni pomoci hnactho mechanismu pro
p¥{mo&ary pohyb, nebo jak je naznadeno na obr. 2, kde je &ep 11 veden mezi dv&ma ohebnymi

pasy 17.

Na obr, 3, 4, 5 a 6 Je schematicky zndzorn¥no, jak lze princip zatizeni podle vyndlezu
uplatnit u ohybacich strojd, u nich¥ pro deny polom¥r ohybu mé stied otd¥eni ohybaciho remena
pevnou polohu vi¥i zékladu ohybactho stroje.

Na t&chto obrazech je stifed otéfeni 101 ohybacfho remena 102 hehybny. Ohybaci rameno
102 je na svém druhém konci 108 pevn¥ pFipojeno k ohybanému ty&ovému materidlu 103 napt.
pomoci sv&racfho prvku.

Vzddlenost st¥edu otd¥eni 101 a druhého konce 108 se ovSem rovnd polomiru, ve kterém
se méd tylovy materidl 103 ohnout. Ohybac{ rameno 102 a ohnuté ¥dst tydového materidlu 103
tvo¥{ vlastn¥ tuh$ celek, vytvéifejfci teoretickou pdku o délce r, kterd zistévé stdle kol-
mé k podélné ose ohybaného materidlu. TyZovy materidl 103, ktery mé byt ohybén, je veden ve
své pPimé &dsti ve vodicim rému 104 pomoc! vloZengch vodicfch kladek 106 a 107, které piensd-
Mpﬁ&éMWztﬂw&ommﬂﬂuL}mvmnimebNaW&WmﬁleijmM
podélnd sila pomoct posouvaciho ustrojf, pisobiciho Jednak na tyéovy materidl 103, jednek
na vodict rdm 104.

Na obrazech je posouvac{ Ustroj{ schematicky naznadeno jako pruZina 105, ale v praxi
miZe sestdvat z hydraulického nebo pneumatického vélce, ze zdvitového vietena, pohdnZného
motorem, nebo ze Sroubové ozubnice gpod.

V rovin& oznafené &dérkovenou 3arou se nachézi oh¥f{vaci prost¥edek 109. Rovina tohoto
ohtivactho prost¥edku 109 prochdz{ nebo tém&¥ prochdz{ st¥edem otdSen{ 101 ohybacftho rame-
na 102. Ty¥ovy materidl 103 Jje hnén podéln¥ plsobic{ silou dopfedu a ohfbé se polomirem r
v pédsmu ohfevu, kteréd se postupn¥ premistuje po délce tohoto tydového materidlu 103.

Vynélez umoZnuje, aby vodici rém 104, nesouc{ na svém prednim konci oh¥fvaci prostie-
dek 109, se mohl pohybovat v urditych mezich smrem ke stfedu otd&enf 10| ohy¥bactho ramena
102 snebo od n¥j, aby se zcela nebo z¥dsti potlalila smykovéd sfla v ohfiveném pésmu a aby
se zmen3ilo zatiZen! ohybactho remena 102 v jeho st¥edu otddenf 101.

Na obr. 3 jekvodiei rém 104 za Wlelem dosaZeni pohyblivosti, Jak bylo vy¥Ze uvedeno,
opatfen na svém prednim konci bo&nfmi vodicimi kolejnicemi 110, které se mohou kluzné po-
hybovat mezi vodicimi vélci 111 s vodorovnou 0SoU.

Misto nich mi%e mit vodici rém kladky, které se pohybuji mezi nehybnymi kolejnicemi,
enebo misto kladek se mohou pouZfft vodiei plochy.

Obr, 4, 5 a 6 znézorfujf schematicky uspo¥dddnf, u kterych se alespon pribli%n& doséhne
pfemisiovéni dosaZené podle obr. 3.

Tek na obr. 4 je vodici rém 104 oto¥n¥ spojen se dvima spojovacimi tydemi 112 113
v jejich prvnich koneich 114, 115, zatimco druhé konce 116, 117 spojovacich ty&f 112, 113
Jjsou pripojeny k zdkladnimu rdmu za¥izeni.

Na obr. 5 Je zadnf konec vodictiho rému 104 uspo¥4ddn oto¥n¥ kolem pevného bodu 118.

V blfzkosti pfedntho konce vodicfho rému 104 je k n&mu rovnob¥Zn¥ p¥ipojeno téhlo 121
pomoci &epu 120. Druhy konec téhle 121 Je otéZivy kolem &epu 122, pevn¥ spojeného se¢ zéklad-
nim rémem 125. Jek ukazuje obr. 7, je spojenf mezi pevnym Zepem 122 a zékladnim rdémem 125
uskuten¥no pomocf ty¥f 128 a 129, z nich¥ prvni ty& 128 je otdSivd kolem &epu 130 na zéklad-
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nfm rému a druhd ty& 129 je oté¥ivd kolem druhého &epu.13! zéklednfho rému. Cep 130 se na-
chézi pFibliZn& v.pili vzddlenosti mezi stfedem oté¥eni 101 a Eepem 123. Druhy &ep 131 se
nachéz{ v blizkosti stPedu oté¥enf 101. Zatimco délka prvni tyle 128 je stéld, délka druhé
ty&e 129 se mife ménit pomoci napinedla 132, jeho% GZel bude popsdn niZe.

Na svém piednim konci nese vodic{ rém 104 ohi¥fvac{ prostfedek 133 pro ohfev ty&ového
materidlu v vdzkém pdsmu 109, kolmém k podélné ose neohnuté &désti tydového materidlu. Tento
ohfvaci prostfedek 133 mi¥e sestévat z elektrického zai*fzenf pro doddvku stiidavého prou-
du do indukéni civky 134 obklopujicl tydovy materidl v této oblasti.

Mohou se pou¥it i Jiné oh¥{vaci prostiedky za piedpokladu, Ze tyfovy materidl jimi bu-
de oh#{vén pouze v Uzkém pdsmu. Oh¥ivaci prostiedek se miZe kombinovat s prostiedky pro
chlezeni pohybujictho se ty¥ového materidlu v oblasti, kterd byla prévé ohidta,

Rovine pésma ohfevu 109 a oh¥ivacf cfvky 134 prochdz{ nebo tém&# prochdzi stfedem oté-
%enf 101 ohybaciho remena 102, nebo Jinek Feleno je podélnd osa piimé &dsti tyfového materi-
4lu v podstat¥ kolmd k &éFe spojujicf pésmo ohievu 109 a stied otd¥eni 101 ohybaciho rame-

na 102.

) Tento vzteh je podstatny pro sprédvnou funkei stroje a proto musi bft zachovén, kdyZ
se m&n{ polomdr ohybdn{ tydového materidlu 103.

* .
Kdy% se polom¥r ohybu md minit, m¥nf se d¥innéd délka ohybactho ramena 102, JjekoZ i po-
loha vodiciho rému 104 viél zdkladnimu rému 125.

Zmna délky ohybacfho ramena 102 se provede piemfstdnim sv&racfho prvku 108 podél reme-
na, které je opat¥eno vyfezem 135, v n¥mZ se svi&racf prvek 108 miZe v Zddeném mistZ upevnit.
Zm3na polohy vodicfho rému se po seffzeni vy¥e uvedené zm&ny obdrZi zm¥nou délky druhé ty-
%e 129. Tim se prvn{ ty¥ 128 nato&f kolem Zepu 130, zatfmco ¥tdrbina 124 klouZe podél &epu
123. Poloha éépu 130 a &epu 123 a délka prvni tyfe 128 se voli tak, %e p¥i jekémkoliv polo-
méru ohybédni se prekticky udriuje pravy dhel mezi podélnou osou primé ¥dsti tydového materi-
dlu 103 a Sarou spojujici rovinu pdsma ohfevu 109 a st¥ed otddeni 101.

V pribZhu ohybéni mife dojit k malym odchylkém Zddeného ohybaciho polomé&ru v disledku
nahodilych p¥{&in, jeko je nap¥. nestejnorodost ty%ového materidlu. Takové odchylky se pro-
Jevujf v melém otddeni vodicfho rému 104 kolem &epu 123 a odpovidajfcim otéZenim téhla 121
kolem pevného &epu 122, Takovd odchylka se mi%e zkorigovat vhodnym malym posunem pésma
ohfevu 109 v podélném sm¥ru p¥imé &dsti tyfového materidlu.

KdyZ se tedy otd¥f téhlo 121, miZe se provést odpovidajic{ mely posuv pdsma ohfevu
109 seffzenim polohy oh¥{vactho prost¥edku 133 a civky 134 vi¥i pfednimu konei vodictiho
rému 104, které se miZe dit bud ru¥n¥ nebo automaticky.

V poslednfm p¥ipad® se mdfe pouZit snimacf ¥idlo C, které snimé odchylku polohy vodicfho ré-

mu 104, a je spojeno s ovladalem D polohy ohif{vacfho prostifedku 133 ve sm&ru osy tohoto vo-
dictho rému 104 . '

PouZiti vyndlezu neni omezeno na popsend provedeni. Napi. konstrukce znédzorn&nsd na
obr. 7 se miZe pozm&nit tek, Ze druhy Zep 120 a ¥t&rbina 124 vodictho rému 104 se nachézeji
ve svislé rovin& prochézejici osou pPimé &ésti.tyZového materidlu }103 a vodiciho rému 104.

Jind mo¥nd obm&na stroje podle obr. 7 by bylo nemontovéni vodicich kladek 106, oh¥fva-
citho prostiedku 133 a Jeho induk¥nf civky 134 nikoliv na vodicim rdmu 104, ale na zvldStnim
pomocném suportu, kluzn& uspo¥ddaném ve vodicim rédmu a pripojeném k zékladnimu rému 125
pomoci téhel podobnfch tdhlu 121 a ty¥i 128 z obr. 7.



201025 6

PFL tekové konstrukei se vodicf rém 104 musi posunout podéln& zm¥nou ohybového polomd-
ru, tek¥e vodici prvky, tj. Zep 123 a ¥t&rbina 124 na zadnim konci vodiciho rému, se mohou
nehradit otodnym ¥epem, jako je pevny %ep 118 na obr. 5.

Aby se zvitSila stlafujfci sila v pésmu ohfevu tek, Ze.by plsobila proti ztenéovdni
stény ne vn¥3s{ strand ohybu, mife se na ohybaci remeno 102 plsobit p¥{devnou brzdici silou.
Na druhé stren¥ miZe byt %ddoucf, nap¥. u velmi tenkych trubek a pPi velmi plastickém ma-
teridlu, pisobit na ohybaci rameno p#idavnou hnaci silou. Pro oba ddely lze pouZit elektiricky
nebo hydraulicky motor s hnacimi i brzdicimi vlastnostmi.

Vyndlez byl vysv&tlen zejména ve spojitosti s ohfbénim okrouhlych trubek, nap¥. ocelo-
vych. Rozum{ se v¥ak, Ze za¥fzen{ podle vyndlezu lze uZft i pro ohybéni jinych ty¥ovych
pfedm¥td, nap¥. profilovych ty¥{, kolejnic, nosnikd atd. Materidl t¥chto prvkd nemus{ bft
kov, ngbri mi%e to byt také jiny termoplasticky materidl, nap¥. termoplasticky polymer ne-
bo sklo. Zplsob ohfevu musi byt oviem ve shod¥ s povehou ohybeného materiélu. Misto ohifevu
elektrickou indukei, pouZitelného pouze u elektricky vodivych materidld, mife se za vhod-
nych podminek pou%fit zdroj zéfen{ horkym vzduchem, plynem atd.

PREDMET VYINALEZU

1. Zad{zen{ pro ohybdn{ tyfovych predm¥td, zejména trubek, kde podélnd sila postupnd
posouvéd materidl, vedeny vodicimi prvky, nap¥. kladkemi, pres oh¥{ivaci prostiedky, které
oh¥{vajl materidl v dzkém pfiéném pésmu ohfevu, piifem# materidl je po prichodu ohiivacimi
prostredky veden do ohybu oto¥nym ohybacim remenem, ke kterému je materiél neoto¥n& p¥ipo-
jen a ohybac{ remeno mé st¥ed oté¥en{ v rovin¥ pésma ohfevu nebo v jejf t&sné blizkosti,
vyznadené tim, %e vodici kladky (4, 5, 106) ty¥ového materidlu (1, 103) jsou upraveny ne
vodicim rdmu (8, 104), pridemz bud vodici rém (2, 104), enebo ohybaci rameno (10, 102) je
oto¥nd spojen se zdkladnim rdmem (2) zaifizeni.

‘2. Zabizent podle bodu !, vyznalené tim, Ze ohybac{ rameno-(102) je délkov® seFiditelnd
a oto¥n& spojené prvnim téhlem (125) a Eepem (123), presuvnym v drdice (124), s vodicim

rémem (104).

3. 2aff{zeni podle bodu 1, vyzna¥ené tim, %e ohfbac{ rameno (10) je oto¥n¥ p¥ipojeno
ke kyvnému remeni (12), uloZenému na Xepu (13), posuvném v drd¥ce (15), kterd je kolmd
k podélné ose tyfového materidlu (1), prfi¥emf na ohybacim rameni (10) jJe posuvn¥ v dréice
(16) upraven sviraci prvek (9).

4, Zafi{zeni podle bodd 1 a 2, vyznalené tim, Ze konec vodicfho rédmu (104) je spojen
se zéklednim rémem (2) prost¥ednictvim spojovacich tyZf (112, 113) tek, Ze Jeden Jejich
konee (116, 117) je oto¥nd pfipojen k zdklednimu rému (2) a opedny¥ jejich konec (114, 115)
je otodn¥ pripojen k vodict{mu rému (104).

5. ZaPfzeni podle bodd 1 a 2, vyzna¥ené tim, Ze prvni téhlo (125) je spojeno &epem {130)
s ty&i (128) a tato je pfipojene Zepem (122), druhym téhlem (121) a Zepem (120) k vodicimu
rému (104). .

6. Zarizen{ podle bodd 1, 2 a 5, vyznalené tim, Ze druhé téhlo (121) je spojeno délko-
vd seriditelnou ty&f{ (129) s prvnim tdhlem (125).

7. Zerizeni podle bodd 1, 2, 5 a 6, vyznaené tim, Ze druhé tdhlo (121) je otodnd p¥i-
pojené Sepem (120) k jednomu konci tyZe (128), jeJiZ druhy konec je oto¥n¥ p¥ipojen k prv-
nimu téhlu (125) ¥epem (130), uloZenym ve st¥edni t¥etin¥ vzddlenosti &epu (123) a stfedu
otddeni (101) ohybactho raemene (102).
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8. Zarfzeni podle bodu 3, vyznalené tim, %e obsahuje &idlo A pro sniméni posuvu stfedu
otddeni (30) ohybaciho ramene (10), spojené s oviddalem (B) polohy ohfivaciho prostiedku
(14) ve sm¥ru osy vodictho rému (2).

9. Zatizeni podle bodu 2, vyznadené tim, %e obsahuje &idlo (C) pro sniméni odchylky

polohy vodiciho rdmu (104), spojené s ovlddadem (D) polohy oh¥ivactho prostfedku (133) ve
smdru osy vodiciho rdmu (104),

3 listy vykrest

Severografia, n. p., zdvod 7, Most
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