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62 Zahnirztliches Handstiick.

67 Das zahnirztliche Handstiick aus einem Antriebsteil
(1) und einem ldnglichen axial drehbar an den
Antriebsteil (1) angekuppelten Griffhiilsenteil (2) trdgt ein
am antriebsteilfernen Hiilsenende angeordnetes Behand-
lungswerkzeug (3). Im Handstiick ist aussermittig eine
Gliihlampe (4) und im Griffhiilsenteil (2) ein mit seinem
antriebsteilfernen Ende auf den Bereich des Werkzeuges
(3) gerichteter Lichtleiter (5) angeordnet, dessen werkzeug-
fernes Ende durch die Gliihlampe (4) mit Licht beauf-
schlagbar ist. Damit in jeder Drehstellung vom Antriebs-
teil (1) und Griffhiilsenteil (2) eine direkte Lichtiibertra-
gung von der Glithlampe (4) auf das antriebsteilseitige
Ende des im Griffhiilsenteil (2) vorhandenen Lichtleiters
(5) ermdglicht ist, ist die Gliihlampe (4) zusammen mit
dem Griffhiilsenteil (2) gegeniiber dem Antriebsteil (1)
drehbar angeordnet und iiber Schleifkontakte (8) sowie
Kontaktringe (9) mit im Antriebsteil (1) angeordneten
Stromversorgungsleitungen verbunden.
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PATENTANSPRUCHE .

1. Zahnérztliches Handstiick, bestehend aus einem An-
triebsteil (1) und einem ldnglichen, austauschbaren, um seine
Achse drehbar an den Antriebsteil angekuppelten Griffhiil-
senteil (2) mit am antriebsteilfernen Hiilsenende angeordne-
ten Behandlungswerkzeug (3), wobei im Handstiick ausser-
mittig eine Glithlampe (4) und im Griffhiilsenteil (2) ein mit
seinem antriebsteilfernen Ende auf den Bereich des Werk-
zeuges (3) gerichteter Lichtleiter (5) angeordnet ist, dessen
werkzeugfernes Ende durch die Gliihlampe (4) mit Licht be-
aufschlagbar ist, dadurch gekennzeichnet, dass die Gliihlam-
pe (4) gegeniiber dem Antriebsteil (1) zusammen mit dem
Griffhiilsenteil (2) drehbar angeordnet und iiber Schieifkon-
takte (8) sowie Kontaktringe (9) mit im Antriebsteil (1) an-
geordneten Stromversorgungsleitungen (10) verbunden ist.

2. Handstiick nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet,
dass die Glithlampe (4) an einer auf einer Kreisbahn um die
Achse (6) des Handstiickes rotierbaren Halterung (7) ange-
ordnet ist.

3. Handstiick nach Anspruch 2, dadurch gekennzeichnet,
dass die Halterung (7) am griffhiilsenteilseitigen Ende des
Antriebsteils (1) angeordnet und — zur Ubertragung der
Drehbewegung des Griffhiilsenteils (2) — mit beim Fluchten
von Glithlampe und werkzeugfernem Lichtleiterende in Ge-
geneingriffsmittel (11) des Griffhiilsenteiles (2) eingreifenden
Eingriffsmitteln (12) versehen ist.

4. Handstiick nach Anspruch 2 oder 3, dadurch gekenn-
zeichnet, dass die eine Fassung fiir die Gliihlampe (4) sowie
die Schleifkontakte (8) aufweisende Halterung (7) austausch-
bar angeordnet ist.

5. Handstiick nach Anspruch 4, dadurch gekennzeichnet,
dass der Halterung (7) ein leicht 16sbares Sicherungsglied
(7a) zugeordnet ist.

6. Handstiick nach einem der Anspriiche 1 bis 5, dadurch
gekennzeichnet, dass die Schleifkontakte (8) an der Halte-
rung (7) und/oder die Kontaktringe (9) am Antriebsteil (1)
austauschbar angeordnet sind.

7. Handstiick nach Anspruch 6, dadurch gekennzeichnet,
dass zur Austauschbarkeit der Kontaktringe (9) letztere mit-
tels Steckverbindungen (92) mit den im Antriebsteil (1) ange-
ordneten Stromversorgungsleitungen (10) verbunden sind
(Fig. 7).

8. Handstiick nach einem der Anspriiche 1 bis 7, dadurch
gekennzeichnet, dass die Eingriffsmittel (12) der Halterung
(7) aus einer sich in ihrer Tiefenausdehnung axial erstrecken-
den Eintiefung und die Gegeneingriffsmittel (11) des Griff-
hiilsenteils (2) aus einem sich ebenfalls axial erstreckenden
Vorsprung bestehen.

9. Handstiick nach einem der Anspriiche 1 bis 8, dadurch
gekennzeichnet, dass die Halterung (7) an einem um einen
zapfenformigen Fortsatz (13) des Antriebsteiles (1) drehba-
ren Drehring (14) vorgesehen ist.

10. Handstiick nach Anspruch 9, dadurch gekennzeich-
net, dass der Fortsatz (13) in den Grifthiilsenteil (2) einsteck-
bar und der Griffhiilsenteil (2) um den Fortsatz (13) drehbar
ist.

11. Handstiick nach Anspruch 10, gekennzeichnet durch
eine den Fortsatz (13) in der eingesteckten Sollstellung, in
der die Eingriffsmittel (12) mit den Gegeneingriffsmitteln
(11) in Eingriff stehen und die Schleifkontakte (8) mit den
Kontaktringen (9) in Beriihrung sind, haltende Rastanord-
nung (15).

12. Handstiick nach Anspruch 11, dadurch gekennzeich-
net, dass die Rastanordnung (15) aus einem den Fortsatz
(15) umgebenden, auch im angekuppelten Zustand frei dreh-
baren und axial gesicherten in radialer Richtung federnden
Kupplungsring (16) besteht, der sich in angekuppeltem Zu-
stand gegen die Innenwand des Griffhiilsenteiles (2) derart
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kraftschliissig radial federnd anlegt, dass die gekuppelten
Teile (1, 2) durch axiales Auseinanderzichen unter Uberwin-
dung der Klemmkraft des Kupplungsringes (16) voneinan-
der 16sbar sind (Fig. 3, 6).

13. Handstiick nach einem der Anspriiche 1 bis 12, da-
durch gekennzeichnet, dass der Griffhiilsenteil (2) minde-
stens eine Versorgungsmediumleitung (17), z.B. fiir Kiihl-
mittel, aufweist, die liber eine Anschlussleitung (18) des An-
triebsteiles (1) an eine zu einer Mediumquelle fithrende Ver-
bindungsleitung anschliessbar ist.

14, Handstiick nach Anspruch 13, dadurch gekennzeich-
net, dass der Griffhiilsenteil (2) und der Antriebsteil (1) mit
in jeder Drehstellung wirksamen Mediumiibertrittsmitteln
versehen sind.

15. Handstiick nach Anspruch 14, dadurch gekennzeich-
net, dass die Mediumiibertrittsmittel durch eine jeweils zwi-
schen zwei den Fortsatz (13) umgebenden, zur Anlage an die
Innenwand des Griffhiilsenteiles (2) kommenden Dich-
tungselementen (19) angeordnete Austrittséffnung (20) der
Anschlussleitungen (18) und durch einen der Austrittsoff-
nung (20) zugeordneten, im Bereich der Innenwandung des
Griffhiilsenteiles (2) vorgesehen, mit der Versorgungsmedi-
umleitung (17) in Verbindung stehenden Ringkanal (21) ge-
bildet sind (Fig. 3).

16. Handstiick nach einem der Anspriiche 13 bis 15, da-
durch gekennzeichnet, dass die Anschlussleitung (18) z.B.
zum Zweck der Kiihlung, einen zur Gliihlampe (4) fiihren-
den Abzweig (22) aufweist. (Fig. 3,6).

17. Handstiick nach einem der Anspriiche 1 bis 16, da-
durch gekennzeichnet, dass die mit den Schleifkontakten (8)
in Kontakt stehende Beriihrungsringfliche der Kontaktringe
(9) an einer in einer Radialebene (23) liegenden Umlauffli-
che des Antriebsteiles (1) angeordnet ist. (Fig. 7).

18. Handstiick nach einem der Anspriiche 1 bis 16, da-
durch gekennzeichnet, dass die mit den Schleifkontakten (8)
in Kontakt stehende Berithrungsringfliche der Kontaktringe
(9) an einer in einem Zylindermantelring (24) liegenden Um-
lauffliche des Antriebsteiles (1) angeordnet ist. (Fig. 3).

19. Handstiick nach einem der Anspriiche 1 bis 18, da-
durch gekennzeichnet, dass im Inneren des Griffhiilsenteiles
(2) mit im Antriebsteil (1) angeordneten Antriebsmitteln (25)
kuppelbare Antriebsiibertragungsmittel (26) fiir das Behand-
lungswerkzeug (3) angeordnet sind, wobei der Lichtleiter (5)
neben den Antriebsiibertragungsmitteln (26) verlduft
(Fig. 1).

20. Handsttick nach einem der Anspriiche 1 bis 19, ge-
kennzeichnet durch eine die Glithlampe (4) radial abdecken-
de Aussenhiilse (27) des Anschlussteiles (1).

21. Handstiick nach Anspruch 20, dadurch gekennzeich-
net, dass die Aussenhiilse (27) mit ihrem griffhiilsenteilseiti-
gen Ende — im gekuppelten Zustand von Antriebsteil (1)
und Griffhiilsenteil (2) — gegen das werkzeugferne Ende des
Griffhiilsenteils (2) anliegt.

22. Handstiick nach Anspruch 20 oder 21, dadurch ge-
kennzeichnet, dass die Aussenhiilse (27) — im entkuppelten
Zustand von Anschlussteil (1) und Griffhiilsenteil (2) — vom
Antriebsteil (1) abziehbar ist.

23. Handstiick nach Anspruch 22, dadurch gekennzeich- -
net, dass die Aussenhiilse (27) unter Uberwindung der
Klemmkraft einer ihre Sollstellung bestimmenden Einrast-
einrichtung (28) vom Antriebsteil (1) abziehbar ist (Fig. 1).

24. Handstiick nach Anspruch 22 oder 23, dadurch ge-
kennzeichnet, dass die Aussenhiilse (27) in Richtung des
griffhiilsenteilseitigen Endes vom Antriebsteil (1) abziehbar
ist.

25. Griffhiilsenteil (2) fiir ein zahnérztliches Handstiick
nach Anspruch 1, der unter Bildung des zahnérztlichen
Handstiickes um seine Achse drehbar austauschbar an ein



Antriebsteil (1) ankuppelbar ist und ein Werkzeug (3) auf-
weist, wobei im Handstiick aussermittig eine Glithlampe (4)
und ein im Griffhiilsenteil angeordneter, mit seinem einen
Ende auf das Werkzeug (3) gerichteter Lichtleiter (5) vorge-
sehen ist, dessen werkzeugfernes Ende durch die Glithlampe
beaufschlagbar ist, dadurch gekennzeichnet, dass die Gliih-
lampe (4) gegeniiber dem Antriebsteil (1) zusammen mit dem
Griffhiilsenteil (2) drehbar an einer auf einer Kreisbahn um
die Achse (6) des Handstlickes rotierbaren Halterung (7) an-
geordnet und iiber Schleifkontakte (8) sowie Kontaktringe
(9) mit im Antriebsteil angeordneten Stromversorgungslei-
tungen (10) verbunden ist, wobei die am griffhiilsenteilseiti-
gen Ende des Antriebsteils angeordnete Halterung zur Uber-
tragung der Drehbewegung des Griffhiilsenteils mit beim
Fluchten von Glithlampe und werkzeugfernem Lichtleiteren-
de in Gegeneingriffsmittel (11) des Griffhiilsenteils eingrei-
fenden Eingriffsmitteln (12) versehen ist, wobei der An-
triebsteil (1) einen in den Griffhiilsenteil (2) einsteckbaren
Fortsatz (13) aufweist und eine den Fortsatz in der einge-
steckten axialen Sollstellung haltende, nach Art des Feder-
ringes (16) ausgebildete Rastanordnung (15) vorgesehen ist
und wobei in der Sollstellung die Eingriffsmittel (12) mit den
Gegeneingriffsmitteln (11) in Eingriff stehen und die Schleif-
kontakte (8) mit den Kontaktringen (9) in Beriihrung sind
und ferner Mediumiibertrittsmittel von im Antriebsteil und
im Griffhiilsenteil vorgesehenen Mediumleitungen (17) in je-
der Drehstellung durchgéngig sind und schliesslich im An-
triebsteil angeordnete Antriebsmittel (25) mit im Griffhiil-
senteil angeordneten Antriebsiibertragungsmitteln (26) fiir
das Werkzeug (3) gekuppelt sind.

Die Erfindung betrifft ein zahnérztliches Handstiick, be-
stehend aus einem Antriebsteil und einem linglichen, aus-
tauschbaren, um seine Achse drehbar an den Antriebsteil an-
gekuppelten Griffhiilsenteil mit am antriebsteilfernen Hiil-
senende angeordneten Behandlungswerkzeug, wobei im
Handstiick aussermittig eine Glithlampe und im Griffhiilsen-
teil ein mit seinem antriebsteilfernen Ende auf den Bereich
des Werkzeuges gerichteter Lichtleiter angeordnet ist, dessen
werkzeugfernes Ende durch die Glithlampe mit Licht beauf-
schlagbar ist. '

Ein solches Handstiick, bei dem Griffhiilsenteil und An-
triebsteil gegeneinander verdrehbar sind, ist durch die DE-
OS 3 132 995 bekannt. Die am griffhiilsenteilseitigen Ende
des Antriebsteils befindliche Stirnfldche weist dabei zur
Lichtiibertragung auf den im Griffhiilsenteil vorgesehenen
Lichtleiter einen Lichtiibertragungsring auf, der entweder di-
rekt von der Glithlampe oder indirekt von einem durch die
Glithlampe mit Licht beaufschlagten Zwischenlichtleiter mit
Licht versorgt wird. Das antriebsteilseitige Ende des im
Griffhiilsenteil vorgesehenen Lichtleiters ist als Lichtiiber-
nahmering ausgebildet. Die Anordnung derartiger Lichtrin-
ge ruft u.a. wegen der nicht vermeidbaren Streuung Licht-
verluste hervor, so dass eine ungeniigende Ausleuchtung der
zu bearbeitenden Stelle des Zahnes die Folge ist.

Die Erfindung, wie sie im Anspruch 1 gekennzeichnet ist,
16st in Ausrdumung der vorgenannten Nachteile die Aufga-
be, bei einem Handstiick der-eingangs genannten Art mit ge-
geneinander verdrehbaren Handstiickteilen eine direkte
Lichtiibertragung von der Glithlampe auf das antriebsteilsei-
tige Ende des im Grifthiilsenteil vorgesehenen Lichtleiters zu
ermdglichen.

Die durch die Erfindung erreichten Vorteile sind im we-
sentlichen darin zu sehen, dass infolge der gemeinsamen Ver-
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drehbarkeit von Glithlampe und Griffhiilsenteil das an-
triebsteilseitige Ende des im Grifthiilsenteil vorgesehenen
Lichtleiters in jeder Drehstellung von der Gliihlampe direkt
mit Licht beaufschlagt wird, wobei Lichtverluste, wie im be-
kannten Fall wegen der Anordnung eines Lichtringes, ver-
mieden sind.

Vorteilhafte Weiterbildungen der Erfindung sind in den
Unteranspriichen angegeben und nachstehend erldutert.

In der Zeichnung sind Ausfiihrungsformen der Erfin-
dung beispielsweise dargestellt.

Es zeigen:

Fig. 1 ein zahnérztliches Handstiick in Ansicht von der
Seite,

Fig. 2 eine um 90° gedrehte Ansicht eines Teils des Griff-
hiilsenteils des Handstiickes nach Fig. 1,

Fig. 3 den Querschnitt IIT in Fig. 1 in vergrossertem
Massstab im Schnitt,

Fig. 4 einen Schnitt nach der Linie IV -1V in Fig. 3,

Fig. 5 einen Schnitt nach der Linie V—V in Fig. 3,

Fig. 6 eine gegeniiber Fig. 3 abgednderte Ausfithrungs-
form und

Fig. 7 den Ausschnitt VII in Fig. 6 in vergrossertem
Massstab.

Das zahnérztliche Handstiick besteht aus einem An-
triebsteil 1 und einem ldnglichen, austauschbaren, axial
drehbar an den Antriebsteil | ankuppelbaren Griffhiilsenteil
2 mit am antriebsteilfernen Hiilsenende angeordneten Be-
handlungswerkzeug 3. Im Innern des Handstiickes ist aus-
sermittig in der Nahe der Aussenwandung eine Gliihlampe 4
angeordnet. Im Innern des Griffhiilsenteils 2 befindet sich
ein mit seinem antriebsteilfernen Ende 5a auf den Bereich
des Werkzeuges 3 gerichteter Lichtleiter 5, dessen werkzeug-
fernes Ende durch die Glithlampe 4 mit Licht beaufschlag-
bar ist.

Die Glithlampe 4 ist gegeniiber dem Antriebsteil 1 zu-
sammen mit dem Griffhilsenteil 2 drehbar angeordnet und
iiber Schleifkontakte 8 sowie Kontaktringe 9 mit im An-
triebsteil 1 angeordneten Stromversorgungsleitungen 10 ver-
bunden.

Grundsitzlich ist die Anordnung der Glithlampe 4 im
Griffhiilsenteil 2 méglich. So kann die Glithlampe 4 an einer
auf einer Kreisbahn um die Achse 6 des Handstiickes rotier-
baren Halterung 7 angeordnet sein. In der Zeichnung ist in-
dessen die Anordnung der Glithlampe 4 im Antriebsteil 1
dargestellt, und zwar in der Weise, dass die die GHihlampe 4
aufnehmende Halterung 7 am griffhiilsenteilseitigen Ende
des Antriebsteils 1 angeordnet ist und — zur Ubertragung
der Drehbewegung des Griffhiilsenteils 2 — mit beim Fluch-
ten von Glihlampe und werkzeugfernem Lichtleiterende in
Gegeneingriffsmittel 11 des Griffhiilsenteiles 2 eingreifenden
Eingriffsmitteln 12 versehen ist.

Die Glithlampe 4 ist leicht austauschbar, z. B. bei ge-
trennten Handstiickteilen 1, 2 in axialer Richtung nach links
aus der Halterung 7 und damit aus dem Antriebsteil 1 her-
ausziehbar. Es kann auch die eine Fassung fiir die Glihlam-
pe 4 sowie die Schleifkontakte 8 aufweisende Halterung 7
austauschbar angeordnet sein. In diesem Fall ist zur leichten
Austauschbarkeit der Halterung 7 letzterer ein leicht ent-
fernbares sprengringartiges Sicherungsglied 7a zugeordnet.
Zweckmissig sind auch die Schleifkontakte 8 an der Halte-
rung 7 und/oder die Kontaktringe 9 am Antriebsteil 1 aus-
tauschbar angeordnet. Hierzu sind z. B. gemdss Fig. 7 die
Kontaktringe 9 mittels Steckverbindungen 9a mit dem im
Antriebsteil 1 angeordneten Stromversorgungsleitungen 10
verbunden. Ahnlich kénnen die Schleifkontakte 8 angeord-
net sein.

Die Eingriffsmittel 12 der Halterung bestehen aus einer
sich in ihrer Tiefenausdehnung axial erstreckenden Eintie-
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fung und die Gegeneingriffsmittel 11 des Griffhiilsenteils 2
aus einem sich ebenfalls axial erstreckenden Vorsprung.

Die¢ Halterung 7 ist an einem um einen zapfenfdrmigen
Fortsatz 13 des Antriebsteiles 1 drehbaren Drehring 14 vor-
gesehen. Der zapfenformige Fortsatz ist in das werkzeugfer-
ne Ende des Griffhiilsenteiles 2 einsteckbar und dabei der
Griffhiilsenteil 2 um den zweckméssig einen Kreisquer-
schnitt aufweisenden Fortsatz 13 drehbar.

Bei der Ausfithrungsform nach den Fig. 3 und 6 ist eine
den Fortsatz 13 in der eingesteckten Sollstellung haltende
Rastanordnung 15 vorgesehen, die aus einem den Fortsatz
13 umgebenden, auch im angekuppelten Zustand frei dreh-
baren und axial gesicherten, in radialer Richtung federnden
Kupplungsring 16 besteht, der sich im die Sollstellung darge-
stellten angekuppelten Zustand gegen die Innenwand des
Griffhiilsenteiles 2 derart kraftschliissig radial federnd an-
legt, dass die gekuppelten Teile 1, 2 durch axiales Auseinan-
derziehen unter Uberwindung der Klemmkraft des Kupp-
lungsringes 16 voneinander 18sbar sind. In der Sollstellung
stehen die Eingriffsmittel 12 mit den Gegeneingriffsmitteln
11 in Eingriff, wobei die Schleifkontakte 8 mit den Kontakt-
ringen 9 in Beriihrung sind, so dass die Gliihlampe 4 brennt
und das antriebsteilferne Ende Sa des Lichtleiters 5 Licht ab-
strahlt.

Der Grifthiilsenteil 2 beinhaltet noch mindestens eine
Versorgungsmediumleitung 17, z. B. fiir Kiihlmittel, die iiber
eine Anschlussleitung 18 des Antriebsteiles 1 an eine zu einer
ausserhalb des Handstiickes befindlichen, nicht dargestellten
Mediumgquelle fithrende, ebenfalls nicht dargestellte Verbin-
dungsleitung anschliessbar ist. Hierfiir ist der Griffhiilsenteil
2 und der Antriebsteil 1 mit in jeder Drehstellung wirksamen
Mediumiibertrittsmitteln versehen, die geméss Fig. 3 durch
eine jeweils zwischen zwei den Fortsatz 13 umgebenden, zur
Anlage an die Innenwand des Griffhiilsenteiles 2 kommen-
den Dichtungselementen 19 angeordnete Austrittséffoung
20 der Anschlussleitungen 18 und durch einen der Austritts-
Offnung 20 zugeordneten, im Bereich der Innenwandung
des Griffhiilsenteiles 2 vorgesehenen, mit der Versorgungs-
mediumleitung 17 in Verbindung stehenden Ringkanal 21
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gebildet sind. Gemdss den Fig. 3 und 6 besitzt die z. B. Luft,
Wasser oder einen aus einem Luft-Wasser-Gemisch gebilde-
ten Spray als Kithlmittel fiihrende Anschlussleitung 18
zwecks Kiihlung der Gliihlampe 4 einen zu letzterer fithren-
den Abzweig 22.

Bei der Ausfiihrungsform nach Fig. 7 ist die mit den
Schleifkontakten 8 in Kontakt stehende Beriihrungsringfla-
che der Kontaktringe 9 an einer in einer Radialebene 23 lie-
genden Umlauffliche des Antriebsteiles 1 angeordnet. Dage-
gen ist bei der Ausfiihrungsform nach Fig. 3 die mit den
Schleifkontakten 8 in Kontakt stehende Beriihrungsringfla-
che der Kontaktringe 9 an einer in einem Zylindermantelring
24 liegenden Umlauffliche des Antriebsteiles 1 angeordnet.

Wie sich insbesondere aus Fig. 1 ergibt, sind im Innern
des Griffhiilsenteils 2 mit im Innern des Antriebsteils 1 ange-
ordnete, z. B. durch einen Antriebsmotor gebildeten An-
triebsmitteln 25 kuppelbare, z. B. durch eine Welle gebildete
Antriebsiibertragungsmittel 26 fiir den Antrieb des z.B.
drehbaren Behandlungswerkzeuges 3 angeordnet, wobei der
Lichtleiter 5, der geméss Fig. 2 auch zweiadrig ausgebildet
sein kann, neben den Antriebsiibertragungsmitteln 26 ver-
lauft.

Der Antriebsteil 1 besitzt eine die Gliihlampe und damit
auch die Halterung 7 radial abdeckende Aussenhiilse 27, die
mit ihrem griffhiilsenteilseitigen Ende — im gekuppelten Zu-
stand von Antriebsteil 1 und Griffhiilsenteil 2 — gegen das
werkzeugferne Ende des Grifthiilsenteils 2 anliegt und — im
entkuppelten Zustand von Antriebsteil 1 und Griffhiilsenteil
2 — unter Uberwindung der Klemmkraft einer ilire Sollstel-
lung bestimmenden Einrasteinrichtung 28 in Richtung des
grifthiilsenteilseitigen Endes vom Antriebsteil 1 abziehbar
ist.

Der zapfenférmige Fortsatz 13 besitzt an seinem griffhiil-
senteilfernen Ende einen Ringflansch 29, der gegen die griff-
hiilsenseitige Stirnwand des Antriebsteiles 1 anliegt und mit-
tels dreier Schrauben 30 mit der genannten Stirnwand fest
verbunden ist. Gemdss Fig. 3 ist durch mindestens eine der
Schrauben 30 der zur Glithlampe 4 fiihrende Kihlmittel-
Abzweig 22 axial hindurchgefiihrt.
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