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MASZYNA ROBOCZA Z WIRNIKIEM LOPATKOWYM

Przedmiotem wynalazku jest maszyna robocza — silnik spalinowy, pompa lub sprezarka — z wirnikiem
topatkowym, petniacym takze role ttoka obrotowego.

Znane sg rozmaite rozwiazania silnikéw, w ktdérych ttok ma ksztatt co najmniej trojwierzchotkowego
wirnika lub ptaskiej, eliptycznej bryty z kotnierzem eliptycznym. Znane sg takze pompy, posiadajagce mimosro-
dowo usytuowany w cylindrze wirnik fopatkowy. Cylinder taki moze mieé¢ ksztatt kotowy, a w takim przy-
“padku wirnik ma dzielone topatki dociskane lub tgczone sprezynami, badz tez ksztatt cylindra stanowi krzywa
$limakowa Pascala, dzieki czemu wszystkie cieciwy przeprowadzone przez ognisko tego przekroju s sobie réwne
i mozna stosowaé jako ttok jednolitg, niedzielong ptytke, umieszczong w ukos$nym przecieciu wirnika. Na
podobnej zasadzie moze by¢ réwniez skonstruowany silnik spalinowy.

Gtéwnga wadag maszyn, w cylindrach ktérych pracujg mimosrodowo usytuowane wirniki lub waty z przesu-
wajacymi sie, dzielonymi topatkami, jest, oprocz trudnosci uszczelniania, wywieranie przez topatki sit bezwtad-
nosciowych na scianki cylindra.

Newralgicznymi miejscami sg zwtaszcza wszelkie zmiany krzywizny, dlatego tez nalezy dazy¢ do optymali-
zacji ksztattu cylindra. Z kolei wiadomo, iz rozwigzania z jednolitymi topatkami sg korzystniejsze, niz z topatka-
mi dzielonymi.

Maszyna robocza wedtug wynalazku ma mimosrodowo usytuowany w cylindrze wirnik, lub wat, w ktérego
przecieciu osadzona jest przesuwnie wzgledem swojej osi obrotu, pokrywajacej sie z osig wirnika lub watu,
jednolita topatka. Cylinder maszyny roboczej ma w przekroju poprzecznym ksztatt konchoidy okreslonej
réwnaniem \

p=R+r(1—cosa)

w ktérym

p — promieri wodzacy konchoidy

R — minimalny promieri konchoidy

r — parametr okreslajacy mimosréd konchoidy

0<a<360°
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 Taki ksztatt cylindra umozliwia przyleganie obu koricéw ttoka do $cianki cylindra w kazdym potozeniu
ttoka. Przedmiot wynalazku jest wyjasniony na rysunku, na ktérym fig. 1 przedstawia zarys cylindra maszyny,
fig. 2 — zasade wykonywania cylindra, fig. 3 — urzadzenie do wykonywania cylindra, za$ fig. 4 — silnik spalinowy
w przekroju poprzecznym.

Zarys wewnetrznej scianki cylindra 1 w przekroju poprzecznym jest wyznaczony przez punkt A, zakre$laja-
cy ksztatt konchoidy wzgledem ogniska O cylindra 1. Ognisko O jest jednoczesnie osig obrotu mimosrodowo
usytuowanego w cylindrze watu 2, Dtugo$é promienia wodzacego punktu A jest suma promienia minimalnego R,
oraz iloczynu parametru r i wyrazenia 1 — cos a, gdzie a jest katem obrotu promienia wodzacego punktu A
‘wzgledem wyjsciowego punktu C, w ktérym koto o promieniu R styka si¢ z zarysem wewnetrznej sciany cylin-
: dra 1.
; Na fig. 1 przedstawiono przykfadowo zarys cylindra, wykreslony przy zatozeniu wielko$ci r r6wnej poto-
wie promienia R. Mozliwe jest jedhak uzyskanie innych zarysOw przez zmiane parametru r, oraz wprowadzenie
dodatkowych parametrf)w réwnania konchoidy.

Przyktadowy sposob wykonania cylindra maszyny roboczej zilustrowany jest na fig. 2. Obrabiany cylin-
der 1 obracany jest wzgledem narzedzia skrawajacego 4, ktéremu nadaje sie za posrednictwem jarzma 8, osadzo-
wegu W piowadnicy b, ruch posuwisto-zwrotny, sprzezony ziuchem punktu B, poruszajgcegu si¢ pu vkiggu
o promieniu r. Ruch obrotowy punktu B zostaje przeniesiony na ruch liniowy jarzma 8. Predkos¢ katowa obrotu
cylindra 1 i punktu B jest taka sama. PotoZenie wyjsciowe punktu B, w ktérym narzedzie 4 wyznacza minimalny
promiert R zarysu cylindra 1 zobrazowano na fig. 1. Przez obrét cylindra 1 i punktu B narzedzie 4 uzyskuje
posuw o wielkosci

r (1 —cosa).

Urzadzenie do wykonywania cylindra ma gtowice nozowa 6 z nozem 4, osadzong na sankach 7. Sanki
gtowicy zaopatrzone sq w mechanizm przesuwu liniowego, ztozony z jarzma 8 i prowadnicy 5.

Jarzmo napedzane jest mechanizmem korbowym 9. Obrabiany cylinder 1 jest osadzony w uchwycie 10
wrzeciona 11. Naped wrzeciona 11 sprzezony jest z napedem mechanizmu korbowego 9 oraz z napedem posuwu
gtowicy nozowej 6 réwnolegle do osi podtuznej cylindra 1. Pokretto 12 sfuzy do ustawienia pracy narzedzia 4,
praktycznie do regulacji grubosci wiéra przy obrdbce wiérowej. Unieruchomienie mechanizmu korbowego 9
powoduje wytaczanie zarysu cylindrycznego.

Fig. 4 stanowi ilustracje jednej z wersji maszyny wedtug wynalazku Jest to silnik spalinowy, w ktérego
cylindrze 1 osadzony jest mimo$rodowo obrotowy wat 2. W przecieciu watu 2, jest przesuwnie osadzony topat-
kowy, niedzielony ttok 3. O$ obrotu ttoka 3 pokrywa sig z osig obrotu watu 2. W $cianie bocznej cylindra 1
osadzona jest zaptonowa $wieca 13 oraz zawory ssacy 14 i wydechowy 15. Zasada dziatania takiego silnika jest
powszechnie znana.

W opisie nie uwzgledniono zagadnienia uszczelnieri, bedacego oddzielnym problemem.

Zastrzezenie patentowe

Maszyna robocza z wirnikiem fopatkowym posiadajaca mimosrodowo usytuowany w cylindrze wirnik, |
w ktérego przecigciu osadzona jest jednolita topatka, znamienna tym, Ze topatka (3) jest osadzona
przesuwnie wzgledem swojej osi obrotu, pokrywajacej sie z osig obrotu wirnika (2), a cylinder ( 1) ma w przekro-
ju poprzecznym ksztatt konchoidy okre$lonej réwnaniem

p=R+r(1—cosa)
w ktérym
— promieri wodzacy konchoidy
— minimalny promieri konchoidy
r - parametr okreslajagcy mimoéréd konchoidy
0<a< 360°
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